37 
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# M THE MICROCOMPUTER PERIPHEf 


CQ 出版 tt 

) 







c 


(年間購読料金は税込み，送料込みの金額です) 


Interface 


籲ハイパーエンジニアのためのインタラクティブ•マガジン 
•月刊誌：毎月25日発売 籲判型： A4 変形判 

籲付録：年4回 CD-ROM 添付•定価： 750円(特別号960円） 

(2，5, 8,11月号)•年間購読料金：11,640円 


WAVE MAGAZI 


•EDA •最新デバイス•先端エレクトロニクスの専門誌 
•隔月刊誌：偶数月10日発売 
•付録： CD-ROM •定価：1,990円 

•判型： A 4変形判 •年間購読料金：12,000円 


OpeM 




ネットワーク技術•強化マガジン 

隔月刊誌：偶数月24日発売•定価：1,840円 



判型： B5 判 


•年間講読料：11,040円 






•广へ ••• 



CO 出瓶紅忝170東京都豊島区巣鴨 1-14-2 販売部 a (03)5395-2141 振替00100 -7-10665 


夕** _娜嫌 

mPECIAL 


m 





エレクトロニクスの基礎と実用技術を濃縮した 
フィールド • ワーク.マガジン 
季刊誌： 3月，6月，9月の29日，12月27日発売 
判型： B5 判 籲定価：1,840円 


TRY/PC 

籲 スーパーユーザーを めざす人のためのマガジン 
籲月刊誌：毎月18日発売 •判型： B5 判 

籲定価： 750円 ♦年間購読料金：10,440円 


◎◎ Ham Radio 

_アマチュア無線の総合誌 

籲月刊誌：毎月19日発売 •判型： B5 判 

籲定価： 690円 •年間購読料金：10,800円 

トランジスタ枝術 

•役に立つエレクトロニクスの総合誌 

•月刊誌：毎月10日発売 •判型： B5 判 

•定価： 650円 •年間購読料金：13,200円 
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Now Design It 


TM 


コストハフ オー マンスで 


卓越した実力の 


PIC ® 8ビット 



PIC 16 F 84 


Flash 



Max, 

実 f 


行連度 I 


マイクロコントローラ 

Flash シリーズ 


Port B 

8 本 _/0 


圍圏 


その他の製品群 



信頼と実 M の 


EEPROM シリーズ 


1 • 豊富な製品群……24シリーズ （ I 2 C bus ) 1 28 bit ~64 kbit 

25シリーズ （ SPI ) Ikbit 〜 64 kbit 
93シリーズ （ Microwire ) 1 kbit 〜 16 kbit 

2. 多彩なパッケージ…標準の8ピンブラスティック Dl P、SOP 

小型の TSS 0 P 、5 ピン S 0 T 23(128 bit 品のみ） 

3. 広い動作電圧 （1.8 V 〜 5.5 V ) と広い動作温度範囲（一 40° C 〜 + 125° C ) 


2 •多彩なパッケージ 



■EPROM . 

•27 C シリ -X I 


— 64 k 〜5 12 k 迄の製品を OTP でサポート ■ 

■パラレル EEPROM ， 

••28シリーズ 1 


— 4 k 、16 k 及び 64 k 品をサポート 1 

■セキュリティ製品••… 

•ヱ HCS " シリーズで高度なセキュリティを実現 I 


— Keeloq コードホッピングエンコーダデバイス 1 


— Keeloq コードホッピングデコーダデバイス 1 

■ QuickASIC ". 

• FPGA / PLD の置き換えを低価格、短納期で I 

し … 

サボ-卜 J 


【販売代理店】 

丸紅八イテック株式会社 

〇東京 (03)5228-7241 〇大阪 (06)395-5529 

大日制御器株式会社 

〇東京 (03)3818-8081 » 大阪 (06)203-6311 

グローバル電子株式会社 

〇東京 (03)3 四 0-1411 大阪 (06)307-2324 

ユニダックス株式会社 

a 東京 (04 酬-4111〇大阪 (06)458-9605 
菱電商事株式会社 
S 東京 (03)5396-6211 ff 大阪 (06) 399-3436 



Microchip 

The Embedded Control Solutions Company^ 

マイクロチップテクノロジー Infl Inc , 日本支社 


〒222 神奈川県横浜市港北区新横浜 3-18-20 BENEXS -1 

參詳しい情報はインターネットからダウンロードできます！ 


http: ガ www_ microchip, com 


法人のお客様のお問合せは〇 045-471-6166 

1045 - 471-6122 


















DEALER'S GUIDE 


< 広告主情報 > 


































03 - 3255-1051 


03 - 5300-5535 


03 - 5294-366 


半導体と電子部品は先ず当社へ 




〈半導体〉 

HITACHI.JRC.SANYO 
RCA-ROHM-FUJITSU 
NEOTOSH 旧 ^National 他 
〈電子部品〉 

村田製作所•ケル•マルコン 
マックエイト•エコ ー • エブレン 
ニツセィ • リケン • シズキ 
他 


"% a 在庫 豊富. 納期迅速、ユ-ザ-の二-ズに応える 

Icichi ss 十一電気商会 

〒542大阪市中央区日本橋 1-1 (M TEL 06(211)4107( R ) FAX 06 (211)4709 


















HITACHI 


日立半導体 


マイク□コンピュータ 


k gBAL » M 55 ^M 

HQS/2555 

L^m 

f I 

1 .' 糖..””':':...二 




Uf^tfSs 第-営業部 

〒101 東京都千代田区外神田 1-15-6 

TEL 03(3253)386 1(代表 ） FAX 03(3253)3860 


電子部品営業部 


W 


! i^p 


電子テ八イスの事なら迅速！ 

御用命ください。繞 




，饮、 


參 


MOSPEC 


電子部品は全種キット受注が可能でお得です。 

コンポーネント、電源営業部 


U 


-7 篠田ビル 5F TE し 03-3864-6I3I/FAX03-3864-6 


101東京都千代田区$神田 


■各種開発〈商品開発、回路、ソフト、基板、筐体、八 ー ネス等〉 

■各種電源〈国内•海外メーカー代理店、スイッチング電源、 AC アダ 
プタ、充電器、トランス、フィルタ等〉■お気軽にお申し付け下さい。 

0 GE 清友電子株式会社 


リ ー§ 


JRC 


OKI 


試作•組立て 


部品調達 


商品開発•企画 


i 産) 

製品化 
OEM 






















実績1000社/仕入先国内 500 社、海外 350 社 


部品調達は実績のアロマンへ…0 

当社は貴社の調達部門のつもりで量産コストダウンから緊急調達、 
試作基板、*!品組立まですべてお手伝い致します 


シ W ポ-ル20社 
香港 10社 
欧州 10社 


取扱品目 

ic •半導体部品 
一般電子部品 
各種機構部品 
サ ー モス タツ ト 
レーザー 機器 
PC 関連機器 


■主な取扱 メーカー 

TI 栗 芝 NEC シャープアナログデパイス 


日立霣: t * モト ローラ 三洋新日本無 


エレクトロニクス雄合商社籲日本テキサスインスツルメンツ ㈱ 特約店、他 


^jj I ■— 士^ 十ゐ今+ TEL 044(934)0034 代 

FAX 044 I 93410017 

〒214神奈川県川崎市多摩区登戸3508コアクレスト登戸 IF E-Mail aloman @ ma . kcom . or.jP 



stlUinc 


高精度サーミスタ 


1^1 

バッテリー用サー5スタシリーズ 

バッテリ ー 用サーミスタの基本特性に標準対応 
抵抗値： 1 OkQ 土 1 %、 B 定数： 3435 K 土 1 % 

■サーミスタ素子： 鬲精度サーミスタ ( AT 、 ET 、 HT 、 IT 、 JT シリーズ) 

EIAJ チップサーミスタ(1005、1608、2125シリーズ) 
■サー ミスタセンサ: 〇 A 、 FA 、 HA その他各種センサ 
■突入電流抑制素子: ノ（ワーサーミスタ、マーク H 
■サージ アブ ソー パ：シリコンサージアブソーバ VRD 、 各種バリスタ 
■定電流ダイオード: CRD 
デジタル温度センサモジュール: DM シリーズ 
■各種温度コントローラ： TF / TG / TE / TC シリーズ 


電子 


式会社 


本社/〒130東京都■田区«糸 1-7-7 籲営業本部ダイヤルイン tT 03-3621-2703 く FAX >03-3623-6100 
西日本/〒532大阪市淀川区宮願21.17(新大阪ブロスペルビル）*»06-3916491(代表） < FAX >06 - 395-3649 
名古屋/〒465名古屋市名東区高社 1-263( —社中央ビル 5 F ) tT 052-777.5070( 代表> < FAX >052- 777-5061 

ホームページ 閣拉中 URL htto :// www . semitec . co . jp / 





チップサンプルポックス 

csiBsim ジャストサイスて手に a る"•賴て極、中身は觀て低®格 



ッブ稽 ) ■セラミックコンテンサ 

(ローム） 

F 〜 0.1 #F 45櫂 各50儸入 
# CR -1805 1.6 X 0. 8 M 



セット合計 2250 個 各 ¥18, 


♦チップアルミ電解コンテンサ 

(ニチコン） 

WX シリー ズ 6.3 〜 50 V 0.1 〜 100 //F 
高さ5.5_蘸裡性品26種各15個入 
品番 CR -390 

セット含計 390 個 各 ¥18.000 


•チップ固定抵抗器(ローム） 

〇〜 1 MQ (12 シリー ズ ） 70種各100儀入 

&番 CR -0310 1 .6 X 0.8 _ 1/16 W ±5 X 
品番 CR -1010 2.0 X 1. 25- 1/10 W ±5% 

セット含計 700WB 各 ¥18,000 


* チップ 金属被顧 抵抗器 (道 工業） 

ion-iMn 66櫃 各 ioo « 入 


ion 〜 1 M 0 66檯 各1001■入 
10 X 1.25 ― 1/10 W ±0.5% 

&番 CR -1220 

セット含計 6600個 ¥25.000 


籲チップインタクタ(太_嫌電） 

卷*»0.1〜 220 pH 40 a 各 ICHi 入 
積) iao .1 〜 33 //H 16 M 各 lOffl 入 

品番 CR - L 560 

セット含計 560 個 ¥20.000 


•チップトランジスタ(ローム） 
MOSFET POWER 611各20個入 
小慣号デジトラ14種各40個入 

品番 CR - T 680 



•チップタンタルコンテンサ ( NEC ) 
6.3 V 2.2 pF 〜 47// F 1 

16 V 1 .OpF 〜 47 #F 各 lOffl 入 
35 V 0•リ F 〜 10 #F J 
品番 CR - SV 33 

セット含 It330 個 V22.000 


品番 CR -3202 3» 

セット含計 340 偏 ¥18. 


•チップダイオード(ローム） 

スイ ング H > S 7 七 パリ • 
定電531禮ダイオ-ドア•レ 

品番 CR - D 126 

セット含計 1260* ¥20,000 



SOP タイプ 74 HC / HCT , 4000シリ- 
專分ワーク 嫌技*! • ft 光ダイオ•ド • 


: i 象文•乃，〇ク褥 . Wl * につ办 JL ては， 


窮奸二つ?^ 


東北鳩区） 


ロジックテバイス株 通販部 


ロジックラ 

m 〒丨〇1東京®千代 
V TEL 03(5294)3661 


康京®千代田区外♦♦田 3-4-101 ♦田辞ビル 

FAX 03(5294)3662 


Q 仙台蘸_»锊株 

_干982仙台 m 太白区 M »12«24 舞 
W TEL 022(224)6436 FAX 022(224)643 


( M 東蠊区） 

有 シーアール 店頭販売 

干101東家軀千代田 e 外轉田彳 n4-2 权1廉ラジオス►アー内 

224)6437 TEL 03(325! )9755 FAX 03(3251 )9756 



スイッチング VE 源の常識を噏〇矜えた 

新 Itt 代のバワ ー モジュ ー ル 


黴 


スイッチング•パワーサブライ 


DC / DC コンバ- 


ノイズフイルタ 



， 





ネミッひ 5 GS 


自動制御部品の総合商社 


今永電機産業株式会社 


営業部：〒537大阪市東成区東今里 3-9-20 
本 社：〒537大阪市東成区東今里 3-9-21 


»06(974)1111代ぃ FAX 06(974)1253 
006(974)1191 代） 



PEX 


アベックス 小型 • 軽量 • 高出力 • P WM 方式 




モデル SAOI, SA02, SA50, SA51 

| SAOl SA02 SA50 SA51 一一 

出力電力 2000 W 800 W 400 W 400 W JB 

出力電流 20 A 10 A 5 A 5 A iQ 

電源電圧レンジ 16-100 V 16 - 80 V 16-80 V 16—80 V 
スイ分ング周波数 42 KHZ 850 KHZ 45 KHZ 外部同期 

參プ ラシ型モータ制御用 
•コイル®動用 
•アクティブ磁気軸受用 
•ペルチェ棄子駆動用 etc . 

★各データシート及びアベックス総合/ \ンドフックを進呈します/ (下記宛御請求下さい) 


MOSFET なら 

スーパー テックス社 


但:スレツシヨノレド MOSFET 

高耐圧 MOSFET 
カスタム MOSFET も対応 
低価格 


日本終代理店 


マイク a テック株式会社 


MICROTEK 二 


社 003-5300-5535 •大阪 006-263-5080 
木 00462-29-3631 •名古屋 O 052-782 H 603 

















GD 株式会社インテクラル電子 

〒182東京都調布市八雲台 2-9-1 TEL .0424(81 )2821 FAX .0424(81 )1288 



STN カラー LCD 用コントロール基板 「 ILC シリーズ 
は、8ビット CPU のバス上にダイレクトにインターフヂ; 
ェイスできます。そのため、直接 V - RAM に書き込むだ| 
けでデータ（文字、絵など）を高速にしかも簡単に LCD 
に描画することができます。 

籲基板サイズはテレフォンカード並みの小型タイプ 
籲電源は DC 5 V •部品感覚で使用できる 
_超低価格 ILC - ST 320 Z : ¥20,000 

ILC - ST 320 ZB : ¥21,600 /5 個からの場合の 
ILC - SO 320 Z : ¥20,000 ^ サンプル価格 



適用 LCD 


コントロール基板 


ILC-ST320Z 


ILC-SO320Z 


適用 LCD 

GMH 32024 A (スタンレー電気製） 

GMH 32024 B (スタンレー電気製） 

320X2 也 ドッ ト CSH カラー LCD _ 

DMF- 50268 NCU-FW (オプトレックス製) 
320X240 K ッ ト STN カラー LCD 
LCM-5382-22NEK (鳥取三洋 « 機製） 
320X240 ドッ ト STN カラー LCD 




STN カラ 


LCD 用コントロール基板 


肩 






L! 

レ 




MANUFACTURER'S GUIDE 


社 


(販売拠点) 



EL 


アイ アールファーイース ト ㈱ 

大阪支社 
名古屋支社 


石塚電子(株)営業本部 

西日本支社 


名古屋支社 


㈱ インテグラル 電子 
クレイアス ㈱ 

㈱ 東芝半導体営業企画担当 

北海道支社電子部品担当 
東北支社電子部品部 
北関東支社半導体営業部 
東関東支社半導体営業部 
神奈川支社半導体営業部 
北陸支社電子部品部 
中部支社半導体営業部 
間 W 支社半導体営業部 
中国支社電子部品部 


〒171東京都豊島区西池袋 3-30-4 K & H ビル_ 03-3983-0086 

〒532大阪市淀川区西中島7-642新大阪駅前末広ビル ] 06-302-9005 

〒465名占屋市名東区社台ふ247第三名昭ビル 6 >B 052-774-7707 


=130東京都墨田区錦糸 1-7-7 _ 03-3621-2703 

〒532大阪府大阪 rtf 淀川区宮原 2-1-17 新大阪 プロスペルビル f 06-391-6491 


〒465愛知県名古屋市名東区高社 1-263 —社中央ビル 


〒182東京都調布市八雲台 2-9-1 

〒258神奈川県足柄上郡松田町寄5501番地 

〒1 05-01 東京都砦区芝浦1 -1-1 東芝ビルデイング 

〒〇60北海道札幌市中央区北三条西1東芝礼幌ビル 
〒980宮城県仙台市青葉区本町 2-1-29 第一生命 ホン マビル 
〒331埼玉県大宮市錦町 682-2 大宮怙報文化 セン ター 17 F 


052-777-5070 


0424-81-2821 


0465-89-2825 

03-3457-3405 

011-214-2481 

022-264-7622 

048-640-1127 


t 261-71 千葉県千葉市美浜区中瀬 2-6 WBG マリブイースト 24 F 043-299-1018 


〒231神奈川県横浜市中区尾上町 1-8 I 対内新井ビル 5 F _ 
〒930富山県富山市桜槁通り 2-25 第一生命ビル 9 F 
〒450愛知県名古屋市中村区名駅南 1-24-30 三汁ビル本館 


045-664-8560 

0764-45-2672 

052-564-8721 


〒531大阪府大阪市北区大淀中 1-1-30 梅 HI ス: H ビルタワ-ウェスト 06440"2201 


〒730広島県広岛市中区大手町 2-7-10 広岛三外ビル 


麵支社電子檐器部電子•半導体グル-プ〒760香川県高松市鍛冶屋町3香川三友ビル 7 F 
九州支社電子部品部 1=〒810福岡県福岡市中央区長浜2ふ1來芝榀岡ビル 13 F 

半導体営業統括部 _ 

tw 体 広域顧客常業推進 m 当「 〒ioi 東京都千代 田 区外 神 tm -8* i 3 漱芝秋荣•原ビル 4 F 


082-246-3130 

0878-25-2491 

092-735-3006 


_半導体特約営業拟当 

半導体社内営業部_ 

日本テキサス•インスツルメンツ ㈱ 


〒101東京都千代田区外神田1各13東芝秋葉原ビル 5 F /6 F 
T 101 東京都丁•代 [ H 区外神 mi 各13來芝秋葉原ビル 7 F 


03-3257-5671 

03-3257-5606 

03-3257-5677 


プロダクト•インフ 


マイクロチップテクノ 


本支社 




-ション•センタ- [ 〒1〇8東京都港区芝浦 44&23 MS 芝浦ビル_ 

ジーインターナシヨ ナル Inc . _ 

〒222神奈川県横浜市港北区新横浜3-1&20 BENEX SI 6 F 


0120-81-0026 


<広告主情報> 


FAX 


03-3983-0642 

06-302-9105 

052-774-7731 


03-3623-6100 

06-395-3649 

052-777-5061 


0424-81-1288 

0465-89-2826 

03-5444-9342 

011-280-3286 

022-264-7496 

048-647-1090 

043-297-2550 

045-651-7465 

076443-1502 

052-562-5785 

06-440-1640 

082-504-3242 

0878-25-2405 

092-735-3373 


03-5256-7511 

03-5256-7639 


03-5256-7512 


0120-81-0036 


045471 -6166 


045471 -6122 














驛イココ周辺 LSI 黼表 


♦規格表ご利用の際のお願い ♦ 


本規格表のデータはメーカー発表の資料に基づいて作成しております 
が，メーカーでは改良などのために予告なく仕様が変更されることが 
あり.また，データ置が多いため編集の都合で省略している場合など 
があります. したがって' 実際に素子を使用して製品を生産される場 
合などは，当該メーカーにお問合せの上，必ず仕様をご確認ください. 
本書に記載されたデータによって生じた不具合などについては，小社 
ならびに著作権者は責任を負いかねますのでご了承ください. 


本規格表には， マイクロコンピュータ 

の周辺で使用される各種 IC ， LSI の規格が 
載せてあります. 

マイクロコンピュータのシステム設計 

では，心臓部の CPU 以外に多数の周辺デ 
バイスを使用します.これらの周辺デバ 
イスの中で， CPU と周辺の入出力機器と 
の間にあって， CPU の制御下で，プログ 
ラムの入出力機能を代行し，効率的なデ 
ータ交換を行うデバイスは，一般に周辺 
LSI と呼ばれています. 

一口に周辺 LSI といっても，非常に多く 
の種類があります.周辺 LSI の多くは，接 

続された CPU によってコント ロールされ 
るため，メインとなる CPU と容易にデ ー 
夕の交換ができるよう信号線が工夫され 
ています.これらは接続される CPU によ 


って，〇〇ファミリと呼ばれています. 
一方，特殊な周辺機器のコントロール用 
の LSI には，どのような CPU にも接続でき 
るようになったものもあります. 

また， CPU や周辺機器の多様化によっ 
て，多くの周辺 LSI が出現しています•マ 
イコン.システムの 設計では規模の大小 
を問わず，いかに最適な周辺 LSI を選択す 
るかが， CPU の選択と同様に，大きなウ 
エイ トをしめます. 

以上のような点から，本規格表では， 
多くの周辺 LSI の中から，比較的使用頻度 
の 高いファミ リ LSI , 専用 コント ローラ LSI 

を選択し，記載してあります. 

周辺 LSI の選択の場合，最も大きなボイ 
ントとなるのは， LSI のもつ機能，電気的 
特性です.このため，本規格表では ， LSI 


の機能を知る上で不可欠なブロック図， 
端子機能を中心に記載してあります.ま 
た， LSI のピン接続は，端子の入出力機能 
が一目でわかるよう工夫しており，回路 
図のチェックなどにも有効です. 

周辺 LSI は 年々集積化が進み，大規模， 
高機能となっています.このため，すべ 
ての特性，使い方まで記載することはで 
きませんでした.詳細な データは，メー 
力の データブック，データシートを 参考 
にしてください. 

収録にあたって引用させていただいた 
メーカの方々に誌面をかりてお礼申し上 
げます.なお編者のミスから内容が誤っ 
ていた場合，ご容赦いただくとともに， 
ご連絡をいただければ幸いです. 
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マイコン周辺 LSI 規格表の見方•使い方 


本規格表には，割り込みコントローラ， 
DMA コントローラなどの CPU 機能サポート 
LSI ， インター フェース LSI ， ペリ フェラル. 
コントローラ LSI を中心に記載してあります. 
ただし， A - D , D-A コンバータや特殊な通 
信用コントローラ（交換機用コントローラ， 
LAN コントローラなど）は省略しました. 

収録した周辺 LSI の多くは，6800/68000, 
8085 A /8086, Z 80 ファミリです.これらはセ 

カンド•ソースが多く，またオリジナル品 
より高性能のものも多いため，オリジナル 
品以外のデータ，略称を使用しているケー 
スもあります. 

周辺 LSI の場合，メーカが多岐にわたり， 
またオリジナル品が廃止されることもあり， 
特定のメーカの品種にまとめることは困難 
でした.このため，68系については，モト 
ローラ，日立を，85系についてはインテル， 
富士通を， Z 80 系についてはザイログ，東芝 
を中心に代表データとして収録してありま 


〔構成内容〕 

① ピン接続 

素子のピン配置図を示しています.パッ 
ケージが DIP ， PLCC ， QFP など数種類ある 
場合は，代表として DIP のピン配置を記敉し 
ました. 

また，この図には，データの入出力方向 
を矢印で示してあります. 

② 特徴 

各素子の機能，特徴を筒条書きで示して 
あります.形状，消費電力，プロセスにつ 
いては，型名によって異なり，また一覧表 
でわかるため，この欄には記載されていま 
せん. 

③ ブロック図 

各周辺 LSI の内部ブロック図を示していま 
す.素子の内部機能がわかるように，内部 
レジスタ，回路ブロックなどに分け，それ 
らの接続関係を記しています. 

④ 最大定格 

最大定格には， 1 C の使用に当たって信頼 
性や寿命を保証するために，越えてはなら 
ない絶対最大定格値を記してあります. 


(1) 電源電圧 （ V cc または Vdd) 

電源端子-グラウンド間に印加できる 
最大電圧範囲を示します. 

(2) 入力電圧 ( V ， N ) 

電源端子を除く入力端子に印加できる 
最大電圧範囲を示します. 

(3) 消費電力 (Pd) 

パッケージの最大許容損失を示します. 

(4) 動作温度 (丁 OPR ) 

電圧を印加した状態で動作する温度範 
囲を示します. 

(5) 保存温度 (Tstg) 

電源電圧を印加しない状態で保存し， 
その後電圧を加えたときに所定の特性を 
保ちうる保存温度範囲を示します. 

(D DC 特性 

DC 特性は， 1 C の静止状態での入力特性， 
出力特性などを規定したものです. 

(1) 低レベル入力電圧 （ V > L ) 

1 C が‘‘ L ” レベルとして判定できる入力電 
圧を示し，最大値が保証されます. 

(2) 高レベル入力電圧 ( V / h ) 

1 C が“ H ” レベルとして判定できる入力電 
圧を示し，最小値が保証されます. 

(3) 低レベル出力電圧 （ K ol ) 

1 C が“ L ” レベルを出力したときの出力電 
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(8) 出力容量 ( C OUT ) 〔一覧表の見方〕 

出力端子が駆動できる最大の容量値を 


圧で，出力電流 Uol ) を流した時の電圧 
値を示しています.最大値が保証されま 
す. 

⑷高レベル出力電圧 iV 0H 、 

1 C が‘‘ H ” レベルを 出力したときの出力電 
圧で，出力電流（ん//)を流した時の電圧 
値を示しています.最小値が保証されま 
す. 

⑸出カリーク電流（ん£> 

3 ステ ー ト出力 （パ、 ス など） において， 
出カフロート状態で端子を Vot / r 電圧にし 
たときのリーク電流値を示します. 

⑹入カリーク電流 （// L > 

入力電圧をレベルにしたとき，入力 
端子に流れ込む電流を示します. 

(7) 入力容量 （ Cw ) 

入力端子に接続できる最大容量値を示 
します. 


示します. 

(注） DC 特性に ついては 端子 ごとに 異なる場 
合があります.この場合には，丁 TLA 
出力特性をもつ端子がある場合は，そ 
の数値を優先記入してあります.ただ 
しすべての端子が CMOS 入出力特性の 
場合は，最も多くの端子の特性値,を記 
入してあります. 

⑧端子機能 

各端子のもつ役割を示しています. 1 C の 
もつ機能がわかるように記載してあります 
が，内蔵レジスタの種類，使い方までは説 
明をしていません.したがって，初期化の 
方法，プログラミングの詳細については， 

各メーカのプロ グラミング. マニュアルを 
参照してください. 


① 型名 

メーカの 1 C 型名を示します. 

② 適応 CPU 

接続対象の CPU を，以下の記号で示しま 
す. 

► 1……8080 A ，8085 A 系 

► 2……8086, 80186，80286系 

► 3…… Z 80 系 

► 4……6800系 

► 5…… V シリーズ系 

► 6…… Z 8000系 

► 7……68000系 

► 8……80386/80486系 

► ALL •••汎用タイプ 

►その他特殊用途では， CPU 名を記載 

③ 動作速度 


く 図1> DC 特性の測定回路 



(a) VlH, Vil, Voh, Vol 


(b) Iol 


(c) IlL 











クロック入力を必要とする 1 C では，入力 
クロック速度の最大値を示します.また， 
クロック入力を必要としない 1 C の場合は， 
リードまたはライトのパルス幅が遅延時間 
(セットアップ遅延時間）を示しています. 
同一型名の 1 C で，觔作速度の異なるタイ 
プが存在する場合は，/で区切って記してあ 
ります. 

④消費電流 

各 1 C の最大消费窀流を， mA で示します. 
カタログに消费電力 （ W ) のみ記敉されて 
いる場合は，#力作電圧を元に電流値に換算 
してあります. 

( D プロセス 

ic の製造プロセスを示します.カタログ 
に CHMOS ， HMOS と記載されている場合 
(例えば INTEL 社）はそのまま皐云記してあ 
ります.バイポーラの場合は， BIP と略記し 
てあります. 

⑧ 外形 

パッヶニジの種類は， DIP を優先して記載 
してあります. DIP が存在しない場合には， 
FP ( QFP のこと）， PLCC を記載しています. 

⑦入出カ レベル 

カタログに TTL レベルと書いてあっても， 
DC 特性の高 レベル 入力電圧（1////)は， 2.0 
V から 2.7 V の ものまでさまざまです. この 


一覧表では， V 7// として，ノーマル TTL の 
レ b // である 2.4 V を基準にし， V 7// が 2.4 V 
以下のものは TTL レベルとしました. 

また，入出力端子の中で， TTL レベルと 
CMOS レベルが混在している場合は丁 TL ， 
すべての端子力 ? CMOS レベルの場合は CMOS 
としています. 

⑧社名 

メーカ名を次に示す略称で示しています. 

► ADAPTEC : Adaptec Inc . 

► ALTERA : Altera Corp . 


► AMCC 

: Applied Micro Circuits Corp . 

► AMD 

I Advanced Micro Devices Inc . 

► AMPE 

•• Ampere (㈱ アンペール〉 

► ASAHI 

:旭化成マイクロシステム ㈱ 

► AUSTEK - Austek Microsystems 

► CHIPS 

• Chips and Technologies ， Inc . 

► Cypress 

• Cypress Semiconductor Corp . 

► CIRRUS 

-し irrus Logic , Inc . 

► DALLAS : Dallas Semiconductor Corp . 

► EPSON 

••セイ コー • エプソン ㈱ 

► Exar 

I Exar Corp . 

► FUJI 

: 富士通 ㈱ 

► HARR 

: Harris Co . 

► HITA 

: ㈱ 日立製作所 

► INTEL 

'Intel Corp . 

► INTS 

: GE Intersil 



MATUSITA :松下電子工業 ㈱ 


MITU 
► MOT 


NCR 

NPC 

NEC 




三菱電機 ㈱ 
Motorola , Inc . 

NCR Corp . 

Nippon Precision Circuits Inc . 
日本電気 ㈱ 


► NS 

► OKI 

► PLX 

► RCA 

► RICO 


National Semiconductor Corp . 
沖電気工業 ㈱ 

PLX Technology Corp . 
RCA 

㈱ リコー 


► ROHM 

► SANYO 

► SEIKO 

► SHAP 


口ー ム ㈱ 

三洋電機 ㈱ 

セイコー電子工業 ㈱ 

シャープ ㈱ 


► SIEMENS 

► SIGNE 

► SL 

► SM 

► SONY 

► SSI 

► STAC 

► THOM 

► TI 

► TOSI 

► UMC 

► VLSI 


Siemens Aktiengesellshaft 

Signetics 

Silicon Logic Inc . 

Standard Microsystems Corp . 

ソニー ㈱ 

Silicon Systems Inc . 

Stac Electronics Inc . 
Thomson Semiconductors 
Texas Instruments Inc . 

㈱ 東芝 

Linited Microelectronics Corp 
VLSI Technology , Inc . 




► WD : Western Digital Corp. 

► ZENIC ••㈱ ジー ニック 

► ZILOG : Zilog 

(国内で取扱って いる 日本法人/商社につ 
いては 巻末に掲載してあります） 
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100.00 


100. 00 


100. 00 


50 


20 



外形 分類入出力 




CMO 



CMO 


CMO 




CMO 


iTTW i — 置•” :蹋 — fm ■: ▼ 

iTTM TT — I 7 FnT T "!—— 

CH EIOBI d9H ESS! 13 HH HEH3 

KE1 DHHinH KOSHHIHDH KE]3P 
E 3 KH EHHIIEIS 9 IIIIHX 3 C 3 I 
KHI1ESOH EHQHI lOSHHI E!]3I 


CMO 



100 . 00 


30.00 


350. 


16.00 


30.00 


10.00 


CMO 


HOI CSIIB E 1111 H EEH9HHH HEDEU EH 31 
IE 3 E 93 HH EEI 3 HH HKEO E !]3 I 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


EH DBm IH3H EE9HHIHEDE] 311191 

FMb ITT—— TTTfTl W^M 




Em 

Km 



ALL 


ALL 


ALL 



8284 


82 


82 


8255 


8259 


71071 


8282/83 


8286/87 


8288 


160ns 


160ns 


8/lOMHz 


0ns 


0ns 



00 


00 


30.00 


20.00 


40.00 


20 . 00 


CMO 


CMO 


CMO 



CMO 


CMO 



CMO 



DIP18 


DIP20 


D1P28 


DIP48 


FP100 


DIP48 


DIP40 


D1P40 


DIP48 


PLCC84 


DIP40 


DIP28 


DIP40 


PLCC84 


DIP40 


DIP40 


DIP28 


DIP40 


DIP40 


DIP40 


DIP40 


DIP40 


DIP28 


DIP14 


DIP28 


DIP40 


DIP40 


DIP40 


DIP40 


PLCC84 


PP80 


DIP18 


DIP28 


DIP24 


DIP40 


DIP28 


DIP48 


DIP20 


DIP20 


DIP20 


TTL 


TTL 


CG TTL 


BSCN TTL 


BSCN HL 


SCSI TTL 


SCSI CMO 


LAN TTL 


ISDN TTL 


ISDN TTL 


LAN TTL 


LAN TTL 


PIO TTL 


INI TTL 


DMAC TTL 


PIO TTL 


DMAC TTL 


PIO 


CTC 


S10 TTL 


SIO TTL 


SIO TTL 


SIO TTL 


SIO CMO 


SIO TTL 


BSA 


SIO TTL 


PIO TTL 


LAN TTL 


LAN TTL 


UN TTL 


LAN TTL 


CF TTL 


CG TTL 


SIO TTL 


CTC TTL 


PIO TTL 


INI TTL 


TTL 


BSBF HL 


BSBF 


BSCN TTL 



TTL 


(*ffl のページが掲載されています • 3 
( 分類： BSAB/BSBF/BSCN: バス • ァービ 
トローラ . DTSP: データ . セパレータ / 
LAN: LAN コントローラ .LCDC:L Cl 


■■ 


，ースもし / は類似品です . 
ラ . CF: 複合コントローラ .CG 
トローラ .GP1B:GP I B コニ 
トロー ラ .RT しリアル•タイ 
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特 徽 

社名 

リセット， READY 入力付き 

INTEL 

マルチバス . コンパチブル ，8 0 8 6 マキシマム • モード下で使用 

INTEL 

80960 の / モリ， 1/0 用の A • ス •] ント 0- ラで UV 仆 -fr ルまたは 1 J ンタイム • フ ’a ク • ラマフ、な // PLD 

INTEL 

非同期で 1. 5M バイト / s の !^ パリティ • ジ x ネレータ内蔵 

AMD 

5 3 9 4 とコンパチブルで 3. 3V 動作可能な SCS 1 コントローラ 

AMD 

イーサネット仕様準拠の LAN コントローラ . DMA 機 ffe 内蔵 

! AMD 

ISDNf 〇 • タル ; JD 入者アクセス用コントローラ . DTMF, CODEC 等に使用できる卜 f d • フ • otvf 内蔵 

j AMD 

ISDNf 4 : / タル加入者アパス用コントローラ . B.D チャネルの制御を行う 

! AMD 

iggTWiirrr"^ 聚 vyraygt 雇 , ——up 

AMD 

第二世代のイーサネット • コントローラで， 10BASE-5.10BASE-2,10BASE-T に窣拠 

| AMD 

8 ビット 3 ボート，ハンドシェイク信号生 ^ インタラプト発生 

AMD 

優先度レベル 8. カスケード接統で最大 6 4 レベルを制御 

AMD 

チャネル数 4, te 送モード 4 種，自動イニシャル機能付き 

AMD 

f フ俞ン トおよびビデオ • メモリの ® 胸回路を内蔵したラスタ • プリンタ•コントローラ 1 

AMD 

プログラマブル . チャネル•ステータス疣み出し可能 

ROHM 

8 ビット双方向入出力 2 ボート，ビット/バイト単位の処理可能 

ROHM 

四つの独立した 8 ビット*カウンタ内蔵 

ROHM 

2 ボート内蔵，非同期 / 同期可牴 HDLC, SDLC ， X. 2 5 対応可能 

ROHM 

2 ボート内蔵，非同期 / 同期可能 • HDLC, SDLC ， X. 25 対応可能 

110 HM 

2 ボート内蔵，非同期 / 同期可能 HDLC, SDLC, X. 2 5 対応可能 

ROHM 

二つの非同期式ボート内蔵，受信バッファ 4, 送信バッファ 2 

ROHM 

プログラムによる初期投定不要 . データ長 5 ， 6, 7 ， 8 ビット選択 

RCA 

| 全二重 UART, ボーレート•ジュネレータ内蔵 

RCA 

.“• 謹土ミリ山レ■▼■认料 わョ L . 1 ■- 

RCA 


SM 


SM 


SM 

w.vw udijif-i ^vi rg 爾 」 ，r i ^ jjr|i j i>jj 

SM 

ARCNET 用 LAN コントローラ . COM9026 と COM9132 とを内蔵 

SM 

ARCNET 用 L AN コントローラ . COM9026/COM9132/COM9019 の機能と IBM PC バス I/F 回路内蔵 

SM 

8 2 8 4, 8 2 5 4, 8 2 5 5, 8 2 5 9 を内蔵した複合 L S I 

SONY 

V2 0/V3 0 および屑辺デバイス用クロックを発生 

SONY 

同期/非同期勖 ff, 全二重ダブル•バッファ方式 

SONY 

三つの 16 ビット • カウンタ内蔵， 6 通りのブログラマブル • カウンタ•モード 

SONY 

8 ビット 3 ボート，ハンドシェイク信号生成 f インタラプト発生 

SONY 


SONY 

4 チャネル DMA コントローラ • 16 M バイトアドレスと 64K トランスファ•カウント 

SONY 

オクタル • ラッチ ，8 2 8 2 はノンインバート ，8 2 8 3 はインバート 

SONY 

オクタル • バス . トランシーバ • 8 2 8 6 はノンインバート， 8 2 8 7 はインバート 1 

SONY 

マルチバス • コンパチブル ，8 0 8 6 マキシマム.モード下で使用 

SONY 


ック . ジェネレータ ， CRTC:CRT& グラフィック . コントローラ .CTC: タイマ / カウンタ . DMAC: DMA コン 
ーラ . HDC: ハード • ディスク • コントローラ . INT : 割り込みコントロー ラ， ISDN: I SDN コントローラ . 

7 ロック .SCSI:S CS I コントロー ラ .S10/SPC: シリアル通信コントローラ） 




























































































































































































































































































































































































• GPI 

• RTC 




TA 


TTL 


TA 






TTL 


TA 


TTL 




TA 


TA 


TA 


TTL 




TA 


TA 






TTL 




TA 








TA 








TA 




TA 


TA 


TTL 


TA 


TTL 




H TA 






SM 


TTL 


sv 




TO 


m 




TTL 


TTL 








NS 








N.S 






m 


NS 






TTL 


NS 






NS 




TTL 


NS 



NS 


NS 


TTL 


NS 


NS 




NS 




TTL 




TTL 


ント 


ジが掲載されています. * 印のないベー 
/BSBF/BSCN: バス . アービタ / バス • バ • 
TSP •• データ.セバレータ /V FO.FDC: 
コントローラ t LCDC:L CD コントローラ • 
















TTL 




HITA 

hIta 


TTL 






TTL 




















HARR 


TTL 




HITA 








HITA 








TTL 」 

m~~! 




m 








HITA 




TTL 

TTL 






TTL 












TTL 






m 












THOM 






THOM 








THOM 






TTL 

















TTL 














TTL 














TTL 








TTL 








TTL 
























SONY 








入出力 


































*m のべ一 

分齒： BSAB 

トローラ • E 

LAN : L AN 


_；^「'職|5: •り； ——— 

mi 威 1 ifP J ^ 1 BBBmi 


, 外部映像メモリの可能 


非同期で 1. 5 M バイト / s の fti & iK , パリティ•ジュネレータ内蔵 


非同期で 1. 5 M バイト / s のパリティ•ジュネレータ内蔵 


IEEE 802. 3準拠の“トワ-ク•インタ-フ I - ス •：! •ノト D - ラ. 8390と83910を組み合わせて lfW 化したもの 


1 EEE 802. 3準拠の CSMA / CDr ノト a づ. DP 8391/8392 と組み合わせて使用する. NS 3249 0 C と同一 


32/16ビ4ィス•インタ-フ I - スを内蔵した CSMA / CD ] ント a - ラで、 r リ r / およびリピ-夕への対応可能 


DMA ， ぐ Ot , 16ビ,卜1/0ィンタ-フ x - スを持ち，最大 25 Mbps の転送が可能 


PC / AT ， PS /2 用 FD コントローラ • 250 K ビット / s 〜 1 M ビット / s データ.セバレータ 


•ビ7卜の使い方のみ巽なる 




可.万年力1 

レンダ内蔵リつ 

可 

. 万年力1 

レンダ内蔵リつ 

司 

• 万年力1 

レンダ内蔵リつ 



tsd^i i 、キ r ^■•■!flgmm■ f 


ウンタ内蔵 


プンタ内藏 


•ダブタ 


フトで各種項目指定可能 


FD 


0種の«機能コマン 


HD 63265とソフ 


D 切り替え可能 


マ/カウンタ内 jg 


ング • データ内葳 


，入出カボート内蔵した FDC 


内蔵 


CRT 




大容置データ • バッファ内蔵 . 
3 8 f | のコマンド内蔵，ライ 


一 自動訂正 



在 n い4 ；gg "BPgi ifrigyanr ii ?—— 

SEU 313031 

< EgsnEcn ^——^—— 


PS /2 の VGA 相当の 


を持つ CRT コン 


ンパチブルな 


CCITT の T . 90. X . 75. X . 25で規定された Ht 2/ 〇卜:！ルを実現 ISDN の G 4 フ t , クス等に利用可能 


調 歩同期，バ イト同期，ビット同期通信を行う2チャネルの全二重ボート内蔵 
m 9 カレン ダ機能 を備え,データ•バス幅が8ビット SRAM と同 I 構成 
非同期全二重:動作，ボーレート•ジュネレータ内蔵. SCN 2641 と= 


ン用 HDC . 制御部はファイル•マネジャとして分離し，高機能化 


, 非同期で 1. 5 M バイト / 可能 


SCS 卜 2仕様準拠で同期紐能力 10 M バイト / s. シングルエンド . ドライバ/レシーバ内蔵 


■■ 


广ラフィック • コントロー 

ローラ . 1 NT : 割り込み コン 
. S 10/ SPC : シリアル通信コ 
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■S 彌 Bi 麵 ■ 織 §M^H 驢霊 

■通 _圈圈__8|_ s_ 題 ___ 
■鼷罾匾 i ■ 圈圈罾 E1DEEEE1I 匿冒 1 匿 EEiB 圜崮 oinIE 驪 




掲載— C & セカン 












































































































































































































































分類入出力 


HD 6821 


HD 68230 


HD 6840 


HD 6844 _ 


HD 6845 


HD 68450 


HD 68458 


HD 68 S 0 


HD 6852 


ICD 2093 


IM 26 C 91 


IM 6402/6403 


INS 82 S 0 


INS 82 C 50 


LD 1101 


LH 0080/ A/B 


LH 0082/ A/B 


LH 0083 /A 


LH 0084/ A/B 


LH 0085/ A/B 


LH 0086/ A/B 


LHO 110 /A 


LH 5081 A 


LH 5082 A 


LH 8030 


LH 8036 


LH 8072 


LH 8530 


LH 8536 


LH 8572 


LV 8570 A 


LV 8571 A 


LV 8572 A 


LV 8573 A 


M 518251 AP - 


M 518253 P -5 


M 518259 AP 


M 518279 P -5 


M 51828278283 


M 518284 AP 



ALL 


im ra — itt — 

nrni a r 圆 iTTTM KT ^—— rmriirT — 

EH dHimi 



ALL 


Pent 


ALL 


ALL 


ALL 


dEI EOQIHI E^lHI ESH 3 HHI H ^2 d KZ 23 P 
EH IH 3 HIIIOSIHIHEDO EIIS 

HQIC 29 IHI dHIH EEI 3 HIHKXI ] 

EH EMB BESSimi Klill EZ ]3 P 

Ed □■■■ IHZQII 9 HEIDEI 1 EZS 

KI 9 EHZS BOZISH Kid EZ ]3 I 


88 


42 


62 


86 


86 


86 





ALL 


*370 


08 


308 


08 


76 


ALL 


ALL 


ALL 


82 


68230 


84 


6844 


6845 


84 


84 


85 


85 


093 


69 


40 


8250 


8250 


25 


Z 80 PIO 


Z 80 CTC 


Z 80 DMA 


Z 80 SIO /0 


Z 80 SIO /1 


Z 80 SIO /2 


LH 0110 


Z 80 PIO 


Z 80 CTC 


8030 


03 


07 


03 


03 


07 


8570 


8570 


8570 


8570 


82 


8253 


8259 


8279 


8282/83 


8284 


• 5/2 MHz 


• 5/2 MHz 


4/6/8 /lOMHz 


• 5/2 MHz 


MH 

MH 


100 MHz 


100 . 00 


00 


200 . 00 


200 . 00 


200 . 


105. 


105.00 


130. 00 


• 00 



1/2/4 MHZ 



CMO 


CMO 


CMO 


XMO 


CMO 



5/4/6 MHZ 


5/4/6 MHZ 


5/4 MHz 


5/4/6 MHZ 


5/4/6 MHZ 


5/4/6 MHZ 


5/4 MHZ 


00 


200 . 00 


120.00 


00 


00 


00 


100.00 


180. 00 


26. 



EH EHHI d !23 l EHH 

cnacgaHmcsnaHMEnisiza 

KUTHK 509 

lklKA _ ITCT — in—lEEEliZai 


4/6 MHz 


4/6 MHZ 


EH mi EUDH ESOSHH KUO 

H 9 CH 9 IIH dZHI HBH E !]3 I 

iiarnMIllMIIIMMMIlin ■ 


250.00 


200. 00 


50.00 


250. 00 


• 00 


00 


50 


150 ns 


50 


■I IH9 iSBH EESQHHHK2E] EI]9I 

■■ E 9 dlHI IHHI 31 ■■ ■ BO ] 

91EHIDEHH E^BH HEXU 

IH KOI DQH EEEH EinS^^^HEIDEI] CZ]EH 
HI E9 DQHI EEnKI^H^HI HEOmCIiSI 


320 ns 


380 ns 


290 ns 


320 ns 


eh mi inmi imHHi HEEX 3 
EBimHIKIIHIIKDZKSBHHEIXI] 
Kill BIHIEEZ9H EinSHH HETEE3 


06 


02 


02 


100 . 


140. 


85 


20.00 


80 


00 


CMO 


CMO 


CMO 


NMO 


BIP 


BIP 


■ 


DIP 40 


DIP 48 


DIP 28 


DIP 40 


DIP 40 


SDIP 64 


DIP 40 


DIP 24 


DIP 24 


DIP 24 


DIP 24 


DIP 40 


DIP 40 


DIP 40 


DIP 40 


DIP 40 


DIP 28 


DIP 40 


DIP 40 


DIP 40 


DIP 40 


DIP 40 


DIP 40 


DIP 28 


DIP 40 


DIP 40 


DIP 40 


DIP 40 


DIP 40 


DIP 40 


DIP 28 


DIP 24 


P 2 


DIP 24 


DIP 28 


DIP 24 


DIP 28 


DIP 40 


DIP 20 


DIP 18 


PIO 


PIO 


CTC 


DMA 


CRT 


DMA 


CRT 


SIO 


SIO 


CG 


SIO 


SIO 


SIO 


SIO 


SIO 


PIO 


CTC 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


ンタ内蔵 


EHHHI9HH E9 DHHEinBIC^SIHIH HUH! EHIDH DU KH9H 212 HZBDEZE2IZDHI 

FTTTT — lUfTT — 


マ内蔵 


<スタを内葳. 


TTL 


TTL 


33SO^ZZS3KE^ZIZIZ33Z23HHHHHHHHHIHHI 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 



SIO 


SIO 


SIO 


FDC 


PIO 


CTC 


SPC 


CTC 


SIO 


SIO 


CTC 


SIO 


RTC 


RTC 


RTC 


RTC 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


ゴット I / O ボートと 2 個の 16 ビット . j 


^ 単/ « 方向 8/16 


つの jfcZ した 16 ビット • カウンタ内蔵 


4 ft 本*内蔵.各チ4ルが16ビ蚪のアドレス•レ •/ スタ， J ウンタ • 


獅 CR ， 


グ 3. 


非同期式シリアル • データ • アダプタ 


同期式シリアル • データ • アダプタ 


8本の CPU ク^ク出力を持つク〇7ク ••/ i 本卜: 


ブータ設定はプログラマブル，非同期式全二重通信可能 




\ ブログラマブル•ボーレート • ジュネレータ内蔵 


ィータ内蔵 


，一夕内蔵 


二 • ット双方向入出力 2 ボート • ビット/バイト单位の処理可能 


四つの独立した8ピット.カウンタ内蔵 


グラマブル.チャネル•ステータス莸み出し可能 


ート内蔵，非同期同期可能* HDLC , SDLC , X . 2 5対応可能 


ート内蔵，非同期/同期可能 HDLC , SDLC , X . 2 5対応可能 


ート内蔵，非同期词期可能^ HDLC , SDLC , X . 25対応可能 


こ直結可能 


•ット双方向入出力2ボート，ビット/バイト单位の処理可能 


四つの独立した8ビット • カウンタ内® 

Z 8 0 S I 0の16ビット • バージョン， NRZ ， NRZI , FM コーディング • ブログラム 


‘ • カウンタ[巧藏 

^ル伝送とセントロニクス準拠プリンタ制御機能を内葳 

10の上位， NRZ , NRZ I ( FM コーディング•ブログラム _ 

、 • カウンタ内！® 

绸步同期式シリアル伝送とセントロニクス準拠プリンタ制御機能を内葳，8072の乳用版 



TA 


TA 


TA 


TA 


TA 


TA 


TA 


TA 


TA 


CYPRESS 




t 2 £JL 

BZ 


NS 


NS 


SL 


SHAP 


HA 


HA 


SHA 


SHAP 


SHAP 


SHAP 




SHAP 


SHAP 


eeebeef 





綾 〆 •圈 BUT 

E 9 KXI 


* m のページが掲載されています.木印のないページの ls 丨はセカ 
分類： BSAB / BSBF / BSCN : バス • アービタ/バス • バッフ ァ /バス•コ: 


分類： BSAB / BSBF / BSCN : バス • アービタ/バス • バッフ ァ /バス•コン 
トローラ ， DTSP : データ • セパレータ /V FO t FDC : フロッビ•ディスク 
LAN : L AN コントロー ラ . LCDC : L C D コントローラ . P 10: バラレル I / 


ソース もしくは天 
•ラ. CF : 後合コン 



• RTC 



TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


〜1秒の割り込み設定可. 


〜1秒の割り込み設定可. 


〜1秒の割り込み設定可. 


1 y , iij 1 ! 


」 vip 型万年 i レげ内齡ル m •ク卟ク 
• 3 V 画可能な万年カレげ内藏リアルタイム•ク〇7ク 


. 3 V 駆動可能な万年朴げ内蔵 mm •ク〇7ク 


. 3 V 駆勦可能な万年朴げ内送 mm •ク d 7 ク 


'• ノ、 # ッフア方式 


ウンタ内蔵 


スケード接統で最大6 4レベルを制御 


桁表示 


2 8 2はノ 


ADY 入力付き 


SHAP 


NS 


t£IM 

.k jwrapng 

r ' u ： j irumitri ' w 



CG : クロック•ジー 
コントローラ . HDC ソ 
，イム • クロック • SC 


■ hHHHI 


• DMAC 
7 ント 














































































































































































































































































































































12 - 


.) 
CG : ク 

コント 
イム • 






TTL 


CMO 







CMO 






TTL 






TTL 


PC 




2 


TTL 


r ，4 


40 


00 


TTL 


02 


• 00 


TTL 


8867 




TTL 


BIP 


6852 


TTL 


TTL 


10 


AL 


B2 


TTL 


10 



TTL 


10 


8795 


( 、 M (: 


10 


m 


CMO 


oo 


TTL 


SCS 


( 、 M() 


00 


TTL 


し \ 




00 


TTL 


CMO 


00 


TTL 


BSBF 


00 


50 


TTL 


m 


m 






L'MO 


00 


TTL 




CMO 


CMO 



50 


TTL 


m 


CMO 


TTL 


68 


BIP 


m 


82 


TTL 


BP 


P 


CMO 


20 


AL 


.20 


On 


TTL 

TTL 


9X 


TTL 


9.\ 


On 


TTL 


*9 


MH 


CMO 


00 


TTL 
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特 微 

社名 

オクタル•バス • トランシーバ. 8 2 8 6はノンインバート， 8 2 8 7はインバート 

MITU 

マルチバス • コンパチブル，8 0 8 6マキシマム • モード下で使用 

M 1 TU 

マルチバス•コンパチブル，4 のモード可能 

MITU 

8ビット3ボート，ハンドシェイク信号生成*インタラプト発生 

MITU 

チャネル数4,全チャネル独立勁作可能 

MITU 

同期/非同期動作，全二重ダブル•バッファ方式 

MITU 

三つの16ビット • カウンタ内藏，6通りのブログラマブル.カウンタ.モード 

MITU 

8ビット3ボート，ハンドシェイク信号生^インタラプト発生 

MITU 

優先度レベル 8. カスケード接統で最大6 4レベルを制御 

MITU 

2個の8 2 3 7, 2個の8 2 5 9,1個の8 2 5 4内藏 

—MITU 

|" lBM フォーマット.ソフトで各種項目指定可能 

MITU 

IBM フォーマット.ソフトで各種項目指定可能 

MITU 

8ビット • データの直並^,並直列変換機能を持つ I / O エキスパンダ 

MITU 

2バイト.データの直並列，並直列変換機能を持つシリアル•バス • コントローラ 

mm 

8ビット•データ•レジスタ/バッファ. 3ステート出力 

FUJI 

通:—^ 

FUJI 

OQ ^ QSQBlZ £ niiISZ ] IISSEED 39 Q ! iiQEE 3 DHE ^£ QDE]^BEZSEHii 




SCS 卜 2 規格舉拠で i / •パ•ル .1 ボ伝式の r a トル：1咖-7 

FUJI 

SCS 卜2規格準拠で f レ m * 伝送形式のグ a ^ oyh -7 

FUJI 

SCS 卜2規格嘩拠で；/ン卜•伝送形式の/ a 卜3い]ント〇-ラ 

FUJI 

CSMA / CD , Star LAN コントローラ.1 M ビット / s のエンコーダ/デコーダ内蔵 

FUJI 

IBM PC XT / AT 互換の PCA •スと LAN アタ夕 MB 86950とのインタ -7 i -ス用 LSI 

FUJI 

PS /2 嘩拠のマイクロ•チャネル•インターフェース用 L S 1 

FUJI 

1 EEE 802.3 規格の I ン； 1- ダ/ f 卜厂と;ヮ H / ソント .1 二7卜を内蔵した LAN コントロ-7 

FUJI 

Single - ended ドライバ/レシーバ内蔵.ソフトは MB 87033と上位互換性がある 

FUJI 

イーサネット仕様顰拠の LAN コントローラ. 2進指数バックオフ.アルゴリズム内蔵 

FUJI 

8ビット.データの直並列，並直列変換機能を持つバス•エクスパンダ 

FUJI 

8ビット.データの直並列，並直列変換機能を持つバス•エクスパンダ 

FUJI 

非同期シリアル • データ • アダプタ 

FUJI 

同期式シリアル.データ • アダプタ 

FUJI 

6 8 0 0用クロック • ジェネレータ，水晶/ CR 発振 

FUJI 

全二重 UART 

FUJI 

三つの独立した16ビット • カウンタ内蔵 

FUJI 

M •片が^^ tL ■抑 SffXkWd-BrjmMBBU 

FUJI 


FUJI 

1 IBM フォーマット.ソフトで各種項目指定可能 

FUJI 

IBM フォーマット.ソフトで各種項目指定可能 

FUJI 

チャネル数4,全チャネル独立動^可能 

FUJI 

同期/非同期動作，全二重ダブル•バッファ方式 

FUJI 


し ;/ ク • ジェネレータ ， CRTC:CRT & く 
〖ーラ .HDC: ハード • ディスク • コント 

クロック .SCSI: S C S I コントローラ 


CTC •• タイマ / カウンタ . DMAC: DM A コン 


，ラフイック • コントローラ t 
ローラ JNT : 割り込みコント 
.S10/SPC : シリアル通信コン 


ント 
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MB 89255 A/B 
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MB 89284 A/-5 


MB 89288 


MB 89289 
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MB89321A 


MB 89322 A 


MB 89342 


35 


MB 89352 


MB 89363 /B 


MB 89371 


MB 89372 


MB 89374 


MB 89375 /V375 


MB 89392 


MB 89394 


MB 89396 


MB 89421 


MB 92411 


MB 92461 


MBL82284-6/-8 


MBL82286/82287 


MBL 82288 


MBL8259A/A-2 


MBL8282/8283 


MBL8284A 


MBL8286/8287 


MBL8288 


MBL8289/-1 


MBL89282/89283 


MCI 45488 


MCI 46818 


MCI 46823 
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82 


82 
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146823 


82 


82 
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00 
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00 


00 
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00 
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35.00 
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CMO 


CMO 


CMO 


CMO 



CMO 
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A はプルアップ抵抗付き， B はリセッ 


r ー ド接統で最大 6 4 レベルを制御 


L . 89282 はノンインバート， 89283 はインバ _ 


: ADY 入力付き 


ード下で使用 


種のモード可能 


ーマットも口 J 


/ ス機能をもつ : 



の 8 2 5 9,1 個の 


割り込みコン 


割り込みコン 


• ン方式の 1 


内蔵 


〆 _夕内蔵 


ル内蔵のシ I 
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iDY 入力付き _ 

トランシーバ ，8 2 8 6 はノンインバート， 8 2 8 7 はインバート 
ンバチブル ，8 0 2 8 6 用システム • バス•コントローラ 
• カスケード接铳で最大 6 4 レベルを 制御 

i ノンインバート ，8 2 8 3 はインバート 


Y 入力付き 


はインバー 


ード下で使用 


はイン八一 


DN 対応の : 


種の基準クロック ; i 択可能 ^ データのバイナリ / BCD 切り替え可能 
ゴヅト双方向ボートをもつ 


• 、 高 jW 圧入出カボー 
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機能を実現可能 


スナ両用の機能をもつ， 


• • データ • アダプタ 


•ダブタ 


> のためのデータ • 


-C, ADCCP などのためのデータ • 1 


同期 / 非同期全二重勁作，ボーレート•ジ X ネレータ内蔵 


ート，カウンタ/タイマ内蔵 


，一夕，水晶 / CR 発振 


、 • イ ト SRAM, 通 G 用同期式シリアル 3 線インターフェース内藏 


1NS8250U ンハルの二つの UART と t ント〇 ニ クス • イパ - フ： - スを内蔵した IBM PC/XT/AT 用； ! ： 4 〇づ 
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〜 60 秒の割り込み設定可.万年力 


つレ系の 8 2 8 4，. 


つレ糸の 8 2 8 4，1 


6 本の出カドライバ内蔵， IBM フォーマット互 
万年カレンダ内蔵，アラーム用割り込み機能付き 


MSM6242 の水惡振動子内蔵版 



OH 


SO フ 
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ット可能 




u レ独立動作可能 


ート出力 


nn nv ^ i|wrpgM - 厦 _ wiwirMfyi’jjy 

■ : KTT^T^—————— 


同期 / 非同期動作 ，: 


個のプリセット型 1 
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カウンタ内蔵， 6 通りのブログ 1 


ンェイク信号生成 ^於 


パベルを制御 
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•ー ド下で使用 
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適応 CPU tw H 動作速度 


NS16450 


NS16550 


NS16C450 


NS 32202 


NS 32203 


MS 3249 0C 


PC 87310 


PC 87410 


RF5C59 


RP5C01 


RP5C16A 


RP5C56 


RP5C62 


S-3520AF/CF 


S5930 


59 


59 


S5933 


S65C51 


S6845E 


SAB 82288 


SAB8237A 


SAB8289 


SCANPSC100F 


SCB 68154 


SCB 68155 


SCB 68430 


SCN2641 


SCN2651 


SCN2652/68652 


SCN2681/68681 


SCN2691 


SCN 68562 


SM8513 


SMC5242C 


SMC82C37AC 


SMC82C51AC 



ALL 


ALL 


ALL 


♦208 





ALL 


WTM 

fTTB 



♦380 


♦310 





*360 


ALL 


ALL 


ALL 


ALL 


ALL 


ALL 


ALL 


ALL 


ALL 


ALL 


AL 


ALL 


ALL 




PITili— IT 1 TM 
iTTCT i—TTM 
fTm iTHT71 

KIElCEBHEiniH 


*352 ALL 


402 



iTMi— 

KIHlCSHii 


8250 


8250 


8250 


32202 


32203 


8390 


87 


87 


RF5C59 


RP5C01 


RP5C16 


RP5C56 


RP5C62 


3520 


5930 


5931 


5932 


59 


65 


68 


82288 


82 


82 


PSC100 


68 


68 


68430 


26 


26 


68652 


68681 


69 


68562 



6/8/10MHz 


6/8/10MHz 


20MHz 


24MHz 




• 7456MHz 



•318MHz 



120 ns 


500ns 


33MHz 



画 i 


12/16/20MHZ 


320/200ns 


*388 1 ALL 





分類入出力 




SMC82C55AC-5 


SMC82C59AC 


QQimK^HQI 

E9EQHIIMIHIE 


SMC5242 


82 


82 


8253/4 


82 


1000 ns 


3/4/5MHZ 


8/6MHz 



130- 00 


55.00 


05.00 


ISO. 00 


00 


00 


50.00 


00 


00 


00 


01 


00 


• 00 


• 00 


B1P 


BIP 



170ns 


■03 

■BQ] 


CM0 


CM0 


CM0 


CM0 


CMO 


CMO 


CMO 






DIP40 


DIP40 


DIP40 


DIP40 


D1P48 


DIP48 


FP100 


QFP100 


DIP40 


D1P18 


SDIP64 


SDIP64 


DIP18 


FP1 


QFP120 


QFP 


QFP 


QFP160 


DIP28 


DIP40 


DIP20 


D1P40 


DIP20 


FP28 


DIP40 


DIP40 


DIP48 


DIP24 


DIP28 


DIP40 


DIP40 


DIP24 


DIP48 


DIP16 


DIP16 


DIP40 


DIP28 


DIP24 


DIP40 


DIP28 


SIO 


SIO 


SIO 


I NT 



CF 


BSC 


SIO 


RTC 


CRT 


CRT 


RTC 


RTC 


BSC 


BSC 


BSC 


BSCN 


SIO 


CRT 



DMAC 


AB 




SIO 


SIO 


SPC 


SIO 


SIO 


SPC 


SIO 


RTC 


m 


m 


m 


m 


m 


m 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


CMO 


TTL 


TTL 


TTL 


TT し 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 





本レ • 夕内藏 . 16A ソト FIFO 内蔵 



ド枵 



AR 



個までカス 





NS 

ごット転送可能 

NS 

■ ■■ ■ ■■ - ■ 


ソ I 


ggggigsr uu ； 411 g/ 



IEEE 802. 3 摩拠の CSMA/CD3 ント〇づ . DP8391/8392 と組み合わせて使用する . DP8390C と同一 


二つの UART, FD コントローラ 等を内蔵した ， IBM P C 対応の後合デハ〜 


PCI / ぃスとン U の IDE]i クタとの接統を行う PC 卜 1DE インタ -: 


BCD 出力， 1Hz, 16 H z のアラーム出力可能 


ック表示が可能な 


出力，タイマ/カウンタ内蔵 _ 


時刻，カレンダ • データをシリアルに入出力する .12 0 ビットの S RAM 内蔵 
/8 ビ 7 卜 _ ハ、との接統が可能な PCI] ント〇 - ラで、 EEPR0M とのシリアル • インタ-フ厂スを持つ 


16/8 ビ 7 トイスとの接統が可能な PCI] ンで、 8 ビプト • 夕の EPROM とのイントフ r スを持つ 


32 ビ，卜ス 


32 ビ砰イスと 


ス 


mM T f P gTTnTliCTl Tlgl——— 

jrmug 1 層 U 3 ijaiDi 今 ； l^FJ 


CO 

CO 


CO 


CO 


CO 


SEI 


AMCC 


覧プ 


表二 



ASAHI 


^ ル独立勁可能 


楝のモード可能 


m ス -h a. r ノタ，リ • ルン•トキ子ルとコンん 


バス対応の非同期式イン 


非同期全二#勁作， 


SIEMENS 


SIEMENS 

NS 


GN 

GN 

GN 

GN 


SIGNE 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


個の全二 * 


U ART, 



〖 •14 準拠の同期 


万年カレンダ内蔵， 


チヤ 


のための A 


SIO 


CTC 


PIO 


I NT 


TTL 


m 


TTL 


TTL 



ウンタ内蔵， 6 通りのブログ， 


，ュイク信号生成^インタラプト発生 


「ー ド接続で最大 6 t 


EPSON 


EPSON 


EPSON 


EPSON 


EPSON 

EPSON 


CG: クロック•： 
コントローラ •}([ 
，イム • クロック 



T& グラフィック.コントロー 
»ントローラ .1NT : 割り込み コン 
»— ラ. SI0/SP しシリアル通信コ 



'DMAC 

N コント 




























































































































































































































































































































































SPC2050F 


SPC2052P 


SPC2054F 


SSI 73M1450 


SSI 73M1550 


SSI 73M2450 


SSI 73M2550 


SSI 73M450 


SSI 73M550 


ST16C1450 


ST16C1451 


ST16C1550 


ST16C1551 


ST16C450 


ST16C550 


STC9610F 


TC 35802 G 


TC8505 


TC8521P 


TC8565 


TC8566 


TC8569 


TC8570 


TC8577 


TC8578 


TC9173 


TC9174 


TL16C550 


TMP 68230 


TMP 68450 


TMP 68652 


TMP 68901 


TMP8237AP 


TMP8Z43 


TMP8251AP 


TMP8255AP-5 


TMP8259AP 


TMP8279P-5 


TMP82C37AP 


TMP82C43 


頁 


♦ 168 


適応 CPU 



外形 


ALL 


ALL 


ALL 


ALL 


ALL 


AL 


ALL 


ALL 


ALL 



cniioHi in 119110 
EElllSHHIIISHiKSI 

cn mm ms eiz 


180 


ALL 


ALL 


2050 


2050 


2050 


8250 


8250 


8250 


8250 


8250 


8250 


8250 


8250 


8250 


8250 


8250 


8250 


STC9610 


35802 


68 


85 


76 


76 


76 


25 


8072 






FP100 


FP80 


FP100 


DIP28 


DIP28 


DIP28 


DIP28 


DIP40 


DIP28 


DIP28 


DIP28 


DIP28 


DIP28 


DIP40 


DIP40 


FP80 


FP144 


DIP40 


DIP18 


DIP40 


FP100 


FP100 


40 


40 


40 


DIP16 


8250 


68230 


68450 


68 














16MHz 


8/lOMHz 


8/lOMHz 


150.00 


400. 00 


50.00 









700ns 


く * EQ のページが 掲載され ています • * 印のないベー : 
(分 後： BSAB/BSBF/BSCN: バス • アービタ / バス.バッ 
トローラ ， DTSP: データ • セパレータ /V FO.FDC : フ 
LAN: LAN コントロー ラ， LCDC:L CD コントロー ラ • 


P40 


P48 


P64 


P40 


P48 


P40 


P24 


P28 


P40 


P28 


P40 


P40 


P24 


分額 


FDC 


FDC 


FDC 


SI0 


SI0 


SI0 


SI0 


SI0 


SI0 


SI0 


SI0 


SI0 


SI0 


SI0 


SI0 


S10 


LAN 


CRTC 


RTC 


FDC 


FDC 


FDC 


SI0 


SI0 


SI0 


PI0 


P10 


SI0 


P10 


DMA 


SPC 


CF 


入出力 


TIL 


TTL 


m 


m 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 



TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


m 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 



PI0 


SI0 


P10 


INT 


PI0 


DMA 


PI0 


TTL 


CM0 


CMO 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


IBNhPC/AT 対応の FD コン 


IBKhPC/AT 対応の FD コン 


LPC/Am 応の FD コン 




uart, r or 


ART 



UART ブ〇グ 


UART • フ • 〇グ 


ART, 7 •〇夕 


UAirr f r o> 


# or 


i 本レ-夕内蔵. 8250を 28 P 1 N に: 


I 本い夕 内蔵 . 8250 を 28PIN に : 


x 本トタ内雇 L 8250を 28 PIN に: 


x * トタ内廳 L 8250を 28 P 1 NI ; 


バ内蔵2台までドライブ可 


バ内蔵2台までドライブ可 
’バ内蔵 4 台までドライブ可 


3卜化 


# クト化 


•クト化し恪卜 ttl 刊寸 


W 化しリセ7卜播子付 


と _ コンパ • 


/一夕内蔵 


I 本トタ内蔵. 16 A # 0 の FIFO を内蔵しキ t ラクトモ-ド時8250] W 


x 本卜少内蔵. 8250 を 28PIN に： •パ化 


1本トタ内蔵. 8250を 28 PIN に:!: / A •クト化 


I 本レ-夕. 16 ハ WFF1F0 内蔵. 8250 を 28P1N に rWn イ 


: 本い 夕 . 16AW 卜 FIFO 内戴 8250 を 28PIN に]ンん クト化 


:本トタ内蔵 .8250.16450 とビン/; 


1 殺™ fP 可能 


• • ジュネレータ内蔵 



，心暑丈策 g ル 

： in»iiJi; v\ .v 

EQXBIZ^SSZZSEEIiHOX&SSEI&SXS 21101 


■bbkwi 孤 jir m 少 ■ 招 fiM ! gJHnggn— 

■wirw^rnpucx pii ■iw- 


i 1 j ii-JKi jo z ；.ifc 





INS 82503 >a 


6 8 0 0 0 とバス 


非同期ボー 


回路，周辺 0 ^^ 

回路，周辺ロジックを集積イ匕2 F D 対応可能 


一夕，モデム制御機能を内蔵した U A FT 


> IO は出力専用 


、をサポートする. PIO は入力専用 


:接铳可能な拡張用入出カボー 
:接統可能な拡張用出カボート 


W 卜の FIFO 内蔵 UART. f •レ•卜は DC から 256K まで設定可能 


S 単/双方向8/1« 


本の DMA - 


>などのためのデー: 


8 本の I / O , 16 個の割り込み制御回路， 4 個の夕 > 


EPSON 


EPS0 


EPS0 


SS 


SS 


SS 


SS 


SS 


SS 


XAR 


XAR 


XAR 


XAR 


EXAR 


XAR 


PS0 


T0S 


T0S 


T0S 


T0S 


T0S 


T0S 


T0S 


T0S 


T0S 


T0S 


T0S 



2ES3BE^BEEQZZEIHHHHI 




IKJPIU'IIK-IJRU ^ i 11111 ■BMBBBMMmUMBBBMW 


‘ ，ハンドシ X イク信号生成 f インタラプト発生 


「ー ド接統で最大 6 4 レベルを制御 


y ーフ x ー ス • 16 桁表不 


にル独立動作可能 


1 • スパンダ • 四つの / 


チャネル 数 4 ,全チ 


T0 


T0SI 


TO 


TO 


TO 


TO 


TO 


TO 


TO 


TO 


TO 


T0SI 






< ス • バ •: 


警 ^ 叫 ; 


•ジ 

HDC 

ク. 



RT& グラフイツク•コント 
コントローラ • INT: 割り込み 
• ローラ . S10/SPC: シリアル 通 



\DMAC:D 

コントロ - 


掲載— C & セカン 
ド•ソ—ス I 覧表 






























































































































































































































































































































































































TMP82C51AP 


TMP82C53AP 


TMP82C53P 


TMP82C54P/-2 


TMP82C55AP 


TMP82C59AP-2 


TMP82C79 


TMPZ84C10AP 


TMPZ84C20 


TMPZ84C30P 


TMPZ84C40 


TMPZ84 


TMPZ84C42 


TMPZ84C60P 


TMPZ84C61P 


TMS2793/97 


TMS 34010 


TMS9914 


TP3464 


TR1602 


TR1863/5 


UM6845 


UM8 


UM8 


m 


UM8 


UM82C284 


UM82C288 


VL16C550 


VL68C45 


VL82C37A 


VL82C50/A 


VL82C59A 


TO1770/2 


VDS3C93A 


WD37C65/A/B 


VD9914 


Z16C30 


Z5380 



適応 CPU 




KI 9 EDH HEE 3 EI 29 I 

EiaKmmaBEXsmKxaEa 




86 


♦108 



3 


ALL 


ALL 


ALL 


ALL 


8251 


8253 


8253/4 


8255 


8259 


8279 


Z80DMA 


Z80PIO 


Z80CTC 


Z80SIO/0 


Z80SIO/1 


Z80SIO/2 


46 


46 


179X 


8/lOMHz 


150/160/300ns 


60 


60 


4/6MHz 


• 0/6.0MHz 


4/6MHz 


.0/6. 0MHz 


4.0/6 - 0MHz 




TTirTM 

■nil— 

ma mi msai 1 513 ■■■ ■no 

EI 9 EHHIEHIHIS]] DE^EZ 3 H 1 ^ 11 X 1 ] 




CMO 


CM0 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 




iTM i—jOTTiffl from— 11711 

画 OHHcmEiaiiHimiiEm 

fTTH f—fTTT—fTZlg Tr ^— 


• 00 CMO 


• 00 


150. 00 


C9 d9H EQ3H EZ]9I 

C! 9 H CH 33 H DE 9 HV HDH HHI 
CHI EH9HIKUH EEZQHI^HI HH3C3 EZ^3I 


enmHi 

1131 mu 




ALL 


ALL 




ALL 




ALL 


ALL 


ALL 


91 


3464 


46 


60 


40 


84 


8250 


25 


25 


76 


82284 


82288 


8250 


6845 


37 


8250 


8259 

mo 


93 


160ns 


On 



00 


00 


00 


60. 00 


35.00 


50. 00 


CMO 


CMO 


CMO 



外形 


DIP28 


DIP24 


DIP24 


D1P24 


DIP40 


DIP28 


DIP40 


DIP40 


DIP40 


DIP28 


DIP40 


DIP40 


D1P40 


DIP16 


DIP16 


DIP40 


PLCC68 


DIP40 


PLCC28 


DIP28 


mil—i ji"iimiiiimi mi ii miwwm 

[I3HH EDI EH EEiSH EIEII9IHIK3H IZ]3I dZEP 

EH9 E39IHIIIE9H ESXSUmi HEEEH EI]3I EHZIfl 
pHEEmiimEI 3 HBIKOIZ]aiQIZI 3 l 

immiH EEIEIH EEI3HHIHE2C3 C]3I dUll 
QI9HHI CHI KS3HIEHB CH3HHHIHHXI3IZISI E&2ZS 
EMMI'IIMirMIIITMII I Ml II II Bill ■ 

EQ3 d9H KI3H ■ETSSl EZ3I EHZIfl 


EISQEnSHI BED 



2/3MHz 


4/5/8MHZ 



8/lOMHz 



KEERCE^HEZBHIIinBHHHdillEIISP 
C 9 Emi mi HHSIHIHBHIEI 23 I 


On 


200ns 


40.00 


85.00 


120.00 














20.00 


45 


50 




ALL 


ALL 


8030 


5380 


CMO 




DIP40 


DIP40 


DIP40 


DIP24 


DIP28 


DIP40 


DIP18 


DIP20 


DIP40 


DIP40 


DIP40 


D1P40 


DIP28 


DIP28 


DIP40 


DIP40 


DIP40 


PLCC48 


DIP40 


く * 印のページが掲載されています . 
《分痪： BSAB / BSBF / BSCN : バス . T 一 
トローラ. DTSP : データ • セパレータ 
LAN : LAN コント ローラ . LCDC:L C 



- 17 - 


分類 

1 入出力 

特 m 

社名 

SI0 

[ttl 

同期 / 非同期動作，全二 * ダブル•バッファ方式 

T0SI 

CTC 

TTL 

3 個のプリセット型 16 ビット • カウンタ内蔵 

T0SI 

CTC 

TTL 

3 個のプリセット型 16 ビット.カウンタ内蔵 

T0SI 

CTC 

TTL 

三つの 16 ビット . カウンタ内蔵， 6 通りのプログラマブル • カウンタ•モード 

T0SI 

PI0 | 

TTL 

8 ビット 3 ボート，ハンドシェイク信号生成》インタラプト発生 

T0SI 

INT 

TTL 

優先度レベル 8• カスケード接統で最大 6 4 レベルを制御 

T0SI 

P10 

TTL 

キーボード / デイスブレイ • インターフェース • 16 桁表不 

T0SI 

DMAC 

TTL 

プログラマブル . チャネル•ステータス疣み出し可能 

T0SI 

PI0 

TTL 

8 ビット双方向入出力 2 ポート • ビット/バイト単位の処理可能 

T0SI 

CTC 

TTL 

四つの独立した 8 ビット • カウンタ内蔵 

T0SI 

SiO 1 

TTL 

2 ボート内蔵，非同期 / 同期可能 ^ HDLC, SDLC, X. 2 5 対応可能 

T0SI 

SI0 

TTL 

2 ボート内蔵，非同期 / 同期可版 HDLC t SDLC, X. 25 対応可能 

T0SI 

SIO 

"a ~ 

TTL 

暦」自如。知 1 孤ノ ^^ TTspgniBHm 

TOSI 

TTL 


T0SI 

CG 

TTL 

Z8 0 用クロック • ジェネレータ， RUN/I DL E/STOP モードの遇 IR 可能 

TOSI 

FDC 

CRTC 

TTL — 

一，一 ^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^ ^ B —- 厂 f 一 於 — 一 m 一 ず ^ _ __ _ .■- .. t — — 班 

TI 



TI 

GPIB 

TTL 


TI 

SIO 

TTL 

MICROWIREOMi • スにより最大四つの周辺 f A • イスと CPU 間の接統を可能にする 

NS 

SIO 

TTL 

M1CR0WIREO トフ r スにより最大八つの周辺 f AW スと CPU 間の接铳を可能にする 

NS 

SIO 

TTL 

—————— 

WD 

SIO 

TTL 

物 w:a ， ン心 a 懲 ^1. iw •輪減 

WD 

CRTC 

TTL 

urn ay n» 

UMC 

SIO 

TTL 

wmn juapyixvj 及 gu m ggrzn— 

UMC 

CTC 

i 

TTL 

3 個のプリセット型 16 ビット•カウンタ内蔵 

UMC 

TTL 

優先度レペル 8. カスケード接狭で最大 6 4 レベルを制御 

UMC 

FDC 

TTL 

4 台の FD を同時シーク可能： I BM フォーマット • コンパチブル 

UMC 

CG 

TTL 

リセット， READY 入力付き 

UMC 

BSCN 

TTL 

マルチ八ス • コンバチブル . 80286 用システム • ，ィス • コントローラ 

UMC 

SIO 

TTL 

INS8250] ン /T” •♦ で， 16A • イトの FIFO 内蔵 UART. グ - レ - 卜は DC から 2561 (まで設定可能 

VLSI 

CRTC 

TTL 

agg——— 

VLSI 

DMAC 

TTL 

iKia iiKmt i ii i — — — 

VLSI 

SIO 

TTL 


VLSI 

INT 

TTL 

優先度レベル 8. カスケード接統で最大 6 4 レベルを制御 

VLSI 

FDC 

TTL 

ディジタル • データ • セパレータ内蔵，単密 / 倍密可能 

WD 

SCSI 

TTL 

非同期で 1. 5M バイト / sfeiJI 可能； 2 4 ビットのトランスファ•カウンタ内蔵 

WD 

FDC 

TTL 


WD 

E 2 QI 

TTL 

MirK パ na _ neraTO-g 

WD 

Ea 

TTL 


Z1L0G 

SCSI 


ZILOG 


姐です.） 

ローラ ， CG: クロック . ジェネレータ .CRTC:CRT& グラフィック•コントロー ラ • CTC: タイマ / カウンタ • DMAC: DM A コン 
PI B コントローラ .HDC: ハード • ディスク . コントローラ .1NT: 割り込みコントローラ .ISDN: I SDN コントローラ . 

，ル • タイム • クロック .SCSI: s c s I コントローラ . sio/spc: シリアル通 m コントロー ラ） 















































































































































































































































































































































































8 - 



適応 CPU 



分類入出力 


Z765A 


80 


Z8036 


Z80C30 


84 


Z8420 


Z8430/Z80CTC 


Z8440/Z80SIO/0 


Z8441/Z80SIO/1 


Z8442/Z80SIO/2 


Z8470 


Z84C10 


Z84C20 


Z84C30 


Z84C40 


Z 84041 


Z84C42 


Z 85230 


Z8530 


Z8536 


Z8581 


Z8SC30 


ZEN1020 


ZEN2061 


ALL 


ALL 


*288 


386 


386 


386 


*3 


♦386 


ALL 


ALL 


ALL 


76 


8030 


8036 


80 


Z80DMA 


Z80P10 


Z80CTC 


Z80SIO/0 


Z80SIO/1 


Z80SIO/2 


Z80DART 


Z80DMA 


Z80PIO 


Z80CTC 


Z80SIO/0 


Z80SIO/1 


Z80SIO/2 


84 


8030 


8036 


58 


03 


4/8MHz 


4/6MHz 



6/8/10MHz 


4007250ns 


.0/6. OMHz 


400/250/165ns 


MH 


2. 5/4.0/6. OMHz 


.0/6. OMHz 


2. 5/4.0/6. OMHz 


150. 00 


250. 00 


200 . 00 


30. 00 


200 . 00 


100.00 


20 


00 


m 




CMO 


NMO 







4/6/SMHz 


30.00 


100. 00 


00 


こ 00 

.00 ! CMO 


4/6MHz 


.00 ! CMO 


00 CMO 




20MHz 



20MHz 


6/8/1 OMHz 


00 


.00 


250.00 


200.00 


00 


00 


CMO 


CMO 




*144 ALL 


ALL 


/PB8288 


“PB8289 


2PD3301/-2 


/PD4990A 


“PD6316 


PD 7101 1C 


PD 71037 


PD 71051 


PD 71054 


PD 71055 


PD 71059 C 


PD 7107 1C 


“PD 71082 /8 3 


20 


96 ALL 


8282/83 


8284 


8286/87 


8288 


82 


33 


45/40ns 


160. 00 


30/22ns 


MH 


EnmUOHIKm EEIIHIKEI3HHI HnX3 

Eznn—iaiBfiigi—iEia— 

1911111 HU DHH CKHI d 31 Hdll 
E&HEEQICEIDmiEmillESHHmilXIl 

ismiEiniEnaHcmEEaHmKio 

EQUZniQHHEPBBIHIEm EE3HHUE2B3 
dilZIIQHI KQ3IEHH EH 91 H EEI3IHHIHCXH] 


CMO 


CMO 


CMO 


BIP 


BIP 


BIP 


BIP 


BIP 




380ns 


SOOKHz 


376 


40 


276 


1.2.5 
1,2, 5,8 

1.2.5 


8284 


82 


I 8251 
广 8253/4 
, 8255 



ALL 


ALL 


I 8MHz 
8MHz 
160ns 


60n ： 

8/1OMHz 


• 00 


• 00 


00 


00 


.00 



CMO 


CMO 


DIP40 


40 


40 


DIP40 


DIP40 


DIP40 


DIP28 


DIP40 


DIP40 


DIP40 


DIP40 


DIP40 


DIP40 


DIP28 


DIP40 


DIP40 


DIP40 


DIP40 


DIP40 


DIP40 


DIP18 


D1P40 


DIP28 


DIP40 


DIP20 


DIP18 


DIP20 


DIP20 


DIP20 


DIP40 


DIP16 


DIP16 


DIP18 


DIP40 


DIP28 


DIP24 


FDC 


SPC 


CTC 


SPC 


DMA 


PIO 


CTC 


SIO 


SIO 


SIO 


SIO 


DMA 


PIO 


CTC 


TTL 


m 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


Ieesoeoi 


f シーク可能； I BM フォーマット • コンパチ 


10 の 16 ビット•バージョン， NRZ, NRZ1,FM コー • 


ウンタ内蔵 


:• NRZI, 


，ス読み出し可能 


卜，ビット/バイト単位の処理可能 


四つの独立した 8 ビット • カウンタ内蔵 


一卜内蔵，非同期/同期可能 * 


一卜内蔵，非同期/同期可能 * 


ート内藏，非同期/同期可抵 


二つの非同期式ボート内蔵， * 



WE 


i; • 4 ,'wnn 


対応可能 


対応可能 


対応可能 



TTL 


TTL 


，送信バッファ: 


ータス読み出し可能 


卜単位の処理可能 


四つの独立した 8 ビット•カウンタ内蔵 


SIO TTL 


SIO TTL 



SI0 


SI0 


SP 


CT 


CG 


SPC 


1NT 


CTC 


BSB 


CG 


BSB 


BSC 


BSAB 


CRTC 


RTC 


SI0 


CG 


mmf 

1 



00 i 

CMO 

00 1 

CMO 


28 


DIP48 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 

TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


CMO 


CMO 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TT 


TTL 


TT 


ート内蔵，非同期/同期可版 


ート内蔵，非同期/同期可能 


ート内蔵.非同期/同期可能 • 


2 ボート内蔵,非同期/同期可能^ 


Z 8 


p 内蔵 


対応可能 


対応可能 


対応可能 


対応可能 



Z 80 用の割り込み： 1 ント 0 - ラで， 8 要因までの t •ド 2 割り込みをれ、 


最大 6 チド 4 ルの位匱計刺用アブフ T ウン • 的ントが可能な tl ウンタ. 


8 2 はノ 


、 READY 入力付き 


はインバ • 


斗 ywmg igMiw j i.iiTTEBSBn—— 


能 


:，行数をブログ 


こ入出力する機能をもつ 


マイク〇]だ r 夕間の f •夕伝送を行うド Mi 79 - 7 i : / タルイス ( D 2 BMV 夕-フ】 


V 2 0 / V 3 0 および周辺デバ， 


しル独立動作可能な DMA コントローラで，高速低消流 


ウンタ内蔵， 6 通りのブ 


<ィ 


優先度レベル 8 . カスケード接統で最大 6 4 レベルを制御 


ントローラ • 16 


はインバー 


/ 非同期勁作，全二重ダブル •バッファ 方式 


— MillH 隱 —I ^― — 

■——nmfTMinTTm— 

—mrrT^BiTfrrr—irnii??— m 


C 


LOG 


LOG 


LOG 


LOG 


LOG 


ZILOG 


LOG 


LOG 


ZILOG 


LOG 


LOG 


LOG 


LOG 


LOG 


LOG 


LOG 


LOG 


LOG 


LOG 


LOG 


LOG 


LOG 


ZEN 1C 


ZEN 1C 


NEC 


NEC 


NEC 


NEC 


NEC 


NEC 


NEC 


NEC 


NE 


NEC 

NEC 


EC 


NEC 


NE 


NEC 


NE 


• CG 

Z3 % 


• LCDC 


■■ 


ラフィック • コントロー 

コーラ. INT : 割り込み コン 
S10/SPC: シリアル通信コ 



\DMAC 

コント 


掲載— C & セカン 
ド•ソース I 覧表 
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E 




PD 71086/87 


PD 71088 


PD 71611 


PD 71613 


PD71P301 


PD 72001 


PD 72002 -： 


PD7201/A 


PD 72020 


PD 72061 


PD 72065 


PD 72067 


PD 72103 


PD 72105 


PD 72107 


/iPD721 


"PD7220 


PD 72305 


U PD7260 


“PD 72611 


PD7261A 


/iPD7262 


“PD7265 


PD 72934 


PD765/-2 


PD8237AC 


PD8251AFC 


PD8253C 


PD8255AC-2 


U PD8257 


PD8259AC 


PD8279-2 


/z PD 98001 



76 


♦406 


36 


♦408 


26 


♦130 


78 


24 


♦200 


20 


80 


58 


fTTTil 

WSM 


ALL 


AL 


ALL 


ALL 


ALL 


ALL 


ALL 


ALL 


ALL 


ALL 





1111 1EI3H KHIIfll EZ3HHPIHC] 11 1 
dll KEI3HEI3HHHEEXIi] 


ALL 


ALL 


ALL 


ALL 




22 


72305 


26 


72611 


26 


26 


65 


83934 


65 


25 


8253 


25 


25 


8259 


8279 




6/7/8MHZ 


18MHz 


4/8MHz 


20MHz 


4/8MHz 



n—ina—E3 — 

nM^MiEn— 


30 


00 


20.00 


50.00 


30. 


40.00 


40.00 


40.00 


30.00 


70.00 


30.00 


10.00 


30 


50.00 


50.00 


50.00 


00 . 00 


270. 00 


50.00 


20.00 

20.00 


20.00 


20.00 


150. 


10.00 


150. 


100.00 


140.00 


120 . 00 


00 


00 


20.00 


30.00 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 





練 ms 民 sa 病 isaaigj 

!3MnS3HnE!!aiHllI5IlEEHmKIX3 
192211 DH DODH KEHSHIH HdEj 

K3MimcniQHiiEzinaiEmHiBCi| 
KS^nOlHI Km BHH EZQ9I HESill 

emEHcaE! 201 HZMiimHmEii 

CHI E39HI EHiHH HdH 

1311 mBEElEmiEnKinHIHEDClKEia 
ECHEUIHI 11131 CZ9HI KUSH E03HHH K2EH E!3I 


外形 分類入出力 


m 




CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


NM0 











勰 ? 


卜 D 

LAN: 



DIP18 

CG 

DIP20 

BSB 

a 

DIP20 

BSCN 

DIP20 

CG 

DIP20 

BSC 

i 

DIP64 

CF 

DIP40 

SPC 

DIP40 

S10 

DIP40 

SPC 

DIP40 

CRTC 

DIP40 

SPC 

DIP40 

FDC 

DIP48 

FDC"I 

SDIP64 

SPC 

DIP48 

LAN 

SDIP64 I 

SPC 

DIP64 

SCS 

i_ 

DIP40 

CRT 

c" 

SDIP64 I 

SPC 

DIP40 

FDC 

FP100 

SCS 

n 

DIP40 

E3I 

DIP40 | 

HDC 

D1P40 

FDC 

QFP160 

LAN 

DIP40 

FDC 

DIP40 

DMA 

ai 

DIP28 

SIO 

D1P24 

CTC 

DIP40 

PIO 

D1P40 

DMA 

c 

DIP28 

1NT 

DIP40 

PIO 

FP64 

ISD 

ai 






TTL 



TIL 




ード下で使用 


卜信号発生 


用， システム•クロックの 発生，プ ログ 


用，周辺用の各制御コマンドを生成•出力 


PROM または EPROM,1K の SRAM, 1/0 およびハ # スパンタ - フ r ス雛を内蔵した 





非同期 , 


非同期 , 


非同 








イイト同期プロ 


ル対応可，全二重勁作， 


ル対応 . //PD 72001 とソフ 


ベイ ト同期プロトコル対応可，全二*動作 


^0 内蔵，外部映像メモリの制御可能 


， • ディスクに対応可 . 8 台まで制御可能 


ラッ 


夕制御回哆， 書き込み捕值回路などを内蔵 した 
E し，最大 4 Mb p s の転送が可能な HDL C コ 









非同期で 1. 5M バイト /s 


>U 側のバス幅を選択可能 






TTL 














の制御可能 


ISDN のレイヤ 2 のプロトコル処理を行う . LAP-D ブロトコル をサボー 
FD/HD ドライバにインタフェース可能， 4 台まで制御可 . IBM/ECMA フ， 


• 高速同期紐は最大 10MHz で . 7 段階にフ • D グラム可能 


こ対応可 . 8 台まで制御可能 


PD を同時 シーク 司能 I S 


32/16 ビ，卜 ^ ス • インタ - フ 1• スを内藏した CSMA/CD] ント 0- ラで，フ • リおよび卟••夕への対応可能 


台の FD を同時シーク可能 


• ネル数 4 ,全チャネル独作可能 


期 / 非同期動作，ご 


>ンタ内 iK 


ク信号生^インタラブト発生 _ 


ーラ .12 8 ビット MARK 出力発生 


，ー フニース， 16 桁表示 


線式時分利双方向送を行う L S I • 2 B + D の伝送が可能 


^H^Q3EQQ2Q3ZS]9mi^HHHiHi 
y^JZS^EEHDBEE&EBSBIHimi^HHI 


3 個のプリ 


WTJ^Lhn 

gHPMlgCTIiVi 


NEC 


NEC 


NEC 


NEC 


NEC 


NEC 

NEC 


EC 


EC 


EC 


NEC 


NEC 


EC 


NEC 


NEC 


NEC 


NEC 


EC 


NEC 


EC 


EC 


NEC 


EC 


EC 


NEC 


EC 


NEC 


NEC 


NEC 


EC 


NE 


NEC 










もしくは類似品です.〉 
:後合コントローラ. CG : ク 
■ラ. GP1B:GP I B コント 
•ラ， RTC: リアル•タイム. 


3 ック •ジ X 5 
プーラ .HDC : ハ 
クロック • SCSI: 



，ラフィック•コントロー 
ローラ. 1NT : 割り込み コン 
.SI0/SPC ソンリアル 通信 コ 





























































































































































































































































































































- 20 - 




28.00 


TTL 


SCS 




TTL 


BIP 


TTL 


CMO 


TTL 


CMO 


9802 


CMO 


24 


i'Mi) 




50 


CMO 


ns 




BSCN 


TTL 


TTL 


00 


27 


B2 


TTL 


LA 


LA 


82 


10 


82 


TTL 


28 


CMO 


20 


82 


TTL 


CMO 


TTL 


CMO 


TTL 


m 


TTL 






TTL 


KS 


82 


ド P 


00 


BSCN 


82 






TTL 

TTL 


BSBF 


00 


82 ： 




m 


BSCN 


13 


QF 


CMO 


TTL 


:: VO 


m 



CMO 


TTL 


TTL 


00 


47 


TTL 


BS 


00 


20 


TTL 


CF 


CMO 




TTL 


DC 


00 


m 


)C 


HMO 


00 


TTL 


AML 66101 


TTL 


7160 


ALL 


A1C 7160 D 


FP100 


AIC7110D 


7110 


ALL 


TTL 

TTL 


PP100 


CMOS 

CMOS 


6260 


A C6260 


PLCC68 


30.00 


ALL 


A C6225A 


DTSP 


DIP24 


100,00 


ALL 


A1C 61101 


45.00 


PLCC68 


150,00 


20MHz 


PLCC84 


18 MHz 


9810 


FP100 


B2C812 


82812 


TTL 

TTL 


PLCC84 


82C811 


20MHz 


82811 


TTL 


P1XC84 


82611 


820612 


100 


TTL 


PLCC68 


82C611 


82611 


ni 


P1XC68 


100 


82(M80 


82480 


CRTC 


FP160 


200 


82C455 


TTL 


CRTC 


PP144 


100 




82455 


82C425 


LCDC 


FP100 


82C08 


IHIM8 


8/10/16/20MHZ 


8208 


TTL 


8292 


8292 


ALL 


DIP40 


DIP40 


82706 


82706 


PP132 


100 


m 


CRTC 


ALL 


82596 


82596 


PP132 


82592 


82592 


TTL 


D1P40 


80.00 


ALL 


82424 


QFP208 


50MHz 


82423 


50MHz 


82423 


QFP160 


82380 


16720MHz 


82380 


PGA132 


325.00 


82378 


82378 


33. 3MHz 


QFP208 


82359 


40MHz 


82359 


PP196 


CHMOS 


200,00 


82358 


200 . 


FP 132 






FP120 


82306 




FP100 


180,00 


82289 


20.00 






DIP20 


82261 


CF 


FP100 


80,00 




82258 


6/8MHZ 


82258 


LCC68 


82092 


33MHz 


82092 


QFP208 


82091 


82091 


QFP100 


82072 


ALL 


82072 


DIP40 


82064 




82064 


DIP40 


82050 


ALL 


82050 


DIP28 


適応 CPU 


分額 


外形 


消购流 


勖作酿 


入出力 


mmTTLmTTLmmmnLnLTTLmm rrL mnLmmmm 



TTLmmnLmmnLnLnLmTTLnLmm 
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関連 — c | 覧表 





一夕内敌 8250 


11 : \ I 1 ^ a ^ ^ ^ [ i K&l i 1 1 づ 


c 機能内蔵 


: ：1 バスと PCMCIA / IDE とのインターフェース•コ 
四つの独立した DMA チャネル.1 6 M バイト•アドレス空間 


•一つずつ内蔵 


レチ 


■■ FFfBrfigWT 沿】か 1 T 

■mi iHL-j コ 卜: ひ】ム: wj iCTMBiMB 

で fci 繼 — 

【 . 昼 :, wn _ iTJBFmrpiri’iTT 1 :^ が /TMUBIimillimm 


ート他内蔵の周辺 L 


• コントローラ 


/カウンタを内蔵 


A および P 


、コンパチブルな 


. つの動^モードをもつ 


. 最大は33舭イト /s 


64K から 16M までの DRAM をサボートするデュアル • •• 


A バス間のブリッジ用バス 


6 と同一のバ 


CPU/4” ジ 1, バン • メモリ . PCIA. ス間の 32 ビ 


CPU/ キ ” /fy/t'i. PC I A* ス間の ; T ス . 



-i 機能を持つキ "i^DRAM；!：^- 


CSMA/CD LAN ] ント卩-ラ. 20 M ビ A / s のビ,卜•トトを持ち82586とソフト •] ン A •チグル 




ば ££488 準拠の 0? 旧ント〇-乂 8291 との組合せで M / リスナ /] ント D - ラ構成可能 


イブ可能 


—ス可能 


K の DR A 


L ブルの LCD/CRT コントロー 


、ッブ用の VGA コンパチブルなフラット . パネル . 


IBM 8514/A とレジスタ，ソフトがコンパチブル.マイク 


，ネル用アダプタ 


，ネル用アダプタ . 


PC AT および OS/2 対応のバス . コントローラ . クロック • ジェネレータ内蔵 


IBM PC/AT お 2 び OS/2 対応の メモ リ • コントローラ . ページ•モー ド動作対応 
組み込み型テ -7’ •” 卜〇づ用に設 I 十された 3ftj ル内蔵の ECC 機能付の f J い A ス DMADhH 


80386 用の 32K バイト • - 


同期 teUH - ド 5 MA ' 〇 / s . NRZ 信号の転送速度が 24 Mbps の SCSI ] ント a- 7 


SCSI , SCS 卜2んスづパ-フ 1- ス.フラを内蔵したテ、スク •] ン MJ 巧 


， • コント D- ラを内蔵した f ィスク •] ント D •ラ 
， • 割り込み制御，バス . リクエスタ/アービタ機能をもつ 


ック•コントロー ラ ， CTC: タイマ / カウンタ . 
コーラ . 1NT: 割り込み コントローラ . ISDN: I S 
• SI0/SPC : シリアル 通信 コントローラ） 


kiti j -g7yypp^jy WifiOT 


INTEL 


INTEL 


INTEL 


INTEL 


NTE 


INTEL 


NTEL 


INTEL 


INTEL 


INTEL 


INTEL 


INTEL 


JNTEL 

Intel 


INTEL 


INTEL 


INTEL 


INTEL 


INTEL 


INTEL 


INTEL 


INTEL 


INTEL 


INTEL 


INTEL 


CHIPS 


CHIPS 


CHIPS 


CHIPS 


CHIPS 


CHIPS 


CHIPS 


STAC 


AUSTEK 


ADAPTEC 


ADAPTEC 


ADAPTEC 


ADAPTEC 


ADAPTEC 



DMAC: 

DN 
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AT 9000 


AT 9010 


AT 9020 


Ara2969 


A 腸 79C974 


Am 82520 


An9S13A 


A 觀 9516A 


Ai9519A 


CDP1851 


CDP1877 


CDP1878 


CL-GD510 


CL-GD520 


COM 20020 


COM90C165 


COM90C66 


CY82C599 


DP 83905 


DP 83907 


DP 83916 


DP 83932 


DP 8440 


DP8441 


DP8461 


DP8465 


DP8473 


DP8531 


DS1215 


DS1387 


EISA 9010 


EISA 9020 


EPB 2001 


BPB2002 


FDC9216T/BT 


FDC92C81 


HD 44780 


HD 63645 


HD6406 


HD 64401 



ALL 


AL 


ALL 


ALL 


ALL 


ALL 


ALL 


18 


ALL 


ALL 


ALL 


ALL 


ALL 


ALL 


■ 


V) : / n 


90 


9010 


9020 


29 


82520 


95 


51 


9519 


動作避 


40MH 


25MHz 


40MHz 


50 


33MHz 


MH 



4/6/8/lOMHz 


250/300ns 


120ns 


130ns 


80.00 


80.00 


80.00 


260.00 


150. 


00 


255.00 


350.00 


CMO 


CMO 


CMO 


BIP 


CMO 


CMO 




PU 対応 




im—riT——i 

IH 9 H CmHH HD 
KQDH KEZSIHM^ 


1878 



ALL 


ALL 


ALL 


ALL 


AL 


ALL 


ALL 


ALL 


ALL 


ALL 








ALL 


ALL 


ALL 



ALL 


HD 64400 


52 


20020 


90165 


9066 


82599 


83905 


83907 


83 


83932 


8440 


8441 


8461 


8465 


84 


85 


DS1215 


1287 


9010 


9020 


2001 


2002 


9216 


9281 


44780 


63645 


6406 


64401 


33MHz 


33MHz 


20MHz 


20MHz 


20MHz 


50MHz 


25 


25MHz 


20MHz 


33MHz 


40MHz 


40MHz 


20MHz 


20MHz 


24MHz 


210MHz 


250n 


200ns 


25 


25 


V V 1 

00 

CMO 

20 

CMO 

20 

CMO 


50.00 


50.00 


50.00 


20.00 


20.00 


100 . 


100- 00 


00 


00 


260 


260 


20 


20 


20 


200 





80.00 


80.00 


500.00 


500.00 


60.00 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


TIL 


TTL 


CMO 


TTL 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 










103 HHHHEU 
1103 


50ns 


60 


00 


00 


100.00 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 




外 


FP128 


FP128 


FP128 


DIP48 


QFP132 


DIP28 


DIP40 


DIP48 


DIP28 


DIP40 


DIP28 


DIP28 


PLCC84 


PLCC84 


D1P24 


PLCC84 


PLCCB4 


QFP160 


QFP160 


QFP132 


QFP132 


QFP132 


PLCC84 


QFP100 


DIP24 


DIP24 


D1P48 


LCC28 


DIP16 


DIP24 


FP128 


FP128 


LCC84 


DIP28 


P8 


DIP24 


FP80 


FP80 


DIP40 


PLCC68 






BS 


ISDN 


CT 


DMA 


INI 


PIO 


I NT 


CTC 


CR 


CRTC 


LA 


LA 


LAN 


BS 


LA 


LA 


LA 


LA 


面 



DTSP 


DTSP 


FDC 


CG 


RTC 


RTC 


BSCN 


BSCN 


BSBF 


BSAB 


DTSP 


DTSP 


CDC 


CDC 



入出力 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


CMO 


CMO 


CMO 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


ECL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


DP 83932 イイ “ 卜 .3 ント〇 - ラ用の A r 


82596 イ卜 •] ： / 卜 o- ラ用の A ， 


64K 〜 4M ビット DRAM 用コン 


f • 号“卜 3 ント 0- ラ . SCSI ] ： 4o •ラを内蔵し An79C960 と ' 


LAPB/LAPD ブロ 


ウンタ内蔵，バイ 


，ネル数 2,1 6M バイト•アド 


割り込み入カレベル 8 . 拡張性の制限なし 


0 本の I / 〇ボート，双方向モード設定 / 


割り込み入カレベル 8 . 拡張可能 


PLX 


LX 


PLX 


AMD 

AN0 


AMD 


ント可能 


SEZE23HSE29C 

■ I 湯， 





と組み合わせて使用する 


と組み合わせて使用する 


B Vl3ni iin v ， : り:， ff——— 

IfW 履心 ” 卜 ! 1 以 WJgCTTST—— 

也 irtgrcrar— 


• ス対応 


: ブルなグラフィ 


2KB のテ # j アル • 本 • -FRAM と専用トランシ W 回路内蔵の ARCNET] ント a - ラ 


ARCNET 用 :1 ント〇巧 . トランシ -A' 周辺回路 . RAM を内藏 . COM90C26 と 7 フト • : 


スと CPU ハ • ス間のインタ - フエ -; 


I- スを内蔵した CSMA/CD] ント n- ラで、 DP8390 シリ -; T < 


SAY ス • インタ - フ r スを内蔵した CSMA/CD] ント卩 - ラで、 DP8390 • ンで < 


IEEE802. 3 準拠の本ブト 7• ク • インタ - フ r ス • コント a- ラで 23 ビ， 


IEEE802. 3 準拠の本ブト 7• ク • インタ - フ x- ス •] ント a- ラで 32 ビ 7 卜のひ * 


8/16/32 ビ蚪 < スを珍本 •• 卜する 1/4/16/64MI: 、 卜 DRAM]：/ 


8/16/32/64 ビバイスを爭本 • - 卜する 1/4/16/64M ビヴゆ議ント〇巧 

夕 • /T ルスイ “ クタの信号を受信し て動作する . レ-夕の動 作が 8465 と巽なる _ 

7 クタの信号を受信して動作する . P/F3>n* レ-夕の動作が 8461 と異なる 


//PD765A, IBM-BIOS3>a- fr iV\m PC. XT/AT. PS/2 用に設針された PD] ント d - 7 


已（：し / 丁丁し出力をもっブログラマブル . クロック • ジェネレータ . VCO 内蔵 


万年カレン ダ内蔵， バッテリ • バックアップ . メモリのコントローラ内 ) R __ 

4K バイト SRAM 内蔵のリアルタイム • クロック.クロック機能は DS 1 2 8 7 と同等 
DP 83932 イイネブト .] ントロ-ラ用の EISA バス . マスタ•インターフユース 


，ネル用 DMA インターフェース/: 


F M/F M のデータ処理可能 


t < 女 W^MWSTt 

w\ bianir/iMaong———— 


:，記号を表示する 


9 


種類のボーレート . ジュネレータ内藏 u ait 


•フ•〇セ7サ用のフトム.ハ、ファ•インタ-フ r ス •] ント0巧で，各種タイミンク'生成を行う 


RCA 


RCA 


RCA 


CIRRUS 


CIRRUS 





ROM 内葳 


CYPRESS 


NS 


NS 


NS 


NS 


NS 


NS 


NS 


NS 


NS 


NS 


DALLAS 


DALLAS 


PLX 


PLX 


ALTERA 


ALTERA 


SM 


SM 


TA 


TA 


HARR 


TA 


( 分類： BSAB/BSBF/BSCN: バス • 
A コントローラ t DTSP: データ 
ローラ f LAN:L AN コントロ- 


アー ビタ/ハ/ス 
• セノ《レータ /V 

ラ， LCDC:L CD ： 




カウンタ， 

•ISDN: I S 

-ラ 5 


DMAC: 

DN 
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HD 64530 


HD 64570 


HD 64645 


HD 64646 


HD 662241 


HD 66710 


HD 66840 


HD 66841 


HD 81501 


HD 81502 


ICD2051 


ICD2061 


1CD2063 


KS82C289 


LC7584N 


LC8945 


LC 89512 


LC 895170 


LC8953 


M 33241 


M 33242 


M 33244 


M 50532 


M 66007 P/FP 


M 66201 


M 66307 SP/FP 


遍応 CPU 


ALL 


ALL 


ESQB 

DOEB 


ALL 


ALL 


ALL 


ALL 


ALL 


ALL 


AL 


ALL 


ALL 




AL 


ALL 


ALL 


IHIQII IDH 



M3 


M3 


M3 


ALL 


ALL 


ALL 


ALL 


ALL 


MB4107 

ALL 

MB 86187 

ALL 

MB 86201 

MB 86224 

MB 86202 

MB 86224 

MB 86415 

ALL 

MB 86440 | 

ALL 

MB 86443 フ 

ALL 

MB 86603 

ALL 

MB 86965 B 

ALL 

MB 87012 

ALL 

MB 87013 

ALL 

MB 87033 B 

ALL 

MB 87035 

ALL 




64530 


64570 


63645 


63645 


66224 


66710 


66840 


66861 


15 


81502 


2051 


2061 


82289 


58 


94 


89512 


895170 


95 


32 


32 


33244 


50532 


66007 


M 66201 


66307 


1440 


4107 


86187 


86201 


86202 


86415 


86440 


86443 


86603 


86965 


87 


87013 


87 


87035 



• 00 


120 . 00 


• 00 


• 00 


50 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


30MHz 


•144MHz 


. 288MHz 


120MHz 


120MHz 


50.00 


50.00 


34.00 


30.00 



20MHz 


33 


33. 9MH 


20MHz 


20MHz 


00 


20.00 


8 /lOMHz 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 

CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 




BiCMOS 



(分 


PGA 68 


PLCC84 


PPM 


FP80 


TCP107 


QFP100 


FP100 


FP100 


FP136 


FP100 


DIP16 


D1P16 


DIP16 


DIP20 


FP80 


FP48 


QFP128 


QFP100 


FP160 


PGA179 


DIP64 


CAN14 


FP128 


DIP16 


DIP24 


DIP32 


PGA135 


DIP24 


FP64 


FP48 


FP28 


QFP80 


QFP80 


QFP80 


QFP176 


QFP160 


SDIP64 


DIP40 


FP80 


FP100 


複合 


SPC 


CDC 


LCDC 


CDC 


CDC 


CDC 


CDC 


ISDN 


c 

c 

c 

E 

C 




n 


m 


CMO 


TIL 


m 


m 


m 


TTL 


m 



4 リンクの同時設定可能 


•0 トル対応の通信用 LSI 


クから : 






m 


m 


対応の l メ 


DM A 機能と 2 組の全二重送受信回路を持ち ，- 


縦 10 2 4 Ky 


縦 


液晶卜、トマトリクスイラフパク表示システム用の a ラム • 卜 • ライハ • で n イ r 回路 8 〇個内藏 


•, s 己号を表示する 


CRT 表示用の R. G. B 信号を LCD 表示用信号に変換するインタ -7x • ス • コント 0- 7 


CRT 表示用の R. G. B 信号を LCD 表示用信号に変換するインタ - ス •] パ D-7 


ISDN の S パインタ - フ I- ス機能 ^ HDLCm 81: 、卜 CPU, 上位 CPU 接統機能を内蔵した I インタ - フ广ス LSI 


ISDN の SO トフ r ス機能； HDL ( 滅能 * 8 ビ 7KPU, 上位 CPU 接続機能を内蔵した 1 む夕 -7!- ス LSI 


320k から 120MHz までの独 i した 2 ク卟クを出力できるデ〇グラマ r ル • クロ 7 ク x 本レ -: 


390k 〜 120MHz の独立した 2 ク如クを出力できるグラフパク用デ〇グラマデル • ク D, ク ^ 本レ-夕 
390k 〜 135MHz の独立した 2 クみクを出力できるグラフ h ク用フ ‘af ラ 7 / ル • クロ 7 ク 1 本レ-夕 



LCD 


SCSI 


CS 




|^T^—iTTTMiTiTT——fT^wnTT—ITUiiT— ■3 。 : m 沾权 

fun^Miro—iTT——mir^BffTnTTTT^ifr^ — 私胃 i ^rPYki M mfl 1 ^irr 

inn—rTHTT—lTWTiTTf^—j^HTilfnTTTTTTWTTTlgiT^B • 鹹^心 


DMA 


INI 


CG 


LCDC 


BSBF 


BSBF 


BCC 


DTSP 


BSCN 




E 


SPC 


ISDN 


ISDN 


CS 


LAN 


LAN 


DC 


SCSI 


SCSI 


TTL 


CMO 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


CMO 


m 


CMO 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 



eq2^Z3BEBS3BBE^&QBECSEZ3SEHE]|^SE[QBQBH3ESEIIH 


1/2 デューティ， 1/2 バイアスの LCD ドライバ . キャラクタ • ジェネレータを内蔵する _ 
不平衡型非同期伝送をサボート • 2 4 ビットの g カウンタ内蔵 


CS I インターフェース内蔵の CD-ROM エラー訂正用 

，ーフェース内蔵の CD — ROM エラー訂正用 


68000 用後合周辺 LSI で . DMA コントローラ，アドレス • デコーダ .CK ジュネレータ等を内蔵 


分離された 二つの Y ス間での f -夕転送が可能で最大 27. イト /s の独立 4hUDMA ] ： 4a - ラ 
a-W 割り込み 7 本と V ス割り込み 7 本の制御が可能 M32Y スと VME /ぐスに対応可能 


7• リセ 7 卜時のタイミン r 信号生成 * 内部ク DW 位相合わせ機能等を内蔵 


: • 7 卜 CPU との夕 • 仆クト接統が可能なドバ • マトリクス液晶表示 ] ント〇-卜 


ゴット並列入力，直列出力のシフト • レジスタ機能をもつ :^ 



• i ! 办1*1 : 〇】 .1▼gggBC——————— 

BTOMir tAJsi i r ^ .13 “riifsnnw 


ゴット幅のデータに 7 ビット幅の誤り訂正符号を組み合わせて構成した 


.L 方式の VFO 回路内蔵の FD データ • セ パレー タ 


JEIDA メモリカード規格準 ft のメモリカード • コントローラで•チップ選択信号を生成する 


DSP で DRAM を使用するためのび / 夕 LSI. MB 86224 と直接接続が可能 


，ナル .7. 〇セパ MB 86224用のタイミング •/ :本トタで才•テ # イオ用 •；/ リアル•インタり i •スを作成 


CCITT 肋告 X. 25 レへ、 2/ 〇卜 ] ルを认 • ける通信制御用 LSI 


通信端末を ISDN 網に接铳するために使用される V. 110, X. 30 に準拠した速度整合用 1 ニ ヴ 


CCITT 肋告 V.110 t V.120. X. 30 及び V. 120♦ 用レ•トアググ 


SCS 卜 2 規格準拠でシングい i：/K • f レン • ン K の両 f 云送形式対応の / 〇トコい ;1 ント a 巧 


IEEE802. 3 規格準拠の I ントタ 70+ と送受信フ作夕を内蔵した LANr ノト a-7 


CSMA/CD LAN コントローラ•イーサネット仕様準拠 


スクと同期式 SI0 とのインターフュース用 . MFM 回路と CRC 回路内蔵 


/ ーバ内蔵 . MB 87030/87031 の上位互換となつ - 


/平衡 送対応 . ソフトは MB 87030 と上位互換性があり ， MPUA X-A # 'jf<-/i ； 


TA 


H1TA 


TA 


TA 


TA 


TA 


TA 


TA 


TA 


TA 


CYPRESS 


CYPRESS 


CYPRESS 


SUMSUNG 


SANYO 


SANYO 


SANYO 


SANYO 


SANYO 


TU 


TU 


TU 


MITU 


TU 


TU 


TU 


FUJI 


FUJI 


FUJI 


FUJI 


FUJI 


UJ 


UJ 


UJ 


UJ 


UJ 


UJ 


FUJI 


FUJI 


FUJ 


El 


msmmm 


コント ロー 

ーラ ， GPIB: 
，ーラ .RTC: 


■■■ 


ック . コントローラ ， CTC : 夕 
コーラ . 1NT ••割り込み コント C 
.S10/SPC : シリアル通信コン 



カウンタ， DMAC: 
ISDN: ISDN ： 


s 









































































































































































































































































































































































MB 87036 


MB 89391 


MB 89393 


MB8 


MB 89398 


MB 89511 


MB 90072 


MB 92421 


MB 92441 


MB 92461 


MB 92471 


MC10HC642 


MC 68150 


MC 68153 


MC 68302 


MC 68360 


MC 68440 


MC 68451 


MC 68605 


MC6880A 


MC 68824 


MC6885/6/7/8 


MC6889 


MC68HC24 


MC74F2968A 


MC 88200 


MC 9000 


MC 9010 


MC 9020 


MCA1200 


MCC1 


MCI94C18 


MCS 2000 


MCS 2300 


MCS 2500 


MCS3202 


MM 58167 A 


MSD95C02 


MSM6240GS 


MSM6255GS 


適応 CPU 


ALL 



ALL 


ALL 


F3 








ALL 


KIOlHHIiHE] 




1103 HHIIEmiEIIV 

pnoammiEm 


ALL 


ALL 


88000 


ALL 


ALL 



ALL 


ALL 


ALL 



• 動作速度 

87036 10MHz 


89391 8MHz 


89393 8MH 


89398 


89511 100MHz 


90072 16 


92421 20MHz 


92441 20MHz 


92461 I 50MHz 


10642 100MHz 


68150 40 


68 


68302 16.67 MHz 


68360 


68440 8/lOMHz 


68451 4/6/8MHZ 


68605 12.5MHz 


6880 25ns 


68824 16.67MHz 

885 10ns 


6889 17n 


82 


968 20 


88200 33 


000 40MHz 


010 25 


9020 40MHz 


MCA1200 45ns 


MCC1 50 


2000 


2300 20 


2500 20 


3202 24MHz 


58167 1050 ns 


9502 20MHz 


MSM6240 10MHz 


MSM6255 ,11 


消費電流 




CM0 


30. 00 CM0 


30.00 CM0 


00 CMO 


35.00 CMO 


00 | CMO 


50.00 CMO 


40.00 CMO 


CMO 


00 BIP 


00 CMO 


00 


10 CMO 


85.00 BIP 


00 CMO 


CMO 


300. 00 


00 . 00 



EHa 


KQ9IHIIIHDO EB EESH EZ!3 
□H mi IIOIHHIHEEI] E29K3IZ9I DU 

EDHHIE3HI COmH HCH2EI] EIZ9I 
EEIH EHOH 911 HI HCX3 EI3HQ2E3IESS1 

rTTiriiwiiimu BP 1 ! 


HEXU EI]3I 

■ IIIIIMIIJI ■ 


FP100 


FP100 


FP100 


FP100 


FP120 


SDIP64 


DIP28 


DIP64 


DIP9 


DIP22 


FP24 


PLCC28 


PLCC68 


DIP40 


FP132 


FP240 


DIP64 


A8 


110- 00 


87.00 BIP D1P16 

00 CMOS PGA84 


98.00 BIP DIP16 


10.00 I BIP DIP16 


• 00 CMOS DIP40 


280.00 BIP DIP48 


300. 00 CMOS PGA181 


00 CMOS FP128 


80.00 CMOS FP128 


80.00 CMOS FP128 


80.00 CMOS DIP24 


240.00 NM0S DIP48 


25.00 CMOS PLCC68 


50. 00 CMOS PLCCB4 


FP100 


CMOS FP100 


200.00 CMOS PLCC68 


00 I CMOS DIP24 


CMOS PLCC68 


00 CMOS FP60 


00 CMOS FP80 


CF 


CF 


CF 


CF 


RTC 


RTC 









INT 


CF 


CF 


DMA 


SPC 


BSB 


LAN 


BSBF 


BSBF 


PIO 


a 


BSCN 


BSC 


BSC 




IC2B 

IE33 


i 


FDC 


RTC 


DC 


LCDC 


LCDC 


TIL 


m 


TTL 


m 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


ECL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


CMO 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


s 
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特 激 

社名 

不平衡 / 平衡伝送対 !^ m は MB 87031 と上位互換性があり， MPUnmf 彳 Yd レ- 夕内蔵 

FUJI 

1 8086 専用の播合周辺 LSI で， 8284, 8288. 8259 .8237. 8254 を集積化 

FUJI 

I 8086/88 専用の嫌合周辺 LSI で， 8284. 8288. 8259. 8237. 8254 を欒積化 

FUJI 

8086/88 専用の後合周辺 LSI で， 8237. 8254. 8259. 8288 を集積化 

FUJI 


FUJI 


FUJI 

Tvr ar レイ上に文字や図形を表示するための ] ントロ - ラ.映像信号発生回路内蔵 

FUJI 

割り込み入力 7 本を持ち • 高速デイジ • チューン可能なインタラブト•コントローラ 

FUJI 

F3 2 専用システム • クロック • ジュネレータ . 水晶内蔵のハイプリッド I C 

FUJI 

F32 用システム • クロック • ジ x ネレータ . 100MHz 水晶使用可能 < リセット回路内蔵 

FUJI 

F3 2 用クロック • ジ x ネレータ . 2 種類のウエイト設定可能 • リセット信号発生 

FUJI 

68030.68040 用クロック • ジェネレータ . 入カクロックとして E C L, TTL の選択可能 

MOT 

16/32 ビ *y 卜 CPU と 8/16/32t 、 卜の周辺 LSI やメモリとのデ - 夕送受のための夕 M ナミパ < ス • サイ f 

MOT 

I VME バス • インタラプト . モジュール . 四つの！した割り込み ソース 

MOT 

1 DMA コントローラ，インタラプト • コントローラ，三つの全二希 S 10 内蔵 

MOT 

MC6802 の次世代タイフ • の後台 : ！ント □- ラで四つの ;/ リ W 通ント u - ラや DRAM] ント【卜)等を内蔵 _ 

MOT 

ir^^lTflEMWd 


ページング/セグメンテーション機能をもつメモリ管理素子 

obh 

X.25 LAP-B プロトコル • コントローラ . 最大 10Mbps の全二希通信可能 DMA. FIFO 機能内蔵 

MOT 

クワッ ド.バス.トランシーバ • 6 8 0 0 バス•コンハ•チブル _ 


| MA P/ トークン • バス 用 プロ ト コル-コントローラ. 最大 12. 5Mbpsi| 信 可能 _ 

ESMM 


rsMM 


emu 


OlH 

4^ct a »； r.\ Mi ； fcfy i i 

MOT 


OSH 


PLX 

[j^jjjj2irQEI2S5!III3bBB3BE2Z33DEE3BE^^2KEBSElSSQHHiHi 

PLX 

[^JXQ21ZE&SSIIQ3ZQKZC^33l!^QE&QBD939^EBdlHHH 

PLX 

RZE2QEBSSZn2dE^3QQ3SEflBmE23^QHm^^HHIH 

PLX 

1 M/2 5 6 K/64K の DRAM コントローラ 

YAMASR! 

マイクロ • チャネル • バス用のインターフェース . ローカル.八ス調停機 ¢1 を内蔵 

SM 

M:*CTgT 週 mirff 服似似 


QSQSBSSBSBQDSBDEEDSBBKEOSQSGCIBEEOE^HHHII 


!3^EDE9BQ33DEZSBB5QI33^CQBBHDE]^&Ed^ll^ll^l^B^^I 

ma 

- iUWVi 备層 H 11 

can 

o.i 秒〜月の割り込み設定可.万年 カレンダー 内蔵 リアルタイム•クロック ! 

NS 


SM 

鹺 • 抽七 - MliKi ■ W 

OKI 


OKI 


泊：クロック.ジェネレータ ， CRTC : CRT & グラフィック • コントローラ， CTC : タイマ/カウンタ ， DMAC : DM 
I B コントローラ . HDC : ハード•ディスク.コントローラ. 1 NT : 割り込みコントローラ. ISDN : I S DN コント 
ル.タイム.クロック . SCSI : S C S I コントローラ . SIO / SPC : シリアル通信コントローラ） 
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連 




MSM6262GS 


MSM6265GS 


MSM6542-1/2/3 


NCR53C90 


NS16C552 


NS 32201 


NS32C201 


PC8477 


PC 87332 


PCI903 


PCI 9060 


SAB 82258 


SAB 82289 


SCN2671 


SCN 68172 


SED1330F 


SED9420C 


SM4712 


SMC91C100 


SMC91C92 


SMC9520C 


SN74ACT2440 


SN74BCT2420 


SPC 202 OF 


SPC2120 


SSI 328451 


32C4 


SSI 32C 9001 


SSI 32C 9020 


SSI 7808360 


ST78C34 


ST78C36 


ST84C72 


16963 C 


17518 


17754 


17755 


17779 


TC8520P 


TC8554 


適応 CPU 



勁作速度 





外形 分類入出力 


ALL 


ALL 


ALL 


ALL 




ALL 


ALL 


ALL 


ALL 




MSM6262 


■6265 


6542 


5390 


16552 


32201 


32201 


N82077 


87332 


90 


90 


82258 


82289 


320ns 



100ns 


25 


24MHz 


6/8/10MHz 


6/10/15MHz 





50.00 


30.00 


260.00 


20 


30.00 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 




20MHz 







CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


6/8MHz 


ALL 



E03HHH 

eushhhi 






ALL 


ALL 


ALL 


AL 


AL 


ALL 


ALL 


AL 


ALL 


ALL 


ALL 


ALL 


68172 


SED1330 


SBD9420 


im 



91100 



m 



SMC9520 


2440 


2420 


2020 



40 


10MHz 


16MHz 


4.9152MHz 


50MHz 


20 


20MHz 


10MHz 


40MHz 


24MHz 


24MHz 


120.00 


150.00 


240.00 


50 


10.00 


00 


95 


30.00 



95:00 



AIC500 


AIC010 


9020 



ALL 


20MHz 


40 


40 


20 


60.00 


70.00 


20.00 


30 


85.00 


50 


5(K 


00 


20.00 


ED—EH—EE—MmmEI—ES3E — 刪 

K—EE—DEB— 

1331 HI EEHHI E2EHIEDI KUSH BEEBZS 

mHEnQHIKEII^HHH^^dEI]3IE2IZI3HDQIEE9HE23EEESCS21 



ALL 


ALL 


ALL 


AL 


ALL 



KBHI 


ALL 


ALL 


7836 


8472 


16963 


17518 


17755 


17779 


85 


85 


IHQE3 


MH 


20MHz 


MH 


222ns 


400ns 


30. 00 


60 


90 


00 


60.00 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 


CMO 










FP80 


FP80 


D1P18. 


PLCC68 


PLCC44 


DIP24 


DIP24 


PLCC68 


QFP100 


QFP208 


QFP208 


LCC68 


DIP20 


DIP40 


DIP28 


FP60 


D1P24 


DIP42 


QFP208 


QFP100 


DIP24 


PLCC68 


PLCC68 


FP100 


DIP16 


PLCC44 


PLCC44 


FP100 


FP100 


FP100 


DIP40 


QFP44 


PLCC68 


FP67 


FP144 


FP92 


FP 


FP100 


DIP16 


FP100 



LCDC 


LCDC 


RT 


SCSI 


ITM iy ^7ia ⑽ mi 讲 ■ 如 ^ f / 褕孙 



BSC 


BSC 



BSAB 


CF 


BSCN 


LCDC 


DTSP 


CG 


LA 


LA 


DTSP 


BSCN 


BSBF 


FDC 


DTSP 


SCSI 


HD 


BSCN 


BSCN 


LAN 




E 


DC 


LCDC 


LCDC 


CRTC 


RTC 


EC 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


m 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


m 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


TTL 


m 


TT 


TTL 


m 


CMO 


TTL 


CMO 


ROM 内蔵，コ 


本内蔵 


16K 文字， 128K ドット表示 


一 4 s 万年カレンダー内藏 


種類のキ - 


HD6845 の CRT = 


秒単位の読み取りが可能な I 


非同期で 3M バイト /S 以上，同期で 5M バイ 


IBM PC/AT]〆” 、で， 2ft ン鉍の • ンリア ) H •• 卜と lft ン本ルのハ • 


4 本のプログラマブル • ウエイト入カサイクル •x 


4 本のブログラマブル • ウュイト入カサイク / 


PD765 とソフト、ァっン /^ びルで PC/AT, PS/2 用の 7 ク回路を内蔵した : 


FD] ン 2 個の UA8T, IEEE1284 準拠の < ラレい *; •• 


82596( し八们： / 卜〇づ〉』 £?1^ 等と？ ( ： 1 八 # スとの接統を行ぅ /^ ； ^ マスタ七夕づ 1 -ス 


〇と pci/a との接続を行う ■ 


発生回路内蔵 


# - 卜を持つ .16550 を 2 個内蔵 



E 


1 を行う /^ ス • マスタ • インタ • フ I- 


0K 


0K 


0K 


NCR 


NS 


NS 


NS 


NS 


NS 


PLX 


PL 



四つの独立した DMA チャネル . 



ス空間 





，ーフ X — ス，全二重 UART 内蔵 


種類の構成で使用可 


文字のキャラクタ • ジュネレータ内蔵， 80 桁 32 行表示 


⑴方式データ • セパレータ，倍密/単密切り替え可能 


データ伝送に ' 必要なクロック信号を出力するブログラマブル • ボーレート 


10BASE-T. 同軸 . 100BASE-T を - 卜する CSMA/CD 高速トサ本 7 卜 •：! ント〇づ 


4608/TORAM とメモリ • マ本シ • メル 1 ニザ KNWU) を内蔵した lfW のイ • 林， 


6 インターフェース対応のハード • ディスク.ドライブ用データ 




SIEMENS 


GNE 


GNB 


EPSON 


EPSON 


NPC 


SM 


SM 


EPSON 


BKwnry z ァ •_ v tmubbii 



NuBusT ド 


)C/AT 用 


無绸整 ” 〇グ PLL 方式の FD 用 f 


32C452, 32C453 と組み合わせて SCS1A # 


•としての機能内蔵 


，一夕内蔵 . fci&i«250Kbps 以下 


//PD765 系 FDC 用ク以クを出力 


非同期 fcim- 卜 ^ 



怜 h スタ - • 


ATAO?-7i-X f DISK フ t •マ 7 


82596 イ -f “ 卜 •] ント a - ラ用の 


コーダ内蔵の CS 


2ECfl[ 

fT 7J!TSl?lTT 


32B451, 32C453 と組み合わせて SCSI 実現も可能 


ハ • イトのデリバ出力用 FIFO 内葳の双方向沢用/ぐ 


/ ぐイトの FIFO を内蔵した ECP/EPP 対応の双方向デリンタ • ハ • : 


パロ - ラおよびシリアル // ラレい本 •- 卜の f # ] イ機能内蔵の IDE インタ -: 


8 〇 ? 吾のキャラクタ . ジェネレータ内蔵，外部メモリ 6 4K バイ 


4 台までテ • イスク接統可能最大転送速度は 625KA • イト /s で， SCSI 対応も可能 


t 表示デュ _• 


, 表示デュー • 


， 1 圈 _ 他 t ITHJyffi 11 


EEEEEOZQHHHHHHHI^HH 


EPSON 


EPSON 


SSI 


SSI 


SS 


SS 


SS 


I^MBCgmBB^EGIESMBEIElBMEIEU .W^M^wn •[• 今 . mi 杨 

nnr— ■ 左玄 cg jgr—ipup^ 


CMO 


TTL 


TTL 


CRC/ECC3-K 


0 分の信号出力可能万年カレンダ内蔵 


• ィスクや高密度 FD の ] ント D - ラに使用可能 


XA 


XA 


EXAR 


T0SI 


TO 


T0SI 


T0SI 


T0SI 


T0SI 


TO 




ービタ/バス • ノ、★ッファ/ 

tr パレータ/ V FO.FDC: フ 
• LCDC: LCD コントローラ 


バス•コ 

ロッピ • 

, 卩 10: バ - 




f ラフィック • コントローラ .CTC: 夕 
コントローラ ，1 NT : 割り込み コント c 
、ローラ. S 1〇 / SPC :シリアル 通信 コン 


/ カウンタ ， DMAC: 
. ISDN : ISDN ： 

■• ラ） 
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TTL 


CMO 


• 00 


MH 


PGA 


MH 


TTL 


re 


CMO 


00 


80 


m 


CF 


CMO 


40 




TTL 


CMO 


25 




CMO 


PIO 


CMO 


00 








TTL 


CMO 


CMO 


00 


90 






CMO 




TTL 


CTC 


CMO 


CTC 


CMO 


00 


30 


TTL 


CTC 


CMO 




CMO 


00 


40 


TTL 


CMO 




49 




CMO 


00 


40 


CMO 


50.00 


TTL 


CMO 




MH 


TTL 


33 


CMO 


06 


TTL 


BSBF 




CMO 



90 


TTL 


BS 


CMO 


90 






TTL 


BSBF 


CMO 


00 


50 


TTL 


BS 


CMO 




CF 


CMO 


CF 


TTL 



TTL 


CF 




CMO 


00 


TTL 


CMO 



52 


TTL 




52 


6500 


TTL 


MH 


TTL 


PLCC8 


CMO 


00 


50 


6554 


TTL 


CMO 


6552 


TTL 


SIO 


CMO 


TTL 


FDC 


TTL 


SIO 




00 


E 




CMO 


PIO 


CMO 


MH 


TTL 


TTL 


TTL 


CMO 




TTL 


CF 


CMO 




CMO 


56 


,RTC: 










し CDC 


FF64 










TTL 


250,00 









DIP20 












FP120 






10MHz 










DTSP 


DIP28 












FP80 


20MHz 






CTC 


DIF40 


64,00 


16MHz 












TTL 


CTC 


0FP100 












TTL 


CTC 


D P28 




50.00 










0FP64 




30.00 












TTL 


DIP28 
















PLCC68 












TTL 


CF 


PLCC68 


10MHz 










PIXC84 


20.00 




6 /8MHz 




TTL 


PLCC68 


8 /lOMHz 


8480 




TTL 


PLCC68 










PLCC68 


50.00 








DIP40 


210,00 














TTL 


FP144 


50MHz 




D P24 


VMK 2000 




DIP24 




VME1200 






FP128 






33MHz 










FP128 


135.00 








TTL 


FP128 


135.00 












FP160 


100.00 








FP100 






ALL 


D P40 






2/4MHz 


6500 








D P40 




140.00 


1/2MHZ 








DIP40 


210,00 


ALL 






















PLCC68 


50.00 










PLCC68 


50,00 


16451 






DIP48 


200.00 


8398 


ALL 






DIP40 


8250 






DIP16 


TMS1035 














DIP64 


300 


6 /8MHz 


68451 








DIP64 


300 


8 /lOMHz 


68440 












SIO 



PLCC68 







DIP40 


8072 








TTL 


70.00 





入出力 


分類 


外形 


fc 作速度 


tw tv 


関連 — c |覧表 
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11111111 allslii 111 
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ill 


ib imm_ iii 

CEElrglppg^yy y y^ppy 
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関連 — C |覧表 










































































































規格 一 覧表 



i r l c— 1 从 

WJSJL ??a MVM B*aagl*1 M 

KZSfl ■ESEES KH 

u _ i 谓 


h|^hhBM 


Vo 


Vo 


Vc 


Ts 


25 


To 


消 


， 36mA 


DC 特性 

(Ta=-40-105 # C f Kcc = 4-7V) 


保存温度 


W 作温度 


〜 105 


ホ:源電圧 


SPI/SCI 


ン接親 


Vcc 


CONTROL 


IDLE 


CS 


SCK 


REC 


■特徴 

シリアル.ボー トをもった CPU のシリアル • バス 
•インターフヱース 

EM I を妨げる様に設計された中速非同期ディファ 
レンシャル • シグナル•バスへの 接続を提供する 
6 8 HC 0 5 系のネット ワーク.バスへの 接続が可 
能 

SCI , S P I , バッファ S P I の三つの動作モー 
ドをもつ 

データ.コリー ジョン•デイテクシヨン 機能を もつ 
バス • アービトレーシヨン 機能を もつ 
アイドル • デイテクシヨン 機能を もつ 
ブログラマブル.クロック分周 


ハ•ワー オン 


セット回路内蔵 


XMIT 


ブロック図 


最大定格 


CPU 


REC 
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I/O Port 





















CDPB8HCB8S1 


■端子機能 







ング A 





ックとして使われる.内部ク 


ボーレイトを決め 




は外部ク 


ソー 


MODE 


BUS + 
BUS — 


XMIT 送信入力 


REC 受信出力 


SCK 






入出力 




入出力 


CONTROL コ 


入出力 


7•あり，内部同期ク 
る 


動作モードを定義するために， CS 入力と関連して使用される.それは， + l / cc または 
MCU の I / O ラインによってドライブされた “ H ” または “ L ” に定常的に接統され. 


差動バスとのデータの送受信のための2線差動バス I / O . BUS + は外部的に決定づけられた八イ 
アス•ポイントのソース•カレントに反応し，正として駆動される. BUS —は外部的に決定づけら 
れたハ•イアス • ボイントからのシンク.カレントに反応し， ft として职動される 


非同期モードでは，このデータ入力は CPU 樣準 NRZ 非同期通信出カボートからくる.同期モード 
では，マイクロコンピュータの同期出カボートからくる 


非同期モードでは，このデータ出力は CPU 非同期通信入カボートに送り込まれる.同期モード • 
は， CPU の同期入カボートに送り込まれる 


非同期モードでは，この I / O は必要ない.二つの同期モードでは両方ともこのピンは 68 HC 05 の同 
期ボート•クロック • ピンに接絞される 


この入力はモード入力と接統することによって使用され，そしてチップ•セレクトとして使用さ: 
る 


CPU は，八ス状態を決定づけるためにこの信号をモニタし，そしてまたブレークを作り出すために 
インを “ L ” に引き込む. IDLE 信号はバスがアイドル時には _ L ” になり，ハ•スがアクテ 
には** H ” になる.リセット時にはこのピンは綸理ゼロにセットされる 


は，同期モード時にはデータの送信/受信を行うために，この I / O ピンをモニタする.非同期 
〔，同期モード時には，データ•ハ•イトが八ス上でアクティブであることを示すため，に 


































ビン接親 


5 ； — 

iOB — 

SYSB 

RESB 

RESB - 
BCLK 一 
iNlT - 

BREQ - 
BPRO — 



Vcc 
- S ； 

- CLK 
- LOCK 
一 CRQLCK 
— ANYRQST 
— AEN 


■特徴 

• マルチマスタ/マルチプロセシング • システム用バ 
ス • アービタ 

• 8086/80 88 CPU とマルチマスタ•バスの 

同期化 

• バス • コントローラ8288 との インターフヱース 

か落易 

• 四つの 動作 モードができるシステム 構成 

• I E E E 7 9 6バス•コンパチブル 

•優先順位の決定方法として，並列固定，直列固定， 
回転の 3 種類がある 






巳 A [ 巳 us Arbiter] 
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8289 


蝙子機能 




8289の順位づけがデイジィ • チェーン方式で 
行われている場合，本端子は次の8289の 
BPRN 端子への出力信号となる 



I / O ハ # スとマルチ•マスタ•システム•バスを 
使い分けるシステムで使用する.本端子はス 
トラップ入力になっており， “ H ” または“ L ” 
に固定して使用する.本端子が“ H ” のときに 
はメモリおよび I / O コマンドの両方に応答す 
る力へ “ L •，のときにはメモリ•コマンドにしか 
応答しない 


LOCB = 4 

人力によ 


44 If ft 


"のときは BSEL および本端子の 
バスの要求/鑲滩条件が決定され 


8289の動作モードを規定する端子であリ， 
“ H ” または“ L ” に固定して使用する. 

本端子を“ H ” に固定した場合， RESB の状想 
によってバスの要求/渡条件が決定される. 
また本端子を“ L ” に固定した場合は ， RESB 
は無視される 


マルチ.マスタ.システム.，くス用のクロノ 

ク信号. 

BCLK と CLK を 同期させる必要は ない. 
マルチ•マスタ.システム.八ス 上に沒 数の 
八ス•マスタが 存在する場合， 一- ^ の八ス • 
マスタから BCLK を 供給す る 


ステ厶 





BREQ 




本信号はシステムからの八ス要求があると 
“ L ” を出力し，八スの使用権を得るまでこの 
状態を保つ 



バス•リクエスト を行って いる 8289 の 本端子 
に“ L ” レベルの 信号が入力されると，8289は 
バスの 使用権を獲得することができる 


8289がシステム • バスを使用中であることを 
はかの8289に知らせるための信号であり，ア 
クティブ “ L ” である 


本端子はオーブン • ドレイン出力になってお 
り，各8289の本端子をワイヤード • オア接統 
する. 

八ス•マスタが八ス 要求をする場合に， この 
端子を アクティ ブにする 


AEN 





ンターフヱース.デバイスをイネー 
のに 使用する 


ANYRQST 



CRQLCK 



LOCK 





低い*先順位の八 ス • アービ 
を得るために使用する 


本信号に“ L ” が人力されている間， CBRQ を 
使用してノ <ス要求を出してし、る8289に対して 
は，バスを aH 渡しない. 

LOCK 信号はすべての八ス sH 渡要求を無視す 
るが，本信号は CBRQ を使用してのバス要求 
のみ無視する 


〕86, 8088，8089からの LOCK 信号を人力す 
>. 8289は本信号が“ L ” にセットされている 
間， BUSY も“ L ” に保たれる. 

本信号が“ L ” に保たれている間は，すべての 
八ス •リ クエス トが無効となる 


へ/クの入力端子 
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MClCMicro Channel Interface] 
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MB 86954 




，ンシー八の方向をコ 
方向信号出力 



-CMD 


一 ADL 


一 CD SETUP 


-SBHE 


30 



データ 信号用スト ローブ 


-BUF ENL 



ッチ端子 



データ • 八ス下位8ビッ 
イネーブルにする ハ•ッフ 
バイト信号 



ブ端子 




〜 D5 


MA0 〜 MA4 
MA5 〜 MA11 


ARBO 〜 
ARB 3 


ARB/-GNT 


- PREEMPT 


アドレス•マッチ信号入力で，一般動作，特殊 
動作モードがある 



aagpii— 




アダプタ•カード動作 《 n こするカード•イネー 
ブル出力 


FOS 102 レジスタ•マッチング f 肖兮出力また 
外部デハ•イス選択のためのチップ•セレク 


バス使用の調停をするためのバス使用権優先 
順位端子 


-BURST 


-CD SFDBK 


CD CHRDY 


CHRESET 


一 CD DS16 


IOR 


DMA 転送中を示すハ•ース 


力ード選択を示すカード•セレクト•フイー 


BQHEK2II 

SSHEEIi 

HOB E3D BDEB3BBEE 



一 CS 2 


- MP 104 / 
POS 104 B 0 


POS 104 B 1 


FOS 104 B 2 


BREQ 


POS 103 レ 

外部デバ> 


POS 104 

POS 104 


POS 104 


POS 104 


信号出力 


卜する信号入力 





I / O リ 



クル実行中を示す信号 


’クル実行中を示す信戈 


，クル実行中を示す信号 




一 BACK 


BURST REQ 


一 CD SEL/ 
- REFRESH 


debH 




スタ•マッチング倌サ出力 
し選択のためのチップ • セレ 


-ング信号出力まプ 
卜〇の侦を出力す 




の侦を出力する 


の侦を出力する 


アダプタ. 力ー ドからのハ # ス.リクエスト fH け 

入力 




-ドでの DMA 転送要求 


アダプタ • 力ード ID リー 
ブ出力. 100 RD が下位バ 
イト用 


- DS 16/ 

MADE 24 


ADP RDY 


RDYSTB 




—般動作モードではヵー 
殊動作モードではマイ 

REFRESH を入力す 


一般動作モードではデータ* toil 6 ビットを示 
す.特殊動作モードではマイクロ•チャネルの 
MADE 24 信号を入力する 


信号人力 


ーブ信号入力 







































































贏 024 
AOM 

WO 


DC 特性 


最大定格 


記号 

VlL 

Vm 


(7 ； = 0 〜 85 て ， Kcr = 5 V±5%) 
測定条件 max/min* |= 単位 

0.8 V 

2ず V 


vts 


i85» 

JSJ # 

AOlf 

A021 


n 


$ 




AOIO 

A011 

vss 



欲， • 

NC 

洛） 

托 OCK» 

碑 

rROV # 

IMOV 9 


画 












■SSlESSZBHBHESISSKSZlHESSiREV 
■S9IHEBSE3IESI KSBBKS^H BS9 

BS9 H3I 139 EB1SI9IH ■KSIH E9 


u 


h: 


保存溫度 


動作&度 


VK 源 mff 


単位 


記号 
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PCER [PCI-EISA Bridge] 



■特徴 

• 82374と組み合わせて， EISA/PCI ブリッジおよび EISA I/O サブシステムを構成 
できる 

• 100% PCI および EISA コ ンハ °チブル 
—PCI および EISA マスタ/スレーブ • インターフヱース 
—10 個の PCI ft 荷と8個の EISA スロットを肩:接ドライブ可能 
一25〜 33 MHz の PCI バスに対応可能 

• PCI および EISA バス双方のバースト紜送可能 

• 32ビット • データ.バス 

• 6個分の PCI マスターのアービ ト レー シヨン機能内;* 

• PCI および EISA アドレス.デコードとマッビング機能内/* 

•512 M バイトまでのブログラマブルなメイン•メモリ•アドレス•デコード機能内;* 
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82375 


■ 端子機能 

PCI バス • インターフェース 


アドレス.デコーダ.シグナル 


FRAME # 


TRDY # 


IRDY # 


STOP # 


PLOCK # 


IDSEL 


DEVSEL # 


FAR 


PERR # 



— BBEsmaiBgai 

HHH E3HE1 EEBSEBEOj 



123 


126 


127 


92 


125 


134 


128 


入出力 


ン停止要 


入出力 PCI ロック倍サ 





ゼーシ 


入出カデバイス•セレクト信号 


入出力 AD [31:0] と C / BE [3:0] の偶パ 1 


人出力 


クト信兮 



クル倌号 


PCI アービタ • シグナル 


CPUREQ # 


REQ 1# 


REQ 0#/ 

PCEBGNT # 


REQ [2:3]# 


CPUGNT # 


GNT 0#/ 

PCEBREQ # 


GNT 1#/ 

RESUME # 


GNT [2:3]# 


MEMREQ # 


FLSHREQ # 


MEMACK # 




73， 74 





PCI バス使用を要求する CPU リクェスト信兮 


マスター1の PCI バス要求信兮 


スター0の PCI バス要求信号 
外部 PCI アービタ許可信号 


人カマスター2, 3の PCI ハ•ス要求信号 


:ターの PC 1 バス許可信号 


マスター0の PCI ハ•ス要求許可信号 
82375の PCI バス要求信号 


マスター1の PCI バス要求許可信号 
82375のリジューム信号 


しター2, 3の PCI バス要求許可信号 


力 EISA デ ハ •イスまたは DMA 用の メ」 


に卜信号 


MEMREQ # または FLSHREQ # へのメニ 


ース • シグナル 





1016# 


168 


人出力 



BCLK 


START # 


CMD # 


M /10# 


W / R # 


EXRDY 


EX 32# 


EX 16# 


MSBURST # 


SLBURST # 


LOCK # 


BE [3:0]# 


LA [31:24]# 
LA [23:2] 


SI )[31:0] 


REFRESH # 


BSHES30SB&DB3EEB3HiHliHIHHH 

31311 ^HlHi 



172 


173 


190 


クル期間に出力される- 


t は I / O サイクル讖別信 • 


クル織別信号 


クル神入用の EISA 


人出力| EISA 32 ビット.スレーブ.デハ•イス.デコード 


EISA 16 ビット.スレーブ.デバイス • デコード 


EISA サ 


入出力 EISA バ 


人出乃 EISA バ 


入出カウェイト 



166 


204〜207 



12〜36 


195〜70 


160 


人出力 


人出力 EISA 


人出力 


人出力 


人出力 


入出力 


Q^^QQQQjQB3BBiOHHHH 



ス保証用のロック信 


• イネーブル信 




ス嵌結の 




ス跑結の双方向パス 


す信号 





EISA ホ 


人出力 


人出力 



，82375間の フ 


82374/82375インターフェース • シグナル 


EISAHOLD 162 


EISAHLDA 163 


PEREQ #/ 

INTA # 


NMFLUSH # 165 


INTCHIP 0 161 


SDCPYEN 
[01:03]# 179〜185 

SDCPYEN 13# 


SDCPYUF 186 


SDOE [2:0]# 187〜189 


SDLE [3:0]# 178〜175 


—ル要求用の EISA ホールド信 


■ 






コントロール 用 ハン 






ピー •イネーブル信号 



コピー觔作方向制御信号 


'•イネ ー ブル 


••イネーブル 
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Data Buffer 




T ivdl 

T gA 81 lz 3 
ucss 

:os 

ixov 

I 55 

T AgHN luJ 

Ti^< 

rs 

Txodso 

T lcc 31 svls 
icrvd 
—OS2SQ 
TV3H 

T j vla ls 
t i 
:0QS 
T 1A8JN3 
: £as 
a> 




^ 5 r 

Hpvsvc 


ば SDIISOI? 1 ，010 む di] d s; _ sao 一 SBHE MD 7 S0U S S; 
隱 HPARiMo 


• IBM PC / AT のハードウェアおよびソフトウェ 
アと100%互換 

• 2種類のモードをもち， MODKA / D を” FT に股定すること 
により，データ•バッファおよびラッチとして動作す 
る 

•パリティ生成/檎出ロジック回路内蔵 
•16-8 ビット変換のためのバス変換ロジック回路内蔵 
• OS /2 動作時，プロテクト•モードからリアル•モ 
ードへのハードウエアおよびソフトウェアの高速切り 

替 実現 

•拡張スロットを直接ドライブする能力がある 


■ ブロック図 
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MCS 2220 


端子機能 


■hh^^SIIbdb^^n 


システム/ローカル • データ•バス （CSPCK = 
0 ) またはメモり/口ーカル • データ•バス 
( CSPCK =1) 下位ハ•イト転送イネーブル. 
••し”アクティブ 


’ット入力 


画 nmarm 腿 wawa ■ 轉■篇 

1 ^———■ MgfM— 


ム • ハ•ス•イネーブル. 


システム•データ 

方向.上位-下位 ( 


、•ス • バイトの 

”）/下位-上位 （ 


な ^^^^^^^^ PW p F pB WV F>H ^ a V B W!r ， F n9 V r W ll V r VTm ir " p 7 IBI l ^ 




7 — カル • データ • ハ_スからシステム • デー 
， • バスへの送信 TH ”）/ 受信 r L ”） 


，ステム • データ • - 
， • ハ•スへの送信 r 


メモリ.データ•ラッチ•イネーブル.メモ 
リ•データをラッチし， CAS の¥•期終了を可 
能にする 
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Address Buffer 

■ ピン接統 


■ 最大定格 


項 目 

1 己号 

定格 

単位 

凇脒范 r£ 

Vcc 

〇〜 7 

V 

人力苽圧 

VlN 

0-5.5 

V 

消 tr 電力 

Pn 

1.0 

W 

動作组度 

Torn 

0-70 

•C 

保存 iii 度 

Tstg i 

一 50 〜 150 

•C 



OVS : 

一 vs: 

dlussy 
fvi 
<?1 
9 vi 

J i 

dolJSO T 


【vs 

J% 

/ 
XSIQHSO 

へ < 

6< 
0< 

3_JlUJax 

^s 
へ vs 


♦ 零 


士 vs 
ユ vs 
6< 

00< 

- SOICDX 
02 

sooid 
M/crolcr 

csx 

Icr 31 svls 
Mol 
lol 
svoiQ; 


C 5 X 

6 X 

ON 

N < 


2 <s 
8 > 


DC 特性 

I 己号 f 


(ra = 0-70 # C, Kcc = 5V±10% ) 
測定条件 I max / mm *| 単位 


■ ブロック図 




74LS573 


74LS573 



特徴 

• IBM PC / AT のハードウェアおよびソフトウェ 
アと100%互換 

• 2種類のモードをもち， M 0 DEA / D を” L ” に設定すること 
により，アドレス•バッファおよびラッチとして動作 
する 

• バリティ生成/検出ロジック回路内蔵 
•16-8 ビット変換のためのバス変換ロジック回路内蔵 
• OS /2 劻作時，プロテクト•モードからリアル•モ 
ードへのハードウェアおよびソフトウェアの高速切り 
班えを宏爭 

• 拡張スロットを直接ドライブする能力がある 


4 

AO 


A1 


Kv、ax 




A|-|9 


74LS573 


39 


MCS2220A 


端子機能 


ENAS 


40 


68, 69, 78, 
79, 80,81， 
5〜8， 
19〜24, 
36, 50, 51 


REAL TIME CLOCK •: 
ブ•イネーブル. “ L ” 7 


REAL TIME CLOCK 多 f (化ア 

ローブ. 立ち下がりエッジで 

146818にラッチされる 






スクの選択 


REAL TIME CLOCK リード厂 


REAL TIME CLOCK データ •ストローブま 
たは リード. REAL TIME CLOCK と RAM 
がリード.データで バスをドライブするとき 
の期問を識別する 


CSFLOF 


CSSP：R 


CSPAR 


MODEA/D 


ADSTB 8 


ADSTB lfi 


クの選択 


ボートの 選択 


ートの選択 


モー ドの 選択 


八イ ト転送 DMA 上位のア 


ワード転送 DMA 上 


ALE 


HLDA 


DAEN 2 


DAEN , 


REFRESH 


SELPIB 


RESET 


ッチ•イネーブル 


66 


ワード送 DMA 


八イト転送 DMA 


ス出カイ 


出カイネープノ 


■ 


IB3I 


MCS 82020システムではこのビンは 
闶定する 
















































v cc (5 V ) 
—DOo 
-DO, 

— oa 

— DOi 
—DO- 
- DO. 

— OCk 
— DO ； 

— STB 
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□ L [Octal Latch] 



CO8S/SSJOD5 


■特徴 

• 8 0 系システム•サボート用 8 ビット • ラッチ 

• 8ビット並列データ.レジスタおよびバッファ内蔵 

データ • レジスタは STB 信号によって制御 
される 

出カバッファは0 E 信号によって制御される 
• 高 ドライブ 能力を もつシステム.データ.バス 出力 
•3 ステ ー ト 出力 
•8 2 8 2 : ノンインバート型 

8 2 8 3 :インバート型 


■ ブロック図 




























■端子機能 


STB 


ブ ( Strobe ) 


OE 


DI 0 〜 DI 7 


DOo 
182 


(82 




アウトブット•イ 

(Output Enable ) 


データ入力端子 
(Data Input pins ) 


データ出力端子 
(Data Output pins ) 


ネーブル 


41 


82B2/B283 


番号 


人カデータをラッチするためのストローブ信号人力 . STB = “ H ” のとき，すべての入カデータ ( DI 0 
〜 DM は，ラッチ内の八ッフ t を通して出力端子 ( DO 0 〜 DO 7 / DO 0 〜 DCM に送られる（人カデータは 


スルー）.そして， STB 信号の “ H ” から^ 
にラッチする 


出力八ッファのイネーブル/ディセーブル入 
ータ•ラッチの内容が出力端子 ( DO 。 〜 DQ 7 / 


■■ 


の遷移で，人カデータをサンプリングするととも 




L w のとき，人カデータ ( DI 0 〜 DI 7 > また 
こ出力される.また DE =“ H ” のとき， 


ファは ハイ.インピーダンス状態になる 


7 の人力端子.ここで，すべての入カデータが ( DI 0 〜 DI 7 ) STB 信号に対して必要な 
スイムとホールド • タイムを满足していれば，入カデータのラッチが行われる 


のとき • 入カデータ ( DI 0 〜 DI 7 ) またはデ ー 
は逆相で （8283) 出力する 




た内 













■ 




ESSZl^KHBSEEHSiKfll 

11VH1 M 




■^/y 

■!>JM ■ 仙 mjai ^BD^M— 

■< J ■■训丨 _ 丨 Mm 




m 


Ko 


mA 


45 



Ts 


To 



•K 


\\ l i 


•I •: 



Vi 


DC 特性 


(OV) GND 


I 最大定格 


システム • サボート用双方向 
イブ能力を もつシステム • デ 


25 V 


単位 




I 力作 iUMt 


電源 


一 42 — 

BT [Bus Transceiver] 


Z8S/98S 
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8286/8287 


■端子機能 



ビン 番号 




( Transmit ) 


アウトブット • イネーブル 

(Output Enable ) 



ローカル • バス.データ•ピ 

(Local Bus Data Pins ) 


システム 

(system 



とき， A ボート （ A 。 〜 A 7 > が人 
”のときには， A ポート （ A 0 



19〜12 


人出力 


トランシーハ•のデータ転送方_向をコントロールする端子 .1 
力端子， B ボート （ Bo 〜 B 7 / B 0 〜 B 7 ) が出力週子となる•ま/、 
〜 A 7 > が出力端子， B ボート （ B 0 〜 B 7 / B 0 〜 B 7 > が入力端子と， 


トランスミット信号 （ T > で選択した出カポートのドライハ•をイネーブル/ディセーブルする人力制 
御端子.ただし， OE =“ H _ のときには，すべての出カドライバは3ステート状態になる 


CPU のローカル•バスに抟統し， CPU とのデータ転送に使用する.また，データの転送方向は， 
トランスミット信号 （ T ) でコントロールする 


:のデータ転送に使用する. i たデータの転送 
る.なお， B 0 〜 B 7 は8286, B 0 〜 B 7 は8287のシス 
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PBICPC Bus Interface] 


ン接妍 


MB 86953 


最大定格 


目 S 己号 


鬣源電圧 


単位 


記号 

V /L 

Vm 

Vol 


田 EIDDj 田 田 

KKimHClDiailiBBB ■■■巨 EICIHI 

QQQdHII3DI3S3ilE3DCS3Sd3DDEM2SB!3 
q q I2QH El 2S CSCQH Dl D BZSSZ3 Cl D DS 91 
D D KZEZBH Q D Q3Hi 13 D KSSSZI Cl D BZSZBS3 

D D EZZE3H D ES CSZ9B d D E2S&Z3 D Q BESS 

Q | q IQ 22120 1 q qQ | ZE ESZ 9 H 

D D CSZQIB d D CZ 2111 H El D CSSE2I9 d 2E KESZZHI 
DDBH 31111 1DD K^IZSH K3DE3ISC3IOZSZCZSZIH 


■特徴 

• LAN アダプタと IBM PC XT / AT バスま 
たは互換 P C バスとのインターフェース用 LS I 

• 8ビット/16ビット • バスとの接铳可能 

• LAN アダプタ回路の部品数低減が可能 

•MB 86950用 SRAM バッファ•メモリ•イン 
ターフェ•ース回路を内蔵 

• 外部 Ethernet ノード1 D 用 ROM のデコーディング 


■ブロック図 


E3 D E 3111 1Q D EHI3H K3 D CZ?^Z3I CM ZZ C2ZI3IIH 
q QEZHID D dZH D Q B2SZH D Q B&2ZI29 

QIQ El DEZ 13111 DQC 221111 

Q |[2 K 2 SZ 9 HCIDD 3 liiHiBIDCIS 3 ilElDB & ZlH [^^2 
D D EZ3HH C3 2S CZSm Q ESESHID DIZHZH 


4 mmam^^ 2 a 

： s»K 

■bs 


51 

8 49 50 


BBB 

■ 巧 :〆 ， Sr き 


MSEL 0-2 

IOS £ LO -2 


-0 S£L 

- RS £ L /- 

-ROMSCL 


- IOROMS£L 


ECS 


DC 特性 


SOATAO ^ 


m 


I 0 ATA 0- 


(7 ； = 0 〜 70 て， Kcx=5 V±5%) 
測定条件 max/min* 単位 

0.8 V 

2.2 m V 


BA 0/- RAS 1 

BAI/-CAS 

BA 2 /-WE 


LBA 0 /-wa 

LBA 1 /-WEH 

LCA 2 /LADR 

LflA 3/- S »€ 


■ Miw Mgasnaa — W wmm wtm 


保存温度 


8 


125 
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MB 86953 


■端子機能 




■m 


N 


MODEB, M0DE1 


MSELO 〜 MSEL2 


IOSELO, I0SEL1 


LSADR(hLSADR3 


,2, 6 〜 9, 

97 〜100 


43-41 


catggg^i 

^^^^ W ^^ PJMWKVWSiiMW ^ WK ^ t^bM 

Wkt BhriF 甲 1 TBF711 ■ix_ 履 ; 



RSEL- 


-ROMSEL 


IDROMSEL 



74 〜 77 


80 


81 


86 


96 


64 


20 



ネーブノ 


つくイスの動怍 


ア 


I/O アド 


% 

ン 


I/O 動 f» 


I/O 動 fl 


ブ 


、 I/O 動 fl 


テム 



• 一 ROMSELfn^ 



ベース•アドレスを設定する仿サ 


• 一 DSEL, — RSEL, — ECS の出力を制御す 


レ : 省 ,1 M hT — 



1 眉上 UI1 咖⑽ : ffl_«Wi:i 


ROM の範州内 


mi_gncw3?g ire^ UB _1 U ItM—— 


けの設定範州外であることを示 




■ BSHME 3 IHBHH 

BE 22£ SaHD 9 HK 9 Kai 

MSS ^ EM^^SMMWBMKIM 




KESFT 



W 


SDATAO 〜 
SDATA 7 


1DATA0 〜 
IDATA7 


IOCHRDYK 

I0CHRDY2 



87-89, 
91 〜 95 



TINT- 



READY 



BA0/-RAS1 


BA 1 /-CAS 



BA3/-SBHE 


BAUA5, BA4 


LBA0/-m 


LBA1 /-， 


LBA2/LADR 


LBA3/-SH 


LBA4/-T0 


LBA5 


LBA6/- 




5 


83 


82 


84 


73 


70 


69 


68 


67 


62 , 63 , 66 


57 


56 


58 


60 


61 


59 


55 






込み製求出力 


の送倂沖 k 


力 


求された八ス処邱.動灼 


こ SRAM を使 m する場介の口 


嬰求人力 




ネ•^ブノレ 





mXBKFTTBB^WB—MBW1MBWWWW 




ブ出力 
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ESC [EISA SYSTEM COMPONENT] 



■特徴 

• 82375と組み合わせて， EISA/PCI ブリッジおよび EISAI/O サブシステムを構成で 
きる 

• EISA コ ンパチブル • ハ•ス•コント ローラ 
—EISA と ISA 間のハ•ス • サイクル変換機能 

—EISA のバーストおよびスタンダード•サイクルをサポート 
—ISA のノー •ウェイト • ステート•サイクルをサポート 
»ーハ•ス周波数 8.33 MHz までサボート 

• 8スロット分のアドレス，データ，コントロール•シグナルを直接ドライブ可能 

• 82375および8スロット分の EISA マスターのアーピト レー シヨン機能サボート 

• 2個の8259インタラブト•コントローラ，2個の8254タイマ相当機能内;* 

•ノン • マスカブル • インタラブトのジヱネレーシヨン/コントロール機能内；* 

• BIOS インターフ ヱース 内蔵 




■ ブロック図 


POCLK 

PERR# 


PCI 口一力 
ル•バス•イ 
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82374 


端子機能 

;i ローカル 


名 


LK 


PERR# 


SERR# 


RESET# 


BCLKOUT 


《ス•インターフェース 


25MHz 〜 


デー 


EISA アービトレーシヨン • シグナル 


入出力 


■HE1 EEE 1—T—— 


J T •び， 一 ，て ^ i 

MW^fSMUM 


PIRQ[O t 3]# 


MACK [3:0]# 
EMACK[3:0 


SPKR 





LA[ 

LA 

BE 


入出力 


入出力 EISA 


出 

カ タイマ 1 •々ゥ 

出 

カタイマ 2 •々ゥ 


夕 2 の出力で スビー 


夕2の出力でス 


シグナル 


ネーブル侑兮 


/ 〇サイクル * 別 (B 


START# 


D# 


SLBURST# 


MSBURST# 


187 


88 


180 


186 


189 


入出力 


入出力 


人出力 


人出力 


EI 


EISA32 ビ 


EI 


EISA 


EI 




ル神人用の 


屠 gagrjwpiii f |r 


193 

135〜195 


89 


90 


82374/82375 イン メ 




EISA ホー 


EISAHLDA 


PEREQ# 

/INTA# 




入出力 82374 • 82375間の • 


•ーブ ffl 兮 


ygOMTTCg ^ l ——— 

} i'i Mil 1 ■ ■ 1 MIBBHMHMBM 

■ 旧 I > —_II . II WM " I I li" ■■ i ご ”” 

^1 gT 7—■ TM _ yT 71 gn ! CT » ?^ RJ ^ff ■—^ nr ^ T —™^ 1 —【■ g ； M 【 fSVglMlSi ^ 


ピー• イネーブル m 


r 一動作方向制御 m 


6 # 


1016# 


MRDC# 


MWTC# 


SMWTC# 


IORC# 


CHRDY 


IOCHK# 


NOWS# 


OSC 


RSTDKV 


REFRESH# 


AEN# 


EAEN[4: 


DMA シグナル 


DREQ 
7:5, 3:0 


DACK# 



入出力 ISA 


SA 




123 




クル®求 m 兮 


出 1 )ISA 


入出力 



クル表示 ffl け 


ネーブル ftl サ 


|E(3RIJK||^bxSk 2P^^Z^ 329 E^DDQS3SZQ3y|^^|||V 



LASAOE# 


SALAOE# 


FERR# 


LBIOSCS# 


KYBDCS# 


ALTRST# 


ALTA20 


ABFULL 


RTCALE 


RTCRD#/ 

PIRQ3# 


RTCWR#/ 

PIRQ2# 


PIRQ1# 


DLIGHT#/ 

PIRQ0# 


CRAMRD# 


CRAMWR# 


XBUSTR# 


XBUSOE# 



169 


168 


167 



人出力 


■QEZZZEBEZ3EEIEEDZ9DB 90 KESE 219 HHI 

mOOHXCSHZEEIHHG^EBSQHIHHHHI 
BESSBZBEE ^ QBEDEH ^^ EE ^ HIHH^IH 
^^^^|^ BE 80 ESII ^ ZSEEE & B ^ BES 3 SEIE ^ H^H 


フロ 

PCI 




B 定ディ 
PCI イン 



RAM リ 



ド倌号 


■， r ga ^ 


データ送信/受信 




















































































































































■特徴 

• V 6 0システム • バスをサボートするシステム•ノ< 
ス •コン ト ロー ラ 

• V 6 0からのステータス 信号および タイミング 信号 
を 受けて， コプロセッサ，メモリ および I / O ペリ 
フヱラルの 各制御 コマンドを 生成 f 出力する （3 ス 
テート） 

リー ド/ライ ト •スト ローブ 信号 
インタラブト•アクノリッジ信号 
データ • バス•コントロール 信号 

•大出カドライブ霉流 （16 mA ) 






制御 
S 各 


最大定格 


項目 

笔源電圧 

入力笔圧 


8己号 

Vdd 

VlN 


定格 
-0.5-7.0 
- 1 . 0 〜 Vdd+IA 


ブロック図 


MRQ 




MRD 


単位 

V 

V 






a— 



Ts 


To 


消 


DBEN 


コントロ-ル出力 
制御回路 



ントロー ル. 

ジック回路 


INTA 


DBR/W 


CPWR 


CPRD 


IOWR 


DC 特性 


st 2 

ST 0 


1 己号 

測定条件 

max/min • 

VlL 


0.8 

VlH 


2.2 # 

VOL 

/o ム = 8 mA 

0.45 

VOH 

Ioh = 4 mA 

Vcc - O . S 9 

lot 


±10 


単位 

V 

V 

V 

V 
uA 


IORD 


保存温度 


肋作温度 
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SBC [System Bus Controller] 
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"PD71B13 


端子機能 



ビン 番号 



ST 0 〜 ST 2 






ー タス信号を入力 


CPU からの MRQ 信号を入力 


CPU からの R / W 信号を人力 


CP 



信号を人力 




CEN 


MRD 


MWR 


CPU と同じクロックを供給 


コマンド出カバッファ制御信号 . AEN 
子をハイ • インピーダンスにする 


コマンド出力制御信号 . CEN = “ 
CEN = " L _ のときイン•アクテ 


マンド信号および DBEN 信号を 







IOWR 丨 I / O ライト 


CPRD 



CPWR 


INTA 


DBEN 


許可 


ー ド信号 


' 卜信号 


割り込み要求に対する CPU か 



込み許可信号を出力 


ブル 


とき ， CPU 




データ•バス•八ッファの 制御信号 DBEN 二“ 
一夕転送が可能となるようにする 


へバスの入出カモード制御信号. DBR/W = “ H ” のとき CPU からデ ー 
モード， DBR/W = “ L ” のとき外部からデータを2光み込む CPU リー 


-周辺デ八イス間のデ 


を出力する CPU ラ 
• モードを示す 
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M 巳し日 22 日日 


端子機能 





グ制御を行う.この人力の周波数は内部ブロセ 


を開始し， M / IO と 


ブを決定 


M/IO 


MB 


CENL 


CMDLY 


READY 


CEN / 

AEN 


ALE 


MCE 


DEN 


DT/R 


IOWC 


IORC 




が 



空間また 



らで実行されているのかを決定 


ロール 出力のタイ ミン グを決定 



•の開始を遅らせる信号 






を開始さ 



ための 



の選択信号 


ス•コントローラのコマン ドおよび DEN 出力を制御. この 人力は CLK に同期させる必要はない 
,同期人力が確実に応答できるように，指定されているセットアップおよびホールド•タイムが 
要 



ブル 


ヘイ ネー ブ 



ネー ブル 






チするために使用 


スを， ALE で制御されるアド 
二もよいことを示す 



こ接統されて 


ス上のデータの人出力の方向を決定 


をイネーブルにするタイミングを決定 




八ス上に出力されていることを示す 


ス上へ出力することを指示する 


こ出力さ 



ことを示す 




. 窀源 


ス上に出力することを指示す 


を免生した 






GND 

































Bin 


KSIEmSIKa 

HiSBXBAIKH 

mEsmwmi^mmEm 

MBSMWtKMBSE^MWKSM 


■rjL» 置逵 國 KgUi^iUB m&a 

mmmmmmMmxmmmm 

msm^mmmmnssmmm 

■Z9KZ51J!33I^KBHiKB 

■^■MH ll i 

I HI II i'l—l ■ リ ■ 

■m HOBSSI EE 9 
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00 


Vo 


Vi 


Vi 


Ts 


To 


t ) 


消 


If ： 


圧 


VlN 


〜 5.25 V 


VOUT 



コント□ール 

信号制御回路 



AIOWC 


IOWC 


保存 i &* 


W 作溫度 


IORC 


AMWC 


MWTC 


コマンド信号 

発生回路 


ン接統 



特 m 


V C c(5V) 


MCE/PDEN 

DEN 

CEN 

iNTA 

ORC 

AIOWC 

owe 


8086/8088 システム用バス•コントローラ 

広範囲のシステム構成に適用可能 
8 0 8 6/8 0 8 8または8 0 8 9の出力するステ 
ー タス信号を解読する 

バス. アービタからの制御信号の入力端子を備えて 
おり， マルチ•マスタ 構成可能 
I/O バス および システム.バスの 制御可能 
3 ステー ト • コマンド. ドライバ 内蔵 
ア ド バンス ト•ライト •コマン ド 信号発生 


ブロック図 


最大定格 


MRDC 
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BC [Bus Controller] 


0000SJQQ5 
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MBL8288 


端子機能 



ン番号 





•タス信号 ( S 2 , Si , So ) の入力端子. 8288はこ 
ド 信号， コントロール信号を％ 生する 




ー タス信号を解読し適当 


CLK 


AEN 


CEN 


IOB 



ネーブル 


ネーブル 


篇 


ハ•ス •モード （IOB 
いモード (IOB = “ 
•卜である . AEN 


CEN 端子を “ L ” 
アクティブ状態にそ 


■UuMW 求 


一夕/ドライハ •） が出力するクロック信号の入力端子 


ごは AEN 信号に閱係なく有効.システム • 
一は I/O コマン ドとメモリ • コマン ドは3ス 
J • コマン ドは両方と も有効 


88のコマンド出力および DEN , PDEN コントロール出力はメ 
すると上記出力が有効となる 


MUM 


I / O バス 



MWTC 


AMWC 


IORC 


IOWC 


AIOWC 


INTA 





8288 の使用八ス 



ドおよび MCE / PDEN 端子の 機能を 決定するための 選択 端子 


ーブ信号 


ーブ信号 


ーブ信号 



リ込み応答 


DT/R データ方向 


DEN 


MCE/PDEN 



ネ ー ブル 


ード•イネ ー ブル 





ーブ信号 


ーブ信号 


ーブ信号 


込み要求した 




ジ信号 


^一八のデータ 転送方向を コントロールす る信号 


DEN 信号は口ーカル • 八スとシステム.ハ•スに介在するデータ•トランシー八をイネーブルする 
信号 _ 


DT / R 信号は八ス • 


MCE/PDEN 端子は 二つの 機能 （ MCE 信号出力， PDEN 信号出力がある）.二つの 機能は IOB 選択 
端子により iM 択される 


























DC 特性 


最大定格 


(7 ； = 0 〜 70 て， V C c = 5 V 土 10 %) 
記号 [ 測定条件 fmax/min* ] 単位 1 
V,l 0.8 





aniiiiiiiiniiiiiiiiiiiiiiiiii 111 


m 

■ 


■ ■■■ E^S£3L9H MM 

BiWMH!gl M_a^i/l5LI5g——HBMKM 
MgfCTM IMgiMM —Wf 1^1 


■ 






10 


10 



+ 7 


V,H 


v 00 

PU 

HOL 

PRO 


保存溫度 


動作温度 


〜+70 


入力菜;: i ! 




心 ; 


屮へ： 


CPU 

コントロール 


PBA, 


0ARB(0:3) 


TC# 

REFRESH# 


ビン 接統 


gcNK)^mu)r^co ^oio^mpOuj viq22 < < S 〇 


v ss 

CLK1 

PU 

PU2 

CLK1 

CLK2 

DMA# 

OPMT# 

CDCN# 

FQRO 

59CS# 

DENSEL 


v oo 

SI# 


特徴 

8 チャネル DMA コントローラ （8/1 6ビット） 
リフレッシュ•アドレス.サイクル 機能 
数値演算 コプロセッサ•ィンターフヱース内藏 
アドレス•デコード 機能 

一 数値演算 コプロセッサ，インタラプト•コントローラ， 
アドレス•スペース 


拡張用 PO S 


ブロック図 


CLK1 CLK2 CLK3 


A(16:23) 



HOLD 
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□MA/Micro Channel Arbitration Controller 





















■端子機能 




’ン番号入出力 


13〜2, 

130〜124, 
122〜118 


18〜21, 
23〜31 
35〜37 



入出力 
A 16 〜23 
出力 




人出力 


一力 


SO #, S 1# 87, 85 入出力 DMA 



BHE # 


PM / IO # 


USO #， US 1# 






八イト•ハイ•イネーブル 信号. CPU の BHE # 
と接統する 


入出力 CPU メモリ I / O インジケータ 


•，ー タス端子 



58〜55 


PBA # 

107 

_ 

ARB 3-0 59〜62 

OFMT # 

92 

PREEMPT # 

45 

ARB / GNT # 

63 

BSTO # 

53 

BURST # 

52 

HOLD 

76 

HLDA 

79 

FDRQ 

90 

FDACK # 

64 

TC # 

65 

UCMD 1# 

49 

UCMD 2# 

48 

RFRQ # 

46 



DMA/CACP アービ 



ス出力 



アクセス. CPU 八スが演算 
たは DMA / CACP レジスタ 
ることを示す 




DMA/CACP 


ブ 


全マイクロ •チャ 
のワイヤード•才 





PREEMPT # 


リクエスト人力 


HOLD , HOLD 





DMA 転送終了 




レ-コマン ド人力端子で マ 
CMD # 信号でドライブさ 




信号 
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B 2307 




番号入出力 


REFRESH # 


59 CS # 


DENSEL 


CDEN # 


CLK 1. CLK 2 

CLK 3 


RESET 


INTR , 

INTA # 


NMI # 


PRDYI # 


NPCS # 


NPRESET 


NPERR # 


NPBUSY # 


PBUSY # 


IRQ 13 


LBEN # 


DMA # 


TO # 









マザーボード FDC 用のデン: 




選択信号 


ネーブル 



73,108 






人出力 







ラブト信号 


同期入力 


38 



演算用 


演算用 


演算用 




一人力 



HQH E2ISB3SBS3BESI 


タラブ 













































































DC 特性 






= 0 〜70て, 




5 V 土 10%) 





+ 7 


VOL 


Vm 


Vil 


/m 


Tstv 


保存温度 


Top ft 


動作溫度 


人力蕙 


ゼ源鼉 HI 


記号 


唞位 


Micro Channel Bus Controller 



Nisi SO 

fsns 

#V8d 

#d8zs 

HS3J 

#3HMQ 

#338 

*138 

f^Has 

fM18S 
saoaan 




38 

28 

nao 

ia 

013s 

#M 一 a 

#s/ad 

5 SCK 

zu 


■特徴 

• 80386, 80386 SX 用のマイクロ •チャネル•バス•コ 
ー ル信号を生成 

• マイクロ.チャネル.コンパチブルなバス • コントローラ 
•マイクロ •チャネル上の8，16, 3 2ビットのデータ fe 送をサ 

•キャッシュ.コントローラ82385とのインターフェースを持 


■ ブロック図 
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82308 


端子機能 


斷 ? gp nniTMnn_iiii_ii in—— _ M7TEni ^EM 



RSTCPU 


PCE 


PO 


PI 


P 2 


P 3 


PCHCK # 


IOEN # 


CHRDY 


FDACK # 


IOR 



ブル 


DRAM 


DRAM ビット 




一出力 



ス•イネーブ/ 




リターン信号 


FDC DACK # 


マザーボード 



入出力 


人出力 


■:…ぁ■■ い 

w^Mvrnmtm 


VGA へ 


VGA へ 


NTA # 


CPU と DMA アドレス0 


CPU と DMA アドレス1 


CPU と DMA からのバイト•ハ 


80386からのバイト • イネーブル 



ネーブル價号 




UA 0 


UA 1 


UBHE # 


SAL 


BEDIR 


PBA# 


ROMEN # 


DS 16 RTN 


DS 32 RTN 


ARB / GNT # 


REFRESEH# 


■ HHEIEIE^S 

■mOEldilEiB 

H 9 IE 2 E 3 ESQE 



ネーブル僧号 



HLDA 

57 

WDL 

36 

DBE 1# 

43 



〜3#の方向制御信号 


MA または数値計算用:: 


BIOS ROM 選択入力 


サ選択表示信号 



ネル ARB/-GNT 




DWHE # 


SBLW # 


SBHW # 


出力 


力 


MA 


CPU HLDA 入力 


データ • バス DO 〜31のラ 


CPU DO 〜7上のデータ • 


CPU D 8 〜15上のデーコ 


CPU D 16 〜: 



ことを示す 


•イネーブル出力 


イブ用出カイネーブル 


ブ用出カイネーブル 


ブ用出カイネブル 


H9IEIKUS 21 ES9SSZ2EBE£nn5n 
■E9IOE1 E2EIQSIlSSS29EEZE2ninEX 
HEQHIE3E3 E23EQBkZQ^EIlBS3S&3]IBSE 

^nn«iggCTiggg’jKiin • 却 ■ わ jidMia 


〜 15 上のデー 


チャネル D 16 〜31上のデ • 


，イブ用出カイネーブル 


ドライブ用出カイネーブル 


MD 


MLW # 


MHW # 


ROMOE # 


SWAP 1# 


SWAP 2# 


SWAP 3# 


SWAP 4# 


SWDIR 


DBL 1 


DBL 2 


DBL 3 


入出力 


出 


出力 


出力 


出 



PU デ ー 


PU デー 



ET 


RDYRTN # 


PRDYO # 



PRDYI # 


FR 


RAMEN # 


FC 


UM / IO # 


PD / C # 


PW / R # 



PNA # 



• バス間の転送方向制御信号 


，•バス DO 〜15と DRAM メモリ•パス間のトランシーバ电^イ ネーブル信号 
，•バス D 16 〜31と DRAM メモリ•バス間のトランシーバ出カイネー 7 MI 号 


BIOS ROM 用の出カイネーブノレ侑号 


クロ •チャネル•データ.バス〇〜7と8〜15間のデータ転送用 
’ンシーバ•イネーブル 


コ • チャネル.データ•バス〇〜7と16〜23間のデータ転送用 
/ ーバ•イネーブル 


w レ.データ.バス8〜15と24〜31間のデータ転送用 
ネーブル 


，•データ•バス〇〜7と24〜31間のデータ転送用 

，ーブル 


/ーバ用方向制御 


，•データ•ハ # ス〇〜7のラッチ.イネーブル 


••イネーブル 


，•データ.バス16〜23のラッチ.イネーブル 


マイクロ 


マイクロ 
マイクロ 


ン信号 


倍号 


:ッサ速度選択 （0 : 16 MHz , 1: 20 MHz ) _ 


マイクロ.プロセッサ.レディ同期入力 


ファスト 


DRAM アクセス表示信号人力 


PU システム•ボードの DRAM アクセスとの切り離し抱示信号人力 



CPU D / C # 出力を接統 


CPU W / R # 出力を接 tt 


CPU ADS # 出力を接 


ライン用の次ア 



ス信号 



UADL # 



UCMD # 


USO #, US 1# 


RSEL 1, 

RSEL 0 


69, 70 


78 


40 


72 


入出力 


人出力 




入出力 


人出力 



チ信号 



マンド信号 


マイクロ 



コマンド信号 





ハー 


ドク 



カバリ用の信号 


スト人力信号 


FLUSH 


SNOOP # 


PM / IO # 





非同期のキャッ 


入出力 I キャッシュ•コントローラへの同期ストローブ信号 


CPU M / IO # 出力 


卜追加信号 _ 


wjmjMj | i | i || | |_ 






































































































































































































〇〇 

O(LX(^0.CL£LC^C^> 〇 


IK/fiUfS ： 


動作诅度 


，mw 
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Address Bus Controller 
















■端子機能 



RAMEN # 


IOEN # 


33 


LCSCS # 


VMSEL # 


SO #, 


PM / IO # 


PW / R # 


PD / C # 


PADS # 


SCLK 


HLDA 


PRDYI # 



DRAM イネーブノ 


—ボー 


LCS (82306) 用チップ 




VGA 



22313 


ベース選択 


の SO #， SI # 信号入力 


セッサ M / IO # 信号人力 


セッサ W / R # 信号入力 




CMD # 




D / C # 信号人力 


ADS # 信号入力 


CLK 2 信号入力 


の HLDA 信号入力 


サからの READY # 信号入力 


の M / IO # 信号人力 



ルの CMD 信号入力 


イネ ー ブル出力 


RAS 0 〜 



〜79 出力 DRAM RAS ストローブ 


CAS # 0-3 80〜83 


DRAM CAS 



ネ—ブル 


HAD 00 〜 



17〜23 
27〜30 


人出力 DRAM 





ンへの 出力信号 


の入力 


59 


82309 




子名ビン番号入出力 



REFRESH 


FCES # 


TINCLK 


RFRQ # 


TMRCLK 


FRQ # 


EXEN # 





/ュ動作中を示す 




EKS 


PD 


>1 


• 3 MHz クロックの12分周出力 (1.19 MHz ) 


/ュ要求信号 


ポート 00 E 2 〜 00 E 7 用のリード/ライト•スト 
ローブ信号 


ポート 00 E 2 〜 00 E 7 用のサンブリング•ストロ 
ーブ信号 



人力 POS レジスタ選択信号 





ルの ARB / GNT # イ言号人力 




ネーブル 






























































































10 


10 


Voh 


Vol 


Vm 


位 


% 




+ 8 


ADO 

ADt 

AD2 

ADS 

ADS# 

DEN# 




# = Active Low Signals 


最大定格 


測定条件 


S 己号 


保存温度 


動作组度 




レデイ 

発生回路 


CS0#- 

CS7# 
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80960 K-SERIES Bus Control uPLD 
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85C9B0 


端子機能 




入力. CLK 2 の4サイクノレ以上 


イへのア 


QjEQ 


ジ入力信号 


CLK 2 




〜 ADO 


85 C 960 動作用のシス • 


% 80960の CLK 2 を接統する 


ード用の情報を口一々 


W / R # 


DEN # 


ADS # 


hbebb— jj—ii—ma 


ローラからのライト/リード信号接統端子.“ロウ”のときリードを示し, 


ス/データ 


^ーブル信号で.デーブ 


80960からの入力信号で L - Bus 上のデータがアドレスかデータかを示す.“ ロウ”のときはアド 
レス悄報が変化中であることを示す 


BLAST # 




のときは，現在の 
:■あることを示しつ 


301 ■■■■■■■■■■■■■■■■■ 


|^9S^Q{283ZDSSDHHIilll^B^IE3EIEl^^^^BEQ3lii 


ースト.モード.アクセスをサボートしないメモリに対し供給するライト•イネーブル•スト 
ーブ 


こ抟絞して用 


時にサ 


信号に抟統して使用す 



























■ ビン番号 


V,x 


Vcc 


一 40 〜 + 125 


保む:诅度 


Tortf 


動作溢度 


入力《 


MW ： i- 


_位 


记号 


-62 — 

LBX [Local Bus Accelerator] 



■特微 

•64 ビットの 66 MHz Pentium プロセッサ•データ•バスに対応 
—64 ビットの CPU / キャッシュとメイン•メモリ間データ • ハ。 ス 
—32 ビットの CPU バスと PCI ローカル • ハ•ス間データ.パス 
一32ビットの PCI ローカル • ハ•スとメイン•メモリ問データ.パス 
•五つのライト•ボスティング/リード•プリフェッチ•ハ•ッファにより， CPU および 
PCI マスターのパフォーマンスを向上 

• デュアル.ポート • アーキテクチャによりホスト， PCI バスの同時觔作が可能 
• 66 MHz の CPU クロック， 33 MHz の PCI クロックとの同期觔作 
• ホスト.ハ•スおよび PCI ハ•スからのハ•ースト•リード/ライトをサポート 
• ホスト.ハ•スおよびメモリ.バス用のハ•イト • ハ•リティ機能サポート 
ーホスト • メモリ転送用のバリティ発生オプション 

—ホスト • データ • ハ •ス上のセカンダリ•キャ ッ シュの ハ •リティ•チヱ ック • オブ 
シ ヨン 

—ホストおよび PCI メモリ統み出し時のハ•リティ • チヱック 
- PCI からメモリ荇き込み時のパリティ発生 

■ ブロ ック図 


D(31:0] <- 
A(15:0J 
HP(3:0) < 


HCLK 

PCLK 

LP1 

LP2 

RESET 

TEST 


82433 ( LBX ) 




ホスト • 

インター 

フェース 


PCI 

インター 

フェース 




メモリ • 

インター 

フェース 


< 


> 




► 


争 




争 


リセット 

& 

ク□•ンク 


PCMC 

インター 

フェース 


♦ 




< 






AD[15:0) 

TRDY# 


MD[31:0] 

MP13:0] 


HIG14:0J 

MIG(2:0J 

MDLE 

PIG[3:0] 

DRVPCI 

EOL 




TSCON 


PPOUT 
























63 


82433 


端子機能 







MD 3 卜 MDO 


MP 3 〜 MPO 


AD 15 〜 ADO 


TRDY # 


HIG 4 〜 HIGO 


〜 MIGO 


PIG 3 〜 PIGO 


MDLE 


DRVPCI 


EOL 


PPOUT 


HCLK 


FCLK 


RESET 


LP 1 


LP 2 


TEST 


TSCON 



〜 109 


112 〜 115 


82 


入出力 


入出力 


入出力 


人出力 


入出力 


双方向のホス 


DRAM 


DRAM 




( DRAM ) データ • ハ•ス 




双方向 I 》 CI ハ•ス用の双方向ア I •スおよびデー 




信号 




ーフェース • グルーブ信号で， PCMC (82434) から人力され 


ーフェース • グルーブ信号で， PCMC (82434) から人力: 


ーブ信号で， PCMC (82434) から人力される 



ネ-ブル 




データかを 



《ス俏号 



122 


入出力 


入出力 


PCMC 


PCMC 



ン信号 


AD 15- AD 0 用パ 



信号で，入出力彳 r け J * は PIG 3 



こ依む:す 







こ接続して使用 


ル端子. 



に接統して使用 





























































PCMC [PCI. Cache, and Memory Controller] 


熟: ksH 班 S 班! 




3抱綱如翻;抱』! 

關11111圓 




S81S8S8fCCCSSCC；：SSS ネ霉 S133SSXS ：； 


s 


i ? 



4 

2 

l 




: S 


■ ビン番号 



』曬矚し 


3 


~ 看 ニニ 

S 5 ssSH - iH - 

uu 


DC 特性 

(7 ； = 0 〜 85 て ， Vc 


5 V±5%) 


最大定格 


項目 

記号 | 

定 格 

単位 

n . mnj ±. 

Vcc 

一 0.3 〜 +6.5 

V 

入力 肪 

V,s 

-0.3 〜 Kc+0.3 

V 

動作溫度 

Topr 

〇〜 +85 

•C 

保存温度 1 

Tstg 

一 55 〜 + 150 

•C 


記号 

測定条件 

max/min # 

単位 

V,L 


0.8 

V 

ViH 


2.2 # 

V 

Vol 

/ol = 3 mA 

0.4 

V 

Voh 

I/l = 1 mA 

2.4* 

V 

IlL 


±10 


C,s 

/ c =l MHz 

12 

pF 


一 ^ : r^i lslli llI:!; 1 I:llinsiin^ ,0 f 

111 




-1G つ 47^5 


L_1 画 



■特徽 

• 64 ビットの 60/66 MHz Pentium ブロセッサに対応 

• Pentium プロセッサのパイブライン•アドレッシング檐能をサポート 

•ライト•ボスティング/リード•ブリフェッチ•ハ•ッファにより，高性能な CPU / PCI / 
メモリ•イ ン ターフェースを 実現 

• Pentium プロセッサ•ブライマリ•キャッシュのライト • スルーまたはライト•ノく 
ック機能をサポート 

•セカンド•レ ベル • キャッシュ • コントロー ラ内蔵 
ー ライト • スルーおよびライト • ハ•ッ ク機能をサポート 

—ダイレクト • マップ 機構， 256 K バイトおよび 512 K バイトのキャッシュ • サイズ 

• 2 M 〜192 M ハ•イト•メイン•メモリ空間の DRAM コント ローラ 内蔵 
• ホスト / PCI ブリッジ機能内蔵 

— CPU サイクルから PCI バス • サイクルへの変換 

— CPU 〜メイン • メモリおよび PCI 〜 PCI トランザクションの同時動作可能 
— CPU 〜セカンド • レベル•キャッシュおよび PCI 〜メイン•メモリ • トランザク 
ションの同時動作可能 






端子機能 

スト • インターフェース 


端子名 

ビン番号 

入出力 

機 能 

A [31:0] 

2 〜 207 

入出力 

双方向のホスト•アドレス.バス 

BE [7:0]# 1 

5 卜 60 1 

入 

力 

バイト•イネーブル信号 

k 7 M 


B 

B 


BRDY # 


E3 

B 


NA # 

31 

出 

力 

■け iiiimr——— 

AHOLD 

K3I 

E3 

〇 

アドレス • ホールド信号 


mm 

m 

Q 


| INV 


E3 

D 

無効 ( INVALID ) 信号 



O 

B 

バックオフ倍号 

HITM # 

65 ! 

入 

力 

ヒット • モディファイ信号 

M / IO # 

r\/rn 

61 

CO 

I 


バス•サイクル • タイブ表示信号 

W / R # 

OO 

67 

人 

7 J 

メモリ入出力，データ/コントロール•ライト/リード 

HLOCK # 

MEM 

E9 

Q 


CACHE # 

■EH 

a 

Q 


KEN # 


〇 

Q 

キャッシュ•イネーブル信号 

SMIACT # 

69 

入 

- - 

力 

システム•マネージメント•インタラブト•アクティブ倍号 



〇 

Q 

パリティ • イネーブル信号 

| PCHK # 

■31 

Q 

D 

データ•パリティ•チェック信号 

DRAM インターフエ 

ース 


RAS [5:0]# 

fc 林 B 料: ■ 

E3 

D 

MA ライン上の列アドレス.ラッチ信号 

CAS [7:0]# 

E3SE1 

E3 

□ 

MA ライン上の行アドレス • ラッチ信号 


■UiJi 

出 

力 

DRAM ライト • イネ ー ブル信号 

| MA [10:0] 

110〜122 

出 

力 

DRAM マルチブレックス•アドレス信号 


キヤツシユ • インターフエース 


CALE 

101 

出力 

キャッシュ•アドレス • ラッチ•イネーブノ说号 

CADS [1:0]# 
CR / W 1[1:0 ]I 

94, 93 

出力, 

キャッシュ•アドレス•ストローブ 
キャッシュ • リード/ライト 

CADV [1:0]#| 

89, 88 

出力 

キャッシュ•アドバンス信号 

CAA [6:3] 

CAB [6:3] 

76 〜 84 

出力 

キャッシュ•アドレス信号 

COE [1:0]# 

85, 87 

出力 

キャッシュ•アウトブット•イネーブル 

CWE _#/ 
CBS [7:0]# 

90 〜100 

出力 

キャッシュ•ライト•イネーブル信号 
キャッシュ•バイト•セレクト信号 


- 65 - 

已 2434 



PCI バス•インターフェース 


入出力 



C / BE [3:0] 


FRAME # 


RD 


TRDY # 


DEVSEL # 


STOP # 



173 


142 




170 


167 


168 


入出力 


入出力 


入出力 


入出力 


入出力 


入出力 


入出力 




，ンド/バイト • イネーブル 


クセスの始まり，継統を示すサイクル•フレーム信号 


信号 


信号 


/クト信号 


ンザクション停止要求 



■地—？ — a ム 

■呪 i —i 


MEMOS # 

FLSHREQ # 


EM 


MEMACK # 


PAR 


PERR # 


SERR# 


LBX 


HIG [4:0] 


MIG [2:0] 


MDLE 


PIG [3:0] 


DRVPCI 


EOL 


PPOUTM 


inga 


171 



172 


入出力 


入出力 


入出力 


ターゲッ 


ターゲッ トからイニ 


PC 1 ロック信号 


PCI パス要求信号 


PC 1 バス要求許可信号 


• 千， 


クェスト信号 


クェスト信号 


MEMREQ # または FLSHREQ # へのメ: 


AD [31:0] と C / BEM の偶パリティク号 





一信号 


一信号 




180〜184出力 



187〜193 




PC 


PCI ドライブ信号 


ン表示信号 


、出力信号 


いグノレ-ブ信号 


レーブ 信号 


•イネーブル信号 


のい•ブ信号 



HCLKOSC 



HCLKF 


HCLKIN 


CPURST 


INIT 


PWROK 


PCLKOUT 


PCLKIN 


PCIRST # 


TESTEN 



60/66.667 MHz 



クロック出力 


IKHES3E&DDE 
■E3HHE1EB3EE 


クロック入力 


:ット信号 



ES 3 EC 

■EHDEIiSI 


イズ出力 


パワー OK 信号 


PCI クロック出力 


PCI クロック入力 


PCI リセット信号 


…イネーブル 


ータ信号入力 
































































































































— 66 — 

PCI-IDE Interface Controller 



最大定格 


DC 特性 


記号 


単位 




勦作 iii 度 


保存诅度 


(ァ。=0〜 70. C ， 


測定条件 


Kcc = 5 V±10%) 


/min* 単位 


95909 ■BHIVS9 
E9H ES^EBX^9I HE3EIi]H Vd 


PCI 規格 rev 2.0(1993/4 月广命拠 

ブログラマブルなベース•アドレス • レジスタを内；* 

32ビットの PCI ローカル • バスと IDE ドライブとをインターフェース 
ANSI ATA 仕様の IDE PIO タイミング•モード0,1, 2をサボートー 
拉張 IDE ( IDE -2 or ATA -2) 仕様のモード 3( llMB / s ) をサポート可能 
二つの IDE -2 チャネルをサポート（各チャネルカ <2デバイスをサボート） 
チャネル毎に，リード/ライトのリカハ•リ•タイミングおよびコマンド?! 
ブル 

コマンド.レジスタおよびデータ.レジスタのタイミング觔作が独立 




CM 
CH 
CHO J0R 


^ WE 23 ES 9 

■ uuij 

■sSssa^H 
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PC 87410 


雉子機能 



ツ番号 



AD [31:0] 


C / BE [3:0] 


PAR 


FRAME # 


TRDY # 


IRDY # 


STOP # 


DEVSEL # 


IDSEL 


PERR # 


I NT A #, B # 


PC 


PC 


PCI 




PC 


PCI 


■■eebsdzbxh 

_■■ niiiiiiTini 

mmtBSEmiB 

BBEBEBDISd 


マンド/ノくイト•イネーブル 


AD [31:0] t C/BE [3:0] の偶パリティ信号 


r スの始まり，継統を示すサイクノ 


信号 


信号 


3BB39HBI 

JQQ^JQQQ 


ーム信苧 




U 333 £S3B HBSSEHH 

^UBEBMHSK 3 IH 


RST # 


CHORDA [2:0] 


CHI—DA [2:0] 


IORDYO 


IORDY 1 


CHOJOR # 


JOW # 


JOR # 


CHI JOW # 


HDDRST # 


CHO 一 CS 1# 
CHO CS 3# 


CH 1— CS 1# 
CHI 一 CS 3# 


CHO 一 INT 
CHI 一 INT 


ENABLE 


HEADER 


IRQ 14 


IRQ 15 



PC 


PCI 


PCI 


PC 


PCI 


PC 


IDE 


IDE 


IDE 


IDE 


IDE 


IDE 


IDE 


IDE 


DE 


IDE 


IDE 




停止要求信号 


ゼーシ 




クト倌号 





り込み要求信号 A , 


33 MHz までの動作が可能な PCI クロック入力 


r ット信号 


8/16ビットの PCMDE 間の双方向デーブ 



IDE 



卜信号出力 


IDE 



IDE 


IDE 


IDE 


IDE 


IDE 


-ャネル 0 割り込み信号 
-ャネル1割り込み信号 


^ーブル信号 


へッダ信号 


HEADER が “ H ” または未接続の時は ISA IRQ 15 に等しレ 


HEADER が “ H ” または未接続の時は ISA IRQ 14 に等し v 































































































DQ12 

DQ13 


DQ14 

DQ15 

SELECT# 

WR# 

RD« 

VCC 

VSS 

ADR2 

ADR3 

ADR4 

ADR5 

BE1# 

BE2# 

BE3# 

VSS 

INTAf 

ADO 

ADI 

AD2 

AD3 

VCC 

VSS 


AD5 
AD6 
AD7 
C/BEO 難 
AD8 


DC 特性 


記号 

VfL 


(7 ； = 0 〜 70 て ， Vcc = 5V±5%) 
測定条件 max/min # 単位 

0.8 V 



i 特徴 

プロセッサに依存しない汎用 pci コン トローラ 
オート コンフィグレーシヨン 機能をサボート 
マルチブレックス，ハ•ースト • モード動作 

33MHz までの PCI ハ•スに対応可能 ISA スロットを直接ドライブ珥能 
アドレスおよびデータ • パリティ機能 

3 種類のアドレス空間：メモリ， I/O , コンフイ グレー シヨン 

イ ンターフ ヱースの異なる 4 種類の類似デバイス 

—S5930 :16 ビット•アドオン • バス，外部 Non-Volatile メモリ•イ 

スがシリアル 

—S5931 :16 ビット.アドオン.ハ•ス，外部 Non - Volatile メモリ•イ 

スがハ•ラレル 

—S5932 : 32 ビット•アドオン•ハ•ス，外部 Non-Volatile メモリ•イ 

スがシリアル 

—S5933 : 32 ビット•アドオン•ハ•ス，外部 Non - Volatile メモリ•イ 

スがハ•ラレル 

32 ビット•データ•パス使用時， 120M ハ•イト/秒のスルーブット 


インターフ 


インターフェー 


インターフ 


イ ンターフェー 


ブロック図 


►レス 


パス•スル-アドレス 


PO バス 


_71—ス 


►レス 




プ〇ダ， 
マブ 〆 
f 3- ダ 


メ-ル•ボクス 

バッファ 

3ンフイグレー 
シ■ン•レジス， 



レ•ン•ステアリング • 
X ント 

バ7フ T 45 ツチ 


• i - K 


tr レクト4 
3ン ► 〇へ 


-，•パス 


wm ■ 

an« 

32 



ス，_，ス4 


ビン番号 


PTNUM1 
PTNUM0 
IRQ* 
SYSRST# 
EWRiOR SDA 
ERDi OR SCL 
VSS 
VCC 
TRST# 
IMS 


TDI 
RSTi 
BPCLK 
CLK 
GNT# 
REQ# 
AD31 
AD30 
AD29 
VSS 
VCC 
AD20 
AD27 
AD26 
AD25 
AD24 
C/BE3 舞 
IDSEL 





+ 7 


V，H 



mA 


単位 


68 


PCI Controller 



605958575655545352515049484746454443424140393837363534333231 


05 < 

uo< 
csl5< 

Co 5 < 

2a< 

In 5 < 
00> 

(ns> 

cvd 

550) 

骞 usd 

581 
*dois 
2 s>s 

•Aoocl 
•Aoa:l 

*28 
95 < 

Z 5 < 
00> 
s<0> 

85 < 

65 < 


osv 

ls< 
§< 
CSV 


UOQ 

0100 

§ 


53 a 

zoo 

(n0)> 
00> 


woo 

woo 

100 

§ 


• 2 — 
dnd ccAA 
戆 oULuad 

Aldsuiac 

5 avid 
arMid 
8> 
8 > 
戆一 sGCDald 

51 <t 

•Aaocld 

suield 

%-uiCDlCL 


miGL 
lCDlCL 
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S 5930 


■ 端子機能 

PCI バス.インターフェース 



番号入出力 


AD[31:0] 


C/BE[3:0] 


PAR 


CLK 


RST# 


FRAME# 


IRDY# 


TRDY# 


STOP# 


LOCK# 


IDSEL 


DEVSEL# 


REQ# 


GNT# 



入出力 


入出力 


106 


104 



入出力 


入出力 


入出力 


入出力 


120 



108 


107 


入出力 


入出力 


入出力 









入出力 双方向のアドレスおよびデ ー 




ド/八 



イネーブル 


AD[31:0] と C/BE[3:0] の偶パ 
号 




DC 〜 33MHz 



ック入力 


PCI 



•，ン 


卜信号 





クセスの始まり，継絞を示すサイクル•フ 
ーム信号 


、ディ 信号 


信号 


ターゲッ 


ーゲットからイニシエータへのトランザク 

ョン停止要求 


PCI ロック信号 


イニシャリゼーシヨン.デバイス•セレク 




信号 





信号 


ターの PCI バス要求信号 


CPU マスターの 



バス許可信号 



アドオン • バス • インターフェース 


入出力 


DQ[15:00] 57〜75 入出力 



ADR [5:2] 


BE3#/ADR1 


BE[2:0]# 


SELECT# 


WR# 


IQQI 




ス選択 



イネーブルまたは 


ーブル信号 



選択ライ 




WRFIFO# 


RDFIFO# 


WRFULL 


RDEMPTY 


PTATN# 


PTBURST# 


PTRDY# 


PTNUM[1:0] 


PTBE[3:0]# 


PTADR# 


PTWR 


SYSRST# 


BPCLK 


IRQ# 










7 —フュース選択信号 


コーブ 信号 


ーブ信号 


FIFO 直接辨き込み信号 


FIFO 直接読み出し信号 


DMA 転送時に使用するライト FIFO フル表 
示信号 


---•ユィ表示信号 


TRDY# 信号待ちを示すパス.スルー•アテン 
シヨン信号 


/表示信号 



80 


•スタ番号表示信号 


イネーブル信号 


ス入力信号 


DDE 



ス • スルー • オベレーシヨンのリ 

卜表示信号 


信号 


105 


93 




PCI クロック出力（バッファ経由) 


ブト出力 


NON-VOLATILE 


SCL 


2線式伝送インターフュース用シ 
ツク 


SDA 


95 


入出力 双方向のシ 



データ/ア 
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MFPCMulti Function Peripheral] 


ビン接統 


mi 


•JO 
U Q ： 


X. 

ri t ^ O — CMro マ m 必 no— oj m 

ハ 000000 一 — —— 

5 〇 °* 01 5 000000-〇〇 « 〇 〇 

^^^aiargcrcracrcrccaroc^cta: 


646362616059585756555453525150494847464544434241 


RST 
TRNDT 
TRNEMP/ST 1 

cfs 

SYNC/BRK 

TRNROY 

CLK 

GNO 

N.C 

0UT2 

GATE2 

CLK2 

0 UT 1 

GATE1 

CLK1 

OUTO 




65 

66 

67 

68 

69 

70 
- 71 

72 

73 

74 
•75 

• 76 
77 

• 78 
•79 

80 




「 _ u _ 



MB 89394 



(/ 


WDEX 






圓 __11 




6 


9101112 13141616 1718 19 20 2122 23 24 


リ v ^ 零， ， 零， 雩， -^ 

UJ 乂 UCDCDC0CDCD03CDCD Z 
»-_|>〇〇〇〇〇〇〇〇 〇 


< 2^ 


^ im icm (― JO u 
⑺ c/) </) (/> c/) w 

<J lu lu lu lu > 


G 


40 

39 

38 

37 

36 

35 

34 

33 

32 

31 

30 

29 

28 

27 

26 

25 


IRQ14 

IR015 

IRQ16 

IRQ17 

SLCTO 

SLCT1 

INTO 

NC 

GNO 

INTI 

INTX 5 

INTA1 

COO 

CIO 

C01 

Cll 


■特徴 

• 8 レベルまで優先割り込みを管理するプログラマブ 
ル • 割り込みコントロー ラ2個内蔵 

• 独立した 3 個のカウンタをもつプログラマブル•イ 
ン ター バル•タイマ内蔵 

•シリアル • データの 送受信が可能な U S A R T 内蔵 
• ブログラマブル•ボーレート*ジュネレータ内威の 
ため内部で送受信 クロック 供給可能 

• 8086/8088系 CPU に接統可能 


最大定格 


項叫 

記号 

定格 

単位 


Vcv 

- 0 . 3 - 7.0 

V 

入力電圧I 

V /s 

-0.3 〜 Kr+0.3 

V 

動作温度I 


〇〜70 

•C 

保存溫度1 

Tsm 

一55〜150 

•C 


■ DC 特性 

( 7； = 0〜 70°C. Kct = 5 V±10%) 


記号 

測定条件 

max/min # 

単位 

V". 


0.8 

V 

Vm 


2.2* 

V 

Voi. 

A". = 2.5 mA 

0.45 

V 

Van 

l<m —2.5 m A 

3.0* 

V 

loFL 

Vnr T = 0 — V Lt 

土 10 


IlL 

K/.\ =0 〜 

土 10 

mA 

Os 

/ =1 MHz 

20 

pF 





M 巳日 9394 


各 ブロック 機能脱明 
| ij り込みコントロー ラ 

MB 8 9 2 5 9 (8 2 5 9 ) と 同等の割り込み コン 
トローラ. 丨 RQ 端子は内部 ブルアッ プ抵沆付き • 
プログラマブル•インターバル•タイマ 

MB 8 9 2 5 4 (8 2 5 4 ) と同等機能を持つ. 

シリアル.データ*レシーパ/トランスミッタ 

M B 8 9 2 51 A ( 8 2 51 A ) と同等機能を持つ. 


• ブログラマブル • ボーレート.ジェネレータ 

シリアル•データ•レシ ー バ/トランスミッタにク 
ロックを 供給する. モード•レジスタとボーレート 
設定 レジスタを 内蔵しており，ユーザは リセット 後 
にレジスタの41[を 設定する • 


识込み 









ブ〇グラマブル 
インタ…バルタイマ 

(PIT : MB 89254 



スパス 


り-►•.ライ 



リセッ ► • ク〇ック 


(IRC : MB 89 れ 9 A 帽！ i) 


S 


L2 


!«• 


ブセレクト»停®科 


B 居磨 


050 

i 

eino 

05 u 

me 

03 is 

1315 

213 


一： ns* 

Hg 

01 N- 


olons 

OS 

Is 

so 
0060: 
1060: 
S60: 

C06a 
to? 
SOK 
906* 

一 otac 


■ > 


1 Vi 
-i 

uuls 
OG 
m 
20 
6h 

oa 
0 * 
? 
6 u 

Ob 
08 

図 

ク 

•ソ 

p 

ブ 



け k- 


Z8 •000 



t K 


は 


5 uws 


s/ 

<- 



so —OS 


US/d 23 zl 
xljuNgl 

5 p>ula 


5nu 

-isb 




cv 


卜 80 
000 


IR 


シ 


ル 


シス 


:so 


§>30: 

Ao cr z tri 
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电位 



































一 73 — 

M 巳日 9396 


■各ブロツク機能脱明 
• 割り込み コントローラ 

MB 8 9 2 5 9 ( 8 2 5 9 ) と同等の割り込みコン 
トロー ラ . I RQ 端子は内部ブルアッブ抵抗付き. 

• DMA コントローラ 

MB 8 9 2 3 7 ( 8 2 3 7 ) と同等の機能を持つ. 


ただし， コン ト ローラ 1から出力され る 16 ビット 
の DMA アドレスは，内部アドレス•バスの A 16 〜 

A 1 に出力されるよう設3十されており，コントローラ 
1を用いれば16ビット • データの転送が可能 • 

プログラマブル•インターバル•タイマ 

MB 8 9 2 5 4 ( 8 2 5 4 ) と同等機能を持つ. 

アドレス • ラッチ 

DMA コントローラから 出力される了 ドレスの 上位 
8ビットを ラッチし • アドレス•バスへ 出力する • 
チップ•セレク ト绸停回路 

データ •バスの 銜突を防ぐため，同時に2ブロック 
が選択されないよう禁止する回路. 

付加回路 

システム 省 スペース 化のための4入力.3出力の付加 
回路. 


ブロック図 
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100 


Xi 

V/ss 

Vss 

DVj 

ENl 


胃胃胃 

iATE ? 

OUTV 

QUTr 

Vss 

PA; 

PAfc 

PAs 

PA4 

pa 3 

PA ? 
PAi 
PAo 
Vss 
Vcc 


Vss 

Ao 

Ai 

IRo 




レディ同期 

(ウ i ： イト信号発生） 


^ A()Y 


MN12861 


NC 

NC 


PINT 

PTC 



卜卿 


^ss 

CLK? 

GATEi 

CLKi 

CLKo 

GATEo 

iNTA 

INI 

Vss 



入出力制御 


M 秘^—漣むわ辦•衫雜魏器 

IS ) 



入出力 ww 



最大定格 


OIOK3gmBK^^HK29l 

mxn Bi mawMiCT M 


iW •，— 

觔作溫度 
保存温度 


Pu 

Topr 

Tstg 


一 20 〜 75 
一 65—150 


■CH HHBBIHB Km KB! 


■特徽 

インテル系 C PU と接統可能な多機能周辺 L S 
4機能を1チップ化. 

クロック発生器 （8 2 8 4 A 相当）. 


ブログラマブル I/O (8 2 5 5 A 相当）. 
割り込みコントローラ （8 2 5 9 A 相当） 

各機能ブロックの箱子が別個に股けられ，バス 

ライ I ン，制御練は共遁 

周辺回路のコンパクト化が可能 

最大原発振周波数は2 4 MHz 

8 MHz 版8 086/80 8 8に直接接続可能 


HQIHIBE2ZBQSESHHHE3£Bi 





mA 


M 


P F 


GATE 
OUT i 


GATE 

OUT. 
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MN 12861 


端子機能 


RD 


CSPTC 


CSPIO 


CSPINT 


ASYNC 


CSYNC 


F/C 


RES 


EFI 


OSC 


CPUCLK 


PCLK 


RESET 


READY 


CLK 0 〜 2 


out 0 〜 2 


(;ATE 0 ~2 


P Ao 〜 7 


pb 0 〜 7 


PCo 〜 7 



ク選択 


外部周波数 


，ータ 


CPU ク 



卜出力 


出力 


入出力 


入 


入 



’ン番号 


85〜78 


74, 73 


89 


88 



スを指定する 


60 


62 


,100 




7 に関するインターフヱース端子 


機能ブロック内のレジスタ，カウンタ，ボー 


‘ 口ール 信号 


• ロール 信号 


^ ( PTC ) 部のリード/ライトを行うためのチップ • - 


I /0( PI 0) 部のリード/ライトを行うためのチップ • セレクト信号 


割り込み制御 （ PINT ) 部のリード/ライトを行うためのチップ • セレクト信号 


水晶振動子接絞端子 


•-ム • バス上のデ八イスが，受信完了あるいは送信準備完了したことを示す 


クト信号 


RDY , および RDY 2 をイ 1•効にする信号 









ドート 


98 


97 


96 


94 


93 


92 


55, 


13〜11 



Q2EBBDHHHI^E3^liDEIEBEQEBEEBBSZ^ 




43〜40, 

38〜35 

入出力 

33〜26 

入出力 


RDY , か RDY 2 かどちらかが有効になった場合の RDY 信号の同期方法を選択す 


クロック発生部との同期をとる. CSYNC は外部で， EFI 入力と同期をとる 


CPUCLK , PCLK のクロック•ソースを選択する 


:ット信号入力端子. I / O 部のリセット信号も兼用 


F / C を “ H ” にしたとき， EFI 入力力で CPUCLK , PCLK 


内部自励発振の出力 


CPU や CPU のローカル • ハ•スのデハ•イスに供給されるシフ 


周辺デバイス用のクロック信号で， CPUCLK を2分周した信号が出力さ: 


CPU のリセット信号. RES 人力を “ L ” にすると.同期化されて出力さ: 


RDY lf RDY 2 を同期化した信号 


カウンタ/タイマ〇〜2へのクロック入力信号 


，ウンタ/タイマ〇〜2の出力信号 


のゲート信号.カウンタの動作開始，停止などを制御する 


ボート A の入出力端子 



ボー 


の入出力端子 


INTA 


INT 


SP/EN 


CAS 0 〜 2 


ブト出力 


SP/EN 


'スケード 





E 


47〜45 


、出力 


入出力 


::の入出力端子 


割り込み制御部への非同期の割り込み要求信号 _ 


割り込みべクトルを読み出すために， CPU の割り込み処理シーケンスで出力される読み出し信号 


CPU への割り込み要求信号 


:—ドでは制御パルス出力となり，ノン•ハ •ッファ •モードではマスタ/スレーブ設定入力 


外部に 8259 A を接絞する場合のカスケード接続端子 



























































































< 




■ 最大定格 

項目 
電源竃圧 

人力蕙 GE 
i 肖電力 

動作温度 
保存溫度 


巣位 

V 一 
V 

w — 


DC 特性 

VlL 

V,H 

Vol 

VOH 

IOL 


7\» = — 20 〜 70X, Kcc = 5V±10% ) 


測定条件 


_Iol = 2. 5mA 一 
/o// = 400M 
_ Vovt — 0^ Vcc 
V/iv==0 〜 Vcc 
= lMHz, T.=25 # C 


max / mm * 一単位 
0.8 V 

2.2. V ■ 

0.45 V 

2.4* V 

土 10 M 

土 10 M 

10 pF 


■特徽 

インテル系 C PU と接統可能な多機能周辺 
LSI 

4機能を1チップ化. 

クロック発生器 （8 2 8 4 A 相当）. 
タイマ•カウンタ （8 2 5 4 相当）. 
DMA コントローラ （8 2 3 7 A 相当） • 
割り込みコントローラ （8 2 5 9 A 相当) 
各機能ブロックの鳙子が別個に股けられ， 
バス•ライン，制御練は共通 
周辺回路のコンパクト化が可能 
最大原発振周波数は2 4 MHz 
8 MH z 版8 0 8 6/8 0 8 8に直接接統 
可能 


言己号 

Vcc 

VlN 

Pd 

Topr 

Tstg 


定格 
-0.3-7.0 
し 3 〜 Vcc 4-0 

0.5 

-20 〜70 
-65 〜150 


-- 76 - 

MFP [Multi Function Peripheral] 
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MN 12862 


蟪子機能 


mma—-MtaamaaBM—_E^a — BBB waBrAiJUJ j i 从 wum 


入出力 


入出力 


D3B9Z^ 

i^Bilill^M 

■ sa — 


ADSTB 


CAS 2 〜〇 


〜 47 入出力 


複数の割り込みコン 
のカスケード•アド 


を使用する場合 

、•ス 



ドレスからデータを読み出す時のメモリ • 
ー ド信号 


、•レスへデータを _き込む時の 
•信号 


割り込み要求出力 




割り込み要求入力 




CSDMA 


DEVRST 


DMACLK 


RSET 


REDY 


HLDA 


HRQ 


割り込み= 
号 


タイマ/カウンタのチップ 


INTA 


CLK 0 ~ 2 


GATEq ^2 


OUTo .2 


■»M_S?!Ba KCT™ g , ル 

H3I El^l I^SBSBBSEOSSZdllHI ■ E1ZSSZ3 H^HIOEI ISSBSEBHHIIH^HHIIHI 


ーラ部のレディ信号 


バスの制御権を DMA に移すた 1 
ド•アクノリッジ 


卜信号 


CPU に対し，バスの制御権を求め 
ド • リクエスト 


WIM i M 働 * PfiiiiMiaai _ ^S^S feS8S^SS 

BEE 3108 SEQEQ^&DEE 83309 ■ EZSB09BEES 


EOP 


DACK 3 〜 
DACKo 


AEN 


RDYm RDY 2 を同期化した出力 












































































F/X 

Xi 

X? 

osc 

RESET 

RE§iN 

GND 

RD 

WR 

Ao 

Ai 

CSw 

(Sw 

Do 

D. 

D? 

D ， 

Da 

Db 

De 

D; 

INTAK 

GND 
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■ ビン接統 



■特徴 

8284相当クロック • ジェネ 
レータ • 8 2 54相当タイマ • 
カウンタ，8 2 5 5 A 相当パラ 

レル • インターフェース t 8 2 
5 9 A 相当インタラプト • コン 
ト ローラを 内蔵 

基準信号として内部発振および 
外部入力が選択可能 
3組の16ビット • カウンタを 
内蔵し，6種類の動作モードを 
選択可能 

3組の8ビット I / O ボートが 

使用可能 

割り込み賽求入力数は8本 
拡張モードで64割り込み要求 
入力に対応 

マスク • レジスタによる要求マ 
スクが可能 

優先順位はプログラマブル 
4種類の LS I を1チップ化す 
ることにより，システム • ボー 
ドの面積を大幅縮小可能 


ブロック図 


EXFS- 

CKSYN- 

RDY- 

RESIN^ 


ク□フク.パルス • 
ジェネレ-：ドライ 


OSC 


PRCLK 

CLK 

READY 

RESET 


Do - D ? 


デ-夕.パス 

パツフア 


嶠 ■一 


ブ n グラフフル • 
タイマ•カウンタ 
(PTC) 


，〇 UT 
CLK, 
GATE 
OUT* 


4 .. CLKi 

^- GATE 


WR. 


•トド/ 


c §^ 

CSw 


□-ラ 


RDS4X 

WRS4X 

RD55X 

WR55X 

RD59X 

WR59X 


OUT? 

CLK? 

GATE? 


•Poo 


ADo AD 1 


/ ずラレル • 
インターフ 
(PIU) 


-ス 


〜 Pm 


n = — 20 〜 75X, Kcc = 5V±10% ) 



max/min 


，則定条件 



020 

oQrl 

*Qrl 
sdf 

f(L: 
之 d — 

sd! 

WQ.I 
uu> 

SQ.I 

501 
>0<uaT 
Aoori 
SJXUJi 
508 dt 

NAS 5 i 
























CXD1500Q 


端子機能 


番号 




OSC 回路を発振源とするときの水晶振動子接統端子 


外部クロック信号を発振源とするとき 



ク信号入力端子 


内部発振クロックと外部クロック人力信号のセレクト端子 



CLK 


PRCLK 周辺クロック 


OSC 


CKSYN 


RESIN 


RESET 


KDY 





M 


よび周辺回路シ 



クロック出力端子 


MPU 周辺回路のクロック出力端子 


水晶発振周波数と同じ周波数を出力する端子 


80 



複数のクロ 



一夕の同期をとるときの入力端子 




ット信号を発生させるときの入力端子 


MPU および周辺回路 



卜信号出力端子 




•-ム • バス上でのレディ信号人力端子 


RDY 入力信号を同期化した出力信号 


MPU と各内部機能ブロック間のデーぶ 



よび出力端子 





||^^9H]3!EDE9BBB0HHHHDHiQE3iE^BSDDEEl&BDF 
■•■iBMBPBBE——MaBBlEIlilMiiiWIB 脈 


ウンタ （ PTC ) ブ 


ス • ユニット （ PIU ) の 


二 . ット （ ICU ) のセ 



人力端子 



clk 0 、 2 


OUTn 〜 2 


〜 P 


各機能ブ 


各機能ブ 


各機能ブ 


ック （ PTC , PIU , ICU ) の共通ア 




入力端子 


入力端子 


ック （ PTC , PIU , ICU ) の共通読み出し制御入力端子 


ック （ PTC , PIU , ICU ) の共通齊き込み制御入力端子 







49〜56 入出カ ボート0の入力および出力端子 


IQQI 


ク人力端子 


のカウント禁止や，カウ 


の出力端子 



ズなどを制御する人力端子 


INTP 。 〜 

intp 7 


IN 丁 


INTAK 


SY / 

( BUFR / W ) 


SA 。 〜 SA 2 


57〜64 入出カ ボート1の入力および出力端子 


の入力および出力端子 


8本の同期式割り込み要求入力端子 


ブト出力 





ら MPU またはマスタ ICU への割り込み要求出力端子 


MPU から ICU への割り込み承認入力端 



35 


入出カ アン 



2神•頮の働きをもつ入力および出力端子 


36〜38 入出力 


ICU のカスケード接統のとき，マスタとして用いるときは出力となり，スレーブとして用 
は入力端子となる I / O 端子 


るとき 
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DC 特性 


R/W — 
RS,- 
RS?— 
RSi 
RS4 — 

RSi - 
TC — 
SO — 


RC — 

V^cc 

NC 

TAo - 
TBo — 
TCo 一 
TDo — 
XTALi— 
XTAL? — 
TAI — 
TBI — 
RESET — 


•i ^ 



CS 

5s 

DTACK 

IACK 


個別 に割り込み能力をもった8本のブログラマフル 

I/O 

個々の割り込み源をイネーブルおよびディセーブル 
できる16個の割り込み制御回路 
4個のタイマをもち，このうち2個はマルチ•モー 
ド•タイマ 

タイマはシリアル • チャネルのためのボーレート 

ジェネレータとして 利用可能 

全二重同期/非同期 シリアル•ボート を内蔵 CLK 

■ ブロック図 I 


ァ 。= 〇〜 7(TC, Vcc = 5.0±5%) 



Vo 


Vo 


RESET 


in ，い 

■2QH E2ZBiB^3 HHOHI B9 


内 ww 御 


GND 

CLK 

iEi 

Ieo 

IRQ 

RR 


デ - 夕 • パス （ 8) 


レジスタ • セレクト （ 5) 


CS 


CPU 

パス • 
インター 

フエ_ス 


DS_ 


DTACK 


最大定格 


項目 

電源電圧 

入力電圧 

消*電力 

觔作溫度 
保存温度 


t 己号 

Vcc 

Vis 

Pd 

Topr 

Tstc 


定格 
-0.3-7.0 
-0.3-7.0 
1.5 
0-70 
一 65 〜 150 


単位 

V 

V 
W 













一 81 — 


MCB 8901 


■端子機能 



CLK 


ビン 番号 


35 




内部夕 



ングのための1相 TTL コンパチブル信号 




ーブ 


R/W 3光み出し/害き込み 


DTACK I データ転送アクノ 


RS ,〜 RS 5 


H9HEB3I 

MMMMM 


内部チップ•セ L 

，クトと害リ i 

を用いる場合に 


:， DS はブ1 



•信号 


||^^|Q3^32EE^&HHIH 11^91 E9Qil^^i^SSS3S3F 

rn^rnrnmit^mmmwmmmmsfm 

H^^||Q^3IBBBE&IHiH9liBIBi^^9SDSSSBlS 


ルアク ノリッジ機能の一 部をもっている.ベクタを用いた割り込み 
r ツサの 下位 データ •スト ローブに 接統しなくてはならない 


データ転送が読み出しなのか 齊き 込みなのかを示す 


クルの終了を示す 


、 • ハ•スの下位5ビットは統み出し/害き込み動作中内部のレジスタを選択する 


>からデータを S 光み出したり内部 




割り込み要求を示す信号 


IACK |割り込みアクノ 



割り込みイネーブル入力 


割り込みイネーブル出力 


汎用 I / O 割り込み 


XTALm 

xtal 2 


TAI . TBI タイマ入力 A , B 


IRQ と IEI がともに 
ジ•サイクルを始め 


IEO とともに, 


IEI とともに, 


22〜29 入出力割り込み機能をもつ 


ブであるとき， IACK と DS がアサートされると割り込みアク 


1 







:•ーン方式のベクタ割り込みをサボート 


ーン方式のベクタ割り込みをサボート 


ム可能な I / O ボー 



イマ•ク 



TAO, TBO, 
TCO. TDO 




イマ出力 A 


アル入力 


アル出力 




グ信号を供給する 


ス幅刺定モードとイベント計数モードに 



イマは選択されてい 
る出力端子をもって 



タイマ A と B に対するコントロール信号 


ダが01 (16 進）まで計数したときに 






USART 


USART 卜 



一八.データ人力 



ータ出力 


RC 






卜を fW 御する 


ートを制御する 


DMA 動作に 



を示す 

















































外 M ブルダウ 


保存； 


〜70 


作湓/穿: 





P06 - 
P07 - 


PB 4 一 

1C 


— 〇2 — 

TAM [Turbo Access Manager] 


se-slocodlzaQ. ゞ 

oaoedlzadi 


DC 特性 


16 K バイトの PROM または E PROM ,1 
イト SRAM ,16 I / O を内蔵したマイコン 

辺 LS I 

高速メモリ•アクセス梅^バス•インターフ 
ス機能をもち，アドレス•データ•マルチプレクス 
•バスと直接接続可能 

1 M /6 4 K バイトのメモリ空間に対応した内部メ 
モリ空間のリロケーシヨン機能 
外部拡張ァドレス出力機能 
チップ•セレクト信号出力_ 




25て 




mA 


PF 


ブロック図 


UBE 


I—mwiin 


RESET 


bhbihiI 





















83 


バ PD71P 301 


■端子機能く通常動作モード〉 


子名ビン番号入出力 




兼用端子 


PA 3 〜 PA 。 51〜54 



7 〜 PA 4 


55，58, 
60, 61 


入出力 



ット入出カポート 
卜单位で入出力の指定可能 



3〜 CS , 


pb 7 〜 pb, 



入出力 


AD 1S 〜 

AD 0 


21〜2ふ26, 

28〜31,35, 
36, 38, 39, 
42〜45 


入出力 





pa 3 - pa , 


信号入力端子 


AI ), 5 〜 AD 0 , TAS , TMD を 





ングの入力端了- 





〜 CS , 


モードを指定する制御信兮入力端子 


ーブル信号入力端子 


•イネーブル信号入力端子 


ー ブル信号入力端子 








の選択信号入力端子 



PA 广 PA 4 


正 VK 源供給端子 


ウンド墘位端子 



入力端子 


OSBEDBESH^ 

■BS3IEBIBH 



ネーブル信号入力端子 


イネーブル信号入力端子 


PROM モード設定端子 


ブログラム與き込み/ベリファイ時の高電圧印加端子 


正電源供給端子 


位端子 














































^mwi 


人力 n 


度 


保存温度 


I 特徴 

82304、82077 ( FDC ) と組み合わせて 

使用し 、 I BM コンパチブルなシステムをコンバク 
卜に楕成できる ローカル I / O サボー ト•チップ 
マイクロ.チャネルおよび周辺デバイス用のバス • 
インターフ x — ス内试 

マイクロ • チャネルのアドレス倌号ラッチ出力付き 
バラレル • インターフェース機能内蔵 
カードおよびマザ ー ボードのセットアップ.サボー 
卜機能付き 

■ブロック図 


▲(0:2.10:23: 

XA(0:2.10:23 ； 

XD(0;7 ； 

MIO 

LMIO 

VGAMS 

LVGAMS 

K)R 

I0W 

ADL 


カード•セツ 
トアップ•ボ 


バス•イ 
フェース 


CDSU#(1:8) 

coeN # 

PORTRST 

M605TR# 

CDSUWR 

CDSURD# 


PD 

ABCPD 

P103R0# 

P103WR# 

P101RD# 


マザーボード 
セットアップ 
サポート 


壬 


<ラレル 


PWRUP# 


STROBE 

STROBE# 

AUTOFC 

AUTOFC# 

SLCTIN 

SLCTIH# 

INIT 

INIT# 

IRQ7# 

ACK# 

ERROR# 

BUSY 

PE 

SLCT 

ENEXPP 

PPDREN# 

PPSEL# 

PPDWR# 

PPDRD# 












82303 


■端子機能 



PWRUP # 




, A 10 〜 A 23 


ゴン番号 


82 


9-12, 22〜25 
27, 30〜37 





XA 0 〜 XA 2, XA 10 〜 XA 23 


XD 0 〜 XD 7 


MIO # 


〜21 

人出力 

周辺デバづ 

f ス用の双方向デー : J 


:'卜人幻. 82303をイニシャライズ状態にする. 

ペアドレス入力•こ才 

1らは内部でう 

テッチされる. 




-ド信号人力. 


’ッチ出力 


ーブ信号入力. 



チ出力. 


ABCPD 


P 101 RD #， P 103 RD #, P 103 WR # 


CDSU # 1〜 


CDEN 


PORTRST 


M 60 STR 


CDSUWR 




『(82309) POS 


へボー 


ット への力ード • - 



ード信号出力. 



ーブ信号出力 


^^9 


ブ信号出力. 



75 


83 


80 


卜信号出力. 



CDSURD 


STROBE #, AUTOFC # 
SLCTIN #， INIT # 


STROBE , AUTOFC . SLCTIN , 


IRQ7# 




59, 64， 63 


60 


ボート 96 〜 97 H 


ボート 96 〜 97 H 


，•ボー 



ー ル信号入力. 


ー ル信号出力. 


ACK #， ERROR #, BUSY , PE , SLCT 


ENEXPP 


PPSEL # 


PPDREN 


PPDWR #, PPDRD 



り込み要求信号出力. 


，•ボート•ステータス信号入力. 


，•ボート拡張モード•イネーブル信号入力. 


，ク ト m 号入力. 


外部‘652ハ•ラレル • ボート • データ • ハ•ッファを双方向使用可にす- 


，イト/リード•ストローブ信号出力 




















































86 •— 


LIO [Local I/O Support Chip] 


f 痢!辯 mo 街 


SS8SSSS3 


*«# 


is 


1A10 


■■ ■ W ■ 


V DO 

v »f 

iMOA 

kMOS 

UiOi 

kM 07 

»# 

rM # 


: S 

CM04 

«•# 


ブロッ 



私 

XM 


asas ； as? 553 35559 5 Rsssxsasssssssss* 


:洱 wprpif 


最大定格 


項目 
雉源電 /K 
人力電 H : 
動作溢度 
保存溫度 


記号 


定 格 单位 

-0.3-7.0 V 

-0.3- Ka +0.3 V 

一40〜85 て 

一65〜150 て 


■特徴 

•82303、82077 ( FDC ) と組み合わせて 
使用し、 IBM コンパチブルなシステムをコンパク 
卜に構成できるローカル I / O サポート•チップ 
• キーボー ド/マウス • コント ローラ、 シリアル/パ 
*7 レル • ボート、コンフイギユレーシヨン R A M 、 
リアル•タイム•クロックの I /〇サボート 

• 8 2 5 9 (P I C ) 2個分の機能と3傕のプログラ 
マブル • タイマ/カウンタ機能を内蔵 

• ローカル • チャネルの VGA コントロール機能をサ 
















端子機能 





ック入力 


XA 3 〜 XA 9 67〜73 


I9E1 13303 EBQSZSE 
EQBQBE2BE22SZ^ 


IOR 




〜 XD 7 


96 


95 


86 〜88, 

90〜94 



マイクロ •チャネル •ア ドレス 人力で，内部で 
ラッチされる. 


ドレスで，マイクロ. 

’ッチ出力. 


マイクロ. チャネルの CMD 人力. 


りレの ADL 入力. 


•尺力. 


ード • ストロー ブ. 



LSI 


LEBA , 


OEBA 


LBEN 


FBRTN 


VGAFB 


LCCS 


CHRDY 


TMRCLK 


AUDIO 


BE1B3EB9BS 

E3E1EEB3EZEV 



130,129 


52 



mmsEiE^zzsflSB^ 



•チャネルの si 人力のラッチ出力. 


外部の74543データ. ハ•ッファのコントロール 
信号. 


ローカル•ベリフェラル•バス•イネーブル信 

号. 


マイクロ •チャネル•ス ロッ トのシステム•フ 
ィードバック信号の OR 入力. 

VGA フイードノくツク. 

口ー カル.チャネル • 千 V プ • セレクト. 


信号出力. 


• 193 MHz ク 


128 



FDACK 


VGASU 


VGAEN 


CDSUWR 


CDSURD 


DSKSTAT 


RFRSH 


CHCK 


PCHCK 



49 


44 


43 


126 


125 


127 


51 


54 


55 


53 



L 1にコント c 

の出力信号. 


デイスク•コントローラ 
，ク K 


ー ル用 DMA アクメ 


VGA セットアップ用の出力. 


VGA イネーブル信号. 


ブ 


力ード•セットアッブ 


固定デ/ 


ルされた 


(82077) チ 





マイクロ 


DRAM ノ 


CPU へ6 



要求, 


87 


日 2304 



KYBDA 20 




A 20 GATE 


PD 


PICCS 


INTA 


IR 03 M 〜 


IRQ 7 M 


Q 9 


IRQ 12 M 


IRQ 14 M , 


IRQ 15 M 


IRQ 13 


RTCIN 丁 


INTR 


RAMD 0-* 


60 


58 


59 


57 




，の A 20 ゲート信号. 


CPU リセット信号. 


出 


出力 


出力 


入 




r ット CPU 信号, 


A 20 ゲート信号. 


RAMRD 




ー ド. 


割り込みコ 



ーラ8259用のチップ 



数値計算ブロ 


，一発生割り込み入力. 


>、らの割り込み入力 


CPU へのマスク 可能割り込み要求. 


アル • タイム • 

ン RAM デー 



グレー 



RAM リー 


■ Ml | ■ 



卜•ス 



ン RAM 



RTCALE 


RTCRD 


RTCWR 


PPSEL 


ENEXPP 


SPINEN 


SPIN 


IRQ 3, 


IRQ 4 


DOSTR , 


DISTR 


NPCLK 


NPRST 


NPCNT 


KYBD 


38 


39 


40 


123 


124 


63 


62 





出力 


出 


出 


出 



am 




〆 クト. 


ポート拡張モード•イネーブル. 


ポート割リ込みイネーブル. 


ボート割り込み. 


■■EM 

■DHIEIK1 


/リー 




数値計算ブロ 

レッチャ用ク 


数値計算ブ， 


数値計算ブ1 






36 



らの割り込み要求. 



















































































































































































〜 8 




ax / 




〜125 


， CMOS 


，!ぃ： 


中 Q 


測定条件 


— 88 — 

PMPP [Power Management PC Peripheral 〕 


too) 

»aO) 




■特徽 

• PC コンパチブルなシステムの電源制御用デバイス 
• 各種のパワー • セーブ • モー ドをサボート 

一休止後 0.125 〜14秒で DOZE モードに入る 
-休止後1〜15分で SLEEP モードに入る 
-ユーザ • コマンドまたは休止後5〜75分で SUSPEND 
モードに入る 

• 9本のパワー•コントロール出力で周辺デバイスの 
バワー•シャットダウンが可能 

• CPU および周辺用クロック制御機能内蔵 
•押しボタン、 RTC クロック•アラーム、モデムの 

ベル検出信号でパワー•オン制御可能 
• 多点バッテリ低下換出雄能内蔵 


■ブロック図 























端子機能 




(0)-(9) 


SD ⑹〜⑺ 


LD ⑸ 


READY 




CPUCLK 


SEL ( O ) 〜 （3) 


ADDRSEL 


VP (0) 


VP (1) 


VP ⑵〜 （7) 


RAS 


ン番号入出力 


13〜22 人出力 


入出力 


入出力 


入出力 


入出力 


入出力 


OBI 


65 




たはシ 
ス. 



、•ス接統用 



32 


〜31 



双方向3 ス- 


ー カノレ CPU 1 


CPU レディ入力. 


CPU ステー タス入力. 


コア•チップ•セットとの CPU クロック入 
出力. 


L とデータ•レジスタ用の 
レクト. 


ー ル端子. 


82347ィ: 
I / O アド 


MHiilil 


CPU タイプと周波数選択のジャンパ端子. 





LCD , EL ノヽ •ツ 

ク•ライト•パワー 

•コント 

ロール 端子. 



汎用のペリフエ 

ラル •ハ •ワ ー•コン 

トロー ノレ 

端子. 



LCD 表示部のバイアス 電源 コン1 
端子. 

• ロー ノレ 





28 



•端子. 


ック回路の AEN 信号. 


，ブト 出力 


INTR 


DRQ (0 卜 （3) 


REFRQ 


EXT 



RTC 


CLKX 1 


CLKX 2 


CLKOUT 



入出力 8259の割り込み要求出力. 


入出力 

DMA 

入出力 

DMA - 




入力 



80 


^ • リフレッシュ を示す. 


外部 コマンド入力.ブッシュ•ボタン•スイ 
ッチ 用に使用する. 


モデムからのベル検出信号入力. 


，ーム 入力 


CPU クロックまたはクリスタル•クロック 
の入力. 


ワレの出力側端子. 


クロック出力. 





BL 


LLB 


RCRESET 


REFRSEL 


RTCX 1 

RTCX 2 


PTCOUT 


PCLK 


PCLPSYNC 


PCLKOUT 


RES 386 


ADS 


PWGOUT 


PWGIN 


EXTACT 


ACPWR 


GPIOO 〜 
GPI 02 


INMI 


ビン番号入出力 





H 




82347 のイニ 


DRAM への 82347 RAS 



入力 


ート用信号. 


32.768 kHz ク 



ル端子. 


人出力 



35 


入出力 


入出力 


mrnwmvmm 


32.768 kHz 信号出力. 


82347 にコントロールされる周辺デバイ 
用 クロック入力. 内部では， VPO 信号で 
ントロールされている. 


PCLK 用の同期信号. 


82347にコントロールされた周辺デハ•イス 
用クロック出力. 


Intel 386 DX / SX リセット入力に接統す- 


Intel 386 DX / SX からのアドレス•ストロー 
ブ信号. 


•ッ ブ回路への«源正常信号出力. 


蕙源からの電源正常信号人力. 



79 



らィ•モニタ回路への況用のア 
信号入力端子. 


AC 髦源が接統されていることを示す信号 
の入力端子. 


37〜39 入出力汎用の入出力端子. 


27 



•ッ ク回路からの NMI 人力端子. 







































































































記号 

VlL 

v," 

V OL 

Vnn 

loL 

IiL 

CtN 


Kcc = 5 V±5%) 
max / min •-単位 
0.8 V 

2.0* V 

0.45 V 

2.4* V 

土 15 /i A 

土 15 uA 

12 dF 


ビン接続 


卜：^0 一一* 0 2 j 85 S 33 S 85 oSSSo 

^>«8 l 1111111111111555555 SSSSS 8 SSS 


cni — 〇⑦ oo 卜① in 臂 — o w n の in _ k>cn o o> «o 卜の m _ iocs — o 
K^rOfO€Nr^r^csr4r^r^r4fN4CN，-，》_- — — --OOOOOOOOOO 


単位 

V 

V 

c 

•c 


V；s 


Vcc 


保存は度 


動作溫度 


人ノ j W\ 


•tmw 


記号 


一 90 - 

Integrated System Peripheral 



>vfs 二 STER#=; 11 ap^RSTllte^ASO^^^^vcc 



特徴 

DM A 機能 

— ISA/EISA DMA コンパチブル•サイクル 

- 3 2 ビット•ァドレス可能 

一七つの独立したプログラマブル.チャネル 
-最大転送速度 3 3 M バィト/秒 

CPU , EISA/ISA バス•マスタ， DMA チャネル，リフレッシュ用ハイ. 
パフォーマンス.アービトレーション 

2個の8259相当のインタラブト • コントロー ラ機能内蔵 
2：つのプログラマブル16ビット.カウンタ/タイマ 

ノン•マスカブル • インタラプトのジェネレーション/コントロール機能内蔵 


■ブロック図 

82557 Internal Block Diagram 



#2B 


<9 


A§ 

iovis 


If 

雜 

tl 

m 

f 


sect! 

WJ3ttT 

^icfT 


<m> 


2 

MH 


m 

鑄 

着 

T 


<s>#38 


S3i 

_15is 


386™ and i486 T w are Trademarks of Intel Corporation. 
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巳2357 


■端子機能 



DREQ7 〜5 


DREQ3 〜〇 


DACK7# 〜 5# 


DACK3# 〜 0# 


MREQ5# 〜 0# 


MACK5# 〜 0# 


REFRESH# 


DHLDA 


CPUMISS# 


DHOLD 


EMSTR16# 


EXMASTER# 


START# 


CMD# 


EOP 


BE3# 〜 0# 


HA1 卜 


HA14 〜 12 


HA2 卜 15 


H A3 卜 22 


HW/R# 


GT16M# 


T1 


RST 


ゴン番号 


100〜 10 


103〜106 


83〜85 


86〜89 


107〜112 


92〜97 




98 




DRDY 


D7 〜〇 


CSOUT# 


AEN# 


IRQ1 


IRQ15 〜3 


INT 


20 


19 


80 


70〜6 


55〜6 


50〜5 


35〜41 


23〜32 


79 


11 


12 


18 


72 -： 


78 







128 




129 


■HCiZOHHDHHI IHEII 


RSTDRV 


PARITY# 


SLOWH# 


132 


14 


10 


SPKR 


PTCALE 


BCLK 



、力 


入力 


出力 


出力 


人力 


出力 


入出力 


入力 


人力 


力 


出力 


出力 


人力 


人力 


入出力 


入出力 


人出力 


入出力 


人出力 


入出力 


入出力 


出力 


出力 


人力 


人出力 


入出力 


人出力 


出力 


力 


人力 


人力 


出力 


入力 


人力 


力 


、力 


出力 


出力 


出力 


出力 


、力 


EISA 


EISA 


EISA 


EISA 

EISA 


EISA 


EISA 


DMA 


DMA 


DM 






ル (24mA) 



BC 


EEC 


EBC 


EISA 


FU 


PU 


CPU ホー 




82358 へ 



ISA マスタのアー 



信号 



EISA バ 


EISA バ 


EISA バ 



EISA 


、らのスター ト信号 


のコマンド信号 


:ス 入出力信号 


， （ BE13 は出力岑用） 




BC 


EBC 


EBC 


EBC 


EBC 


の 他 


その他 


その他 


ISP/EBC 間の双方向ス 


4 ら 





EISA 


EISA 


DMA か 


割り込み要求 


割り込み要求 


CPU への割り込み出力 


マ用の 14.31818 MHz ク 


一信号 


ISP 選択 


’ネーブル出力 



■K33GHHE22ZEBBE^ 



その他 


その他 


その他 



からの信号出力 


’ ブ信号 （ 24mA 




ネーブル 


動作用ク 


ク入 
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UART [Universal Asynchronous Receiver Transmitter] 




ビン接統 




ADo 

AD, 

AD? 

ADj 

AD 4 

DBt 

DB6 

007 


RD — 
WR — 
SET - 
CS - 
NTA — 
INT — 
INT — 
CLK — 
RxC •• 
RxD — 
'ND 



Vcc 




P ? j 

P?4 


— TxD 
― TxC 
— CTS 


最大定格 


i ■軋: t 

B 203 BZHBE&3SIH91 
00 ^3 BZCOIHB3IIQH 

h, b 


動作温度 


保存温* 


I 特徴 

5,6,7, 8ビットの 非同期通信が可能な UAR 
T 内蔵 

1 9. 2 KBPS まで 13 種類の設定が可能なボー 
レート. ジュネ レータ 内蔵 

五つの8ビット•カウンタ/タイマをもち，四つは 
二つの6ビット.カウンタ/タイマとして使用可能 
二つの8ビット • プログラマブル I / O を 内蔵 
8レベルの割り込みコント ローラ 


DC 特性 


I己号 
VlL 
VlH 
VOL 
VOH 
IOL 
III. 
ClN 
Ci/o 


(Tc = 0-70 # C f Vcc = 5V±lO%) 

; 則定条件 f max / mm * [単位 

0.8 V 

2 ず V 

/oL = Z.5mA 0.45 V 

Ioh = 400// A 2.4 # V 

V(xt=0.45V, Vcc 土 10 /M 

V/n = 0V, Vcc ±10 uA 

10 i>l- 

20 pF 


ブロック図 


ADo — AD4 


—ル 


内 8 B ファンクシ 


アド 


-夕 


ジスタ 


ベ入•パ、、 j フア 


DBi-DB 


レル.ホ- 


PORT, 

PORT? 


ンスア厶 • 
ク〇ック • 
ブリスケ-ラ 


C し K 


カウンタ•ブ 
リスケーラ 
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8256 


■端子機能 



番号 





ステート•アドレス/データ•ライン 
•ットに接絞される 


CPU のマルチブレクス•アドレス/データ.八スの下位8 


RESET 


CS 


INTA 


INT 





の読み出しス 


の;4き込みス 


. 卜信号 


イト時の 


込み要求受付け信号 


EXT INT 外部割り込み要求 


CLK 


外部デ/ 


ボ ーレノ 


外部ク I ： 
ク出力 



,この端子を通して，割り込み要求を CPU に伝達できる 


ータ，内部タイマ用のシス 



ク人力 



クを使用するときは，レシーハ、クロック入力.内部クロックのときはレシ ー 



送信可を示す信号. 




況用の 


汎用の 


5 V 鬣 源端子 



ク使用のときは， 
ク出力 


データ出力 


入出カポート 


トラ 


ルに使用さ 


夕 • クロック入力.内部クロックのときはトラ 


入出カポー 






































M 5 M 82 C 800 


5 Q - CLK , 
4^- GAT ： 

S — OUT , 
43 — GAT 0 
OUT 。 
4 与 一 CLK 0 
砀 • Vcc 


3^- DREO4 
34)- DRECH 
3*3^ DREQ 6 
3】一 DREO , 
311 レ ss 



11111111 


最大定格 


DC 特性 


( ア a = — 20 〜 75 て ，_ Kcc =_5V 土 10%> 
;8'| 定条件 max/mm # ¢15 

0.8 V 

2.0 m V 

7o/. = 2mA 0.45 V 

/oh=200^A(82C37) 2.V V 

Voi T = 0^ Vcc 土 10 — fjA 一 
Vts=0^ Vcc 土 10 uA 



nc : nnyt 

nu : 憤用不可 


特徴 inu . 

割り込み コン トローラ， DMA コン トローラ，ブロ 
グラマ ブル•イン ター バル •タイマを内蔵した複合 

L S I 

8レベルまで 優先割り込みを管理する割り込み コン 
ト ローラ （8 2 5 9 A 相当）を 2 個内蔵 
独立した 4 個の DMA チャネルをもつ コン ト ローラ 

(8 2 3 7 A 相当）を2個内蔵 
独立した3個のカウンタをもつブログラマブル•イ 
ンターバル.タイマ （8 2 5 4相当）を1個内蔵 
5個の LS I の機を1チッブイ匕したためボードの 
小型化が可能 

デ—夕•バス，アドレス•バス，コント ロール 信号 

A 共通化 

リセット端子，割り込み入力端子にはノイズ•キャ 
ンセラ问 S 名を内蔵 




匕/ !.31.51.»匕ン Jt へて:番そするとと 


3 CLKo 

9 CLK , 90 ,ク入 T ) 
9 CLK , 


^ GATo 

5 GATj ゲート入れ 

5 GAT , 

$ OUTu 

OUT , 乃ウンタ出力 

OUT 、 


@ ^ I 別り d ノ，鼋あ 
8 IRQ , I 入力 


A ) INTiIH ») 込み t 承出わ 

% INTA 則り 4 み： i 入乃 

入カイネ-フル 

ハ•ゥフパ出わ 


«r ) 叫 


則り d み 
入/) 


冷 ㈧ し糾リ t ihm /； 

スレ • 7 
フ〇グラム 

•)5 SP EN •入わ/イネ••フル 

ハ'フパ出乃 

(2 DREG , 

OMAt 綦人わ 

5 o«eOt 


dack 

t 

DACK 


DMA ， tl 出 / 7 


i OCLK ク CJ / ク入 /? 

ORES リ C / 卜入；} 

READY レチ < 入/7 

roPii ンド•オフ•フ〇セス入出力 

HRQ » ホ-/レト•零求出力 

® HLDA , ホ-ルド量付人力 
没 MEMR - ^リぱみ出し出/) 

约 MEMW > モリ«さ2み出力 

Q AEN , アドレス•イネ-ブル出わ 
14 ADSTB , アドレス•出” 

スト〇 - フ出力 


® DREE 04 


® DREQ . 
® OACK4 


OACK4 

\ 

DACK , 


DMA 看木入わ 


DMA 量 H 出；) 


V エノド•，すフ • 

EOP? ブ at : ス入出力 

3 HRQ 广す 、 - ルド零卞出； 

(fj hlDA: ホ • ルト責け fl け入 /; 
0 NU 憒用不可 

^ AEN, ?ぶ、ヒ今ル出;？ 


AOSTB , アドレス • 

スト a - フ出；？ 



Piij 

n 

■—一 I 

u 

llilSl 

|_ 纖 _ 

in 



園！ 
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□ MAC S INT S PIT 



















■ 内部結線図 


DMA1CS — 
DRES — 
READY — 
DCLK 
H し DA, 
DREQo — 
DREQ, - 


—♦ 


DREO ^ 

DREQi 


EOPi 


NU 


DMA2C 玄 


H し DA? 
DREQ4 
DREQ-, 





DACK ： 

DACK, 

DACK, 


AEN, 

ADSTB 


一 s 尝黯 gg 齧匿葚圈 21 
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M5M82C800 


M5M82C54 



(•; 主）内部の各 1 C の端子機能については 
8237, 8253/8254. 8279を参照 
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MFP [Multi Function Peripheral] 


t 3 d 

TioTS 

TKP 
ミ/一 
Jood 
t-oa 
t へ Od 
J*od 
tod 
?od 

5£ 

… Od 

1 13 six / § / N3dlo 
I 3ddo /i/ 一 SON 
195 o sqm 

Toy 

T — 

T 32 L 

TZ 3 V 
f— 0 < 


!< 

T 9< 
t < 
todv 

IV 
T — 



osr7 


^ODC 

OTR, 

RTS, 



SIN, 

SOUT,/BOUT, CRB 
IROi 





•フル機能を備えた二つの U ART , データ•セパレ 
一夕を内蔵した F D コントローラ，パラレル•ボー 
卜，ゲーム•ボート•デコーダ， HDC デコーダ， 
XT / AT アドレス•デコーダ，各種レジスタを内 

蔵 

- IBM PC . XT および AT アーキテクチャと1〇 0%互換 
• INS 8250. NS 16450 UART とソフト • コンパチブル 
• 業界揉準の 765 A アーキテクチャと1〇 0%互換 
- DP 8473 FDC のすベての機能を実現 
• 高精度アナログ.デ-夕.セバレータ内蔵 
• パラレル.ボートとシリアル.ボートに対する別々 
の 割り込み要求 ライン 


■ DC 特性 （ァ。 =• 〇〜 7(TC, Wc = 5V±10% ) 


1 己号 ( 

測定条件 | 

max/min # 

単位 

VlL 

1 

0.8 

V 

ViH 


2.0* 

V 

Vol 

Iol = 12mA 

0.4 

V 

V()H 

InH— 0.2 mA 

2.4 # 

V 

InL 

IW=0, 5.5V 

土 20 


in. 

レ /、. = 0, 5.5V 

±10 

mA 

C/.v 

/ =lMHz, 7-=25 # C 

7 

pF 


SERIAL 

NTERFAC 


EIA SERIAL EIA 

E INTERFACE INTERRUPT INTERFACE INTERFACE INTERRUPT 



FLOPPY 
- DRIVE 
INTERFACE 


FILTERS 


CONFIG. INPUTS INTERRUPT DATA HANDSHAKE 





■端子機能 




B 




■TBCT 


mm 

アドレス信号 


mm 

B 

D 

ブリンタで _L_ にセットされ，データを受信 
したことを示す 


mm 


D 

399102 ^XQDSSSISES 




D 

•L •のとき，プリンタは行のブリント後に自 
動的に行送りを行う 





10(HEX) のデーマが TCR に齊き込まれた後 
に，関連するシリアル•チャネルのボーレート 
を出力する 

BUSY 



D 

別のキャラクタを受信できない時に，ブリン 
夕で _H” にセットされる 

|Q| 

■ 




CRBo . 4> e .7 

41, 43, 
44, 54, 
55,16. 

17 

B 


コンフイギユレーシヨン•レジスタ•ビットの 
状態を決定する 

CTS,., 

51. 48 

入 

力 

MODEM またはデータ•セットがレディであ 
ることを示す 


60 〜 64, 

66 〜 68 




■eh 

D 

mm 

DMA 要求， RD,WR をイネーブルにする入力| 

■i 二 

WfWiM 

B 

mm 


■QSHHi 

mam 

E3 

mm 

へッドの移動方向を示す 

DR 0>1 

93, 92 

出 

力 

ドライブ0,1の選択出力 

DRQ 

69 

出 

力 

DMA リクエスト出力 

DRVTYP 

84 

入 

力 

300kb/s モードをイネーブルにする 

DSKCHG/RG 

73 

D 

□ 

ディスク • ドライブのドアが開けられたこと 
を示す 


53, 46 

入 

力 

データ•セット • レディ倌号 


54, 44 

出 

力 

データ.ターミナル*レディ信号 


28 

入 

力 

テラー検出時，ブリンタでにセットする 

| FILTER 

82 

出 

力 

チャージ•ボンブの出力で VCO の入力となる 


mm 

D 

■ 






I/O アドレス 201(HEX> 検出し， XTSEL がり 
セット中に “L" のとき，を出力する 



D 

□ 

I/O アドレス 201(HEX> 検出し， XTSEL がリ 
セット中に“ L" のとき， “L_ を出力する 


— 

E3 

EI 

ハード.ディスク.チップ.セレクト出力 
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PC 87310 


端子名 

ビン番号 

入 

出力 

根 能 

HDSEL 

96 

出 

力 

どのディスク.ドライブのヘッドをアクティ 
ブにするかを決める 

IOL 

13 

入 

力 

I/O アドレス •ビッ ト 10 〜 15 がすべての 
とき，を入力しなければならない 

INIT 

361 

出 

力 

プリンタ.イニシャライズ出力 

INDEX 

98 | 

入 

力 

トラックのスタートを示す 

IRQ 3.4 

40, 58 

出 

力 

シリアル • ボート割り込み出力 

IRQ. 

72 

出 

力 

フロッピ•ディスク•コントローラの割り込み 
出力 

irq 7 

39 

出 

力 

ハ •ラレル • ボート割り込み出力 

MR 

1 

入 

力 

マスタ*リセット人力 

MTRo., 

95, 94 

出 

力 

ドライブ0,1のモータ•イネーブル出力 

osc 1>2 

76, 75 

一 

水品振動子按統塊子 

PD 0 〜 PD 7 

26 〜 19 

入出力 

周辺データ•バスとの間のデータ送•受信用ボ 
ート 

FE 

30 

入 

力 

用紙の終りを示す信号を入力する 

POE 

38 

入 

力 

ボート出力 (PD 0 q) をイネーブルにする入力 

信号 

PUMP/ 

83 

出 

力 

チャージ • ボンブが M 正を行っている状態を 

PREN 

出力する 

RD 

15 

•入 

力 

リード入力信号 

RDATA 

78 

入 

力 

ディスクからの桄み出しデータを入力する 

RI..a 

50, 49 

入 

力 

モデムのステータス信号 

RPM/LC 

88 

出 

力 

毎分回転 数， モータ•ドライブの低 電流 化指示 
を示す出力信号 

RST lt2 

55, 43 

出 

力 

送信要求 

SETCUR 

85 

入 

力 

外部フィルタを职動するチャージ • ボンブ蕙 
流股定用端子 

SIN t . 2 

56. 42 

入 

力 

シリアル.データ人力 

SLCT 

29 

入 

力 

ブリンタ選択人力 

SLIN 

37 

出 

力 

出力のとき，ブリンタを選択する 

SOUT,., 

57, 41 

出 

力 

シリアル出力 

STB 

33 

出 

力 

周辺デバイス用データ•ストローブ 

STEP 

87 

出 

力 

ヘッドを移動するためのステップ•ハ•ルス出力 

TC 

71 

入 

力 

DMA 転送の終了を示す信号入力 

TRKo 

97 

入 

力 

へッドがトラック0にあることを示す信号入力 

WDATA 

90 

出 

力 

ディスク.ドライブ書き込み用のシリアル•データ出力 

WGATE 

86 

出 

力 

ディスク.ドライブの書き込みイネーブル出力 

WPROT 

99 

入 

力 

ディスクのライト•プロテクト入力 

WR 

14 

入 

力 

ライト信号 

XSEL 

18 

人 

力 

XT 互換モード選択入力 



































5 C 

G 

ADSTB 

AEN 

H し DREQ 

HLDACK 

DMAREOo 

DMAREQi 

DMAREQ? 

DMAREOa 

DMAACKo 

DMAACK, 

DMAACK ? 

DMAACKj 

DMARDY 
DMAC し K 
DMARST 
GND 
IR 


■特徴 

割り込み コントローラ， DMA コン ト ローラ，ブロ 
グラマブル•インターバル•タイマを 内蔵した複合 

LSI 

8レベルまで優先割り込みを管理する割り込みコン 
トロー ラ （8 2 5 9 A 相当）を2個内蔵 

独立した4個の DMA チャネルをもつコントローラ 

(8 2 3 7 A 相当） を 内蔵 
独立した3個のカウ ン タを もつプログラマブル•イ 
ンター バル. タイマ （8 2 5 4相当） を内蔵 
DMA コントローラのデータ/アドレスを分離する 
アドレス•ラッチを 内蔵 

8 0 8 5系の周辺 L S I を用いているため従来のソ 
フトウュアがそのまま使用できる 
C 一 MO S ブロセスのため低消?2帘力 


■ブロック図 


666 oi 




則リ込みコントローラ 1 
(IRC M 明 9259A 相当） 




IP004 

fi り込みコント□ーラ〇 

(IRC MB 89259 A 相当〉 


- 9 • ハ•ス 




P005 

ブ □ グラマプル•ィ 
タイマ （PTM MB 


•インタ 

1889254 


一 /V ノレ 
相当） 


mm 


〜 N • Q Q 〇 

nmrs§ 








10 


10 


2 




P003| 

DMA コントローラ 
(DMAC MB 89237 A 相当〉 



DMAC S PIT/PIC 




(Dal- 



2Q 


151 

$ 


81 sav 

N3< 

03dCHH 
5VCHH 
C53crv5a 
D UJ Q:<5o 
oUJcr 1 a 
o3(rv5a 

^xowsa 

へ 5 w5a 
〔 5w2a 


>noia 
isHla 
Aaaia 
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MB 89392 



端子機能 


I ■紙 1 ⑽ 1 * ■ 以 


CSn 〜 CS 3 


WRITE 


ライト- 
ネ ーブル 



■■■■ 

bbessd^h^b 


クを選択するための信号 


割り込みコントローラ0,1，イン 
ターバル.タイマ共通の書き込み 
イネーブル信号 


割り込みコントローラ0，1,イン 
ターバル.タイマ共通の読み出し 
イネーブル信号 


窀源端子 


IW 

IR 


DMARST 




こ抟統 


KSLCTo , 

RSLCTi 




, Coo カスケード41,43,45 入出力 


40,42, 44 入出力 



INTA 。， 

INTA , 


INT 0 , 

INTi 


SLCT 0fl 


割り込み認 


r 込み 要 






アドレス.ハ•スの上位8ビット 
( A 15 〜 A a > に神人されたアドレス/ 
データ分離用のアドレス • ラッチ 
のラッチ信号 


アドレス • ハ•スの上位8ビット 
( A 1 S 〜 A a > に揷人されたアドレス/ 
データ分離用のアドレス • ラッチ 
の出カコントロール信号 


割り込みコントロール0,1,それ 
ぞれの3光み出しレジスタ，齊き込 
みレジスタの選択信号 


割り込みコントローラ0のカス 

ケード制御信号 


割り込みコントローラ1のカス 

ケード制御信号 


割り込みコントローラ0,1,それ 
ぞれの割り込み認知信号 




,50 


52 



割り込みコ 


ローラ0,1,それ 



り込み要 54〜65, 

67〜70 


EQSBDHK^H E3EIEES 


ぞれの CPU に対する割り込み要 
求出力信号 


二つの機能をもつ選択信号 


割り込みコントロー ラ0,1それぞ 
れの外部からの割り込み要求信号 


の書き込みを行う出力信号 


の I 光み出しを行う出力信号 


DMACLK DMA クロック 


DMARDY DM A レディ 


END 


DMAACKo 

l 

DMAACK , 


DMAREQo 


DMAREQ ； 


HLDACK 


HLDREQ 


AEN 


ADSTB 


OUT 2 


gate 2 


clk 2 


OUT , 


GATE , 


CLK t 


OUTo 


GATE 。 


CLKo 




双方向 3 ス 


双方向 3 フ 


DMA コン 



ネーブル借号 


ード•イネーブノレ信号 


を初期設定する信号 


DMA コントローラの内部動作と 
DMA 転送速度を制御するクロッ 
ク信号 


DMA サイクルにおいて，データ 
転送が終了したことを示す信号 


DMA 転送の終了に関する人出力信号 


DMA サービスを要求した周辺デ 
八イスに DMA リクエストが許 
可されたことを通知する信号 


DMA コントローラに対して周辺 
デハ•イスが DMA サービスを要 

求する信号 


ハ•ス • ホールド要求を CPU が受 
け付けたことを示す信号_ 


ホールド•リクエスト信号で，シ 
ステ厶 • バスの制御を要求するた 
めの信号 


DMA 用のアドレス上位8ビット 
を保持するアドレス • ラッチをイ 
ネーブルにし，システムのアドレ 
ス • バスに出力する信号 


カウンタ2からの出力信号 


ウンタ2をコントロールする人力信号 


、らの出力信号 




カウンタ1に供給するクロックの 
入力信号 


カウンタ〇からの出力信号 


カウンタ〇をコントロールする入 

力信号 


カウンタ0に供給するクロックの 
入力信号 
















































































































Vcc 

MPU0 ： 


-RESET OUTPUT 


— MPU 0? 


POWER ON RESET 


DMA, 


REF GRANT 


■特徴 

• 6800 CPU システム用クロック • ジェネレータ 

• CPU に•必要な二相信号¢1, 02を発生する 
•クロック•ソースとして水晶振動子， CR , 外部ク 

ロックが使用できる 

• に同期したメモリ用クロックおよびデータ•ス 
トローブ信号の発生 

•クロック周波数の2倍，4倍のタイミング信号を発 
生する 


メモリからの害 ij り込み（リフレッシュ • リクエスト， 
メモリ • レディ）時のクロックの処理および割り込 


ブロック図 


X, 〇 


X 


Memory Clock 


MPU^i 



Memory Ready 〇 


8US02 


MPU02 


DMA/Refresh 


DMA/Refresh 


■ ビン接統 

X, 

ん 

EXT IN - 
4 x / 0 — 
2xf 0 一 
MEMORY READY — 


BUS か - 17 J UOJ— DMA/REF REQ 

GND [T| 由 —MEMORY CLOCK 


■最大定格 


■ DC 特性 


(L = 0 — 70.C, l/cc = 5V±5%) 


J 己 号 

定条件 

max/min. 

単位 

VlL 


0.8 

V 

VlH 


2.0* 

V 

VOL 

/ 〇 /. = 3 • 2mA < RESET) 

0.5 

V 

VOH 

fo//=100pA (RESET) 

2.4* 

V 

VlLH 

リセット入力 

3.6 

V 

VlHL 

リセット入力 

0.8* 

V 

IlH 

Vih^SV 

25 

“A 

IlL 

V//. = 0.5V 

-250 

uA 


項目 

1 己号 

S 格 

跟位 

電薄電圧 

Vcc 

0^7.0 

V 

入力笔圧 

VlN 

0-5.5 

V 

ift 作溫度 

Topr 

0-70 

•c 

保存溫度 

Tstc 

一 65—150 

•c 


一 100 — 

CG [Clock Generator] 





50k 


Reset 

Output 


16 ビン： +5.0V 
8 ビン：グラウンド 
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MCBB75 


■端子檄能 


番号 


水晶振動子 


人出力 


発振用水晶振動子抟統端子. oe 発振の場合は， X ,, x 2 間に/?を接統し， x 2 とグラウンドとの間に 
(:を接統する 




ク入力端子.外部クロック使用のときは， 


<へ接統する 


接統された水晶振動子の周波数 


水晶振動子の周波数を2分周した信号が出力さ 


まま出力される 


MEMORY 

READY 


BUS く 


MEMORY 

CLOCK 


REQ 


DMA/REF 

GRANT 


POWER ON 


RESET 


MPU 

♦ぃ 4>2 


RESET 


OUTPUT 


GND 


を使用するときに使用す 


信号 




とはぼ同位相の信号で，八ス，周辺 LSI 用として使 


ク信号で， MPU ムとはぼ同相の信号 


時にクロックを制御するための人力信号 


IBBBDI 


REF REQ に対する確認出力信号 


CPU ク 


ク4 


一才 


CPU (6800) 用のク 


卜信号で，内部状態を初期状態にする 


ク信号 






クが出力さ 


POWER ON RESET に入力された信号が, 


卜回路を通し出力される 




電源 


電源 
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CG [Clock Generator] 


ビン接統 



READY — 


SRDY 一 
SREN ^ 


ARDY 

AREN 


WAIT 。 

WAIT, 

WAIT? 


V/ss 



Vcc 


C し K 


PRC し K 


RESET 


V 60 CPU システム•サボート用クロック • ジ x 
ネレータ • ドライパ 

32 MHz 原発振を2分周し最大 システム •クロ ッ 
ク周波数16 MHz を発生 


• ブロ グラマ ブル•ウェイト信号発生回路により レ 
ィ信号出カタイ ミン グを制御 
•シュミット•トリガ 回路による リセット 信号出力 


F/X 


Vcc 


Vss 


一 RESlN 
— F/X 


ブロック図 


EXFS 


+ 2 


EXFS 


C し K 


NC 


+ 2 


PRCLK 


最大定格 


CK 


S 巨 

電源電圧 

動作温度 
保存温度 


»己号 

Vcc 

VlN 

Pd 

Topr 

Tstc 


定袼 
一 0.5 — 7.0 
■l.O-Vcc-M.O 
0.5 

一 40〜85 
一 65〜150 


単位 

V 

V 
W 

マ C 


RESIN 


RESET 


AREN 


ARDY 


CK 


READY 


CK 


DC 特性 


(Ta=-40-85 # C. Vcc = 5V±5%) 


■ZB ■■£■■■!■ 

■/WJ Tlfgl M 


SREN 




■391 IKSHIEC9 
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/iPD71611 


翊子機能 



ビン番号 




水晶振動子入力 


EXFS 外部発振入力 



入力 
出力 






外部入力/水晶選択 


CLK CPU クロック用出力 


PRCLK 周辺 LSI 


RESIN 




ク出力 




RESET 


AREN I 非同期 


卜出力 




水晶振動子接統端子.所要 CLK 周波数の2倍の基本発振周波数の水晶振動子を接続する 
外部クロックを使用する場合は， X |f X 2 端子を “ H ” レベルに固定する 


外部クロッ ク人力端子. 所要 CLK 周波数の2倍のクロックを供給す • 


発振源選択信号. “ H ” で外部クロックを， “ L ” で水晶振動子を発振源に選択.また“ H ” のとき 
水晶振動子発振を停止 





クロック出力端子 


クロック出力端子 


入力端子 



入力） 


卜出力端子 




信号人力端子 


ARDY 入力の許可信号入力端子 




CPU / 、•ス 
シグナル 



信号入力端子 


SRDY 入力の許可信号入力端子 


CPU 力、ら 





クル信号入力端子 


ード選択人力端子. READY 信号出力を0から最大 


IM 腿 ！ ■ 



































mA 
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CG CCIock Generator] 




- 80286 CPU システム • サボート用クロック • 
ジェネレータ • ドライバ 

• 発振源として水晶または外部 TT L 信号を使用する 
• ブログラマブル.ウェイ ト信号発生 回路によりレデ 
ィ信号出カタイミングを制御 

• ローカル.レディとマルチバス • レディの同期化が 

可能 

•シュミット•トリ ガ 回路によるリセット 信号出力 
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M 巳し日 22 日 4 


■端子機能 


ビン 番号 入出力 


EFI 




ARDY 非同期 


SRDYEN 


SRDY 


READY 


BQH 


外部周波数入力. F / C 人力が 
される 


こ 固定さ 


る場合に，この入力に 


ク . CLK 


の周波数でデューティ比50%のクロックを出力 


非同期 Ready イネ ー ブル. ARDY 入力を可能に 


の入力 


非同期 Ready . 現在の 


を終了さ 


の人力 


ネーブル 


同期 Ready イネ ー ブル. SRDY を許可するアク 


入力 


同期 Rady . 現在の 


を終了させるために用 


の出力 




の出力 . RESET 


PCLK が内部ブロ 


ステムは強制的 




Ready . 現在のバス • サイクルが終了することを示すアク • 


ぺ82284に次の八ス•サイクルを知ら h 
，ロックに同期され READY が制御さ, 


リセット. RES 入力から生成される"; 
こ初期状態にされる 


セット入力.システム•リセット m 号 RESET を免生するアクティブ“ L ” の入力. RES への入 
を CLK に同期させる必要はない 






の選択信号 

























同期選択入 


水品振釣子端イ -1 
水晶振肋イ•端 f 2 

クロ ック逍択入力 

外部 クロ ッ ク 入力 
クロッ ク周期入力 


CKT 

D Q 
FF1 


晶発振 
团路 
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CG [Clock Generator] 


5 i 
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M 巳し日 2 日 4A 


DC 特性 



入力顧電流 


入力逆電流 


<7^ = 0 〜 +7(TC, Vcc = 5W±10%) 


測定条件 


W =0. 


50 


50 


入力顧方向クランブ電圧 


圧 


圧 


"入 


HHIDB EZ 9 

B3QZ31 HUH HI E9 139 

SEZ3S ■■^■1 K^ZE!3 HE] KB 


出力 _L 

"*/h 

出力- 

H 

•電圧 

( CLK ) 

(その他) 



|^KZ!^IHE!SBH^HiEK9KB 

\l7TfS7tn —— 鬣机 , —TM 



端子機能 





後数の 8284 が同相のクロックを出力し，同期をとる信号. 



，ス•イネーブル 


周辺回路用のクロック出力 


出力を有効に1 > ための信号 




RDY „ RDY ； 


READY 


CLK 



スが受信完了したことを示す 


レディ出力 



RDY を同期化した信号.： 


ック出力. MOS デハ•イスをド 


CPU をリ- 


RESET 信号を発生するために, 




商電『£出力 



水晶振動子と同一周波数の出力端子 


CLK のソースを 選択する. 



とき外部， 



とき水晶振動子 


F / C が “ H ” のときの外部クロック人力端子 


READY 信号発生回路の同期モードを選択する 


水晶振動子への接統端子 
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CG [Clock Generator] 

■ ビン接統 



V^cc 
^ DS 
NC 

— RESET 
— MS? 

一 MSi 

— XTALpfXour) 
— XTAL|(X»,) 


■最大定格 


頃目 

言己号 

定格 

単位 

電灘電圧 

Vcc 

-0.5-7.0 

V 

入力電圧 

VlN 

一 0.5~ Vcc +0.5 

V 

m 費電力 

Pd 

0.25 

W 

動作 ml 度 

Topr 

一40 + 85 

•C 

保存溫* 

Tstc 

-65 + 150 

r 


■ DC 特性 


(: T _= 一 40 〜 +85_ C , Vcc = 5V ± 10 %) 


言己号 

測定条件 

max / min # 

単位 

VlL 


0.8 

V 

VlH 


2.2 # 

V 

VOL 

7 oL = 2.0 mA 

0.4 

V 

VOH 


becbh 

wsm 

mm 



■99 

IQ39I 


mmam 

wm 


■特徴 

• Z 80 システム用クロック • ジヱネ レータ • コント 
ローラ 

• ホル ト命令実行時に三つのモー ド 選択可能 
RUN モード 
クロックを継統出力 
I DL E モード 

クロック出力を停止し，発振回路は動作する 
STOP モード 

発振回路を含め，動作を完全に停止する 
• システム•クロック 停止からのリスタートは3種類 
の選択が可能 

レベル •トリガ入力 （RST I 1 ) 

エッジ•トリガ入力 （RST I 2) 

リセット入力（リセット） 


■ ブロック図 
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TMPZ 已 4CB0 


端子機能 


番号 入出力 




ク ( CLK > 停止状態か 




リスタート信号. MPU の INT 端子と接統する （ 


、信号 (HAL 丁）入力. MPU の HALT 端子と接統す. 


•クル ( Ml ) 信号人力. MPU の Ml 端子と接統す 




モード選択 


MSi . 

ms 2 


XTAL , 

XTAL , 水晶接統 
( XOUT ) 


■■ 


クロック ( CLK ) 停止状態からのりスタート信号（エッジ•トリガ入力） 


単相のクロック出力. 

STOP モードでのホルト命令の実行により MPU は動作を停止し，クロック出力を “0 ” レベルに 
保持する 


カウンタ出力段数選択用入力. 

STOP モードでクロック停止状態からのリスタート時ウォーミング • アップ時閭を投定するため 
の入力である 


リセット信号. MPU の RESET 端子と按統. 

クロック ( CLK ) 停止状態からのリスタート信号（レベル•トリガ入力） 


:ー ド選択人力. 

の二つのピンの状態により，三つのモード ( RUN , IDLE , STOP > のいずれか一-^が選択される 


水晶振動子接統端子 
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CG CCIock Generator] 


ビン接統 


XTLia — 
XTLib ♦- 
STRH — 
INH — 
: c(+5V) 
ADO I — 
ADO? — 
STRT — 



— RSTI 


RSTO 

OSC 


— ZCLK 
GND(OV) 
- TCLK 
— XTLza 
— XTL» 


• 2 0 MHz までの能力をもった二つの独立した発振 
回路をもっている 

• NMO S のマイクロプロセッサのクロック 入力に適 
合するドライブ能力をもっている 

• クロックを外部からの制御によって任意に引き延ば 
し，タイミングの異なる素子とのインターフェース 

■ブロック図 


、•ワー•オン•リセット回路 


の設計を容易にしている 
• 電源投入時のリセットを確実にするために 
s 以上確保されたリセット出力をもってい 
•外部からの入力により， システム•クロッ 
したリセット出力を出せる 


最大定格 


項目 

電源電圧 

入力電圧 

動作温度 
保存溫度 


I 己号 

Vcc 

VlN 

loPR 

Tstg 


定格 単位 

-0.3-4-7. 0 V 

-0.3 〜 +7.0 V 

0 + 70 # C 

一 65+150 .C 



XTALia 

XTAL, b 


OS 


zc 


E 

Qo 

COUNT 


DC 特性 


1 己号 
VlL 
VlH 
VOL 
VOH 
IlL 


> w 定条件 


max / min ' 

0.8 

2 . 0 # 


7o/. = 2.0mA 
/o// = 250"A 
Vin=0.4-2.4V 


±10 


単位 

V 

V 

V 

V 


STRT 


クロック制御 


STRH 

iNH 


ADD? 


ストレッチ 


; 凡用クロック回路 


XTAL 2 a 

XTALpb 



TC 
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Z8581 


■端子機能 


I | in iiimii—_ ii ■■■画 


xtal 2A ， 

xtal 2 „ 


ZCLK 


12 , 

11 


15 


ック用水晶振動子接統端子.内部回路動作用クロックを生成する 


汎用クロック用水晶振動子接統端子.外部への汎用クロック信号 ( TCLK ) を生成す 




ヽム • クロック出力で， STRH で制1御さ 


況用クロック • ソースの1/2の周波数ク 


クが出力さ 


ZCLK 信号の出力を遅延制御す 


クロック.ソースの周波数の信号を出力する 


ZCLK 信号の出力遅延を，1〜3周期のいずれに 


を決める 


屈 


ZCLK : 


遲延禁止 


RSTO 


STRT 


卜入力 


卜出力 


STRT 入力後の ZCLK 


-ット入力端子で, 


卜数を 


リで出力する 


WBBh • 漏作 . 

||BIHI3B3iEBSE&S3^^^E 


クロックに同期した信号 ( RSTO ) を生成す 


RSTI 人力によって生成さ 


信号を出力す 


• ットの ZCLK カウンタを 
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CG [Clock Generator] 


ビン接親 


GND 
RREQ 
RGRANT 
MGRANT 
MRDY 


4M 


2M — 
MCLK - 
DSTB — 
0 iTTL — 
和 TTL — 
GND 



Vcc 
- XT, 

—XT ? 

— INH 
— EXT IN 
— RSEL 
— RESIN 
— RESIN 
—RC 
— RESET 
—• <tn 


I 特徽 

6800 CPU システム用クロック • ジェネレータ 
C PU に必要な信号をすべて発生する 
水晶発振により安定な2相クロックの発生 
02に同期したメモリ用クロックおよびデータ•ス 
トローブ信号の発生 


クロック周波数の2倍，4倍のタイミング信号 
メモリからの割り込み（リフレッシュ • リクエスト， 
メモリ.レディ）時のクロックの処理および割り込 
み確認信号の発生 

屯源15入時の自動リセットおよび手動リセット信号 
の発生 


ブロック図 


EXT IN 

iNH I RSEL 


2M MCLK 


最大定格 


F =16MHz 
t - XTi 



«« 電圧 

k 力電圧 

觔作溫度 
保存诅度 


Vcc 

VtN 

Topr 

Tstg 


0-7.0 
-0.5-5.5 
一 25+125 
-55+150 


TT^T 7 t 1 t 


1/4F 


1/4F ^ 


XT ? 


入力 W 御 


o - ル 


DC 特性 

(T. = 0-+70 # C # Vcc = 5V±5%) 

] il'l $ 条件ぐ max/min* miti] 
Vil I 0.8 V 1 


■ E 2 QI ■■■■■ KESH m 

■ZZ9IKZEDS9IKKIHI 
■ZQI K&S3339 HDHI KB 


MRDY 


RREQ 



RESIN RESIN 
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M 巳日日 67 


■蠛子檄能 


IBDEIEPS 




DBBEE3IHIHIIIHHQH!3II3DSB^^^ES&EEIB9 


'， XT 2 の間にクロック周波数の 4 倍，または16倍の水晶振動子を接統する 


' 2 端子を使用しない場合，この端子に外部クロックを入力する.外部ク 
ックの4倍または16倍の周波数をもつ TTL 信号を入力する 


外部クロック人力を使用するか， XT m XT 2 に水晶振動子を付けて水晶発振させるかの切り譬え靖 
子. この端子を“ H ” （開放）にすれば水晶発振となり， m L m (接地）にすれば汴部クロック入力が 
有効となる 


1/4分周回路の制御端子で，開放 （ = “ H ”） にすれば1/4分周回路が動作し，裱地 （ = “ L ”） すれば分 
周は仃わない _ 


ベロセッサ （6800) 用のクロック出力信号.このクロックは R . REQ , M . RDY の各制御入 
:って制御される 


< t > u あとはぼ同位相の TTL コンハ •チブル出力信号.このクロ ッ クは周辺 LSI などのイネーブル信 
号として使用 


メモリのリード/ライト用のストローブ信号.この倌号はみが出てから4 M 倌号の1サイクル分運 
れてとなり，もが _ L ” になる前に “ L ” になる. M . RDY 倌号が人力していないならば， 
表の後半分の時間だけ “ H _ となる 


倍の周波数の倌号で必要なタイミングの発生用に使用.このクロックは， M . RDY 
号で制御される 


ロック発生用の基本信号で，水晶免振または外部クロックが R . SEL により1/4分周されるかそ 
まま出力される 


ブル信号.この信号は M . RDY 倌号 


EEH 


出力 


R . REQ I リフレッシュ要求 






• RDY 


• GRANT 


確認 




クタ出力とな 



l^gy^SLQEEEBQBSSQl^BBEEEl 


こクロックを制御するための入力信号 


REQ 信号に対する確認出力信号 



S 3 a 



リを使用するときに使用す 



rw 信号に対する確認出力信号 






























XTA し OUT 


(14 31818MHz クリスタ 


GND(3) 








保存温庋 


勖作温度 


入力霣圧 


用源18圧 


項目 


I 己号 


雄位 
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CG [Clock Generator] 


coiaol 




















端子機能 


端子名 


XTALOUT 


( OUTDIS ) 


SYSBUS 」 


SYSBUS - 


CPUA 


CPUB 


CPUC 


CPUD 


CPUB 


CPUF 


CPUG 


CPUH 


SYSCLK 


16 MHz 



ン番号入出力 


出力 




• 31818 MHz クリフ？ル接統绾子 



入力 C PU クロック ROM 選択信号入力 （ BitO ) 


入力 


•じの時，内部の発信回路をシ 
ウン状態にする 


出力 


出力 


出力 


出力 


涯 


31818 MHz ク 


31818 MHz クロック 出力 




C P U クロッ 


C PU ク 


または 


または 


または 







出力 


出力 


出力 


出力 


■{poaaism 

mMnsnmsm 


または- 


または • 


または+ 2 ) 


1または 


1または 





24 MHz または 32 MHz クロック 出力 





入力 C PU クロック ROM 遇択信号入力 （Bi 


入力 C P U クロック ROM :! 択信号入力 （ Bit 2) 


XTALIN 


入力 



•31818 MHz ク 




ル接铳端子 
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IDC2093 


I CPU クロツク精度 

C P U クロック周波数は， S 0- S 2 の設定によりいつでも変更可能 


80 51 52 


□□BBSS 


20.003 


33. 322 


40.006 


CPU Clock 
+ 2 ( MHz ) 


10.002 


• 661 



BfMilU BBWTnWBfflTnBBBUTTM ItnBHI ITm 


50.000 


66. 667 




QQDIB! 3111 


SYS C し K 精度 


B2E^BKEKSflHKSE^BIBEEZE9iK&E&3ii^^| 


シ ヨン •オブシ ヨン 

プション2の分周設定値は下記の通り 


唯子 m i、j 


■OOE 9 I 


播子 


CPUF 





mmwammlmmmmmm 


CPUC 


CPUD 


CPUE 





OUTDIS SHUTDOWN 
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CPG [Clock Pulse Generator] 


CSEL 


ECLK 


XTi 

XT , 


Xi- 


SRST 


^cc 

CLKf 


CLKf 


-RESET 


3 2 ビット • マイクロブ d セッサ F 3 2 にクロック 
を提供するクロック • パルス • ジェネレータ 
F 32/300. F 32/200 •ンステ A の周辺デバイス用システム•ク 
ロックを発生 

水晶振動子10011 Hz を使用し、 50 MHz を出力 
クロック源として外部クロックまたは水晶振動子の 
接統が可能 


F 32/300. F 32/200 の内部位相に同期した1/2周波数の 
クロックを出力 

パワー•オン • リセット回路内蔵 
C P U と F P U の内部クロック位相合わせ用ダブル 
リセット機構内蔵 


PCLK 


Vcc 

SCLKf 


ブロック図 


SCLK 


，ンク 


-• -- 


XT1 


□ 


XT2 


外•ク U 


ECLK 


ク〇プク出力 


一 

CpOS レペル 


CLKf 


十"/2 卜 

TTL レベル 


SCLKf 


PCLK 




レペル 
TtL レベル 


SCLK 


ク〇ック* 


CSEL 


最大定格 


-卜•，イパ- 


リ セツ 卜出力馆婦 


I 巨 

電源電圧 

人力蕙® 

消黄電力 

動作诅度 
保存温度 


記号 

Vcc 

V w 

_Po 

l OPR 

Tsrc 


定格 


-0.5-7. 


-0.5-7.0 


〇〜 70 
50 〜 150 


単位 

V 

V 
W 
•C 
•C 


リセット ft 婦髡金篇鼴 


リセット憤舞 


TL レベル 


DC 特性 


Vcc 


紀号 


(7； = 0〜 70 C , Va =5 V ±5%) 
測定条件 1 max/min- 「単位 


パワ-才 
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M 巳 92461 


■端子機能 



番号 



CSEL 


入力 
( TTL ) 


ECLK 


XT 




CLKf 



CLKf 



PCLK 



出力 
( CMOS ) 


出力 
( CMOS ) 


出力 
( CMOS ) 


SCLKf 




( TTL ) 


SCLK 




( TTL ) 





RSTI 



シス入力 


ヒステリシス人力 

( TTL ) 



RESET 



出力 
( CMOS ) 



SRST 




( TTL ) 


クロック源を選択する入力端子. 

この端子を “ L ” レベルにすると水晶振動子がクロック源となり “ H ” レベルにすると外部クロック入力 （ ECLK ) がクロッ 
ク源となる. _ 


外部クロック入力端子. 

この端子に入力するクロックは，必要とする CLKf 信号と同じ周波数で， TTL レベルの信号を入力する._ 


XT : と XT 2 の間に水晶振動子を抟統する端子. 

内部のオーハ•トーン発振回路が安定した発振を行う.使用する水晶振動子は，必要とする CLKf 信号の2倍の周波数のものを 
選ぶ • _ 


タンク回路を接統する端子. 

水晶振動子を接統するときに使用する. _ 


CPU 用の動作クロック出力端子（位相 ()•>• 

CPU の内部クロック作成用の基準クロック（内部クロックの2倍）であり，水晶振動子の1/2の周波数で， CMOS レベルの信 
号で出力する • _ 


CPU 用の動作クロック出力端子（位相1800. 

CPU の内部クロック作成用の基準クロック（内部クロックの2倍）であり，水晶振動子の1/2の周波数で • CMOS レベルの信 
号で出力する • _ 


周辺デバイス用の動作クロック出力端子. 

周辺デバイスの内部クロック作成用の基準クロックであり，水晶振動子の1/4の周波数で， CMOS レベルの信号で出力する. 


システム用のクロック出力靖子. 

Gmicro F32 ファミリ•デバイスで構成されたシステムのクロックであり，水晶振動子の 1/2 の周波数で， TTL レベルの信号 
で出力する • _ 


システム用のクロック出力靖子. 

G MICRO F 32 ファミリ•デハ•イスで構成されたシステムのクロックであり，水晶振動子の1/4の周波数で， TTL レベルの信号 
で出力する • _ 


•用の入力端子. 

トリガになっている. /? C 時定数回路の接統によりパワー•オン • リセットが可能となる._ 


リセット要求用の入力端子. 

この端子において“ L ” レベルを検出すると CLKf 信号に同期して，リセット信号 （ RESET , SRST ) を出力する.シュミッ 
卜•トリガ入力になっている. _ 


CPU 用のリセット出力端子. 

RC 端子によるパワー•オン • リセット，または RSTI 信号によるリセット要求時に CLKf 信号に同期して， CMOS レベルの 
信号で出力する.リセット中は _ L ” レベルである. 

なお，パワー•オン•リセット時は，ダブル•リセットとなる. _ 


システム • リセット用の出力端子. 

RC 端子によるパワー•オン•リセット，または^ TT 信号によるリセット要求時に CLKf 信号に同期して， TTL レベルの 
信号で出力する. 

リセット中は “ L ” レベルである. 
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GCRTCCGraphic CRT Controller] 


ビン接統 

r T T " T T T T T 


Ill 3 l 3 lll 3 l>«-- 

T T T T t T T T T T 


OCVC 

MCYC 

MDO 

M 01 


M03 



M07 


M010 

M011 

M012 


MB 89421 


ぐ;主〉*印の端子は， v ss に接統する 
( NC ) 端子はオープンにする 



HSVMC 


RsaRSR«ftRRa 




MCLK 


s < a 33 ss 5«8 sasasaa 




■特徴 

•ラスタ•スキャン方式の CRT 表示用コン トロー ラ 
•描画機能：直棟描画矩形領域のビット転送 （ BitBLT ) 
• 描画属性： 3 2ビット幅の線種設定 
• 描画性能：直锿描画一- 2 M ビクセル/秒 

BitBLT --- 3 2 M ピクセル/秒 
• MB 89321 A / MB 89322 A と同一画面フォーマット 
• 画面メモリ：キャラクタ画面6 4 K ワード 

+グラフィック•メモリ 1 M ワード 
•丰ャラクタ表示，グラフィック表示，重ね合わせ表 
示の3モードを持つ 

• 表示メモリをメイン.メモリ領域にマッビングする 
ことにより C P U から直接アクセス可能 
•デュアル•ボート RAM とのインターフェース機能 
内蔵し，リアル•タイム転送サポート 


Vcc 

Vss 

00-07 

A0-A7 

IRQ 

imy 

m/os 

wr/r-w 

cso 

csl 

RS 

FORMAT 

GMAC 

RESET 


最大定格 


M00-M0I5 
MAO- MAI9 
RAO • RA4 
SCRO 
SCR1 
FLTC 

cuasp 

cot 

GOT 
HSYNC 
VSYNC 
EX VS 





項目 

記号 

定格 

単位 


Vcc 

-0.3-7.0 

V 

人力 vfch : 

mvm 

mseeseem 

mm 

消黄髦力 

mm 


mm 

動作溫度 

Mwnt 


msm 

保存 iil 度 


一 55 〜150 

mm 


| ブロック図 


■ DC 特性 

(7； = 0 〜70て ， Kcc =5 V ±10%) 


l 記号 1 

測定条件 

max/min* 

単位 | 

BH 

ihhihhi 

HEQH 

mm 

■SB 


■BE33H 

mm 

■29 



mm 




mm 


hhhhhh 


B33I 

warn 



B99I 



■HHI 

mm 


-llrl GREFGTRF 

二 m 二 

























端子機能 


ン番号 





描间，リフレッシュ動作の基中となるクロッ 
ク入力端子. MCLK の2クロック分が1メモ 
リ•サイクルになる 




，ク入力端子 .CLK の 
クタ剧期になる 




WR/R 



IRQ 




86系 CPU のリード信サ入力端子. G MICKO 系 
CPU のデータ•ストローブ信号人力端子 


86系 CPU のライト信号入力端子. G MICKO 系 
CPU のリード•ライト信号入力端子 


チップ•セレクト0信号入力端子. CSO は， 
GCRTC のレジスタ•アクセスをアドレス•レジスタ 
方式で制御するときに使用する. CPU は， CSO が 
“ L ” レベルのときのみ GCRTC の内部レジスタを 
アドレス • レジスタ経由でリード/ライトできる 


チップ•セレクト 1 m 号入力端子. csi は， 
GCRTC のレジスタ • アクセスを CPU め:抟指 
定方式で制御するときに使用する 


レジスタ•セレクト信号入力端•了 •• CPU の 

アドレス • ハ•スの W : ド位ビット ( LSB)AO を抟絞す 
る.この信号が“ L ” レベルのときアドレス•レジス 
夕を， “ H ” レベルのとき内部レジスタを選択する 


CPU へのノーマリィ•ノット•レディ信号出力雉子. NRDY は， 
GCRTC へのレジスタ•アクセス•サイクルまたは， CPU 描 I 由 i サイ 
クル終了により“ H ” レベルになる 


レジスタ.アクセス信兮である RIVDS , および WR / R-W 信兮 
に対す ^ PU インターフェース•セレクト設定 (86 系と G „_ CK 0 系） 
をするための人力信兮«子. •!/ レベル人力で G MICR o 系. 

- H •レベル入力で86系インターフェースになる 


CPU などの外部デ八イスが， GCRTG こ対してグラ 
フィック • メモリの使用権を要求する人力信け端子 


割り込み要求信号出力端子.垂 W ブランキング， 
および商線描闽 / BitBI/T の終了を要 W として， 
“ H ” レベルになる.ステータス•レジスタ ( RIF ) を 
リードすることにより“ L ” レベルになる 


CPU と GCRTC 間のデータ転送を行う双方向のデータ • バス. 
データ • バス*子は3ステート出力となっており， CPU からリー 
ドされたとき以外はハイ • インピーダンス状態になる 


fcaaiM OEM ■ 離 

■SMI— — 


〜 A 7 


DCYC 


MCYC 


82 



〆 ス入力端子 


テクタ表示サイクルを示す信兮で，： 
7 • クロックに同期して出力する 


グラフィック•メモリに対するアクセス • タイミングを 
示す信号で，メモリ • クロックに同期して出力する 




：?6 


34 


: U 


43 


38 

39 




衣示しているスクリーンを示すためのステータス出力信号 
端 Y •.この信号は，ラスタ行烘包およびメモリ•バンク切 
リ抒え用などに使用できる 




ル表示信 
ーソル 表 


タイミング出力信号端子. “ H ” 
ィック_谢表ホ期問であることを 


キャラクタ衣示タイミング出力信吁端た 
ルのとき，キャラクタ表示期間であることを 


35 


CD 下 


KXVS 


外部承•的:同期け入力端マス 
ブ • モードで使用する 


_敗同期信号出力翊 r 


32 


VSYNC 


水平同期信け出力雄!子 


HSYNC 


Fi/rc 


キャラクタ■アドレス，ラスタ•アドレス端丫をフ 
ーティング制御するための人カイり 1 •端子 . FLT 
が“ H ” レベル期問，キャラクタ•アドレス，ラスタ 
アドレス信号は，フローティング状態になってい • 


KA 0- RA 4 


ス出ハ端户 


BSEL 


バス切り样え信サ出力薄!子 . GMAC = “ L ” になると， 
GCKTC 内部で CPU などの外部デバイスがアクセス蚵 
能なサイクルを検出して， BSELUy •を1メモリ•サイク 
ル期問， MCLK に同期して“ L ” レベルにする 


グラフィック • メモリ 
描園動作時におい 
夕を穴き込むとき“ L 


MR/W 


ー ド/ライト出力む•端/\ 
グラフィック • メモリにデー 
ベルになる 


MD0 〜 MD15 


福(由 j データ入出力端チ.描 I 由 i サイクル期間以外 
は， MD 端 f •はハイ • インピーダンス状態になる 



83 - 90, 
92〜99 


54〜63, 
65-74 


MA 0 〜 MA 19 


グラフィック•アドレスまたは，キャラクタ•アドレス 
出力端子.グラフィック衣ボサイクル時は， 
MA 0 〜 MA 19 よリグラフィック.アドレスを出力す 
る.キャラクタ衣示サイクル時は， MA 0 〜 MA 15 よ 
リキャラクタ•アドレスを， MA 16 〜 MA 19 より“1” 
を出力する.リフレッシュ期間中は, MA 0 〜 MA 10 
よリリフレッシュ • アドレスを出力する 


(；DRW 


BitBLT 動作，または線描_期問屮であることを…す出カイ U 
号軒. GDRW は， BitBI / T 動作および败橡描闽期間中， 
MCLK に问期し " TL " レベルになる 


GREF 


ュ期間中であることを示す出力信兮鴆子. GREF は, 
ュ期問中 MCLK に问期して • L •レベルになる 


GTRF 


80 


DPR AM fe 送サイクルを示す出力 My •端子. 
GTRF は， DPRAMfe 送サイクル KJjfHj 中， CLK 
に同期して“ L ” レベルになる 


> iTr r ： 


碑 


能 


MB 89421 


CRTC 








き 

メこと 

ツ 

M 

ラ1¢を 


i 





IBI— 





i 
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Vo 
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CRTC [CRT Controller] 






























mmamm 


WBM 
mam 


003111 




出 


出 


出 


feicga 


, oc 从 

ICW : 


W はこの IC で使用され 
:イニシャライゼーシヨ 


OCW :オ ベレーシヨ 


二 7 マ 



ン 信号出力端子. 


バーチカノ 




ンを指定したとき出力される 



文字ライン 
置を表現す 


文字 



垂疽埽線区間，水平帰線区間 

アトリビュート：シークレット，ブリンク指定のとき 

ノントランスべアレント•アトリビュート•コード検出時の1文字区問 

1行おき表示モード時の偶数行表示のとき 

DMA アンダラン％生時 


映傈 m 去信号出力端子, 


映像信号 


VSP 


ン信号出力端子 


才—バフ 



信号出力端子 


汎用ア 




汎用ア 


GPA 


卜信号出力端子 


HLGT 


ス端子に抟統し文字種類を表現する 


ス信号出力端子.文字発生 ROM の 


23〜30 


C\^Q^7 


ックを人力す 


ック入力端子.文字幅周期で変化する単相ク 


22 


CCLK 


水平帰線信号出力端子 


水平埽線 


HRTC 


実行時または DMA 転送時に使用される 


• バス入出力端子. 


入出力 


12〜19 





入力端子. ICW , 


を実行するときに使用する 


転送時に使用する 


• OCW を実行するとき 






を実行するときに使用す 




を実行するときに使用す 



DACK 


•入力端子. DMA 転送データの受け入れを可能に 


DMA アクノ 


DMA 要求出力端子. 
行八ッファ または FIFO 
► ICW : DMA mode 


行に表不する文字またはアトリビュート•コードを，予め，メモリから 
こ DMA 転送するための DMA コントローラ制御信号. 

’モード設定をする 


DMA 要求 


DRQ 


たは，特殊制御文字を検出したときに出力される.ステ ー 
らの割り込みであるかを判別できる 


割り込み要求出力端子.画面終了時， 
タス•フラグを？光むことによって，ど 


割り込み要求 


INT 


ライトベン信号入力端子.ライトベンからの信号によって 
ン • インブット.ステータスを“1”にする. 

► OCW : READ LIGHT PEN で座標を読み取ることが 


べン倌り¬ 


し PEN 


, Y 両方向座摞をラッチし，ライトべ 
•きる 


USR 


々ーソル信号 


映像信号反転制御出力端子. 


カーソル信号出力端子. 


► OCW : START DISPLAY でリハ•ース • ビデオを指定したとき 
►アトリビュート：リバース • ビデオを指定したとき 

OCW : DISPLAY CURSOR で表示位；！および表示可否を指定する 
Rlinkincr 丁 imp お上び Ciirsnr Format で*务示モードを相*安する 


映像信号反転制_ 


RVV 


: VRTC TIME で信サ幅を指定する 


垂商帰線 m 号出力端子. 


垂直•滞線 m 号出力 


VRTC 


•ン番号 


■端子機能 
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称ヮ 
総 • 

のドド 
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GSP [Graphic System Processor] 


ビン 接統 




9 8 


6 5 4 


68 67 66 65 64 63 62 6 


LADu — 
LADi — 
LAD ; •一 
LADi 一 
LAD« 一 
LADs — 
LAO, — 
LAD ， 一 
Vss 

LADh — 
LAO* — 
し ADio 
LAO,» — 
LAD け一 
し ADii 一 
LADi « 一 
LADi， ♦- 


TMS 34010 


一 HO I 
一 HD / 
㈣ HO « 

— H 04 

— HOs 
一 HCk 


Vss 
一 HOh 
一 HD. 
一 HOi 
_ HOt 
一 HO i 
一 HDi 
—• HOi. 

♦ HD” 


■特徴 

• 3 2 ビット長 ALU 内蔵 

• 3 2ビット長ブログラム•カウンタ，スタック•ボ 
インタ，ステータス • レジスタ 

• 3 2ビット長況用レジスタを3 0本もつ 

• メモリ空間12 8バイト/1 G ビット•アドレス 

• 2 5 6バイトキャッシュ•メモリ 

• リセット/割り込み（割り込み8種類，ソフト割り 
込み2 3トラップ） 

• DMA / デュアル • ボート VRAM ダイレクト•イ 
ンターフュース 

•8/16 ビット，ホスト CPU インターフェース 
•ホスト iii 型グラフィックス処理 
• 最大4 096 X4096 ピクセル 65536色表 

示 


フレーム • バッファ • サイズ最大3 2 KX 3 2 K 

ラスタ • オペレーション 

単ービクセルから最大 8 KX 8 KX 8 K (3 
2 KX 32 KX 1 K ) のピクセル•ブロック 

幸设 

論理演算16種類，算術演算6種類 
透明モード 

ブレーン • マスキング 

カラー 拡張 

コーナ•アジャスト 

CRT 同期信号発生 


27 28 29 30 3132 33 34 35 36 37 38 39 4〇 4142 43 


Ui \ i \ 


丈ズ 

d d 


l^li 




5 i 匕 


i | 1 ilijil i i | i 


ブロック図 


外 M 劄リみ要求 


りセン 


I / O レジスタ 8 B 


I 最大定格 

項目] I 己号 

屯源窀圧 Vcc 
入力屯圧 VlN 
W 作溫度 Toph 
保#&度 I Tstc 

■ DC 特性 

( T .= 


定格 
〇〜 7.0 
一0•卜20 
0-70 
-10 〜150 


単位 

V 

V 

•C 一 


ホス 


ンターフェースッ、ス < 


间期タイミング 


70で ， Vcc = 5 V ± 5 %) 


PZSI ■K3EHI 

f \ j |7 H ^^_冒 

mumwTm 11 ■リ _ nu ■ 

HIHHHIHHEHH E13 


言リリ込みレジスタ 


命令キ v ッシ 


命令解 W 部 


ホスト•インターフ 
-ス • レジスタ 


ビデオ•タイミング 
レジスタ 


□-カル • メモリ 
削御レジスタ 


ブ□グラム • カウンタ 


ステータス • レジスタ 


A し U 


レジスタ • ファイル A 
レジスタ • フアイノレ B 
スタック-ポインタ 


マイク□コント□-ル 


EXECUTION UNIT 
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TMS34010 


■端子機能 


番号入出力 





選択 


•、スト割り込み要求 


下位 データ 選択 


上位データ選択 



HREAD 


HWRITE 


ー ド信号入力 


イト信号人力 




歹 ij アドレス•ス 




DDOUT 


ローカル . データ•デ 
ン • アウト 





の方向出力 



データ 使用可 


ローカル•ア 
されている 




の情報がマルチブ 



LAL 


LCLKh 

lclk 2 


LINT,, 

LINT 2 


LRDY 


TR/OE 





ク出力 



一カル割り込み入力 


INCLK 


HOLD 


RUN/EMU 


HLDA/ 

EMUA 


BLANK 


HSYNC 


VCLK 


VSYNC 


RESET 


QBCESEEISBimMIDH K9ISI 

■BHK9K3E1Z 



VRAM の TR/QE 




こ接統さ 





ック入力 



ホール ド要求 


通常未使用. 




のとき使用する 





33 


32 


30 



ホールド要求の許可, 



ータ要求の許可をマ 




WKmmmaE 

msmmssEmm 

■DHE9EIIQ 


入出力 


入出力 


水平同期 


デ 


垂直同期 
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ACRTC [Advanced CRT Controller] 


ビン接統 



RS 

RK 




M 


H 






»1 




IU 


IN 


IU 



s 

CO 

G 

X 


Ifld 




tIO 


tu 


四 


困 


tu 


tH 


ya 


to 






EL ] 


"MAD» 
，• MAD? 


^ MAD! 


W 04 

CHR 

MRO 

wwv 

« 

MCYC 


审- 


V\5(0V> 
?CLK 
Vcc (-f 5V 

MAO 
MAD ‘ 




EH 


D3 


— MAOi 
㈣ MAD<i 


^0 - 


0 

o 

o 

D 




RH 


¥ S \ 




in 


R 1 


ia 


ui 


Cl!l 




¥3 


一 MAD 
一 MAO 
— MAO 
— MAO 






( Elf ] 


E 3 


BO 


J 


6/RAo 
—MA n/RAi 
— MA.t/RA; 
一 • MAiq/RA i 


最大定格 


wjm ) 

3 8 種 


B 4^ ^Kti 

•高速描画処理， 5 0 0 n s / 画素 （8 MHz 
• グラフ ィッ ク描画 コマンド 2 3種を含む合計3 
のコマン ドを内蔵 

•1 画素 あたりのデータ長が可変 （1, 2, 4, 8， 

16ビット/画素より選択） 

• 8種の描画演算モード（色優先モードなど） 

• 描画 ヱリア 管理機能 （クリッビング） 

• X — Y 座標による直接または間接描画点指定 

• 1 6 X 16 ドットのグラフィック•パターン RAM 

内蔵 

• 3 種のフレーム•バッファ • アクセス方式（シング 
ル，デュアル多，デュアル1アクセス•モード）が 

舰可能 

• フレーム • バッファ 最大2 M バイ トおよび リ フレッ 

シュ•メモリ 最大12 8 K バイトが CPU より独立 
に管理可能 

• 16ビット CPU および8ビット CPU との接続か一 
舰可能 

• 3水平分割画面+1ウィンドウをサボート— 
•グラフィック画面とキャラクタ画面の混在表示 

• 水平分割画面とウィンドウ画面の重ね合わせ表示 

• 水平/垂直の スム ー ス • スクロ ー ル 

• 水平/垂直の拡大表示（縦/描独立に1〜16倍） 

•キャラクタ • カーソル （2 本）/グラフ イ ック•力 
ーソル 制御機能 

•各種アトリビュート信号出力（ブリンク，スムース 
•スク ロール 置など） 

• DMA インターフュース 内蔵 


項目 

記号 

定格 

単位 

電源 《 r£ 

Vcc 

一 0.3 〜 +7.0 

V 

入力電圧 

VlN . 

一 0.3 〜 Vcc + 0.3 

V 

出力電流 

• Io 

5 

mA 


2/0 

120 

mA 

肋作温* 

Tohr 

〇〜 +70 

•c 

保存温度 

Tstc 

一 55 〜 +150 

•c 


動作条件 


1 己号 

min 

typ 

max 

単位 

Vcc 

4.75 

5.0 

5.25 

V 

VlL 

0 

— 

0.7 

V 

VlH 

2.2 

一 

Vcc 

V 

Topr 

0 

25 

70 

•c 


• CPU への割り込み 機能 

•外部同期機能 （ ACRTC « CRTC / TV など） 

•ライトべン 検出機能内蔵 

•ダイナミック RAM 用 リフレッシュ • カウンタ 内蔵 
■ブロック図 


RK 



Vcc Vss 
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HDB3484 


端子機能 



ン番号 




入番号 



CUD ,， 

CUD 2 


R/W 





■i 圆邐 ■ ■■■!!■» 


VSYNC 


EXSYNC 




人出力 


カーソルを表示するための出力信号 


CPU と ACRT 間のデータの方向を示す 


チップ•セレクト端子. CPU からこの ACRTC 
に対して I 光み害きを行う場合に，アドレス指 
定によってこの端子を“じ’にする.この端子 
が“ L ” のとき ACRTC の内部レジスタに対し 
て2光み齊きができる 


この端子を“ L ” にすることで， ACRTC の内部 
状態をリセットする 


DMA 転送の終了を示す 


DMA 転送を行うときの DM AC に対するデー 
夕転送要求信号 


DM A 要求に対する応答人力 


非同期バス•インターフ上ースでのデータ転 
送信号，データ転送の完了を示す 


CPU に対してコマンドの終了，未定義コマン 
ド検出などを知らせるための割り込み要求信 
号 


CRT に対する水平同期信号 


CRT に対する垂直同期信号 


電源 


複数の ACRTC を同期させるための人出力信 
号 


RA 0 〜 RA : 
RA 4 


37〜34, 
33 



〜57, 
〜38 



-ャラクタ•モードのときに，キャラクタ • 
，エ ネレータへのラスタ•アドレスを出力す 
>. RA 4 は漢字 ROM などを使用するとき利用 
•る 





ACRTC のための基準クロック 





ス•サイクルのとき“じ•とな 
クルのときに“ H ” となる 



ACRTC が: 
り，データ 


，ーム • ノくッファ . アドレスのラッチ•夕 

ミン rf 言号 


ノで ACRTC が描画サイクルであることを 
:し， “ H ” で表示サイクルであることを示す 


メモリ•リード，画面メモリと ACRTCPfl のデ 
ータの紜送方向を示す. “ L ” で画面メモリへ 
の舞き込み， “ H ” で画面メモリからの統み込 
みを示す 


• 'クタ画面メモリの選択 
ラフ ィッ ク画面メモリの 


CHR=“H 
を， CHR : 
選択を行う 


DISP ,， 

DISP 2 


LPSTB 


画面の表示 



ングの出力信号 


ペンからの文字検出ハ•ノ 



人力信号 



17〜32 

入出力 

双方向 データ •八ス，16ビットの データ •バ 

ス. 8ビット CPU と接統する場合は D 0 〜 D 7 の 



み接統する 


















































— VSYNC/EXVSYNC 
一 HSYNC/EXHSYNC 
~ • RAo 
— RA, 

— RA? 

— ra 3 

— RA4 
一 Do 
Di 
D? 

— D 3 
• D« 

- 0% 






4 分害 Ij スクリーンの ページング/ スクロー リン 

グが可能 

最大 4 画面までの同時 スムース.スクローリ ング機 
能をもつ 

垂直ブランキング/ライトペンによる割り込み発生 
機能をもつ 
外部同期可能 

TV 放送との重畳表示 
ほかの C RTC との同期化 
ラスタ補間により画面拡大可能 


力-ソル • 
コント□•ル 


MAo-MA ,3 


CUDISP/IRQ 


表示タイミング 
コント〇 - ル 


DISPTMG 


RAo- RA 4 






r 

1 , 

同期 <8 号 

- J 

コント□一 


— 1 ラィトペン • | 
■H レジスタ 1 




IRQ 

コント□•ル 


VSYNC/EXVSYNC 

HSYNC/EXHSYNC 


*() 内は MB 89322 


スクリーン/キャラクタ • フォー マッ トはフログラ 
マブル 

力ー ソル 表示（位置，形状，ブリンク）はブログラ 

マブル 

3種類の スキャン•モード 選択可能 

ノンインタ レース 
インタ レース 
インタ レース &ビデオ 

ライトペン 検出相^ 

リフレッシュ•メモリ•アドレス 機^ 戈 内蔵 
■ブロック図 


C し K 


— n メモリ•アドレス•レジスタ | 

1 



'H メモリ•アドレス•カウンタ 

■■ « 

p 

t 

ホ平カウンタ 



r-r^- t - J 

r 

ラスタ•カウンタ 

br~ 


—»| 垂直 カウンタ 



スクリーン •/ ずーテイシ3二 
ライン•アドレス•レジスタ 


スクリーンッ、•ー テイシ3ン 

コントロ-ル 


D0 - D7 

f)*R/W 

RS 

： RD)*E 

LPSTB 


パス- 

コント 
〇— ；レ 


ライトベン 


レジスタ • 

コント□•ル 
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CRTH [CRT Controller] 
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M 巳日 9321/89322 


端子機能 





ウンド端子 


CRTC をリセットするための入力端子.この端子に“ L” レベルを入力することにより， CRTC は 
以下のようになる. 

① 内部カウンタはクリアされて停止する. 

② 出力信号は，すべて “L” レベルになる. 

③ 内部レジスタのうちコントロール • レジスタとステータス • レジスタ以外は釤響を受けない. 

④ コン ト ロール • レジスタ （ R 30 , R sl ) はリセット解除後，初期設定する必要がある. 

リセットは， LPSTB 端子が“ L” レベルのときにのみ有効.また， RESET 端子が* 4 H” レベル 
になると直ちに表示動作が開始される 




f トベンからの文字检出ハ•ルス信号入力靖子.この靖子に“ FT レベルが検出されると，」 
〆 •レジスタにはメモリ•アドレスカへまた，ライトペン•ラスタ•レジスタには，ラス 
パスと表示ステータス • ビットがセットされる _ 




ス出力端子 


DISPTMG 



CUDISP/ カーソノレ•デ 
IRQ ンダ / インタ ‘ 


電源 




ング信号出力端子.表示期間は- 


ーソル表示信号出力，割り込み要求信号出力端子, 
ト ロール•レジスタの 設定により表示タイ ミン グ 
信号を出力することができる 



カーソル 表示期間は， レベルと なる•コ 
し” レベル 期間に _h ” レベルの 割り込み要 



20 



CLK 


R/W 

(WR) 






+ 5 V 笟源供給端子 


クロック入力端子. 

TV 同期モードでは， EXHSYNC 期間中は _ L _ レベルになる 


MPU の R/W 信号人力端子. 

(MPU のライト信号入力端子） _ 


MPU のイ ネーブル 信号人力端子. 

(MPU のリード信号入力端子） _ 


内部レジスタ•セレクト信号入力端子. 

通常アドレス•バス鰻下位ビット （ LSB ) A 0 を接絞する.この端子が“ H ” レベルのときは, 
レジスタを，また“ L _ レベルのときはアドレス • レジスタをアクセスする 


内部 


信号入力端子. 


端子 


が CRTC をアクセスする場合に, 



ベルにす 



Ao 


HSYNC / 

EXHSYNC 


VSYNC / 

EXVSYNC 


水平同期出力/入力 


垂直同期出力/入力 


39 


40 


入出力 


入出力 


ス 出力端子 


水平同期信号出力，汴部水平同期信号人力端子. 
は，正論珲（アクティブ _ H _) で出力する 


垂直同期信号出力，外部垂直同期信号入力端子. 
は，正論理（アクティブ“ H ”） で出力する 


こより水平同期信号出力となる . HSYNC 


リセットによリ垂直同期信号出力となる . VSYNC 
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CRTC [CRT Controller] 


(OV)GND 

RES 

LPSTB 


r fyl — vsync 

(S — HSYNC 
(LSB)f38]- RA, 


MA, 

MA , 


MA,— 
MA4 — 
MA5 — 



(LSB) 



(MSB) 

(LSB) 


RA ， 

RA4 


MA, 

MAh 


6 8 0 0バス•コンバチブル 
ライトペン_あり 
アトリビュート_なし 
画面構成はブログラマブル 

(最大2 5 6字 X 6 4行） 


割り込み， DMA 機能はな L 
キャラクタ*クロック： 

3. 0/3. 7 MHz 

内部レジスタはリセット 
信号でクリアされない 


MAio 一 
MA„ — 
MA1? 4 — 
MAu — 


(MSB) 


cs 


(MSB} 


DISPTMG 
JDISP 


>V)V^cc 


R/W 

CLK 


最大定格 

I 目]言己号 

脒笔圧 Vcc 
入力電圧 VlN 
動作温度 Topr 
保存温度 Tstg 


一 0.3 〜 
-20 〜 
-55 〜 


格 

4-7.0 
+ 7.0 
+ 75 
+ 150 


単位 

V 

V 
•C 


DC 特性 


■mSKSEHHI B3BI 1251 C23 
H3B BE EO KB 




ク電流 





mm iim mj 1 ； a— mm —m 

■OH K35BSSH ESES3 ■■ m KV 

iyiyflfrT 5» aL fr 


6 mA 





Ea=n wumimiM 習 


BStasI 

Sl@pvin 


■ i _ 11 il . Wll 1 
■wHSSOHIj 


DISPTMG 


CUDISP 





































端子機能 


ン番号 


33〜26 人出力 




CPU とのデータ転送に使用される.データ- 
バスの出力は3ステート •ハ•ッファに なって 
おり， CPU 力<レジスタをリードするとき以外 
は，ハイ•インピーダンス状態となっている 




データ転送の方向を削御. R / W 力… H ” レベル 
のとき， CRTC のデータが CPU に転送され， 
R / W が “ L ••レベルのとき， CPU から CRTC に 
データが転送される 


CRTC をアドレ ッシン グするためのものであ 
CPU は CS が‘丄••レベルのときのみ CRTC 
の内部レジスタに対してリード/ライト動作 
を実行できる 


CRTC の内部の1本のア 

本のコントロール • レジ 

使用.すなわち， RS 力 
レス•レジス タが選択さ, 


のとき コ 


ロール 


關 


23 


RES 


CLK 


HSYNC 


VSYNC 


■ 


CPU が CRTC の内部レジスタをリード/ライト 
するときのストローブ信号として使用 


外部からの CRTC をリセットするための人力信 
号 


CRTC 内の動作の基準となるクロック人力信 
号. CLK は外部の高速ドット•タイ ミン グ回 
路から導入 


水平同期信号. CRT ディスブレイ装置に水平 
同期をかけるための出力信号 


CRT ディスブレイ装置に垂直同期をかける 
ための出力 m 号.垂直同期信号のハ•ルス幅は 
16ラスタ周期固定 
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MCB845 


番号 




水平および垂直走査の画像表示期間を示す信 
号. DISPTMG が 4 ‘ H ••レベルの期間にのみ CRT 
ディスブレイ装 a にビデオ倌号を供給するよ 
うに制御する必要がある 


CRT ディスブレイ装置に表示された画像を 
一定の周期でリフレッシュするためのメモ 
リ•アドレス出力 m 号 


ータやハ•ターン • 
レクト m 号に使用 


ルを表示 


ライトベンからの文字検出パルスであ 
LPSTB が人力されたときリフレッシュ • 
リ•アドレス （ MA 0 〜 MAJ の内容か14 
卜のライトベン • レジスタに セツ トされ 


1 




























13 —«i I ICTHl 1 B 

^^^||^Q2Q|]^Q3]|H|Q[2DD|B!S3Q]||(B3DQI|KS3DQl|lilffl9l^^S| 






fc 11 打* ■” ン 

ES3Z1SH2ZBKDBSQEIKH 



[Q3S^S3KS59i^^^HIHBHHi3H 



■29 lO^H BS 

■2 CB ■■■■■ KB 

■州 ■■，& 脣恩 l ^ in^llEM 







HHIilBIB 


B2^IIZ2SI^SS^9 IHESE]Hil^E!l 
B3SI BS^SSSI ^HESEIHISI 


10 


10 


Vo 


Vo 



Ts 


DC 特性 


EXSYNC 



16 


保存溫後: 


出 


CPU イ ンター フ i ース 

DMA^IWgR 



J 力作溢度 


乃问 tl パ / 


屯雁屯 


[AD( 


BUNK(5 


v \ m ^ 




^1*; 




■ w 價 


Vcc ( +5V) 

* A,7 CCSR-IMAGE) 

• A,‘( LCj ) 

Ai6 〔at blink-clc 〕 

♦ ADi バ LC2) 


AD« 


RAS ^~ 
DRQ^- 
DACK — 
RD-^ 

WR — 
Ao — ♦ 
DBo — 

DB» — 
DB :— 
DBj 
DB 4 — 

DB … 
DB 6 — 
DB ，— 


(LC.) 

•(LCo) 


AD.o 

AD» 

AD. 


^ AD« 
^ AO 


㈠ ADj 
^ AD ； 


^ ADo 


(OV)GND 


LPEN/^AIT 


この端子はブルアッブが必要 
) :文字モード時 
〕：文字/グラフイック混在モ 

最大定格 


•高速グラフィック描画機能 

5 0 0 n s / ドット （8 MHz 動作時) 
•描画タイミングの選択機能 

フラッシュレス/フラッシュ • モード 

• 拡大描画/拡大表示機能 

• バニング，スクロール機能 

• 1文字単位での ァ トリ ビュー ト設定 
•インタレース/ノンインタレース走査可能 


自動カーソル • シフト 

複数個の G D C による映像制御ができる外部同期機 
能 

I/O F I FO 内蔵 

主2己憶とは独立した映像メモリ（最大2 5 6 K 語 x 
16ビット）を直接制御可能 
DM A 離 


ブロック図 


BLANK 


VSYt 

EXS 


NC 

JVNC 


HSYNC 

REF 


LPEN^ Ai (CSRLCJ Au(LC.) AD s AD.i AD" A[>.' 

WAIT (CSRIMAGE 〕〔 ATBLINK.CLC 〕（ LC) (LC ) (LC ) AD：, 


RAS DBIN 


2xCCLK 


CR ( 


HBP(6 ) 


HS ( 6 


HFP( 6 


ード時 
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CRTC [CRT Controller] 


— is 






















端子機能 


端子名 

名 称 

ビン 番号 

入出力 

2 xCCLK 


■ 


DBIN 

データ.ハ•ス•イン 

n 


HSYNC - 

REF 


■ 


VSYNC 

垂直同期 

4 

人出力 

EX . SYNC 

外部同期 

BLANK 

ブランク 

5 

出力 

RAS 

ロウ•アドレス.ストローブ 

6 

出力 

DRQ 

DMA リクエスト 

7 

出力 

DACK 

DMA アクメリッジ 

8 

入力 

RD 

CPU リード • ストローブ 

9 

入力 


Q32^ZDB&9SHV 

mm 



mnamm 

mm 


DB 0 〜 DB 7 



人出力 

LPEN 

ライトベン•ストローブ 

21 

入力 

WAIT 

描画停止 

AD 0 〜 AD i2 

アドレス/データ • バス 

22〜34 

入出力 

AD 13 〜 AD 1S 

アドレス/データ • バス 

35〜37 

入出力 

LC 0 〜 LC 2 

ライン • カウンタ〇〜2 

出力 

a 16 

ディスブレイ•メモリ•アドレス16 


E3EI 

LCV 

ライン • カウンタ3 


ATBLINK " 

CLC 

ブリンキング • タイミング 


A17 

デイスブレイ•メモリ•アドレス17 



csr *- lc 4 

カーサ • ライン • カウント4 


CSR 

IMAGE 

力ーサ•イメー ジ 



* ……文字モード時 ** 


文字/グラフィック混在モード時 
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/iPD7220 


機 能 


攀相クロックを供給.クロックの周波数は水平方向の表示文字数（表示ドット数）と水平表示時間 
との関係で決まる 

映像メモリに対するリード/モディフアイ/ライトの実行時にのみ出力され，映像メモリの出力を映 
像メモリのデータ • バスに乗せるために使用 


水平同期信号としてモニタ • テレビに接続 


7220がマスタ動作時に垂直同期信号としてモニタ • テレビに接続 


7220がスレーブ動作時に外部同期入力端子として使用 


表示消去信号として使用 


この信号には以下の3 ft の用途がある. 

① アドレス多重化を行っている16ピン•ダイナミック RAM に対する RAS , CAS 信号を作るため 
の基本タイミング信号 

② “ H ” レベル時 AD 0 〜 AD 1S に対するアドレス•ラッチ•タイミング信号 

③ 映像メモリのアドレス • サイクル弁別用タイミング信号 

DMA 要求出力で DMA コントローラの DRQ 入力に接統 


DMA 転送中であることを示す入力で， DMA コントローラの DACK 出力が抟統される 


CPU が7220からデータまたはステータス•フラグを就み出すとき， “ L ” レベル信号を供給する 


CPU が7220にコマンドまたはバラメータを科き込むとき， “ L ” レベル信号を供給する 


CPU のアドレス•ライン最下位ビットが接統され， RD , WR 信号との組み合わせにより，データ • 
ハ•ス信号の神.類を選択する 

双方向性のデータ • ハ•スで，8ビットまたは16ビットの標準的な CPU に接統 


ライトベンが光入力を検出したとき，レベルの信号を入力 _ 

描画停止動作が設定されている場合，肢低4クロック間“ H ” レベルとなる信号を入力すると，7220 
は描画実行中であってもその描画を一時停止して表示アドレスを出力 

双方向性のアドレス/データ • バスで映像メモリに接統 


双方向性のアドレス/データ•バスで，映像メモリに接統 


文字モード時に，7220に内蔵されている5ビットのライン•々ウンタの下位4ビットが出力される 


グラフィック•モード時に，アドレスの上位2ビットが出力され，映像メモリに抟統 


文字モード時に，7220に内蔵されている5ビットのライン•々ウンタの下位4ビットが出力される 


文字/グラフィック混在モード時に，ブリンキングする文字械性に供給するブリンキング.タイミン 
グ信号と，外部回路によって構成するライン•々ウンタに対するクリア信号を時分割して出力する 


グラフィック•モード時に，アドレスの上位2ビットが出力され，映像メモリに抟統 


文字モード時にカーサ表示出力とライン • カウンタの骹上位ビットを時分割して出力 


ラフィック混在モード時に，カーサ表示出力と，イメージ信号出力を時分割して出力 


文字/グ 
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CRTC CCRT Controller] 



ビン接鐃 


NC 

VBUS EN — 
CLOCK OUT — 
CLOCK IN — 
C-SYNC — 
H-SYNC 一 
V-SYNC — 

L/d - 
M-LEVEL — 


RD 

WR 

CS 

DACK 



GND 

RAS 

CAS 

CA & 

CAS^ 

1/4CLK 

WEM 

WEL 

VD. 


— VD 9 
VDk 
— VD" 
^ VDu 
— VD ,： 


■特徽 

• 四つの モー ドをもつ CRT コ ント ローラ 

80 X 25 文字のカラー画面 

640 x 200 ドットのカラー画面 

40 x 25文字と40 x 25文字のカラー2画面 

320 x 200 ドットと 40 X 25 文字のカラー2画面 

• RGB 出力で最大15色表示 

• スクリーン 

• 水平，垂直方向への スムース*スクロール 可能 
• 前後反転，左右反転，上下反転，白黑反転のァトリ 
ビュート機能 

• マウス用カーソル 内蔵 
• マスタ/スレーブ • モード 

• 再定義可能な文字セット 

• ビデオ RAM 更新のためのバッファ • レジスタ，ア 
ドレス • カウンタ内蔵 


最大定格 



ブロック図 














— VD,- 
一 VDo 


IDC 特性 

(7.= -10^70*0. Vcc = 5V±10%) 

I 己号 ];W 定条件 f max/min # 「単 位 
Vil 0.8 V 

Vih 2 ず V 

Vol Iol = 3.2mA 0.4 V 

Voh Ioh = 400/iA 2.4* V 

lot VW=0 •卜 2.4V 10 uA 

Iil Vin^O— Vcc 10 uA 


VBUS REQ 
VBUS EN 


VD . 

VD6 

VD ； 

VAo 

VA, 

va 2 

VA 3 

VA4 

va 5 

VA« 

VA ； 


DACK 

DREQ 

Ao~Aj 

WR 

RD 

CS 



-ド/ライ 


ロジック 


INT 


Do — D 7 


CLOCK 


1/4CLK 


乃ウンタ 
ホ平カウンタ 


RAS 

Sas 
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RP5C1B 



端子機能 


子名 



ン番号 



|Q2E2E38ED!illlliimill HE^H HSIEII ^SSDE 
^^||[Q2QQ2EHH[HilDHElEIB9ECi 



夕のリード/ライトを可能に 



ー ド信号 


信号 




人出力 



LSB ， データ 7 =MSB 


DREQ DMA 





込み要求出力 



DMA 要求出力 


DMA 受付け人力 





FFFH のとき t こ 


FFFH 


る CAS 


る CAS 


VBUS EN 


VBUSREQ 



とき， CAS , CAS 0 , CAS ,. RAS , WE し WEM , VA 0 ~ 7 , VD 0 ~ 1S をハイ•インピーダン 





ネーブル LSB 


卜動作 


イト動作 


メモリのアドレス出力 




LSB , デー 



= MSB 


CLOCL IN 


•LEVEL 


r cc , GND 




水晶振動子を接絞する.14.31818 MHz 


RGB 3 値出力のとき， CRTC に対し中間 



V3SL3I E3E3EjHH 
■QZHBDZ2DP 


電源端子 



C-SYNC 


-SYNC I 垂直同期 


-SYNC I 水平同期 


1/4 CLK 1/4ク 






3値） 



人出力 


人出力 


入出力 



ードのとき出力（オーブン 


ー ドのとき出力（オーブン 


とき出力（オーブン 




ン出力）ス 


ン出力）ス 


ン出力）ス 



ードのとき H-SYNC 人力 


ードのとき V-SYMC 入力 




59 




ク1/4分周出力 
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は 






動作周囲 


大 m 竹‘也 tj 


ピン接統 


VBUSEN — 
: LOCK OUT — 
CLOCK IN — 
C SYNC ㈠ 
H-SYNC/YS — 
V SYNC — 
GND 



ALE 


CSo 

RESET 

x2CLK 

WEM 

WEL 

VO . 

VO ， 


W 
CS 
DACK 
DREO 


INT 

VBUSREQ 


v cc 



VDio 
— VD,. 
•，VD け 

•• VDn 

•• VDl4 

• • VDi ， 
— VDo 
•• VD. 
" VD ? 
•一 VDj 

m VD 屬 

" Vl > 
VO. 
—VD ， 
VAc 


VA> 


VA ， 
V ん 


最大定格 


定格 
3 〜 V^c + 0.3 
3〜 Kcx + 0.3 
3〜 Wx + 0.3 
3 〜 Krc-f 0.3 
700 
〇 〜70 
-40-125 


単位 

V 

V 

V 

V 
mW 
•C 
•C 


CRTC [CRT Controller] 


■ 


iiil 


B— 

11 
■ggl 错题 

_ 圜 
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RP5C5B 



端子機能 



•ン番号 


■^■■E3EQK3ZDHHIH^IHB9liEK9ISE33BQ^ 
■^^■1 BEHSE 3 ZQE 





の 


の説み出し 


の外き込み 



17〜21 


〜31 




■SEU H ^ HHE 3 EZH 33! BB 03 

■ES3ID3ZiEBEBZS& 291111 EHIKSKSI^OEESSi 
^^^^IE3BBBE393^HHHHE9i^lE!K3i^B33EEEE 
■^^■ EEKBEB ^ 3093319 S 2 B ^ 

trIMWt HFBB ■FBFW n ? :观 kv 如 


瓦 

bbm 

、-イネーブル. 

a 

EM 

HiIW 

ネーブル M 



mm 


CLKIN 


CLKOUT 



40 〜 33 


48-4 
56 〜 4 


内部 


内部 


内部 コントロール.レジス タの選択 


:. CPU へ接統 


CPU への割り込み信号 


j Address Latch enable f«» 


Column Address をセットするも 


i Eneble LSB 


-Eneble MSB 


，ス出力 







JBBSS 3 U 3 EEE 

■:|»|:翻_:狀|:置:; 

taasnsMiBBESS 


-SYNC 


-SYNC 

/YS 


DACK 


DREQ 


VBUSREQ 


クロック出力 


ック出力 


, B 出力 


ノット同期 


tmmWEMMEM ： 

■^■ E ! K 3 I ^21 

EHESDHaEaiOEE 

WMMMMSsSMB ^ 


入出力 


•モード時は出力，スレーブ.モード時は人力 


E ^ HE 311 HHIHHH IEHE 3 IEB 3 

E2ZZSBSDSBIIHHH HESHSES E2SES 



KSS ! SE ^ I 33 QB ^^ B 3 

■ BSHIBEHQBQlE ] 


イネーブル 



入出力 V-RAM データ入出力 


水品抟絞， 22.90908 Mil; 


水晶接統, 22.90908 MHz (出力) 


分周 Clock 出力 


各端子より 16 レベルの出力 


7 • モード時は出力，スレーブ.モード時は人力 


•，レス No.12 / ヽ•ン ク 0 ) = 1 : H-SYNC 

• 飞 


•ら DMA の要求を出力する 


7 転送" f 能区間を出力す- 


7 — フ JL — ス端子*がハノ 


出力用 DAC グ 


DMAC, CPU からの DMA 费求を受け. 


mi IQEI HSIS ^ SSIQEEB ^ 

—ME ■ 雨 1 ^涵 


DC 特性 



測定条件 





■ 推奨動作条件 



■2!HB32]I^SS9HHCI3S2BZS[EIIKSIHKEB 
■ ZEIBQEIEOSH^IHEZESSBlBni ■■■■■□■ 



■ S 9 BBHBUH EBP mi 

■ B 91233^131 KEIHSEHIBB1HB 

■QH HH ^EHl K 319 


VlL 


« 周波数 


■2 SBES ! I 3 I ! E 3 ZEQI £3 Q !3 Z 3 SBDV 

■ ZBBEEHaEEga — 



i [ Li^lLmVHKb O 
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PTM [Programmable Timer Module] 


ビン接統 


(OV)GND 

G ： 

Op 

c ； 



cT 


G ； 


o O 

寸サ 

OO CO 
<o CO 


RES 


姑 


最大定格 


取位 


電源電 


+ 7. 


WXH む：! 

【爪栗 


保存温* 


To 


Ts 


mm 

68系 CPU に適合 

した三つの16ビット•タイマ 
コンチニュアス•モード，シングル 

ー ド遇択可能 

周波数比較機能；パルス幅比較機能 

デュアル8ビット • カウンタ，16 


夕指定可能 
した割り 


込み設定可能 


I 入 
【卜 Y 


■ 


I wIBSIIBS 

14HV i m t^ 4||H PTJ1 


Vo 


Vo 


圓 


RES 



















■端子機能 


ン番号 




CSo.CS 


〜18 


入出力 


CPU との間のデータ転送に使用.デ ー 
スの出力は3ステート•ノくッファにな 


■■■ 


.•セレクト信号で， CSo が••じ，， CS 丨が 
ベルのときのみ R / W 動作がロア能とな 


>ータ転送の方向を制御する入力信号 


CPU が内部レジスタ，ラッチなどを R / W する 
ときのスロープ信号として使用される.また， 
外部クロック（亡;，亡；）信号，ゲート入 
力 （ G ；, G ；， G ) 信号，リセット （ RES ) 信 
号を同期化し，内部に取り込む機能をもつ 


この信号はアクティブ “ L ” であり，通常 CPU 
の IRQ 端子に直按（または割り込み優先順位 
回路を通して）按輓する.この端子はオーブ 
ン • ドレイン出力端子である 


内容〔最大カウント ftft ( FFFF ), 
ットされる 

すべてのカウント出力はリセ 
すべてのカウント • クロックは 
ノレとなる 

ステータス*レジスタのビッ 


はすべて 
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MCB840 



RS 0 , RSi, RS: 




R / W 信号と組み合わせて使用され，内部レ 
スタ，カウンタ，タイマ•ラッチを選択す 
ために使用される 


■■■ 




C ,, C 2 , C 3 は，それぞれタイマ#1，#2, #3を 
動作させるための外部クロック人力信号.こ 
の信号は E クロックで同期化された後，各夕 
イマのカウンタ•デクリメント信号として使 
用される 


G lf G 2 , G 3 は，それぞれタイマ#1,#2, #3の 
トリガ信号，ゲート信号を入力する端子•周 
波数比較モード，パルス幅比較モードでは測 
定するパルスを入力する 




タイマが発生する各楝ハ V 
端子.この信号は，コンテ 
ド，シングル•ショット • 
力される 


ス俏号を出力する 


ニュアンス•モ 


モードのときに出 


1 
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CIO [Counter/Timer and Parallel I/O Unit] 


AD» 

AD‘> 

AD- 

AD; 

DS 

R/W 

(OV)GND 

PBo 

PB. 

PB ノ 

PB ， 

PB 4 

PB*. 

P &. 

PB ， 


PCLK — |16 


IEO 

PO 

PC! 


40] ADi 

魯 ㈠ AD? 

yl — AD. 

37] ^ ADo 
4] — C & 

I —CS 丨 
— AS 
« PAo 
PA. 

— P ん 
㈠ PA* 

^ PA. 

㈣ PA.j 
« P / V * 

« PA; 

— INTACK 

—ii?f 

V/ CC (+5V) 

-PC3 

- PC, 


2 個の独立した， 8 ビット•ダブル•バッファ付き 
双方向入出カボートおよび4ビットの専用入出カボ 
一卜から構成されている 

入出カボートはブログラム可能な極性，ブログラム 
可能な方向性（ビット•モード），パルス•キャッ 
チャ， プログラム司能なオーブン.ドレイン出力を 
もっている 

3ワイヤを含む四つのハン ドシェイク •モード （ I 

E E E 4 8 8など） 

高速デ_夕1£^用の1^£〇1；£5丁/\¥六1 T 信号 


< ロック図 


則リ込み 


!•] リ込み 

制御論理 
回 S 各 


をもつ 

16のべクタ割り込みコントローラとしてのブログ 
ラム可能なフレキシブル • パターン誌!挺侖理回路を 
もっている 

三つの独立したカウンタ/タイマを内蔵 
各カウンタ/タイマが最高4本の外部アクセス線を 

もつ 

出カデューティ•サイクルは3通り（パルス，単発 

型，方形波）にブログラム可能 

レジスタはすべて読み出し/害き込み可能 


内部パス 


ボート A 


ボ ー ト A 
入出/; 


アドレス/ 
データ • 
ハ•ス 

*•1御 
入力 


CPU 

インタ- 

フェース 


カウンタ 
タイマ 3 


ポ-卜 C 


ボ-卜 C 
入出/} 


最大定格 



E33 


HSH BSEEBP KBH 
^^■ZZSBSHBQQKiV 
HMFaai—BaoiB 


屯 


觔作溢度 ： To 


保存溫度 Mrs 


GND 端子 



+ 7 


印加する全入出 


内部釗御 
猞璦回路 



カウンタ / 
タイマ 2 

カウンタ 
タイマ 1 


ボート B 


ボート B 
入出力 















■端子機能 




AD 0 〜 AI ) 7 ア 




INT I 割り込み要求 




INTACK I 刎り込み応芥 


IEO 




PA 7 ポート A の人出力線 


PB 0 〜 PB 7 


の入出力線 


PC 。 〜 PC 3 ボート C の入出力線 


PCLK 


ビン番号 

入出力 

37〜40,卜4 

入出力 


マルチブレクスされた 





35 





割り込みイ ネーブル 人力 


ーブル出力 




19〜22 





と DS が[邮与に“じとなることにより初 W ! 状態（リセッ 


■ 抓 1 la ■lyaa——BiM 
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Z 日 036 




スの確定を示す 


データの 確定を示す 


”で押き込み 


ブ選択信号 


ブ選択信号 


. 割り込み要求を示す 


割り込み応芥サイクルを示 


アクティブ“ H ”. 割り込み優先) W 位を決めるデイ 


. 剂リ込み優先顧位を決めるデイ 


2SSBKH 


ーンを形成するために使用 



33〜26 入出力 周辺装; S との問で悄報転送を行 



周辺装;！?との問で悄钳転送を行 


周辺装: S との問で悄報 fe 送を行 




中.相クロック. CPU と W —の《 ，でなくてもよ 
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PIT [Programmable Interval Timer] 


ビン接続 


D ； ^ 
D 6 — 


CLKo — 
OUTo ♦— 

GATE。— 
(OV)GND 



\/cc(+5V) 

WR 


— RD 
-CS 


I 特 ® 

3 個のプリセット型 16 ビット•ダウン•カウンタ 

内蔵 

6種の動作モードが任意に割り当て可能 
2進または10進 （ BCD ) カウント司能 
カウント実行中にデータ読み出しおよび設定可能 

オート•口—ド賺あり 

クロック周期〇〜 2 MHz 


■ 注意点 

•外部リセット端子がないため, 
ットは不可能 


ハード 


— CLK, 

— OUT, 
— GATE ； 
— CLK, 

— GATE ： 

— OUT. 


ブロック図 


D7 〜 Do 


最大定格 


データ•ノ、•ス 
パツフア 


カウンタ〇 


項目 
電源電圧 

入力電圧 
出力電圧 

動作温度 
保存溫度 


1己号 

Vcc 

VlN 

VOUT 

Topr 

Tstc 


定格 

一 0.5 〜 +7.0 
一 0.5 〜 +7.0 
一 0.5 〜 +7.0 
0 — 70 
一 65〜+ 150 


単位 

V 

V 

V 


CU 
GATE 。 
OUTo 


RD 

WR 

CS 

Ao 

A , 


•トド/ 
ライト • 
ロジック 


カウンタ1 


CLK , 
GATE 
OUT 


CLK 2 


カウンタ 2 


DC 特性 


言己号 

VlL 

VlH 


Vo 


;則定条件 


min •/max 単 i ュ 

-0.5/0. 8 V 
2.2/Vcc+0.5Vl V 


コントロール 
ワード • 
レジスタ 


OU 


■OH IK 3 DH Ed 











纗子機能 


ビン番号入 




8ビ 


ステート 


人出力 


双方向性 データ • 
イブとなり， デ ー 


CLK 0 〜 
CLK 2 


OUT 。 〜 
OUT 2 




ス. CS= 0 のときアクラ 
の人出力が可能である 


クロック人力.各カウンタのカウ: 
卜を定める. CLK 人力の立ち下が 
卜する 


各カウンタの出力.モードにより，レート 
力，方形波出力，ワンショット出力が得ら4 
割り込みリクエスト信号としても使用でき 







を ゲー 




RD 


HHH C39BBE 


/クト信号.各カウンタを選択 
コール.ワー ド寿き込みのとき 
• 1とする 


レクト. CS を“ L” にすると D 7 〜 D 0 
ブとなる 


ウンタの内容を読み出すときに使う . RD を 
"にすると，データが八ス上に出力される 


23 


コントロール•ワード， カウント数の害き込 
み時に使用. WR 信号の立ち上がりで，データ 
が書き込まれる 
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CTC [Counter Timer Circuit] 



特徴 


4 個の独立 

卜•タイマ 


した8 


カウンタおよび16 
モードとタイマ•モ 


■注意点 

•カウンタ.モードでカウント可能な外部クロ 
は1〜2 5 6まで 


各チャネルともカウンタ•モードとタイマ•モード 
の舰が可能 

オート•ロー ド^あり 

1/16および1/256のプリスケーラあり 
Z 8 0 CPU のモード2割り込み機能あり 
カウンタ出力はダーリントン.トランジスタをドラ 
イブできる 


最大定格 



ブロック図 

尸ータ • ノ、•ス 

Do 〜 D ， 


+5V GND 


内部制御 



Ml.RD. CE 

コントロール • ノ、•ス 

IEO 


CPU ハ • ス • 
コントロール 


BXH K39 

•IT ■ リ ■CByiTl M 



込み制御ライ 


入 


3〜+7 


3 〜+ 7 


出力電 

m 

Vo 

動作温度 

To 

保存 a 度 

Ts 







CLK/TRGc 
ZC 

CLK/TRG 
ZC 

CLK/TRG 


ネルの内容 

















■端子機能 


國關匾 

國 



の双方向性八ス. MPU と CTC 間で 
• データの転送を行う 


リード信号. MPU と CTC 問のデータ，チャ 
ル制御語の転送時にこの信号と IORQ , CE 
を組み合わせて使用する 



ZC / TO , 





IORQ 




入出カリクエスト信号. MPU と CTC 間のデ 
ータ，チャネル制御措の転送時にこの信号と 
RD , CE とを組み合わせて使用する 



割り込みイネーブル出力.デイジィ 
ンにおいて，下位の周辺 LSI の割り込みを制 
御する. IEI 端子が“ H ” レベルでかつ. 

CTC 内のチャネルの割り込みサー 
ていない場合にのみ“ H •，レベルにな 




割り込みリクエスト . IEI が ， H ” レベルであり， 
かつブログラムで割リ込みが許可されている 
とき， CTC 内のいずれかのチャネルのダウン • 
カウンタがゼロをカウントすると， INT は“ L ” 
レベルになる 


割り込みイネ ー ブル人力.デイジィ•チェー 
ンにおいて，上位の周辺 LSI の割り込みの有 
無をホす 


マシン•サイクル 1. MPU からのマシン•サ 
イクルを知らせる . RD と組み合わせて ， MPU 
力<メモリから命令をフエッチしていること 
や， IORQ と組み合わせて， MPU が割り込み 
アクノリッジ•サイクルにあることを示す. 
割リ込みべクトルを MPU に送る場合に 
IORQ と組み合わせて使用する 
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Z 8430 



■■ 


CLK/TRGo 


clk / trg 3 

23〜20 



単相のクロック人力.単相の Z 80 標準シ フ、サレ 
クロックを人力する. CLK 端子力の C 状態 （“ H ” 
または“ L ”） では CTC は静止状想となる 


チップ•イネーブル. MPU と CTC 間のチャ； 
ル制御言吾，割リ込みベクトル，時問定数の1 
き込み，あるいは各チャネルのダウン • 
ンタの内容の統み出し時に， IORQ , RD と組 
み合わせて使用する 


リセット信号.全チャネルの動作が停止し， 
すべてのチャネル制御レジスタ中の割り込み 
イネーブル•ビットがリセットされる . RE 
SET は戢づ、3システム.クロック期間中 “ L ” 
レベルでなければなら ' 


チャネル選択.湃き込み，狁み出し時に： 
ット • コードにより， CTC の4組のチヤ： 
のいずれかを選択する 


外部クロック/タイマ•トリガ. 4本の CLK / 
TRG 端子があり，4組のチャネルに讨応して 
いる.この端子から人力されるアクティブな 
各エッジ（立ち上がりまたは立ち下がり）に 
より，カウンタ.モードではダウン•カウン 
夕の内容が一1(デクリメント）され，タイ 
マ•モードではタイマ動作が起動される.ア 
クティブなエッジを立ち上がりとするか，立 
ち下がりとするかは選択可能 


B 
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Counter 


iCSIzUJN 


最大 6 チャンネルのカウントが可能な，主に 
位置計則を目的としたアップダウンカウンタ 
8ビット X 12 のカウンタ構成で，最大9 6 
ビット長のカウントが可能 
位相弁別回路を6個持っており，その2個を 
組み合わせて偏差カウンタを構成できる 
カウンタ応答速度は5 Mc p s (システムク 
ロックが10 M H z 時） 

入力形式 

アップダウン： 6組，符号+ パルス： 6組， 

インクリメンタル： 6組，偏差入力： 3組 
データバスは8ビットで，8 0系，6 8系の 
CPU インターフニース選択可能 
機能設定は内部 レジスタ による 
カウンタのクリ ア条件は ブログラマブル 
•異常入力検出機能をもち，異常入力時は割り 
込み出力を発生する 


Cbi — 

CS0 —— 
C/D —— 
(R/W) RD — 
(E) WR — 
80 / 68 — 


參 • 

LT _ 
LD- 


UP/D 
DW/ 


DR/Ao- 

PL/ 

CLR,i. 


UP/DR/A, • 
DW/PL/Br 
CLRr 


UP/DR/A" 

DW/PL/Br 

CLRr 


UP/DR/Ar 
DW/I 


PL^Br 

CLRi 


UP/DR/A, 

DW/PL/Bi 

CLRi 


UP/DR/A- 

DW/PL/Bs 
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ZEN 2 DB 1 


端子機能 


端子 s 己号 



ン番号入出力 


入力 


入力 


入力 



EQ^BEE 

EEIS 9 QS 


ジスタの機能切り替えに使用する.1•で:!マント • 


gzaiiBa&DEiHif 

BDHfj 

m j ■刪 

BSQII BBS EEQ 39 

EQHH EQSnSQHIIHH EE3I IBSSOBOSIiQSEXDS 
i—HnniB—EE3—EsyTaimi!jEi_ 



••夕•い/スタが選択される 


ブ選択信号. CS 1 を H , m を L にすることで選択 


どの埸合の ， C PU からのリード信号入力.•じで莸みだし勦作が可能 


トードの埸合の ， C PU からの R / W 信号入力.1•で R みだし，•じで害き込み動作可能 


系モードの場合の， CPU からのライト信号入力.•じで書き込み動作が可能_ 


プータ転送同期信号.通常 CPU の炎2クロックを入力する _ 


転送を行うための入出カデータ 




j 夕の内容が M パに害き込まれる 


wmmnaimamm 

k，i 舰 ■pgaaimm 

dB3!9l EZ3IHI KBiW 

HBammamMUM 

rmu ■ 匿删通 — 



この信号の立ち下がり検出時，の内容がラ7外/ 


i ^ rr ”方式を選択した場合，この信号の立ち上がり検出時に m パが1增加する 


入力 符号 + A ゞ ス方式選択の場合， t なら增加符号(力”け • 



減少符号（力”卜厂ウン）とな 



インクリメンタル方式選択の埸合，インクリメンタル方式2相信号の a 相を入力する 



INT 


80/68 


符号 


相 


m 


割込み要求 


CPU 遇択 



DE 


m r り方式を選択した場合，この信号の立ち上がり検出時にパパが1減少する 


• 35, 38 


11： II: H 


入力 符号 + A ゞ ス方式選択の場合，この信号の立ち上がり検出時にカウンタが1增加または減少する 



入力 


インクリメン作方式遇択の埸合，インクリメンタル方式2相信号の B 相を入力す 


鉍ぢむ“ 条群;^^ 2) 侧膚式時の同期 ，” 7 



3〉立ち上がり 



に異常入力が発生した場合に，この信号が•じになる _ 


入力 CPU ハ•スが80系か68系かを選択する.•の場合は80系 t - K , •じの埸合は68系モとなる 



■異常入力核出機能 

各入力形式毎に、以下の定義に従い異常を検出する.異常を検出すると INT 信号が許可されている埸合は, 

( 1 ) アッブダウン形式の埸合 

異常入力は定義されていない（割り込みは発生しない） 

(2) 符号+パルス形式の埸合 

P L 信号（パルス）の立ち上がり時に D R 信号（符号）が変化した場合は異常入力と判断される 

(3) インクリメンタル方式の埸合 

A , B 相信号が同時に変化した埸合は異常入力と判断される 


ステータス •ビットを立てて 1 NT 信号を•じにする 
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DMACCDirect Memory Acce 


ビン接統 



■ 最大定格 


mLMsM 

記号 

定格 

単位 

電源電 ri 

Vcv 

-0.5-7.0 

V 


V,S 

-0.5-7.0 

V 

消費電力 

Pn 

1.1 

W 

動作溫度 

丁 OHi 

〇〜 70 

•C 

保存溫度 

Tstu 

一 65 〜 150 

•C 


■ DC 特性 

( 尺 = 0 〜 70 て ， Kcx =5 V±5%) 


記号 

測定条件 

max/min # 

単位 

V.L 


0.8 

V 

V,H 


2.0* 

V 

VoL 


■CK91 

mm 



HDOH 

warn 

BS9 


■cm 

WSM 

warn 

ESBBS 91 

wtB^m 

RES 


Controller] 


■特徴 

• 3 2 0 0 0シリー ズ用 の DMA コントローラ 

• メモリ〜メモリ，1/0〜1/0， メモリ〜1/0 
間のデータ fe 送が可能 

• リモート（専用バス使用）および ローカル 配置 （C 
P U バス使用）をサポート 

• 8/16ビット•データ.バス幅切り替え司能 

• 8ビット • データを16ビットにパッキングして te 

送することが可能 
•転送速度は承大5 M バイト/秒 


■ブロック図 
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NS 32203 


端子機能 






クロック•サイクルの問だけ 
たままにすると動作リセット 


ブ俏サを人力すると勋作を 


RDY 


RP ： Q 3 


26 


33，35, 
37，39 


クト信兮人力. 


I / O 対応のた乂 


を拡張するための作 


DM A サービス要求 m 


スの制御が放! K : さ 






t 侑兮入力 




CPU に対するホール 


信号 


の DMA 許可出力信号 


:ート•バスが放敗されたことを CPU に: 




ための出力 


I / O リー 


29 


28 


周辺デバ 




INT 


HBE 


ADS 




周辺デバイスへのデータ•ライト m \ 


’ムされた条件になったとき，剂リ込み装求を出ハす 


ネーブル 


有効であ 


30 


人出力 


入出力 


BREQ 


现在のバス•サイクルのデータん Yij を示すステータス mA 


モートのとき使用し，この人力によって I ) MAC はデータ虹送を停 ll 


、フ、を解放す 

































□ MAI [DMA Interface] 


■ ビン接統 


DBENN 一 
OWNN — 
DTACKN 一 
CSN — 
ASN 

し DSN 一 
IRON — 
UDSN 一 
R/WN — 
IACKN — 
BGN — 
Vcc 
Vaa 

BGOUTN — 
BGACKN 一 
BRN — 
CLK — 
DONEN - 
RDYN — 
ACKN — 
DTCN — 
REQN — 
RERUNN — 
RESETN ― 



— Aj 

— a 2 
- a 3 

•- A 4 

A 5 

一 〜 

〜 A 7 

一 Do/As 

♦ D1 / A9 
一 D2 / A1C 
一 Dj/Au 

♦ D ‘/ Ai 2 
^ss 

- CVA,3 

- D 6 /A 14 
— D7/A15 
- Ds/Ai« 
— CVAi ； 
〜 Dio/Ais 
D11/A19 
一 D12/A20 

Dlj/A2i 

一 Dl " A ?2 
Dli/ A23 


■最大定格 



K^H 

■ami 

K33 

電源電圧 

M2SM 


mm 

入力*圧 

■2ZS 

■3 •件 

mm 

勳作温度 

Topr 

0-70 

•c 

保存温度 

Tstc 

一 65 〜 150 

•c 


■特徽 

• 6 8 0 0 0 J 寸応のシングル • チャネル DMA コント 

ローラ 

• 6 8 4 4 0 および6 8450とソフト•コンパチブ 

ノレ 

•メモリと I / O デバイス間の8/16/3 2ビット 
単位の転送が可能 

• 転送モードとして，サイクル.スチールとバースト 

転送が可能 

• 2 4ビットのアドレス•カウンタと16ビットの転 
送カウンタを内蔵 

•最大 6. 2 5 M バイト / S の転送レート 


■ DC 特性 


(7a = 0-70 # C. Vcc = SV±5%) 


1 己号 

il»] 定条件 

max/min # 

単位 

VlL 


0.8 

V 

VlH 


2.0 # 

V 

VoL 

/ol = 5.3m A 

0.5 

V 

VOH 

Ioh = 400" A 

2.5 # 

V 

IOL 

Vout = 2.4W 

20 

uA 


■ ブロック図 
















SC 巳 B 日 430 


端子機能 


番号 




入出力 


入出力 


MPU モードでは，内部 
力となる 



こ使用 


の下位ア 




こ多重使用さ 



UDSN 


LDSN 下位デ ー 



IRQN 


IACKN 



入出カ バス上に有効なア I レスを出力したことを示す 


入出力 




• データの 上位 データが 有効である こと を示す 


R/WN 


CSN 


DTACKN データ転送アクノ 


RESETN 


入出カ ワード.データの 下位 データが 有効である こと を示す 


卜方向を示す 



データ入出力のためのチップ 


バス上のデータがラ 



クト信号 



こ有効なデータが出力されたことを示す信号 



スタをク 



,各端子を 


卜状態にす 



内部動作用ク 


割り込みイ 



クを用 




,転送終了，バ 



り込みアク 


現在のサイクルが，割り込みアクノリ 



、一卜受倌時に信号が出力される 



クルであることを示す 





卜を検出すると， バスの 制御権を要求する信号 


<ス•マスタにな0得ることを示す.デイ 



ニズムで伝えられる 


ン出力 


BGACKN 


RERUN N 



入出力 


入力としては，ハ•スの制御権をもつことができる時を示す信号. DMA モードでは, 
であることを示す信号 


ヽ•ス 


スタ 



外部ェ 




ACKN DMA 


RDYN 


DTCN 


DONEN 


OWNN 


DBENN 


qqqq 23931 


て有効になり，バス 


の 入力信号で， バスの 制御権を要求さ 



一を示す入力信号 



上に送出でき 




イクルが始って 



を示す 


たは出力されたことを示す 



mm 


入出力 



ネ—ブル 



:,要求されたデータ転送が完了したことを示す_ 


転送カウントが終了したことを示す出力.転送カウントが〇になる前に入力があると. 
アボートし，割り込み要求を発生する _ 


ハ•ス 使用権を もつ- 


サービスを 


双方向デー 



ことを示す出力信号 


をイネーブルするのに使われる出力信号 

















































面 KSIBDSimi 


BZXSil 
BX2E 31 


BI—MIBm 

Minis 


#2 

m 

#3 


55 


20 



3 〜 [7 



(TxAKB) 


PCR 



レジスタ 

(6X4) 


か DMA 

RES 

DGRANT 


TxAKA 

TISTB 

iRQ/5FRD 

T«RQo 

TxRQi 

TxRQ? 

TxRQa 


■特徴 

•6 8 系 C PU に適合 

•独立した四つの DMA チャネルをもつ 
• 最高2 Mbyte / sec のデータ転送レート 
•全アドレス空間 （65 Kbyte ) をアクセス 可能 
•チャネルの優先順位として番号順固定または ローテ 
イト方式の 選択が可能 

• HALT バースト•モード， HALT スチール•モ 
ード ， TS C スチール•モードの三つの DMAfcit 

モードが可能 


第3チャネルから第〇〜2チャネルへのデータ•チ 
エイン機能が可能 

C P U への割り込みや I /〇装置への DMA 終了制 
御が可能 


ブロック図 


R/W 


Ac 一 


As-Au 


Do 〜 D> 


<ス制御 


アドレス 
バス- 
バツフア 


アドレス 
パス • 
バツフア 


一夕•バス • 
パツフア 


コントロ —I 


IRQ/DPRD 


真 RQ 2 

xRQ3 
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□ MAC [Direct Memory Access Controller] 




















端子機能 


ン 番号 





28〜21 


人出力 


R/W 



人出力 


TxRQo 

TxRQ ： 


32〜29 




DMA 転送を実行中は16本と も出力となり, 
DMA 転送を行うメモリのアドレスを CPU 
の代わリのシステ厶のアドレス.八スに出力 
する 


CPU が DMAC の内部レジスタにデータを 
リード/ライトするために使われる. CPU が 
DMAC のレジスタを統み出すとき以外はハ 
ィ • インピーダンス状態 


CPU か動作中は人カモードとなり，“ H ” レ • 
ルの場合は CPU が DMAC のレジスタを • 
み出すことを指定し， “ L ” レベルの場合は 
き込むことを指定する 


I / O デ バイス•コントローラからの DMA fe 
送要求を受け付けるための人力端子で•各 
チャネルごとに1车ずつもっている. 

I / O デ八イス•コントローラは， DMA 転送を 
実行したいときに TxRQ を“ H ” レベルにし 
て fe 送を要求し，転送許可信号 （ TxSTB また 
はデコードされた TxAK 0 〜 TxAK ,) を受け 
取ると “ L ” レベルにリセットして要求を解 
除する 


TxRQ に忖する応答出力で，転送許可を I/O 


デバ 


ローラに 知らせる.次に 


TxAKA , TxAKB と組み合わせて，各チャネ 
ルごとの転送許可 （ TxAK 0 〜 TxAK 3 ) を作る 


各チャネルの TxRQ 。 〜 TxRQ 3 に対する送 
許可 m 兮は，応答チャネルの番号を TxAKA 
と TxAKB の2ビットにコード化した形で 
出力される 


TxAKA 


35 



CS / 

TxAKB 



DRQH 


DRQT 


DGRNT 



IRQ / 


DEND 


^ 2 dma 





TxAKB は CS 入力と兼用される.すなわち 
CS / TxAKB 端子は CPU が動作中は己ぎ入 
力として使い， DMAC が転送動作中は 
TxAKB 出力として使われる 


CPU の HALT 端子に接統して CPU に 
HALT を要求するのに使う.この端子が“ L ” 
レベルになると， CPU は現在実行中の命令を 
終/後バスをハイ•インピーダンス状態とし， 
DMAC にシステ厶 • 八スをあけ渡す 


この端子は TSC モード DMA の場合に使われ 


DRQH または DRQT に紂する応答信号で， 

CPU のハ•スがハイ.インピーダンス状態と 
なって DMA を行ってもよいことをボす•こ 
の信号が“ H ” レベルの間に DMA 転送は行 
われる _ 


この 出力はブロック紜送が終了したことを • 
CPU およ び I/O デ八イス•コントローラに 
知らせるために使われる 


DMAC は一 相のクロック也 DMA ですベて 
の動作の间期をとる.通常はシステムの 4> 2 ク 
ロックを人力する 


この端子が“ L ” レべ 
ニシャライ文される. 
ジスタ （ CHCR と GC 
されるが，アドレス 
語数レジスタ （ BCR ) 
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DMAC [Direct Memory Access Controller] 


ン接統 


REQ ； 

REQ ^ 

PCLj 

PCL 2 

PCU 

PCU 

BGACK 


DTACK 

Uds 

LDS 


ACK 3 

ACK 2 

ACKi 

ACKo 

BEC 2 

BECt 


I 


最大定格 


電源電圧 


入力電圧 VlN 


肋作温度 


保存温度 


1 特 m 

6 8 0 0 0バス • コンパチブルで互いに独立に動作 
可能な4チャネル DMA コントローラ 


DC 特性 


〇〇〜 70.C ， Vcc = 5V±5%) 


/m 


ビットの I /〇デバイス対応がブ 

リクエストおよび外部リクエスト 
なし，アレイ•チ X イン，リンク 
ンによる fc 送をサボート 
ルごとに2種類の割り込みべクタ 

0バス例外処理サボート機能 


ク図 


胃寫処 if 





ISIhh 


>J 鄱信号 




A55W 


■HH 






















端子機能 


番号 


CLK 


57 〜 52, 
50 


/ D 广 

Ajs/Du 


FCo - FC ： 


CS 


AS 


入出力 


入出力 


32〜30 


入出力 


UAS 


ーブ 




HIBYTE 


ド/ライト 


UDS , 

LDS 


DTACK 


BEC 0 〜 
BEC 2 


BR 


BGACK 


ブ, 


12 , 

13 


入出力 


入出力 


入出力 


27 


59 


入出力 


IRQ 


IACK 


REQ 0 一 


ACKo 一， 


PCL 0 〜 
PCL , 


ンタラブ 


ンタラブ 


■EHE3E3 

ESEHHK3 


ーノレ•フ 




入出力 


入出力 


DTC 


— 153 — 

MCB8450 


機 能 


DMAC への入カクロック_ _ 

「 MPU モード」 では A 丨〜 A 7 のアドレス•ラインと LDS , UDS で DMAC の内部レジスタをアクセ 
スする _ _ 

この信号はアドレスとデータに時分割されている. DDIR , DBEN , UAS および OWN の各信号を 
用いて，外部回路によりデマルチブレクスを行う _ 

DMA ハ•ス • サイクルの閬 ，フアン クシ ヨン •コードを示す_ 一 

「 MPU モード j のとき， DMAC のチップ • セレクト倌号として用いられる 

「 MPU モード j では，この信号はアドレス入力が確定したことを示す入力信号となり， DMA バス • 
サイクルでは DMAC が出力したアドレスがバス上で確定したことを示す出力信号となる 

アドレス • ラインをラッチするために使われる出力信号 

「 DMA モード j の間， DMAC によってアサ ー トされ，アドレス•ライン•ラッナの出カコントロー 
ル用に使われる 

双方向ハ•ッファの方向をコントロールするのに使われる_ 

マルチブレクス•アドレス.データ.バス上の双方向ハ•ッファの出力をコント ロールす るのに使わ 

れる _ _ 

シングル.アドレス.モードでオペランドがハ•イトであるとき，下位バイトにつながった I / O とメ 
モリの上位バイトの間で転送を行う 場合アサートされる _ 

「 MPU モード」のとき入力となり， r DMA モード」のとき出力となる 

アドレス•ラインの A 0 に相当し，アクセスされているワード•データのどちらかの八イト（上位， 
下位）が有効であるかということを示す _ _ 

「 MPU モード j では，この信号は MPU によるデータの読み出し，害き込みを完了したということ 
を示す出力倌号として使われる. 「 DMA モード」では， DMAC はデータ転送の完了時期を知るた 
めにこの倌号をモニタする 


DMA ハ•ス • サイクルで例外状態が発生したことを知らせるエンコードされた信号 


BR に対するグラント倌号で，次のバス•サイクルでハ•ス占有権を与えるということを DMAC に知 
らせるのに使われる _ 

DMAC が八ス•マスタとなっていることを知らせる力倌号.および BGACK を出力する I / O デ八 
イスが八スを占有していることをモニタする入力倌号として1史われる 

割り込みを要求するときに使われる信号 _ 

現在のハ•ス.サイクルが割り込みアクノリッジ • サイクルであることを知らせる 
周辺デハン スからの DMA 転送要求信号 

転送要求して I / O デハ•イスに対して転送が始まるということを知らせる信号 

START 出力，イネーブル•クロック， READY , ABORT , STATUS および割り込みなどの入力 
として個別にブログラムされる多目的信号 _ _ 

この信号は出力としては転送が終わり，最終の DMA ハ•ス•サイクルの ACK X タイミングと同時に 
アサートされる.入力としては I / O デハ•イスから DMA 転送の正常終了を知らせるのに使われる 


DMA バ 


クルが正常に終了した場合に出力される 

































































EKS K 33 H KI 9 I 

tilt ua ■ M 

EEOZSHZQHEDSEQQIHEiH 


kzcqi^b 

MSMWO 





WMB ^WB| fmTTTrin ] 


■2B ■■^■■1 BB 








1339 EZS^SBE^S ^HSEE^H I^DI 

■301 ^H9H BB 


SlBHl 



qq ^^ EESDEBOB^H 

Q 3 EB 1 HHHHE 1 H 

^qqshhhhdsh 

Q^QDHHHDEDil 

Ib^hhhhhdeu 




10 


10 


Vo 


Vo 




40 


+ 7 


Vi> 



END / 

DMAA 



ENO/TC 


= 400// A 


65 〜 + 125 




仲作温度 






s 己号 



ン接親 


HLDRQ 

HLDAK 

READY 


，MWR 

MRD 

I 0 WR 

*ORD 

• Gbe 

AEN 

ASTB 


■特徴 

• 四つの独立した DMA チャネル 
•16 MB アドレスと 64 K トランスファ•カウンタ 
• 8/16ビット.データ.バス 幅 切り替え 可能 
• 豊富な転送機能 

バイト/ワード feii 

3 種類の転送 モード（シングル/デマンド/ 

ブロック） 

2種類のバス.モード（リリース/ホールド） 


2 種類の _タイミング （通常/圧縮） 
メモリーメモリ_ 

個々の DMA リク ェス トの 許可/禁止 

ソフトウヱア DMA リクエスト 

個々の DMA チャネルのオート • イニシャライズの 

移止/許可 

D M A チャネルの固定/回転優先順位 
カスケード接統可# 


v oo 


ブロック図 


、•ス•コ 


□ー ル•ユニ 


CVA 

Oi/Aq 


Di/Aii 


A 3- A 0 

A 7- A 4 

Dis/Ajj 

Dq / Ar 

cs 


アドレス •/>: ス 
ハ•ツフア 


デ-夕•ハ•ス 


内邾アト • レス•ハ•ス（24> 


、•フフ 


アドレス • 
インクリノ 
/デクリメ 
(24) 


口 ール•レジスタ辟 
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□ MAC [Direct Memory Access Controller] 
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"PD71071C 


端子機能 



•ン番号 






GND 



CS 


RESET 


READY 


HLDRQ 


HLDAK 


DMARQ 卜〇 


V ) 端子 


内部動作.データ転送速度を制御す 




人力する端子 



スとして選択するための信号を入力する端子 


初期化するための信号を人力する端子 


A 動作時に，1回のデータ転送が終了したことを示す信号の人力端子 



ホール ド要」 


•、ー ルド応答 


DMA 要求 


DMA 応答 





出力 

CPUl 

に対するバス. ホーノ 

レド要求を出力する端子 




PU 


周辺デ八 


周辺デバ 


ス • ホールド承認を人力する端子 


ース要求を人力する端子 




こ DMA サービスが許可されたことを示す出力端子 


END/TD I DMA 終 


A 广 Ao 



D， d1m 8 


ASTB 


AEN 



人出力 


人出力 


DMA 転送を終了させるための人力と，指定された回数の DMA 転送が終了した 
兼ねた端子 


ことを示す出力を 




バスの下位4ビ 


くスの中位 



端子 


端子 


人出力 


マルチブレクスによって，16ビット • データ•バスまたはアドレス • 八ス上位16ビットとして用 

られる端子 



39 



DMA 動作中アドレスの上位16 



チするための信号を出力する端子 


MWEMMSSMM 

■mm 圃 

mmmbbm 



外部アドレス • ラッチの出力を許可するための信号を出力する端子 


16ビット.データ.八ス選択時に，データ.八スの上位八イトが有効であることを示すための人出 
力端子 _ 


CPU が// PD 71071のデータを I 光み出すための信号人力と • DMA 動作時にパ PD 71071が周辺デ八イ 
スからデータを読み出すための信号出力を嬢ねた端子 _ 


が U PD 71071にデータを蠡き込むための信号人力と， DMA 動作時に //PD 71071が阓辺デ八 
こデータを害き込むための信号出力を兼ねた端子 _ 


からデータを统み出すための信号を出力する端 


にデータを寿き込むための信号を出力する端子 


DMA 動作時に } 

^PD 71071 7 

DMA 動作時に> 

iPD 71071 t 
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DMAC [Direct Memory Access Controller] 


ビン捿繞 


iOR 

iow 

MEMR 

MEMW 


READY — 
HLDA — 
ADSTB — 
AEN — 
HRQ — 

C 5 - 

CLK — 
RESET — 
DACK 2 — 
DACKa — 
DREQa 
DREQ? 
DREQi 
DREQo 



—» A 4 

一 EOP 


■特徽 

個々 の DMA リクエストの 許可/禁止制御 
四つの 独立した DMA チャネル 
すべてのチャネルを個々にオート • イニシャライズ 
メモリーメモリ 

メモリ.ブロック.イニシャライズ 
アドレス•インクリメント/デクリメント 
1. 6 M (圧縮 タイミング 時は 2. 5 M ) byte 
/s e c まで転送 


• 任意のチャネル数に直接拡張可能 

(エンド•オブ•ブロセス）入 

• ソフトウェア DMA リクエスト 

• DREQ と DACK 信号のアクティブ • レベルを 各 
ラインごとに 変更可能 

•縦統接統 


V CC (+5 V > 


_ DBo 
DBi 
― DB ? 
^ DBi 



ブロック図 


DACKo 

DACKi 


^ DB5 
— DB « 
_ DB7 


RESE 

cs 

READ 

CLOC 

AEN 

ADST 


MEM 


:常に - H ”レベルに保つ必要があ 
端子.内部ブルアップ抵抗がつ 
るため才-プン便用可能 


最大定格 


m u j caciai b vggygi m 


DACKn 


WmuMmBrnM BseH 
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"P □ 日 237 


纗子機能 


画 — Bam iiia 髓 _■■■ 


番号 


RESET 


READY 


HLDA 


DREQo 

DREQ 3 



アイドル•サイクル間に I / O デ八イスと 
8237 A を選択するために用いられる 




EOP 


DB , 


DB 7 


30 〜26, 
23 〜 2 



入出力 



入出力 


入出力 


低速のメモリや I / O 周辺デバイスに適応さ 
せるために，8237 A からのメモリ•リード/ラ 
イト • ハ•ルスを拡張する 





オーブン. ドレイン. DMA サービスの終了に 
関する情報を得る.外部 EOP 信号人力 
(“ L ”） による場合と，各チャネルに対する 
ターミナル•カウント （ TC ) に到達して—つの 
ハ•ルスが EOP 端子に出された場合 ， DMA 
サービスを終了する. 

その結果，リクエストをリセットし，オート • 
イニシャライズがイネーブルのときは，ベー 
ス • レジスタをそのチャネルの々レント•レ 
ジスタに書き込む. 

使用しない場合，淇ったブロセス終了人力を 
防ぐためにブルアップしておく必要がある 


入出力 


ホールド•アクノ 
スの制御が 放棄 さ 



ンジイ言号.システム 
ヒことを示す 


周辺回路が DMA サービスを要求するた^ 
のチャネル•リクエスト入力.個々に独立 
ていて非同期.各 DREQ ラインをアクティ • 
にすることにより，リクエスト発生.固定1 
先順位は DREQ 。— DREQ 3 の順. DREQ は, 
その受け付けを知らせる DACK がアクテ 
ブになるまで，保持されなければならない. 
DREQ のアクティブ•レベル （“HV M L W )( 
ブログラマブルであるが， RESET でア 
ティブ - H w 


3ステート.システム•データ•ハフ、に榷統 
される. 

DMA サイクル中，アドレスの上位8ビット 
がデータ•バスに出力され， ADSTB 信号に 
よって外部ラッチにストローブ人力される 


3ステート.アイドル•サイクルでは ， CPU 
がコント ロール. レジスタをリードするため 
に用いる入力制御信号とな* h アクティブ • 
サイクルでは， DMA ライト転送間に8237 A 
が周辺回路からのデータをアクセスするため 
に用いる出力制御信号となる 



32〜35 


入出力 


3ステート.アドレスの下位 .4 ビット•ライ 
ン.アイドル•サイクルでは人力となり，コ 
ントロール • レジスタをロードまたはリード 
するためのアドレスを示す.アクティブ•サ 
イクルでは出力となり，出カアドレスの下位 
4ビットを供給する 


HRO 


DACK ( 

t 

DACK ： 


AEN 



卜•ライ 
ーブルに 


■國■圏 


3ステート.アドレスの上位4ビ. 
ン. DMA サービス 期間 中のみイ； 
される 


CPU に対するホールド•リクエスト信号•シ 
ステ厶•バスの_御を要求するために用いる. 
有効な DREQ が現れると， HRQ を発生す 
る. HRQ がアクティブになってから， HLDA 
がアクティブになる前に，少なくとも1ク 
ロック•サイクルが必要.鰻 L 速い移り方で， 

SI — SO —SO —SI — …となる _ 


周辺回路に DMA サイクルが許可されたこ 
とを知らせる. 

アクティブ.レベルはブログラマブルである 
が，リセット信号によりアクティブ _ L ” に 
イニシャライズされる _ 


アドレスの上位8ビツトを含むラッチをイネー 
ブルにし，システム•アドレス•ハ•スに出力 
させる.また， DMA 転送間にはかのシステ 
ム • バス • ドライ/、•を禁止する 


•スト ローブ 信号.外部ラッチ 
ス•八イトをストローブするた 
る 



ステート. DMA リ 
リ転送間に，選択さ 
からデータをアク ^ t 


MEMW 


fin? 3323 B9 































•ン接統 


i7ow 
MEMR - 
ME MW - 
MARK - 
READY 一 
H し DA — 
ADDSTB - 
AEN - 
HRQ - 
CS - 

C し K 一 

RESET - 
daCk ? - 

DACK—3 - 
DROj - 
DRQr - 



V C c( + ) 


DACKo 


• 四つの独立した DMA チャ不ル _ 

•連続したメモリ•ァドレスと R / W 信号を発生 
• 優先付き DMA 要求ロジックをもつ 
• 12 8ビット MARK 出力発生（これによりセクタ 
方式データ転送可能 

• データ転送終了を示すターミナル.カウントを出力 
•ブロック.チヱーン動作に利用できるオート •口一 
ド • モー ドをもつ 

•チャネル数の拡張が可能 


D?-o 


i75r 

I75w 

CLK 

RESET 


READY 



項目 
屯源《压 

入力《圧 

動作温* 
保存温度 


言己号 
Vcc 
VlN 
Toph 
Tstg 


定格 
0.5-7.0 
0.5-7.0 
〇〜70 
-65 〜150 





|pZ!9B2SIi 2231 HEE9HKH 
B 29 I ESI 

■QBI1225923 HQQ91 EES 


^||p 

■ 


Vo 


件 


« 5 t 決 
回 


ADDR 


DROj 


ADDR 

CNTR 


ADDR 

CNTR 


DRQ 


ADDR 
CN 
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DMAC CDMA Controller] 


ICSA4ASA6A7 









159 


juPDQBBV 


端子機能 



入出力 


入出力 


入出力 




1 ータス • レジスタの読み出し，または 16 ビッ 
7の上/下位バイトの読み出しを行う 


8 ビット • モード•セット•レジスタまたは 16 ビッ 
の上/下位バイトの害き込みを行う 


夕や 16 ビッ 


MEMW 


MARK マーク 





らデータを统み出すために用い 



こデータを書き込むため 


READY 


HLDA 


ADDSTB 


AEN 




リが低速でより長 



，前の MARK から数えて 128 サイクル目であることを知らせる 


クルを必要とする場合ウェ 





-ブ 


イネーブル 






ド要求が確認されると CPU から送り返されてくる信号を受け 


•アドレスの上位 ハ •イトをデータ. ハ •スから 8212 に送り込むためのストローブ信号 


ス•イネーブル信号 




の制御権を要求する出力信号 


ドでは， 


ドと I/O 


入力をイネ ー ブルに 




DACK 。 〜 


DACKa 


DRQo 〜 


DR 




KaftJOBBSBE 



’スタと制御信号をク 


イクルが許可されたことを知らせ 



19〜16 


30 〜 26, 



A 0 〜 A 3 


A 4 〜 A 7 







DMA 


入出力 双方向のデー 



を要求するた 


# れ独立した非同期のチャネル要求人力 



入出力 



夕を選択するための人力 



36 



現在実行中の 



〜7 を出力す 


クの最終サイクルであることを知らせる 











































* UP の端子は z ss に接疣すること 
*2 印の端子は OPEN にすること 



ン接親 (BOTTOM VIEW ) 
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□ MAC [Direct Memory Access Con 


lo^o^sNCoA.oASoAeoA.oAno^sso^soAW 。』。 

£*。1.80 2 ^。(‘。^。 kA . o^cA ;。 kA ;。 

u4o^^>^>aoo<^aj a o 10 ^a^N c 。 ^^ 


』。 011 。ら。心。 ^ Bc,。^ 

5 4 2 9 5 

mDOD 。 

6 c s 3 

D,o 々 o 匕 oD,o 

9 8 へ ) 7 

n z od!o 

^ssD;D;D;o 

3 4 5 6 

mDPo 

^D 28 oD 30 D;o 

d 2 7d;o 1 RESETororo 


3 4 8 9 4 9 

ID ID 10 1 o 2 3 20 

M A A AAA 

D . EX ^coA23A;oBAT ? o 

Il/sso 2。っ ‘oko 

bat.obatohblockoidco 

丽。 1 iolXDCHi 。 

■o 一 i 

lxosolXASolASo^co 

^o1.ackoi d o s ^s5o 


bob。r 。 r 。ケヤ而。一 I 。』。?丽。丽。||。|_0|§0 

ミ。 T3 OHi 〇陋。丽 。 ヶ怎令1.| o 1 ACK30 

? _ o2pa, 。 1 XIRQOHREQ 。 kNCoK:coK:co^g 。 1 XCSNCWO 

r。” 1 Ipq.。 1 lIRQfeirrIT^INColilglwollACK。 


データ制御ユニット 




瑞子 
制御部 


割り込み 
制御部 



マイクロ •シーケンス制御ユニッ 


エラー •テスト 8(5 



カウンタ削御部 


~1 




マイクロ • 
シーケンス削御部 



転送要求 


転送動作 

*リ御部 


制御部 


t 転送要求削御ユニット 



例外倌号 


データ•ハ•ス 


八ス镥 

削御信号 


ぼ 御 





troller] 


■特徽 

• データ•バス 3 2 ビット、アドレス.バス 3 2 ビッ 
卜の DMA コント ローラ 
• 16 ビット.データ.バスに も対応可能 

• 4本の独立した I / O チャネルをもつ 

• I / O デバイス • メモリ間_、メモリ • メモリ間 
転送が可能 

•内部リクエスト•モードでのバスの使用率を設定可 
•オート•トリガ，外部トリガによる転送が可能 
• 二つのバス間の DMA 転送が可能 
• 二つの CPU 間の通信機能内蔵 
•最大 g 速度2 7 MB/s 


■ ブロック図 


ニヨ部 

ユシ 19 
ミ -t 
コケン 


内部アド 


レス•ハス 


内部デ | 


夕•ハス 



アドレス"マスクロック 
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MB9241 1 


■端子機能 



ビン番号 


A 0 〜 A29 




BC；- 

BC ； 


49〜53, 
56, 58〜 
61, 98, 
102, 104, 
106〜108 
139,142, 
144, 145, 
173〜176 


33, 35, 37 
〜39, 41 
〜44, 84 
—88,90, 
91, 94, 
128〜130 
133〜135 
163〜170 
179 


45，96， 
97,171 


5,109 
148 


1111 —|l I . . 


DMAC と外部のアドレス-パス間 
のアドレス•バス•バッファの方向 
を制御するための出力端子 


DMAC と外部のデータ • ハ•ス間の 
データ•バス•ハ•ッファを制御する 
ための出力端子 


入出力 


DMAC と CPU , 外部デハ•イスと 
の間のデータ転送に用いるデータ 
入出力端子 


HREQ 


XHREQ 


HACK 


XHACK 


Width 


Hold 

Request 


Hold 

Acknowledge 



入出力 




BLOCK Block 




32 ビット•データ•バスの有効とな 
るバイト位 S を示す 


DMA の実行するバス•サイクル 
のタイブを示す出力 


f ロック転送バス • サイクルであ 

•ことを示す出力 


DMAC が出力 
が確定している 


ライト時は DMAC が出力してい 
るデータが確定していることを示 


XIRQ 


IACK 


XIACK 


REQ 3 






Data Transfer 
Acknowledge 


CS 


ABEN 


XABEN 


Select 


Address 
Bus Enable 


22 , 

120 



データ • バスのデータ転送の方向 
を制御する入出力端子 


データ.バス上のデータが有効で 
あること，あるいはデータ害き込 
みが完了したことを示すための入 
出力端子 


DMAC 内部のレジスタのデータ 
読み出し，書き込みを要求するた 
めの入力端子 


DMAC と外部のアドレス•バス間 
のアドレス•ハ•ス•ハ•ッファを制御 
するための出力端子 


B?!?t9IS!9IHRPiHV9RPIESS 

iaaalEBMMEHH 


DMAC と外部のデータ.ハ•ス問の 
データ•ハ•ス•バッファのデータ転 
送方向を制御するための出力端子 


， • 八ス幅を設定する端子 


DMAC が外部のハ • ス権を要求し 
ていることを示す出力端子 


DM AC が外部のバス権を獲得し 
たことを通知される人力端子 


割り込み処理を要求するための端 
子 _ 


CPU からの割り込み応答の人力 

端子 


I / O デハ•イスからの転送要求を受 
け付けるための入力端子 


I / O デ八イスに対して転送が実行 
されることを通知するための出力 

端子 


チャネルごとに機能に定雜する事 
ができる多目的入出力端子 


転送が正常終了したことを通知す 
るための入出力信号 


サイクルの開始を示す 


READY 付き I / O デバイ スの 
READY 端子 


DMAC を初期状態にするための 
端子 


八スエラーが発生したことを DMAC 
に通知するための入力端子 


ベス.サイクルの再実行を DMAC 
こ要求するための端子 
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Ce / WaU -^ 

AlS 一 

Al4 一 
Au — 
Ai? ♦- 


« 大定格 



K 33 I KX 9 

IhT /1 

|ggM：< •刪 ■ enggTi w 





CMJiagaaMBPM-EM 




■ 


Vo 


Vo 



Ts 


To 



Vo 



■ H 7. 


4 •: 


K 


DC 特性 


ハ•イト 

一致回路 



«存温度 


W 作温度 


内部ハ . 


ハ•ルス回路 


S '] リ込み 

バス優先 

制御回路 


ン接統 


iRT/PUL§E 


—IEO 


■特徴 

•バイト，バースト，連続の3モード動作 
•各モードでサーチ，サーチ/転送が可能 
•サイクル長，エッジ•タイミング可変 
•メモリー I / O , メモリーメモリ，1/〇— 1/ 0 

間の動作が可能 

•アドレスは固^,自動インクリメント/デクリメン 
卜ともに可能 

•モード2の害 lj り込み，デイジィ•チヱーン可能 
•外付け回路なしでシステム • バスに接続可能 
•パワーオン.リセット回路内破.外部リセット不可 


GND(OV) 


RT 

RDY 


□ MAC [Direct Memory Access Controller] 


01 sz 


ルチブレクス 





















纗子機能 



ン 番号 



A 0 ^ A , 





■議 


ク信号. DMA に対するク 



人出力 


入出力 


IORQ 


入出力 


■■團 


ライト信号.入力として用いられる場合， 
MPU が DMA の制御レジスタへの*き込み 
を行い，出力として用いられる場合，メモリ 
または I / O ボート•アドレスへの書き込みを 
DMA が制御する 


リード信号.入力として用いられる場合， 
MPU が DMA のステータス • レジスタの読 
み出しを行い，出力として用いられる場合， 
メモリまたは I / O ボート•アドレスからの2 光 
み出しを DMA が制御する 


入出カリクエスト信号. I / O データの2光み出 
し/害き込みをするときに DMA が制御する 


メモリ.リクエスト信号.メモり.データの 
I 充み出し/害き込みをするときに DMA が制 
御する 


ーブル出力信号.後数個の DMA 
て，バス使用権の*先順位制御を 



八ス線イネーブル入力信号.システム•八ス 
の使用権が DMA 制御のために解放された 
ことを示す 
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Z 巳 410 



BUSREQ 



CE/WAIT 


RDY 




ハ•ス•リクエスト 信号. システム•バス 制御 
のための要求を MPU に送ることを示す 


チップ•イネーブル/ウヱイト信号.通常 CE 
として動作するが，データ fe 送時には WAIT 
として動作するようにブログラム可能 


レディ信号. DMA に 
庵性を钊定する 




され有効 


27〜29, 
3卜35 


人出力 




INT / 


PULSE 


-1を示す信号. MPU が命令 

フェッチ•サイクルあるいは 
リッジを示す 


ットの双方向性データ • 
り， MPU からの制御バ^ 
テータス•八イト，メモ 
データ紜送を行う. 


1 J リ込みイネ ー ブル出力信号. IEI とともに 
■いて，後数個の阓辺 LSI を接絞した場合の 
1 J リ込みの f 憂先順位のためのデイジ ィ • 
_ェーンを形成する 


割り込みイネーブル人力信号. IEO とともに 
用いて，後数個の周辺 LSI を接絞した場合の 
割り込みの漫先順位のためのデイジィ- 
チエ ーンを形成する 


，リクエスト信号.割り込み要求およ 
に発生用 
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FDC [Floppy Disk Controller] 















)GND 


INTRQ 

DRQ 

DOEN 

WPRT 

P 

TROO 

WD 

WG 

MO 

RO 

CLK 

DIRC 

STEP 

Vcc ( ♦ 5V) 


EEEa—5MMJBnFlM 

CM3aEa»BPM warn ■ 

t s：i u— 



■特徴 

• データ • セ パレー タ 内蔵 

•ライト • プリコンペンセーシヨン 機能内蔵 

• 51/4インチ 単密度，倍密度両方に適用 

•セクタ長は128，2 5 6，5 1 2, 1 0 2 4から 選択 

• 8ビット 双方向 バスをもつ 

• WD 17 7 0 : 標準 17 9 X ステップ • レート 
WD 17 7 2 :高速バージョン 


■ ブロック図 
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R/W = 

ゴフン 

トラッ 

セクタ 

データ 


転送データや実行結果の処理を要求する割り込み要求出力信号 


28 


割り込み要求 


INTRQ 


ときに，デ ー 


(リード時) 


データ 要求 


DRQ 


DDEN 


シン グル ( FM > かダブル ( MFM ) かを選択する. 


•イネーブル 


WPRT 


ヾ赛き込み禁止状態であるか 


25 


クト 


かを示す信号を人力す 


• ホールに位 S することを示す信号を入力す 


R00 


ック〇に位:®するか 


、を示す信号を入力する 


への 赛 き 込み データ 


を含む 


への害き込み前に有効となる出力信号 


卜.ゲート 


•ン グ動作前にモータを ON にする出力信号 


20 


ータ•オン 


データ 入力で，ク 


で W 成さ 


ード.デー 


ック信号入力 


内部回路のク 


•ング（シーク） 呦 作の方向を不す. 


方向のとき 


I ) RC 


となる 


を出力す 


ッブ信号（シーク•ハ v 


STEP 






GND 


%内部レジスタをク 1 


. 内部ブルアッブ抵抗付き 


データ 入出力用の 


の双方向性八ス 


入出力 


DAL 0 〜 
DAL 7 


R/W 


卜方向を決め 


CS 


クト端子 


R / W を有効にする 




ン 番号 


端子機能 


WD 1770/1772 


タタ 

ススタタ 
ジジスス 
レレジジ 
••レレ 
〇 ドク .. 


を 
夕 1 

スーー 


■ 


夕 

スタ 

ジス 

レジ 

•レ 

ス • 

タク 

I ッ 

テラ 


タタ 

スス 

ジジ 

レレ 
• • 

タタ 

クー 

セデ 


行 

を A 〇1〇 


FDC 






■■1 





111 
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: WPRT 

: F 


EARLY 

LATE 

WF/VFOE 







• 単密度，倍密度の両方に適用可能 

単密度： IBM 3740 フォーマット 
倍密度： I BM システム3 4フォーマット 
•ソフトで 各種項目指定可能 
セクタ長 
ステップ•レート 
サイド•セレクトー致検出 
•ライト•ブリコンペンセーシヨン 機能内蔵 （ FM , 

MFM ) 

• DMA およびブログラム_可能 


179 X -02 ファミリー機能一覧 





データ出力 

ハ•ツフア 


データ • 
レジスタ 


コマント. 

レジスタ 


セクタ • 
レジスタ 


トラック • 
レジスタ 


ステータス 

レジスタ 


關 


m 




^ •扉^ 

01 inm mi ■■bsoi hsh 


Ts 


+ 7 


To 


〇 


C 


〇 



79 


= -100"A> 


DDEN 


DC 特性 


MR 


wrf 


» 力作温度 


鎮菜 


CRC 



1793 


FDC [Floppy Disk Controller] 




aoa’icsiweire 
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FD 179 X -02 




BJ||^BBEii^^^9l3QB^O333B^EBS03Siil|^^IHQHB3ElEiESSS3!3^SISiH 

_IMraiTfnT_lMg|i» 圚 Min ifi mm 

邏 ■■■EWllir 謂ふ tmeimiJgEM ■ ———^—Tym ⑷通 MMB 


STEF 


DIRC 


EARLY 

LATE 


CPU との間でのデータのや 
ステータスはこのデータよ 
よって正 ft の論理がある 


マンドの実行, 
知らせる 


be^heseibee 

矚矚 El 


•の移動方向を示す出力 






ソーフ、にはこの端 
のむのもある 


データ#き込み時の 


卜信号 


( OV)GND 


20 




用端子 


HLT 


CLK 


23 


HLD に対する応答 m 号 


フ 、クの仕様に応じたク 


RCLK 


” 


ら統み取ったデータから，データ. 
によって分離されたクロックを加 


らの説み取りデータ 


bdkd^^hhh 

EB3 BEISBDBQBBBZEE^SQSI 


ー ドする信号を出力 




:/ク44以上にある 


涔き込みを示す 


ディスク.ドライブへの辨き込みデータが出 


WF/VFOE 


人出力 


フ 、クが動作可能であることを示す 


典き込み時の障宵またはデータ読み込みを示 
す 










































最大定格 


定格 
0.5-7.0 
0.5 〜 Vcc^-0. 
0〜65 
65〜150 


単位 

V 

V 

~c 

~c 


DC 特性 

言己号 
VlL 
VlH 
V/dl 
VOH 


_(T- = 0-65*C, Vcc = 5V±5% ) 

測定条件 max/m.n* f 単位 

0.8 V 

2.0 # _V_ 

IoL = l2mA 0.4 V 

7o// = 2mA 4.0* V 


■ ビン接統 

ffffffffff 砷帘嘈巒 1 辦ギ 


頃 目 
'•tt 神:笟圧 
人力電圧 
勛作 iil 度 
保存溢度 


1己号 

Vcc 

VlN 

loHN 

Tstg 
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FDC [Floppy Disk Controller] 


AEN P DECEPA20 S li 111 な t ル lv:r 如 


■特徴 

•IBM PC / AT 相当バス準拠の 5.25/3.5 インチ F 

D コント ローラ 

コマンド•セツトは IBM PC / AT 対応 
ホスト側ドライバ/レシーバ内蔵 
ドライブ側ドライバ/レシーバ内蔵 
データ転送レートはプログラム报定可能 
マルチセクタ/マルチトラック機能 
ドライブは2台まで接続可能 
シーク動作は同時に2台まで可能 
データ転送は DMA 転送/プログラム転送可能 
無調整で外付け部 ft のないアナログ方式の V F 0回路 
によるデータ•セパレータ内蔵 


■ ブロック図 
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SPC2050F 


mSHMBIHSSHS 

篇■篇 


DRQ 


INT 



PC / AT ハ•スの双方向，3ステートのデータ • 
バスの入出力端子 


メイン•システムカ' ステータス，データを 
読み出すための 制御 信号の入力端子 


メイン•システムが，コマンド，データを齊 
き込むための制御信号の入力端子 


•ドレス•イネーブル信号の 
k 転送中に“ H ” レベルにする 


DMA モードにおけるデータ転送要求信号の 
出力端子 TH ” アクティブ） 


メイン • システムに対して，コマンド実行結 
果の処理を要求する信号の出力端子 （“ H ” ァ 
クティブ） 




DMA の応答信号の入力端子 r 


amm 


SRES 


RESET 









ンータ転送の終了指示信号の入力端子 r 
^クティブ） 


PC / AT バスのシステム • リセット信号の入 
力端子 （“ H ” アクティブ） 


内部リセット信号の入力端子 r 


24 MHz 水晶発振回路用反転増幅器の入出力 
端子 


チップ•セレクトの選択端子.この入力端子 
を “ H _ にすると， 1 C 内部のアドレス•デコ 
ーダ出力により，チップ•セレクトされる 


DECE = ** L ” のとき，本 1 C のチップ•セレ 
クトの入力端子となる 


, 7 ドレスの選択端子. 

D = u L m : 3 FXH 
D = ” H ” ： 37 XH 


データ転送レート制御端子. “ L * •レベルにす 
ると 250 Kbit / sec に固定となる 


STPL 


HSLL 


MOT , 


MOT ： 


DSL 


DSL 2 


REWL 


WRDT 


WRGT 


TRK , 


READY 


INDEX 


WPRT 


シーク動作の方向を指定する信号の出力端 
子.で内周方向，で外周方向を指 
定する 


へッドの移動数を与え • 
出力端子 （“ L ” アクテ 


,1の選択信号の出力端子. “ L ” で 
, “ H ” でヘッド0を選択する 


•ン信号の出力端子 


EMMESES^SM 




クト信号の出力端子 


クト信号の出力端子 




ベルで高ビ 


卜密度であることを示す 


>の出力端子 


33 


28 


27 


26 


25 






TV，TF 

TVF 9 


TPS 。， 

TVF ,, 

TVF 4 , 

TVF 10 


17, 

13, 

10 , 

12 


スト用端子 


u^mmrnwMMwasimM 


ドライブに対して 窬き 込みを指示する信号の 
出力端子 （“ L ” アクティブ） 


へッ ドがシリンダ〇に位!*することを示す信 
号の入力端子 （“ L ” アクティブ） 


ドライブがレディ状態であることを示す信号 
の入力端子（“ L ” アクティブ） 


へ y クス検出信号の入力端子 
ブ） 


、らの 読み出し データの 入力端子 
クティブ） 


ドライブからのメディア害き込み禁止状態を 
示す信号の入力端子 （“ L ” アクティブ） 


り換えのための入力端子. 
ライブからのインデックス信 
ローラ部へ入力される 


7•レ•シフト 制御 端子. “ H ” にするとブレ • 
パフト固定になる 
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FDC [Floppy Disk Controller] 


ビン接統 


系系孓系表 



ill 111 


sa 9 

AEN 


SDi 

SO? 

SDj 


SD4 

SDs 

SDb 

SD; 

RESET 


IOW 

iOR 


MCS 3201 


—WD 
—RWC 

V55 

— HEAD 

— DIR 

/55 

— WE 
—DS 
-DS ； 

Vss 

-Ma 

-MO ； 

-osJ 

Vss 

- MO ： 


■特微 

IBM PC / AT および XT ディスク.ドライブ 
システム互換 

360 K /720 K /1.2 M /1.44 M フ オー マッ トをサボート 
最大4台までの 3.5/5. 25インチ FD ドライブをサボー 
卜 

^ PD 765 A をエミュレートする 

DMA モードまたは非 DMA モードのいずれかで動作 

するハンドシェイク信号を内蔵 


リード回路を簡素化するための組み込みアドレス•マ 
ー ク檢出回路 

IBM PC システム • アドレス•デコーダ内蔵 
デイジタル • データ • セパレータ内蔵のため微調整不 

要 

データ • レート/データ • レコード長はプログラマブ 
ル 

マルチセクタおよびマルチトラック転送機能 


ブロック図 


R3FO 


入力 


24.000 MHz 


7 WV 


リデュースト • ライ 



SDo-SD ； 






RWC 






1 tTl む灞 

ES203 KZZHIBDBEEB 

if.iTl も " M 




w 

To 

w 

Ts 


■ 





■ Hir 


RESET 


I 


»ggBRi" 


|SS |1 


DSKCH 


MOj 
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■— bh 隱欄關譜 M __ gg 囑 











^^ ^H^H i Hg^ ^8!BMMl _^a —mai m 





mrnrnrni^mimmmm 


43， 44, 
48， 49 


ァ 


DSKCH (； 




DSi , DS 0 


0 にセットされると，ドライブ•セレクトは 
ディスク • ドライブ3をイネーブルにする. 
この信号はオーブン • ドレイン出力 


46，47, 
51，52 


66 


RDATA 


65 


mo 3 , mo 2 , 

MO lf MOo 


••データ入力. FDD からマイクロブロ 
にリードされた信号 


0にセットされると，モータ•オンがデイス 
ク • ドライブ3をイネーブルにする. 

この信号はオーブン.ドレイン出力 


3 FO からの8ビット • リード•オンリ•レジ 
スタに予約 


35-42 


ライト•プロテクト.ディスク-ドライブか 
らのアクティブ“ L ” のシュミット入力は， 
ディスケットがライト•プロテクトされてい 
ることを示す 


水品発振器出力 


XTAL 2 


TAKo 


水晶発振器人力 


XTA し 



スク•デライブからのアク 
ュミット人力.へッド位置 
を超えたときの信号 


トラック 00. 
ティブ“ L ” 
が般外周トラ 


CS 


チップ•セレクト. 0にセットされると ， FDC 
力ぐセレクトされる 


ディスク.ドライブからのアクティブ ” L 
のシュミット入力.インデックス•ホールで 
マークされるトラック先頭からのへッド位置 
を感知する 



に セツ トされると SA 

ると SA -37 X 


29 


ADDSEL 


1にセットされると， DMA モードまたは割 
り込みモードで Read / Write / Scan コマンド 
を実行中にデータ転送を終了させる 


28 





STEP 出カバルス.アクティブ “ L オーブ 
ン • ドレイン出力.へッドを別のシリンダに 
移動するためのパルスをブログラマブル•レ 
ートで生成する 



I 


IRQ = 1のときに生成される割り込み 

スト 






一夕を転送するブロ 


I 


チッブから SD 
セッ サからの コ 


RWC 


‘ら FDC にデータを転送するブ 

のコマンド 


ライト黹流低滅.この信号は，2スピード • 
ディスク • ドライブで fe 送レートを選択する 
ために使用できる.ロジック 0 =250 Kbit / 
sec . ロジック l = 500 Kbit / sec . オーブン•ド 
レイン出力 


58 


こよる DMA 


とき 


DRQ = 

スト 


DRQ 


HHAD 


ー ラをアイドル状態にリセッ 
ブ “ H ” 入力. FDD への出力， 
デイセーブル状態にリセット 


11 


RKSKT 


•セレクト，オーブン•ドレイン出力. 

ディスク*ドライブ•へッドをアク 
こするかを決定する.ロジック1=サ 
ロジック0 =サイド1 


入出力 


12〜15, 
18〜21 


〇〜 SD 7 


•ステツバ.モータの方问.オーブン • 
ン 出力. ロジック1= 外周連動. ロジ 
=内周運動 


AKS 


マイクロブロセ 
う.オーブン • 


53 


0にセットされると， 
‘ら FDD にライトを行 
ン出力 



ン番号 


ビン番号 


端子機能 


MCS32G1 


梹フフ今 
AI にィが 

投わデス 
源となルる 
電た当パい 
はれ適 P て 
号さは rE つ 
信出れ ST な 

のりこ，に 
こ取•てブ 
•力るいィ 
換卜なてテ 
交ツにれク 
のケ”さア 
トス L 入で 
ツィ* 揷ま 
ケデブが る 
スび ィトれ 
ィよ テツ さ 
デおクケ信 
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FDC [Floppy Disk Controller] 


ビン接統 


レ ca 
NUM, 
NUM? 
SFORM — 
IFS — 
8 V 5 - — 
RESET — 
E.RD — 
R/WWR — 
CS — 
DACK — 


Vss » 


Do - 


D? •- 
Dj • 



— LCT 
— FRES 
— HLOAD 
— HSE し 
— HDIR 
— STEP 
— READY 
— WPR 下 
— DSIDE 
— FAULT 
— TRKO 
— INDEX 
— USo 
— US| 

— EARLY 
— LATE 
— WDATA 



■特 徴 

• 6 8 系 および8 0 系 CPU 用の FD コン ト ローラ 
• 無調整 アナログ VFO 方式の高精度データ.セパレ 
一夕 内蔵 

•ライト•ブリコンペンセ ー ション回路内蔵し，プリ 
コンぺ量はブログラマブル 

• トラックの内外周でプリコンペ置切り替え可能 
•データ feiH 速度 

F M 変調： 125,150, 250 kbps 
MFM 変調： 250. 300, 500 kbps 

•データの DMA 転送， ブログラム g 機能を もつ 
• IBM , E CMA ( I SO ) フォーマット•データ 

内蔵 

•マルチセクタ，マルチトラック•リード/ライト可 
能^マルチ • シーク可能 
• ドライブ 制御範囲 

ドライブ 数： 4台 
ヘッド 数 ： 2へッド/ドライブ 
シリンダ 数： 2 5 5シリンダ/ドライブ 
セクタ 数 ： 2 5 5セクタ/トラック 
• セクタ 長は プログラマブル 


DC 特性 


<T a = 〇〜 7(TC, Vcc = 5V±5%) 


1己号 
V/L 
VlH 
VOL 
VoH 
IlL 

ClN 


i 則疋朱 f 午 max/mm 

0.8 


/ol =1.6 mA 
7o// = 400"A 
Vin = 0^ Vcc 


2.4 
土 2. 

15 


単位 

V 

V 

V 

V 
"A 






DREQ 一 
IRQ — 


ND 








ぞ〇 


最大定格 


■JMs— TSaB—a—IE1M 


# 力作温度 


保存温度 





一 55 〜 




lUlHIBMBiMB 
















■端子機能 



CLK 





ック入力端子 


DREQ，IRQ 信号を “ H ” 
他のすべての出力信号を“: 




IFS の入力に応じてイネーブル，リードを入 
力する 


FDC をアドレッシングするための端子 


r 1111111111 m i 11 mm 


IRQ 



DACK 


DRFQ 


DEND 


RDATA 


WGATE 


WDATA 


LATE 

EARLY 




割り込み要求信号 


DMA モード時，データ転送のタイミングを 
入力する端子 


DMAC へのデータ転送要求信号出力端子 


データ転送を止めるための入力端子 


FDD か 


FDD 


BT5 


READ DATA 信号入力端子 


FDD への害き込み制御信号出力端子 


WRITE DATA 信号出力端子 


35 

36 


WRITE PRECOMPENSATION 制御信号 

を出力する端子 


FDD を選択する信号を出力. US 0 , US , をデ 
コードすることで4台までの FDD が選択で 
きる 


ビン番号 


INDEX 


TRK 0 


FAULT 


DSIDE 


WPRT 


READY 


STEP 


HDIR 


HSEL 


HLOAD 




FDD からの INDEX 信号を人力 


らの TRACK 00 信号を人力 


らの FAULT 信号を人力 


FRES 




DOUBLE SIDE 信号を入力 


FDD からの WRITE PROTECTED 信号を 
入力 


FDD からの READY 信号を人力_ 


FDD のへッドを動かす STEP 信号を出力 


FDD の 




• の移動方向を示す信号を出力 


FDD のへッドを選択する信号を出力 


FDD 




へ ロー ドを指示する信号を出力 


LCT 


SFORM 


IFS 


DDDSHI 


FDD に FAULT 信号をリセットする信号を 
出力 _ 


FDD のデ ー タ書き込み電流の制御信号を, 


フォー マッティング時の フォー マット•デ ー 


ーフュースの指定を入力す 


データ転送速度を指定する入力端子 































































± 2 . 



屯雁窀 




FDC [Floppy Disk Controller] 




,64 

49 

1 

48 


HD 63266 

16 

33 

17 

32 


WDATA 

WGATE 

^CC4 

^CCJ 

^ cc ? 

NC 

^55 S 
^55 4 

EXTAL, 

XTAL! 

NC 

EXTAL> 
XX 


RO 


llcrd 5 
A0V3d 
dlzll 

ids 

su.1 
へ woz 
-WON 

J 

•--X32/1 
csf 

0N3G 
Ddl 
lalBda 

•^~ 
o 

ン a 


• 高精度 データ • セパレータ 回路 内蔵 

• FDD 用ドライバ.レシーバ回路内蔵 

•16 MHz および 19. 2 MHz 用のクロック発振回路内蔵 
• ホスト.システムに 対し 8 MHz クロックを出力 
•4 本の出カボートと1本の入カボートを内藏 

• 4本のドライブ•セレクト出力信号により 3. 5イン 
5. 25インチ FDD とダイレクトに接铳可能 

•最大4台のドライブを制御可能 
• データ 転送 レー ト 
FM 変調: 125.150. 250 Kbps 
MFM 変翮: 250.300. 500 Kbps 
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HDB32BB 



端子機能 



ン番号 


RESET 


E RD 


國矚 





l/2EXi 以外の出力信号を“ High 


記号 IFS 


WR 


WR 


B1IH 


こする. D 0 〜 D 7 は入力状態とな， 


能 


リード動作を制御する信号を入力する 


イネーブル信号を入力す. 


イト動作を制御する信号を入力する 


1/2 EXM 影響されな 




12 〜 19 入出力 


■仙妙 j— irm iiwiJLM— 


こ READ, WRITE, 


DREQ 


DEND 


IND 




READY 


WPRT 


TRKO 


INDEX 


RDATA 


WGATE 


WDATA 


STEP 


HDIR 


HLOAD 


HSEL 


MON 0 〜 


MON 3 


1/2EX, 


XTAL 2f EXTA し 


XTAL„ EXTAL, 


8V5 7 


XTALSEL 
















53 


55 〜 58 


60 〜 63 







_ ，入力 


— , 入力 


データ 転送、 


ック選択 


一 卜選択 



SFORM 


28 


29 



ー ド動作であるかライト動作であるかを指定する信号を入力する 


イツシングするための入力 


ノスタを選択する 


リード， . 


:—ドにおけるデータ転送時 MPU へのデー タ転送要求をれ… 
SEEK 系 コマンドの 終了を MPU へ 知らせる 


DMA 転送時，データ転送のタイミングを入力する端子 


DMAC へのデータ転送要求信号出力端子 _ 


データ転送を停止させる信号の入力端子 


CHECK DEVICE STATUS コマンドの発行またはインブット•レジスタをリードすることで，入 
カレべルを知ることができるインブット • ボート 


FDD からの READY 信号を人力す* 


FDD からの WRITE PROTECTED 信号を入力する _ 


FDD からの TRACK00 信号を入力する 


FDD からの INDEX 信号を入力す* 


FDD からの READ DATA 信号を入力す • 


FDD への寿き込み制御信号出力端子 _ 


FDD への WRITE DATA 信号出力端子 


FDD のへッドを動かす STEP 信号を出力す. 


FDD のへッドの移動方向を示す信号を出力する 


FDD にヘッド • ロー ドを指示する信号を出力す- 


FDD のへッドを選択する信号を出力す • 


FDD を選択する信号を出力する _ 


MON SET, MON RESET コマンドによりステータス • レジスタの BSY = 0 の間自由に - 
リセットできる出カボート _ 


発振クロックを1/2分周したクロックを出力する _ 


19.2MHz の水晶振動子を接統する 


16MHz の水晶振動子を接続す. 


データ転送速度を指定する. 877端子は，入カクロックの分周 t を変えることでデータ転送速度を指定し XTALSEL 端子は入カクロ 
ックとして EXTAL, 俩のクロック （16MHz) を選ぶか， EXTAU 惻のクロック (19.2MHz) を選ぶかを選択する 


7 —フュースを指定する入力端子 


ング時のフォーマット.データを 選択す る 
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10 


10 


Vo 


• 45 


Vo 



己号 


Ts 


To 



疋 


= 200# A 


; w 定条件 


DC 特性 


一 65 〜 150 


保存溢度 


動作 ill 度 


人力1芯圧 


笟》:電圧 



WPRT/2SIDE 


ン接統 


特徴 


- 0^ 
- DB- 
- DB . 
- DB ； 
- DB 


-Cs 

— WR 
— RO 


GND 


RESET 



WDATA — 
PCSi(SYNC) - 


RW/SEEK 

LCT/DIR 

FLTR/STEP 


PCS* (WIN 


FMT( 


IDOW)- 
MFM) - 


— HDLD 


スピンドル • モータ制御回路， 
書き込み補償回路などを内蔵し 
た FD コントローラ 
周辺回路の設定をプログラムで 
行う内部モードと外部端子で行 
う外部モードがある 
fi PD 765、 7265などとコマンド • 

コンパチブル 

ウインドウ信号発生用デイジタ 
ル VFO 内蔵 
データ転送速度 
MFM : 500,300 f 250 kbps 
FM :250,150,125 kbps 
I BM フォー マツ トと ECMA 
/IS 0フォー マツ トの両方に 
対応 

従来の FDC と機能コンパチブ 
ルで， FD を4台ドライブ可能 
V シリーズのデータ.バス•制 
御バスとコンパチブル 
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FDC [Floppy Disk Controller] 


Z 90 csl sd 


LOAO/UNLOAO TIMER 
RATE TIMER 


I J J 

EMEMEM 



p 



mlg 

lo§^i 

rnttm 


Tii 

mi 



PC&PCSWOA 




























■翊子機能 



RESET 


ビン番号 


37 






ごル状態にて 


データを2光み出すための制御信号 


、•スへ 


■^lilEIDDES 


:へ害" i 込むための制御倌号 




RD , WR 信号を有効にす • 


アドレス•バスを介して FDC 内部のステー 

益5 マレンジ， • タニジデスー / を A 奚 スタ，または補 


DB 。 〜 DB 7 


DRQ 



-48, 


入出力 双方向 






>転送要求倌号 


クルの許可信号 


転送の終了指示信号 


INDEX 


INT 


PCS 0 

SYNC) ⑷> 


PCS, 
WINDO 


RDATA 



( MFM ) ( * l) 



上のトラックの物理的開始点 ( 
を示す信号 





結杲の処理を要求する号 


対して転送データや実行 


入力 
(出力） 


CK 11) 


怒:段恐 va •人 b 




入力 
(出力) 


XA 


XA ： 


XB 


XB ： 


DB 


”5二だンと14溫说.人敗 




外部 モー ドのときは FMT となり ， IBM フ ^ r 
ーマット か ECMA フォーマット かを選択+ 
る信号を入力する. 0 : IBM フォーマット 
内部 モー ドのときの フォーマットは、 

SELECT FORMAT コマン ドで指定する. 
内部モードで EXT = 1のときは MFM とな 
り，外付け VFO 回路の動作モードを指窣す 
る信号を出力する. EXT = 0のときは無意味 
となる. 0 : FM モード 


内部 VFO を用いるとき （ EXT = 0 ) は，32 
MHz の水晶振動子を榷統する.外部 クロッ 
クを用いるときは、 XA , 雉子に入力する （ XA , 
端 f •はオーブン）. 

外付け VFO を用いるとき （ EXT = 1 ) は，16 
MHz の 水晶振動子を接絞する.外部 クロッ 
クを用いるときは，子に入力する （ XA 2 
端子はオーブン〉. 


300 kbps 系のデータ転送速度を用いるとき 
に 19. fMHz の水晶振動子を接統する.外部 
クロックを用いるときは， XB , 端子に入力す 
る （ XB 2 端子はオーブン）. 

300 kbps 系のデータ転送速度を用いない場 
合は，交 B , 端子をブルダウンする （ XB 2 端子は 
オーブン） 


ュース怊号のう 
ク用を兼用-して 
のとき RW 


K 

号 


ぃ’るぶ 




a 


■^■ iE 9 E 3 







|BB 

MMWMM 




22 , 

21 


(注 1) 内部モードで内蔵 VFO を使用する場合を含め，常にブ 
(注 2) 内»モードの場合 EXT =0 のときは " L •で， EXT = 


ベルを H 定する. 
モードでは •!/ になる. 


RW/SEEK 


力 




RW / SEEK 信号が RW を指示しているとき 
は LCT となり，ドライブのリード/ライト • 
ドが43番目以降のシリンダを選択. 
RW / SEEK 倌号が SEEK を指定していると 
きは DIR となり，シーク動作の方向を指定す 
る. 0のとき遠心方向 


LCT/DIR 


FLTR / 

STEP 


RW / SEEK 信号が RW を指定しているとき 
は FLTR と な JU ドライブの FAULT 状態 
令解除する. RW / SEEK 信号を SEEK を指 
是しているときは STEP 


信号 


32 


HDLD 


READY 


WPRT / 

2 SIDE 


FLT/TRKo 


29 


CLKOUT 


,23 


入力 

(出力） 



WDATA 



USo . 


SIDE 


28 


EXT (tt2) 


ン 番号 


-177- 

//PD 72067 



内部モードのときに内葳の VFO 回路を用 
るか，外付けの VFO を用いるかを決める 
号を人力する • 0 :内蔵 




対 



き込みを指示する信号 





’ブ選択信号 

’ブ への 
とデ ー 

?きば^ 

クロック • 
-る 


外部モードのときは DR 0 .; となりデータ転送 
速度を決める信号を人力+る.内部モードの 
ときは EM , J となりドライブのスピンドル • 
モータの制 f 細信号を出力する. FDC に19.2 
MHz のクロックを供給しない場合 （XBiJtt 
子をブルダウンしている場合）， DR ,( EM 3 > 端 
子は必ずブルダウンする 


ータの制御信号を 



外付け VFO として # PD 71065/71066を用し 


r リこし l u iuoo/ 

PD 71065/71066 が必要 


クを 


1のときは19.2 MHz のクロックが出力 


RW / SEEK 倌号が， RW を栺定しているとき 
は FLT となり，ドライブの FAULT 状態で 
U かどうかを示す偌号を人力する. 
RW / SEEK 信号が， SEEK を指定していると 
きは TRK 0 となり，ドライブのリード/ライ 
卜•へッドがシリンダ0に位®するかどうか 
を示す信号を入力する 


RW / SEEK 倌号が， RW を揩定しているとき 
は WPRT となり，メディアが*き込み禁止 
tUS であるかどうかを示す信号を入力する. 
RW / SEEK 信号が SEEK を指定していると 
きは2 SIDE 



状態であ 



を示す 信号 



の リー • ド/ライト •へッ ドをロー ド状 


フー〇 



ラドを 
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HFDC CHard/Floppy Disk Controller] 


ビン接統 


SYNC — 
R/W DATA ^ 
RC し K 一 
RESET ― 
INT — 
DMAREQ — 
TC - 

WC し K — 
— 

wR — 


D? 

Di— 

〇4 

Ds - 
De - 


GND 



:フ〇 


Vcc 

— RGATE 
— WGATE 
— CLK 
一 INDEX 

— PCL 
— PCE 

— [DSD](2SIDE) 
— [SKC](WPRT) 
— F し T7TRK0 
— READY 
— DSo 
— DSi 

—• HSo 

— [HS|] 

— [HS?](FLTR) 

一 [hs 3 ](hdld) 

— MFM/STEP 
— RWC/DIR 


ビ•デイスクのみ 
•ディスクのみ 


I 特徴 

I B M ECMA フォーマットのフロッピ•デイス 
クと フロッピ 準拠 イ ンター フ エースのハード •ディ 
スク の 制御が可能な コントローラ 
ハード/フロッピ. ディ スク 併せて 4 台まで接続司 

能 

トラック • フォーマットはプログラマブル 

データ長： 128. 256,512,1024. 2048. 4096.819 

バイト/セクタ 

■ ブロック図 


セクタ数： 256セクタ/トラック（最大） 

16種類のディスク • コマンドをもつ 

マルチセクタ，マルチトラック•リード/ライト可 

能； マルチ • シーク可 能 

CRC 発生，チヱック機能をもつ 

EC C 発生，チヱック，訂正情報の生成機能をもつ 

(ハード•ディスクのみ） 

DMA データ転送 


C し K 


ブ□セシング 


フオ-マン 


ニン 


口ール 


RESET 


RC し K 
WCLK 
R/W DATA 
SYNC 

RGATE 

WGATE 

INDEX 


デ-夕 
FIFO 
〔8 X 8〕 


Do — D7 


最大定格 


項目 記号 し 定格 j 雕位 
« 源霉 0•: Vcc -0.5 〜 7.0 V 

入力 電圧 Vin [ -0.5-7.0 V 

動作温度 Topr 0-70 *C 

保存 溫度 1= 7^g [ -65-150 V 

■ DC 特性 

(T. = 0-70*C f Vcc = 5V±10%) 
8 己号 測定条件 max/mm* 単位 

Vil 0.8 V 

Vih 2.2* V 

Vol /oL = 2.0mA 0.45 V 

Voh Ioh=100uA 2.4 9 V 

一 Iol 一 V^r=0.45 — Vcc ±30 _ "A 

I/L V/n = 0.4b- Vcc 土 10 "A 
Cin 15 pF 


定格 
0.5-7.0 
-0.5-7.0 
0-70 
一 65 〜 150 


単位 

V 

V 
•C 
•C 


•IK 

入 

fv I K 

n 1 卜へ 

K A 


ディスク•イン 
ターフェース 


O PC し 

O PCE 

〇 [DSD](2SIDE) 
O [SKC](WPRT) 
-O F し T/TRK0 
〇 READY 
〇 DSo 
-O DSi 
〇 HSo 
〇 [HSi] 

〇 [HS 2 ](FLTR) 
■O [HS 3 ](HD し D) 
■o RW/SEEK 
O MFM/STEF 
O RWC/DIR 


Ao 

RD 

WR 

INT 

DMARQ 

TC 


リード/ライ 
I ' jy 込み， 
DMA 


口ール 


RAM 


) 内はフロッピ•ディスク•インターフェースのとき 
] 内はハード•ディスク•インターフェースのとき 




端子機能 



CLK 



ビン番号 


37 


11， 

12〜19 



mmmas^a 


mmmmm 

BIDBI^H 


データ/コマン ドを書き込むための制御信号か 
入力される 


ータ FIFO を選択する信号が入力 


INT 


DMARQ 




ホスト • システムに対する割り込み要求信号 
を出力 


/ステムに対する DMA 要求信号を出力 


データ転送の終了指示信号がホス 
ムから入力される 




RESET 




ット入力. CLK 信号の100サイクル以上の 
•• H ” レベルを入力すると，すべての内部レ 
夕をクリアし，アイドル状態になる 


R/W DATA 


SYNC 


RCLK 


WCLK 


RGATE 


WGATE 


INDEX 



リード動作時にはディスク • ドライブからの 
読み出しデータの入力となり，ライト動作時 
にはディスク.ドライブの書き込みデータの 
出力となる 


読み出しデータの中から連統する16ビ 
長の“ 0”を検出したことを示す信号 


読み出しデータをサンブリングするため 
ロック信号が VFO 回路から入力される 




ディスク • ドライブへの害き込みデータ， PC し 
PCE 信号の出カタイミングを作るためのク c 
ック信号が入力される 



データ読み出しのための制御信号を出力 


36 


データ害き込みのための制御信号を出力 


ール検出信号が入力さ 



2^2 


179 


"PD72B0 




ビン番号 



PCL ， 



リード • データのピーク•シフトを補正する 
ため，ディスク • ドライブにデータを害き込 
むときに，あらかじめ大きなピーク•シフト 
を生じるビットを一定時閫遅らせるか早める 
ことを指示する信号を出力 




ブで選択信号を出力 


I 


状態であるこ 


■ 

1 


MFM/STEP 



RWC/DIR 


FIT / TRK 0 





DSD 


SKC 



ディスク.ドライブ•インターフェース信号 
の内，シーク用とリード/ライト用を兼用して 
いる信号を区別するための信号を出力 


リード/ライト動作の場合には， VFO 回路の動 
作モードを指定する MFM 信号を出力する. 

シーク動作の場合には，リ ー ド/ライト•へッ 
ドを移動させるための STEP 信号を出力する 


Read Write Current 信号または Direction 倌 
号を出力する 


たは TrackO 信号を出力する 


/選択信号を出力する 


該当のディスク • ドライブが選択さ: 
を示す信号を入力すス 


ヘッドのシーク動作を完了し，静止したこと 
を示す SKC 信号を入力する 







選択信号を入力す • 


両面用のメディアが入っていることを示す信 
号入力 


HDLD ~ 


WPRT 




スクの 端子機能 


•状態をクリアする信号 


へッドをロー ド状態にする信号 


メディアが窨き込み禁止であることを示す信 
号を入力 


二••ディスクの 端子機能 


























































- 180 - 


FDC [Floppy Disk Controller] 


ビン 接統 


RESET 

RD 

Wr 

C 5 


OBo ^ 
DBi 
DB? • 
D03 ^ 


< m 
m co 

<o C >4 

Q O 
Q . Q . 

4 4 


Vcc (+ 5V) 

- RW/SEEK 
- LCT/DIR 
— FLTR/STEP 
— HOLD 
一 READY 
— WPRT/2 SIDE 
— FLT/TRKO 


WDATA 


DB，_ 


INDEX — 


—USo 


-USi 
-SIDE 


—MFM 

— WE 

— SYNC 


DC 特性 


//iPD765A,/iPD7265 

V//PD726A-2 


■特撖 

• FM/MFM 制御 （コマン ドで 指定） 

• 言己長け可変 

128.25 6. 512,1024, 2048, 4096, 819バイト/セクタ 

•マルチセクタ，マルチトラック 機能 
• ドライバは4台まで 接続可能 
•部分 リード/ライト 格^ (1 2 8バイト/セクタの 
み） 

• CRC 発生，チヱック 機能内蔵 
• ステップ 速度 ブログラマブル 

•ヘッド.口 —ド/アンロー ド時間ブログラマブル 

•データ • スキャン 機能（一致，大，小の検出） 

• DMA/no 11 —0\4八データ|^| 

•ライト捕正用制御信号発生 

•7 6 5 : I BM フォーマット•コンハ•チブル 

7 2 6 5 : ECMA/ISO ミニフロッピ•フォー 

マット•コ ンパチブル 


ブロック図 


DBo-DB ； 


デづ•バス 


パツフア 


TO 

m 


最大定格 


(To = 25*C) 


卜 F ライト 
DMA コント 
0 -JUI 


i 伽 8> 也 1, f T 懼 MB I: fcMi : F MrM 



保存温度 


.Vc 
.Vc 


“PD765A 


| l^£H Edl KC 3112^31 

|cnn _ 買 :■ pm 動 m : 靈 wpm 

_ nri [地ル■’邏 
pm .寅ふ邐 pm .夏ふ 售 

25BEBClEXZII3HHZZ9H2^SBlHHDC9iHIEK3BSB 

inTmi MffBngi—pn—pgigi 

mmgmpZSSI IZSSIXS3 ■■ EH ■■ BEI 129 


uumaxix 

yikPgCT><i1 wntffM i—— 


/入力電圧 


' 入力 t 圧 (AWCLIO 


'人力電圧 (AWCLIO 


出 


'入カリーク電 i 庇 


•レベル 入カリーク電流 


，•レベル 出カリーク電流 


_レベル 出カリーク電流 


l 4> 


H < t > 


Vo 


Vo 





























端子機能 



ン 番号 



^Mnnaiam 


RD 


•ル状態にす 


デ ー タを統み出すための制御信号 




»き込むための制御信号 


入力 RD , WR 信号を有効にする 




ドレス.バスを介して FDC 内部のステータ 
•レジスタまたはデータ•レジスタを選択 
るための信号 


DB 7 〜DB 


入出力 双方向3ス 




DMA モードでのデータ転送要求信号. 


DMA サイクルの許可信号 


データ転送の終了指示信号 


ドライブのリード/ライト•へッドがメディア 
上のトラックの物理的開始点に位®すること 
を示す信号 


メイン•システムに対して，転送データや実 
行結果の処理を要求する信号 




イト時の転送データのタイミング信号.た 
しリード時にも入力しておく必要がある. 

FM :16彡 c Y , MFM : 8 <^cy 


VFO 回路で生成する信号. 


の読み出しデー:: 


FDC の動作モードを表示する信号 


VFO 回路の動作モードを指定する信号. 


両面型ドライブのヘッド0,1を選択する信 
号. 


• ブ選択信号. 


’ブ への # き込みデ ー ：: 


U 




^PD7B5AC/72B5 



PS 。， 1 


FLT/TRKO 


WPRT / 

2 SIDE 


READY 


HDLD 


FLTR / 

STEF 


MFM モードで科き込むときに生じるピーク- 
シフトを相殺する目的で，あらかじめ WDATA 
のビットを予想されるピーク•シフトとは逆 
方向にシフトさせるための指示信号 


RW / SEEK 信号が. RW を指定しているときは 
FLT となり，ドライブの FAUI / T 状態である 
かどうかを示す信号を人力する. 

互 W / SEEK 信号力へ SEEK を指定しているとき 
は TRK 0 となリ • ドライブのリード/ライト • 
へッドがシリンダ0に位®するかどうかを示 
す信号を人力する 




RW / SEEK 信号が， RW を指定しているときは 
WPRTfS 号となる. 

RW / SEEK 信号が SEEK を指定しているとき 
は 2 SIDEf 言号となる. _ 


状態であることを示す信号 


ドライブのリード/ライト •へッ ドをロー ド状 
態にする信号 _ 


RW / SEEK 信号が RW を指定しているときは 
FI / TRm 号となる. 

互 W / SEEK 信号が SEEK を指定しているとき 
は STEP となり，シーク•パルスを発生する 


RW / SEEK 信号が RW を指示しているときは 
LCT となる. 

豆 W / SEEKf 言号力 ( SEEK を指定しているとき 
は DIR となり，シーク動作の方向を指定する. 


ドライブ • インターフェース信号のうち，リ 
ード/ライト用とシーク用を兼用している信号 
を区別する信号. 















































■ 最大定格 


82077 







wmsi 卿， 1 ■ra^ng^igjn — 

W >1^1 rn MTHTM ^Mngg^M MBM 

■•f : 挪 il■ i\IM 


I^BEE^OSIIHI BSZESDIK39 

■E2H IHEBH ■£■ 

■ B 2 H BQEBH mi 

■291 EZSESCBHIHDH ■□■ 


Vr . 


土 1 


Ko 


土 1 


5m 


5 m 


Ts 


To 


Pn 


W 


DC 特性 （: ^=0 〜 70X ， V^cc = 5V±lO%) 



〜 Vcc 


; 則定条件 


GND-2. 


義 VR 


Vcc 
Vss 
DSo 
MEo 
DIR 
STEP 
Vss 

WRDATA 
-WE 
一 HDSE し 
V5S 

— DENSE し 
MFM 
NC 
AVcc 
AVss 
NC 


DBi 

DB?«-* 

DB 3^ 

Vss 

DB4- 

Vcc 

DBs - 

□ Be - 

VS5 

DB ;*-* 

I NT 
DRQ 
TC 
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FDCCFIoppy Disk Controller] 



iLZIH 


•IBM PC / AT および PS /2 ディスク • ドライ 
ブ.システム互換 

• 250 K /300 K /500 K/lMbps のアナログ • データ • セパレー 
夕 

•最大4台までの 3.5/5. 25インチ F D ドライブをサボー 
卜 

• 1 2 mA のデータ • バス • ドライブ，4 OmA のディ 
スク • ドライブ能力をもつ 
•2 5 6 トラックを直接アクセス可能 
• 16バイトの F I F 〇メモリ内蔵 


■ ブロック図 
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82077 


端子機能 




32 




夕選択用ア 


へッドの動作方向を決める 
夕方向を示す 


■CTH—-g—mgragg8igHw _—^MB—i^^miaiii 


ブ能力をもつデ ー 


スを供給する 


“ H ” のときセン 




ネーブルを示す信号 


■•厲■■■■▲■選 I ,腿 


へのサービス 要求 


■ 

S 


25 


|iJ2EEB3QI^^[S 

WSB33BIB^^mM 

ESQBlBZEHP 


終了信号入力 • AT 
ブ， PS /2 モードで 


DRV 


TRK , 


XJgirV メ L j ： «i1 


ル入力 




実装されているか否か 
レジスタ A に格納され 


INT 


非 DMA モードでのデータ転送用割り込み 
出力 


水晶振動子接統端子 


デイ スク•コントロール 用のすべての信号の 
極性を反転させる 




ックの先頭を 4 


ことを示す 


►か否かを 


BB3^^I^HIB88^B^Bffl|_—MEB1 I 働！ dliBiMftMiM 






















































■ビン接統 



■特徴 

• ボータブル PC ， デスクトップ PC のいずれにも利用できる IBM および ISO 
フォー マット峰拠のコントロー ラ 
• ブート•ドライブの選択が可能 

• 250 K /300 K /500 K /1 Mbps のアナログ.データ.セパレータ内蔵 
• ブログラマブルな内部発信回路 

• 离性能パワー • マネージメント慊能内蔵 
ーダイレクト•パワーダウンと自動パワーダウンを選択可能 
-2 個の外部パワー•マネージメント端子 
ーパワーダウン時の消货羝力はゼロ 
• 垂直磁化方式の 4 MB ドライブもサボート 
• 16バイトの FIFO 内蔵 

•82077，8272 (765 コンパチ）と機能的にコンパチブル 

• 5 V 系および 3.3 V 系の2楝類のバージョンが利用可能 


■最大定格 









■篇 aaaaa^aM sM— 






2 . 0 - 


則定条件 


fll 定条件 


记号 


•位 


Floppy Disk Controller 


Intel 


一 ■ — 一 
T I 


n 」 I 


OH 



図 三 PJ 1 


ク 

ヅ 

□ 


















端子名 


ン番号 


RESET 



入力 


k フクっマンドで設定された以外のレ/スタの内 
容はこの信号でリ t ブトされる 


AO . Al . A 2 40, 39. 38入力 内部レシ # スタ遒択用アト、ス 


CS # 





43 


DACK # 




DB 7 



•卜•，ライト時のチ? / •セレクト 


ぼ:^ム% らシ，のテ'_時の 


說益％へのテ^送_ 


出力 DMA ] ：4 D •ラへの DMA 要求信号 


DMA アクノリ r ン•信号 


入出カドライ/能力 12 nA の 






INT 


TC 



出力 


歡叔込でみの出用およびステ-タス変化 


36. 35 


入力 DMA ] ントロ•ラからの転送終了信号入力 


外部知ック接統または水晶振動子接統端子 



PLL 部分 



”結和 f ることを 示す 〇 テ、クス 信号 
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82078 


ディスク•コントロール（統き) 


端子名 

ビン番号 

入出力 

機能 

WPI 

16 

入力 

テ • ィスクが書き込み保護されているか否かを 
示すライトヴ n テ外信号でアクティ r low 

DSKCHG # 

19 

入力 

フロッピ•卜•ライフ•からのテ•ィスク穴換信号で，テ•ィ 
タル入力い/スタ （ DIR ) に格納される 

DRVDEN 0. 

DRVDEN 1 

21, 

22 

出力 

フロ•ノビライ r 側で使用される記録密度信号 

WRDATA # 

23 

出力 

フロ •ノビ•ドライ r への書き込み用 MFM シリアル•デ-夕 

WEI 

24 

出力 

フ0ッ1：••卜 • ライフ • への書き:^みが可能であるこ 
とを示すライト•イネル信号 

STEP # 

27 

出力 

フ d ッビ•ドライ r 側でトラ•ノク間の移動用に使用さ 
れるステッ/ ^ルス信号出力 

i DIR # 

29 

出力 

ヘッドの動作方向を示す信号で， L (アクティ/) 

の時センタ-方向への移動を示す 

HDSELt 

25 

出力 

使用するフ D •ノど •！ ィスク面を選択するヘッド•セレ 
クト信号. L (アクティ/)の時サイト M を選択し.そ 
れ以外は t フォルトでサイ K 0 

FDMEO # 

32 

出力 

そ-夕〇の卜•ライ r •イネ•グル信号で,テ、/タル出力 
レ/スタ （ DOR ) から直接:]ント〇•ルされる 

f 

FDMElt / 

IDLE # 

30 

出力 

自動ハ•ワ-グウン•コマン K の 44 PDEN ビツトのレへ•ルに 
よって下記機能が選朽される . 

FDME 1#: モ•夕1の卜•ライフ•イネ-フ•ル信号で丄ティ 

V タル出力いン•スタ ( DOR ) から直接:!ント卩 - 
ルされる 

IDLE # :アイドル状態であることを示す 

FDSOI 

33 

出力 

フ D プピ•ドライグ〇の選択信号で，テ•ィ•シ•タル出力 
いン•スタ ( DOR ) のセレクト•ビ外からテコ•ドされる 

FDSli/PDI 

31 

出力 

1 

自動/^ワ•グウン•コマン K の 44 PDEN ビ•ノトのレへ•ルに 
よって下記機能が選択される 

FDSU : フ卩ッピ•卜•ライフ M の選択信号で，ティシ 
タル出乃レシ•スタ ( DOR ) のセレクト•ビットから 
f ] •卜される 

PD # ••一部 Y ワ•グウン状態の時 L (アクティ/)と 
なる 


注） I は Low アクテイ/の端子であることを示す 






































































ビン接統 


WE¬ 
RE — 


DALo 一 
DALi — 
DA し？一 
DAL3 — 
DA し 4 — 



V^cc( f 5V) 

IRQ 

DRQ 

WPRT 

P 

Troo 

READY 

WD 

WG 


DAL ; — 
MR — 
(OV )GND 



r STEP 
DIRC/RG 


■特徴 

• IBM ソフト•セクタ • フオーマソ 
フォーマット 可能 

• トラック • シーク後，自動ベリ ファ 
• 連統セクタ•リード/ライト可能 


フォーマッ トおよび I SO 


最終 セク タ指定可能（拡張 コマ ンド •モード） 
LOST DAT A エラー 時，そのセクタの処理後 
異常終了 


ブロック図 


DALo - DAL 


データ出カハへンフ尸 


C し K( 4MHz/8MHz) 



最大定格 



DRQ 


DC 特性 


IRQ 


データ • レジ 
スタ ( DR ) 


屯源窀圧 

入力《圧 
出力 

觔作湛度 
保存温度 


Vcc 

GND 

Vis 

Vm /ァ 

Toph 

Tstg 


一 0.3 〜 + 7.0 
0 

— 0.3 〜 Vcc + 0.5 
-0.3 ィ cc + 0.5 
■ 一 40— h 85 
一55〜+150 


m 






■"” :灿 TMi nsi 

MTfm —— Wrnj^WmWL'M 

■231 ■■■■■■■ KMI 

■I u 


mSMriWBBm 



• 5m 


c / 


=—100//A 


= -400/7 A 


MR 


RE —— 


データ • シフト 
レジスタ （ DSR ) 


セクタ•レシ 
スタ （ SCR ) 


( CR ) 


- 186 - 

FDO [Floppy Disk Controller] 














端子機能 




DA し 


DA し 


人出力 


v 星^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^_ 


4の組み合わせで 


8ビットの双方向性3ステートの人出力端子. 
RE = WE 二‘ ‘ H ” のときハイ • インピーダンス 
となる 


GND 


CLK 


DIRC/RG 


STEP 


RCLK 


RAWREAD 




(0 V ) グ; 


基本クロック人力端子 (4 MHz /8 MHz ) 


へッドの移動方向を指定する. “ H ••で外側， “ L ” 
で内側/リード時，“ H ” で SYNC バイトの検出 
を示す 


へッドを移動させるためのステップ.ハ v レス 

出力 


て分離されたク 


クから訛み出されるシ 
ク • ビット， データ • 


•デー: 
が混在 




き込みを示す 


を出力 


READY 


イブが動作可能であるこ 


jgQmg^ypp 

B@HIIHBiBDiBEEE3Q^I3SE03P 


ク〇にあるこ 


スの人力 


WPRT 


ィプ、クの窬き込み禁止を検出する.“ 
込みを行わない 


M 巳日9311 


端子名 

ビン番号 

入出力 

機 能 

DRQ 

! 

26 

_ i 

出力 

データのリード/ライトの间期をとるために使 

用する 

IRQ 



HHIilHHIiH 

IH 3 II 

28 


窀源 （5 V ) 


























■特徴 

• Z 8 0 ファミリのマイクロ • プログラム方式 FD コ 
ントロー ラ 

割り込みデイジ ィ • チューン 信号 
割り込みベクタの送出 
Z 80 CPU の RET I 命令の解読 
•データの DMAfe 送，プログラム聿说機能をもつ 
•IBM フォーマット•コンパチブル 

片面単密度，両面単密度，両面倍密度 
128, 256. 512.1024バイト/セクタ 
8，15,26セクタ/トラック 
• ミニフロッ ピ制御司能 

• 両面倍密度 FDD 2 台接続可能 
•コマン ド 処理時の エラー 内容表示が豊富 

• CRC 処理機能をもつ 

bystem 
Clock 


FDC 

Clock 




GND(OV) 
V CC ( + 5 V > 










IMSH 


I 


|pe 




FDD 








RR , 


RR ： 


RRo 


- 188 - 

FDC [Floppy Disk Controller] 


図 

ク 

ヅ 

□ 

ブ 


1SQ:0/- 

as 

■oeaQr 

apAoau-lpew 


lofoOJA 

JDal^s pef 

peo-J-oeaH 

130 次 ？n 
Apscr 

xf 

0 上 DeJi/lDa o Jda; 一 - J§ 














LH0110 





FDC の内部 



( RR 0 〜 RR 6 およ 


RD 


就み出し- 




IORQ I 入出力要求 


CLOCK 




IEO 


INT 


DRQ 


MUXS 


割り込みイネーブル入力 


割り込みイ ネーブル 出力 


割り込み要求 





: 7 ) の選択に使用 


AND 構成によリ洪給. I 0 RQ とと Lt 



ブ 




データの 送受が可能 


: C い場合書き込み動 n 


DMA 

k へのデータ要求 

29 

出 

力 

T 

クティブ “ H ”. FDC 1 


マルチブレクス 


35 



WP / TK 0 トイト 


FLT/TS 




クト/トラック 





FR/STP 


LCT/DIR 


RDY 


IDX 


HDS 


HDL 


US 


WG 

WDA 


RRD 






■SBBHHHIHHII ■£!■■ K9K3I 

IKEHIB9K3I 

Baoa^HHHHmEaEa 

BEOEBDIH^H^HiHDHIIDKI 



とき" E み出し動 fl 


ブのとき， CPU から二 


ブのとき3光み出し動作 
によリ割リ込み応答を方 


内部同期信号用として標準の Z 80 システム • クロックを使用 


FDD 制御信号向期用として 2 MHz クロックを使用.ただしミニ•フロッピでは 1 MHz クロックを使用 


アクティブ “ H _. 割り込み漫先順位を決めるデイジィ•チェーンを形成するために使用 


アクティブ “ H ”. IEI とともに割り込み優先順位を決めるデイジィ•チ x — ンを形成するために使用 


アクティブ “ L ”. 割り込みを要求するとき■: 


: DMA 間のデータ転送要求信ザ 


FDD 制]御信号のマルチブレクサの選択信 


: イブ“ H ”. MUXS が“ H ” のとき WP 信号.挿人されたテ 
，ことを示す. MUXS が“ L ” のとき TR 0 信号.ヘッドが 


“ H ”. MUXS が- H ” のとき FLT 信号. FDD が フォル ト状態であることを示す . MUXS 
とき TS 信号.闽面用メディアが入っていることを示す 


”. MUXS が“ H ” のとき FRM 号. FDD のフォルト状態をリセットする.また， 
•のとき シークの STP 信号 


アクティブ“ H ”. FDD のロー •々レント入力およびディレクシ ヨン 人力に抟絞.シーク •二 
ド以外のとき LCT 信号.ヘッドが44トラック以上のシリンダを迸択しているときに“ H ”. ま 
ーク •コマン ドのとき DIK 信号.求心方向のシーク時に 


アクティブ _ H ”. FDD のレディ信号 


ラックの物理的開始点を; 


両面型 FDD の場合， “ L ” のときへッド 0. 片面塑 FDD の場合は FDD の選択 m 号として使用可能 


' FDD のヘッドをロード状態につ 


”. FDD ュニッ トの選択. 


二 FDD に対する#き込み指示信号 


”. FDD への辦き込みシリアル•データを転送 


”. FDD からの洸み出しシ 


•る信号. RRD のデータとクロックの分離に使用 


”. VFO 回路に対し，ロック•タイミングを指示 


:ー ドでの宵き込み補正信号.外部の書き込み補正回路に対し， WDA を 
モードではアクティブ状態保持 



VFO 回路で つ< 


ブ “ H ' 


ran 

piBIIEZED 31 B9EZISZEBZ 


:•の#き込み補正信号.外部の*き込み補正回路に対し， WDA を 
C * はアクティブ状態保持 























































































Ao — 
Ai 一 
DALo — 
DALi — 


Vcc 

-STEP 
一 D1RC 
一 WPRT 
— IP 
♦— Troo 
— WF 

— READY 


■ ビン接 


■ 

• PL L を使用した VFO 回路を内蔵するフロッピ • 

ディスク.データ.セパレータ 

•少ない外付け部品で， 3. 5から8インチまでの各 
タイプのデータ.セパレータとして使用可能 
•フィルタ定数が，すべてのディスク•タイプで共通 
になっている 

• FD 179 X 系 ，// PD 7 6 5系それぞれの FD コ 
ントローラ用のクロック出力をもつ 

• IBM フオ—マット 


DAL ； — 



DAL 


WG 

TG43 


ブロック図 


DAL 


—WD 


m 


私 


1 


SI 


m 




K 3 B 

m む： a ■嫌 ■ Bjyaron —PM 

m 打: ■— 




M\JLM ■SBZgai WJSM 

WaMWK^^MWDE^WEM 

in 1 •■ ■HI IBM 

rn^mm mj 【•《■ maw m 

pQBHZS^ 312311 HEH^IIZV 

BOH HIDHIEE9 


ov 


Vo 


Vo 


Ts 


To 




UM 

UM 

N 


DRQ 

IRQ 

CS 

RE 



= 100uA 



(PLL 回路 


保存温® 




READY 

HLT 


回 3 各 


削/ 3 fl 回路 


笔诹 * h 


WPRT 

ip 


•P*m 



MFM/FM 

3 CW 


CRC 回 》 


夕•レジスタ 

(DR) 
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FDC [Floppy Disk Controller] 


SSOIWEICSIRE 
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MSMB241 


端子機能 



ビン番号 





+ 5 V ± 5 % 



で全動作停止.: 



一を実行す 


チップ選択信号であ 





夕紜送可 


DAL 0 . 


DKQ 


IRQ 


■ 


LK 


SSO 


OSC 



^K3H3QIB33 

■3IES3IEB3 


:夕からの統み出しストローブ信号人力 


夕の選択端子. DR ， CR , STR , TR , SCR のいずれかを選択 


の双方向性八ス 


，データ転送要求信号 



サに纣するサービス要求信号 



VCO 発振 


■ 





IN 



人力 


PUMP , 

PUMP 2 


DSL 0 , 

DSL , 


PUMP 



22 


24 , 23 


25 , 26 





VCO の発振端子.外付け 


VCO 制御のための iff 流坭 ti £ が人力さ 


VCO 制御のためのハ 


FDD の選択出力. 


VCO の中心阎波数を調铍する 



ス出力 



イ蜎を調鲚する端子.外付けに 



必要 


RAW READ I 読み出し信号人力 


-ド 




28 


29 



FDD か 



人力信号 



ドさせる出力信サ 





wiling 


フ、クへデータが科き込ま 





ディスクへの并き込みデータ 


状態に< 



十づ J 端子. MFM/FM m サバルフ、を出力する 




ブ I 以外では READY 



ドを実行す 


込み時の障害検出人乃 


ク ( 00 ) 




ことを検出する入力 



WPRT 


STEP 






WiT MfT 編 {_—^^^— 


ク移動に对し 





ー ド指定後の応？？人力 
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GPIA [General Purpose Interface Adapter] 


ビン接統 


(OV)GND 
DMA Grant 

cs 

ASE 

R/W 


Reauest 

DAV 


DAC - 
RFD - 


5V) Vcc 



IRQ 

RS ? 

RS» 

RSo 

IB ； 

IB ； 

瓦 

10 ； 

IB ： 

IB ； 

IB ； 

IB ： 

t/r7 
T 厄 

ATN 

EOi 

TRIG 

SRQ 

REN 

?C 


I 特徴 

68 系 CPU 周辺 LSI 

G P I B 規格に定める コントローラ， 卜一力， リス 
ナの全機能をもつ 

雛 SHI , AH 1, T 5, TE 5, L 3, LE 
3, SR 1 , RL l f PP 1, DC 1 , DT 
1, CO 

2次ァドレス使用可 

DMA 動作可能 

割り込み条件が ブログラマブルに 設定可能 
リス ナ •オンリ，卜 一力 •オンリ•モードに 設定可 

能 

R FD 信号のオートマチック•ハンドシェイクをソ 
フトウ ：*： アで制御可能 


■ DC 特性 

項 目 

VlL 

VlH 

VOH 

Vol: Do 〜 D7/1.6mA 
Vot:SRQ.I ( kQ/3.2mA 


max/min 

0.8 


単位 

V 

V 

V 

V 

V 


ブロック図 


ASE 

RSo- 2, 

CS - 


レジスタ iM 択 




DMA 




DMA 
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MCB 已 4 日日 


■端子機能 



ビン 番号 





入出力 



ー タス情報を転送す 





、信号で，のとき t . 


転送の方向を制御す. 


ド/ 



が可能と 




割り込み要求 


37, 38, 


40 





の割り込み要求出力で，オーブン 




ン出力となっ 



1122231 bsbsse 


各穐ス 


-状態を 



DAC 


RFD 


DAV 


ATN 


IFC 


36〜29 入出力 


入出力 



出力 


入出力 


入力 ( CS , RS 0 〜 RSA R / W を有効にし，ハ•ス上のデータの転送を可能につ 


の双方向データ.八スで，マルチライン•リモート•メッセージの転送に使用する 


r ージが有効であることを示す 


ート • メッセージを受け取る準備ができたことを 


BQQSQ?^3BEZil^^3E2^^EEEiEEE 





ンターフェース 





ジが有効であることを示す 


ことを示す 




入出力 



ート • イネーブル 


ン スミ ッ ト/レ シー ブ •コン 
ーノレ 


許可 




管理ラ 
使用 


管理 



DMA 要求 


リガ出力 




フェース機能を初期状態にヽ 


こ対するサービス要求信号 


<ィト転送の終了を示す場合， 


モート制御/口ーカル制御の切り祥えに使- 


，イブする場合の制御に使用する 




ボールを実行する場合に 



トランシー八がバスをド 
ンの入出力方向を決める 


〜 IB , およひつ 


要求に対する許可信号で, 



•スタ7を選択する 





ASE 



ネーブル 





れる出力 

CPU ハ•スに接統されたアドレス•スイ 

信号 

ッチ用のハ•ッファをイネーブルにするために使われる出力 
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GPIB Adapter 


ビン接統 



RESET 

(OV)GND 


■特徴 

•各種マィクロプロセッサと容易に接続可能 

• GP 1 B 規格に定めるコントローラ，卜一力，リス 
ナの全機をもつ 

參機能 

SHI , AH 1, T 5, TE 5, L 3, LE 
3, SRI , RL 1, PP 1, DC 1 ,DT 
1, C 1 

• DMA 動作可能 

• 2次ァドレス使用可 

• システム.コントローラ可能 
• バス•コントロール^^あり 

• ドライバ/レシー バとの組み合わせにより3チップ 
で GPIB の全機能を構成 


CPU 

デ-夕. 
ライン 

( d 3 ~ d ，) 


■ 最大定格 


項 § 

1己号 

定格 澉位 | 

電*電 W 

Vcc 

一 0.3 〜十 20 

V 

人力窀茁 

vin ! 

一 0.3 〜+20 

V 

肋作溫在 

Toph 

0—70 

•C 

保存温度 

Tstc 1 

一55〜+150 

•C 



CE 




INI AccRQ AccGR 



GPIB 


ドシ r イク 




/OAV. NRFa\ 
\NDAC / 

* けライン 
ATN. FC. 
REN. SRQ. 
EQI 


n ： .) 


TE 

CONI 


GPIB 

データ•ライン 
(DI01-DI08) 


(•，主）0は IEEE 488 での状態 xl ネ多を制御するためのクロック 
マイク□プロセッサと同期する必要はない. 
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TMS9914 


端子機能 





DIO 8 (MSB) 
DIO1(LSB) 



人出力 
(P/P) 


入出力 

(P/P) 


DIOl 〜 8 は GPIB に対するデータの人出力 
ン.ノン•イン八ーティング•トランシ 
を介して GPIB に接統する 


出力 
(P/P) 


TALK ENABLE . DIO , ハン 

ライン用のトランシー八の人， 1 1 
する 



人出力 
(P/P) 


DATA VALID . ソースはこのハンドシエ> 
ク•ラインを“ L ” にして， DIO 、フ、に有効デー : 
を出力していることをアクセブタに知らせ i 


NOT DATA ACCEPTED . アクセブタはこ 

のハンドシェイク•ラインを‘ ，H” にして DIO パ 
スのデータをラッチしたことをソープ、に知ら 
せる 


Do ( MSB ) 
i 

D 7 ( LSB ) 


RSo 

1 

RS, 




ニッサ側のデータ転送' 



人出力 

(p/p) 


NOT READY FOR DATA . ァク- 

この ハン ドシェイク•ラインを‘ ‘ H ••に 
のデータが受 m 可能であることをソ- 
らせる 


人出力 
( p / d ) 


ATTENTION . この信号は二 
って送出される.この m 兮が 4 • 

夕ーフエース•メッセージ，“ 
夕が DK ) ハツ、 に伝達されてい 




REGISTER SELECT LINES . マイクロプ 

ロセ.ソサが内部レジスタを消沢するためのア 
ドレプ、人力 


CHIP ENABLE . このラインを“ L ’ •にすると 
内部レジスタをアクセスできる 


WRITE ENABLE . この信サを “I 

部レジスタの一-^^こデータを淋き. 






INT 





REMOTE ENABLE . この信号はシ フ、サレ 
コントローラから送出され，装; R 制御をリモ 
一卜で行うか，フロント•パネルで行うかを 
選択する 


li 力 （ P/P) 


人出力 
( o / d ) 


人出力 
(P/P) 


INTERFACE CLEAR . この m サはシステ 
ム•コントローラから 送出され，各装; W の既 
知の静止状態におく 


SERVICE REQUEST . この信サは二 
ーラ以外の装龙から送出され，コント 
からの サービスが 必要なことを示す 


人出力 
(P/P) 


END OF IDENTIFY . ATN が“ 

の信号はデータ•ブロックの終！^ 
が“じのとき，この信号はコント【 
レル.ボールを実行しているこ i 





DATA BUS IN •この信サを“ H ••にして内部 
レジス タ の一 つからデータを洸み出す 


INTERRUPT . マイクロブロセ/サに付する 
割り込み要求出力 


ACCESS REQUEST . DMA (Direct Mem - 
ory Access ) 要求 Mi 力 


ACCESS GRANTED . AccRQ (こ対する 
DM AC (Direct Memory Access Controller ) 
の応衿信サ人ナ J . DMAC 采仲用のときは + 5 
V に接絞 


RESET . ハードウエア•り- 
この信サ によ リ TMS 9914 (i 
る 


了 KIGGER . GPIB から C 

とき，またはマイクロブ 
ドを実行したときにハ” 





八ス管理用のトランシー八の入出力方向を決 
定する.論理式では （CIDS + CADS ) と衣せる 


CLOCK . 500 kHz - 5 MHz . マイクロ ブロ セ 
ソサのクロックと间期している必势はない 


)/ p ) =ブッシュブル出力 

)/ d ) =ブルアッブ付きすーブン • ドレイン出力 
RESET は ， TMS 9914 A に次の影 W をなえる. 

►シリアル.ポール/パラレル.ボールがクリアされる 
►全 c / s せのコマンドが“ swrst ” を除いてクリアされる 

► “ swrst ” コマンドはセットされる.これよリ TMS 9914 A はアイドル4犬態になる 
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HDCCHard Disk Controller] 


ビン接統 


Vcc 

RES — 
DREQ — 
IREO — 
DONE — 


DTACK 

R/W 

CS 

DACK 


C し K 
Vss 


D 3 ^ 


D ぐ， 



Dio 



一 BUS し /H 
― BUSR/W 
— TA & 

— UTAG 
— TAGi 
— TAG? 

一 TAGi 
— USELD 
— SEC 
— IDX 

— BUS4/BUS9 
一 BUSj/BUS« 
— BUS2/BUS7 
— BUS»/BUS 6 
— BUSo/BUS^ 

一 SKEND 
— RCLK 
WCLK 


■特徴 

• 6 8 0 0 0 システム用のハード•ディスク • コント 

ローラ 

• ST 506/ ST 4 1 2/ ST 4 1 2 HP および S 
MD の 2 種類のディスク•インターフヱースに対応 

可能 

• 16/8ビットのデータ.バス 幅選択が可能 

• 2 5 6 バイト x 2 面のデータ.バッファを 内蔵し， 
ゼロ .セクタ.インタリーブとブログラム I / O を 

実現 一 

• 11 ビット•バースト • エラーまでの 自動 i 丁正司能 
•ゼロ.パターンの検出/発生回路，アドレス•マー 


DC 特性 


(: T a = 0 〜70で ， Kcc = 5.0 V ±5%) 


言己号 

m 定条件 

max/mm ♦ 

単位 

VlL 


0.8 

V 

VlH 


2.2 # 

V 

VOL 

IoL = 2 . 2 mA 

0.5 

V 

m m 

VOH 

IOL 

IoH = i 00 uA 
Vour= Vcc 

Vcc 一 1• 0 

10 

V 

"A 

IlL 

V//v = 0 〜 Vcc 

±2.5 

パ A 

ClN 


17 

pF 


ブロック図 


Do - D ； 


DTR し 


CMR 


( MICRO 
ROM 


力 - ネル • 
プロセッサ 


READY 


DTRH 



DATA 



□ ,5 




DACK 


インター 
フエー ス 



ドライ 


最大定格 


齡作湛度 

To 

保存温度 

Ts 






DREQ 









■端子機能 


■ KSE 3 HEQH BSEB 
■ B 2^ HHEHIE 9 E 3 i 



DREQ 


DACK 



■ ti^mmiEaKa 


cs 


RS 


R/W 



コック信号 


•信号 


DMAC に転送要求を行うとき出力さ • 


DMAC から受ける転送アクノリッジ信号 


DMAC からこの信号を受けると， DMA モー 
ドにおけるホスト•バス上でのデータ転送は 
直ちに停止する 


り込み要求信号 


/クト信号 


HDC 内のレジスタ選択信号 


データ転送方向を示す信号 


ホスト•バスにおけるデータ転送が終了した 
ことを示すアクノリッジ信号 


出力 16ビットの双方向デー i 




m iM 勝嬲 BPBiaHi 

BnBEDSSHIHHHHI 

—KT1M ■—CTB ig >' HI 粟 SJ 


SEEK 


LCK/DIR 


LATE / 

STEP 


EARLY / 

RGATE 


WGATE 


SYNC 


HSELo. 2 







USELo ^, 42, 43 


READY 



WFLT 


37 



< クスされた信号を切り袢えるダ 


SEEK =1 のとき，ヘッドの移動方向を示す 


SEEK =1 のとき，この信号はヘッド移動用 
のステップ•パルス出力となる. SEEK = 0の 
ときこの信号は#き込み補正 ( LATE ) を指示 
する 


WGATE 信号が“ H ”のときこの信号は 
込み補正 （ EARLY ) を指示する.そうで 
ときはリード•ゲート信号となり，ドラ 
からのデータの2光み取りを指示する 


，イブのデータの赛き込みを指示するライ 
ゲート信号 


外付けデータ.セパレータのルーブ • ゲイン 
の切り替え信号 


•ライブ内の最大8個のへッドを選択する3 
•ット信号 


台までのドライブのうち1台を選択する2 
フット信号 


選択されたドライブがレディ状態であること 
を示す入力信号 


書き込みエラーを引きおこすような異常がド 
ライブにおいて発生したことを示す信号 
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HD 63463 



ビン番号 



SCP 


IDX / 

TRK 0 



ヘッド移動動作，すなわちシーク動作がド • 
イブ内で終了したことを示す信号を人力す. 


SEEK =1 のとき，この信号はドライブ内の 
へッドがトラック0にいることを示す信号と 
みなされる . SEEK = 0のとき，トラックの開 
始を示すインデックス信号とみなされる 


選択したドライブから与えられる応答信号 


外付け発振器から与えるディスク齊き込み用 
クロック 


^ク洸み書き用のシ 
コードにて入出力さ. 


:き5ビットの八スにお 
ブ.八スのうち下位5 


IQIESI^S 




BUSR/W 


BUSo/BUS,- 

BUVBUSt 


TAG S , TAG ； 


TAG , 


TAGi 


UTAG 


IDX 


SEC 


USELD 


SKEND 


RCLK 


WCLK 


RWDATA 


のときバスは入力状態にな 



〜38 


入出力 






30 


29 


入出力 


れた双方向バス 


1 ータス入力の選択信号として用いられ 


テイブ • バス上にディスタの統み書き指令 
:•の情報が存在することを示すタグ信号 


ドライブ.バス上にへッドの移動先アドレス 
が存在することを示すタグ信号 _ 


ドライブ • 八ス上に3ビットのドライブ番号 
が存在することを示すタグ信号 


，ックの開始を示すインデックス信号 


:クタの開始を示す信号 


選択したドライブからの応答信号_ 


ディスク.ドライブ内の サーボ 回路がシーク 
動作を終了し，ヘッドをトラック上に置いた 
際に発生する信号 


スク読み取り用ク 


スク害き込み用ク c 


スク読み害き用のシ 1 
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FDP [File Data Processor] 


ビン接統 




D, • 
D ， " 
D.i • 
D*» ♦ 
Ob ♦ 

D ； ♦ 
A u — 

^cc 

^cc 

A i —• 

A? — 
CS - 
INT — 
P ；- 
P • 


INDEX 


HD 6495 OS 



60 — CLK 
NC 
—RST 
^ BUS 
一 BUS 
- BUS- 
"BUS 
Vcc 
Vcc 
^ BUS 
-BUS ， 
㈣ BUS 
♦- BUS ： 
㈠ BUS 
-BUS 
^ BUS 
44 B BUS 


■特徴 

データ.バス 幅は 1 6/8 ビットの 選択 可能 
マスタ/スレーブ • モードの 選択 可能 
ホスト間， H D D 間の同時転送可能 
HDDfe 送レート： 最大 15 Mbps 
ホスト転送レート： 最大 6 MByte/sec 
608 Bytex 2 面のデータ•バッファ内蔵 


誤り訂正機能 

ECC 多項式任意設定可能 

ECC データ長の選択可能 （4. 6. 7 By t e ) 

フォーマット•コマンド 3 2種の任意の組み合わせ 

により自由度の高 I ヽ動作設定が可能 

4 〜 10 8 8 B y t e のセクタ 長設定可能 


ブロック図 


FM インターフ I ース 

r AR fDTR ICENDl CMR IBUF IbuF 


力ーネルゾ\•ス 


ボ_ 


CL CL Q. CL 


11111 


DDR 

PORT 


フオ - マ 


最大定格 


g 

ij vtTiT 

viWfl 


i 己号 
Vcc 
Vis 
Pi) 

Torn 
Ts ra 


定乎各 

-0.3-7.0 

3 〜 w .(. + 〇 

0.75 
〇 〜70 
一 55 〜 150 


单位 

V 

V 
W 

•C— 


タイマ 


TCR 
TMA 〜 D 


A 卜 • インターフ I - ス 


DC 特性 

S 己号 I 


— 

H 2 ZSHHI 

msmmmm 


(To = 〇〜 70.C, IV ，二 5V 士 5% 


;則定条件 


max min s 単 


SCNT 
SR し H •し 

MDR1 
TCNTH •し 


ホスト • ハ•ス 


ハ••ン 




BOPL 


HipHira 

BH 


ECCom , 


RCPK し 


MDR, 


400//A 


mA 


iHii 


ア 
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HDB4950S 


■端子機能 


分 


子名ビン番号 




CLK 


RST 


60 


58 




ックの入力端子 




FDP の内葳状態をリ 



するための入力信号 



ー ド動作を制御する信号を入力する 


ライト動作を制御する信号を入力す 


ファイル . 

マネージャ 

インター 

フェース 





マネージャが FDP をアドレッ 



ート 


mmmmwxMtxann 



マネージャと FDP 間のデータ転送に使用す 




マネージャに知らせる割り込み要求信号 


23 〜 30 入出力 8 ビートの入出カポート 




のデータの统み取りを指示する 


ブ へのデータの邦き 込みを指: 


ライブ 
ンター 
エース 


RDY 


S/AMF 


RCLK 


RDT 


WCLK 



ックの開始を示す信号を入力する 


状態であることを示す入力信 





クタの開始を示す信号 


イブから与えられる 



66 






き込み用で， RCLK と同じ周波数のク 


スク書き込み用の 




cc 


AME 


DREQ 


DACK 


DONE 


DMA 転送の終了を示す信号を入力する 


通 wjMjgiuHii mmsT 


IOW 


IORD 


BUS 07 〜 

BUSoo 


BUS ls 〜 

BUSoe 


WAIT (34 ピン） 





——ドのときのみ使用し， FDP に文、 t し 




スク統み卉き用ク 


データを NRZ 


データが WCLK に 


ド受け付け状態にあることを示す信号を人力す 


ス • マークの 丼き込みまたは読み出しを指 


こ対するライト觔作を制御する信号を入力す 


こ対するリード動作を制御する信号を人力する 


:のデータ入出力に使用す* 


八ッファ とのデータ入出力に使用する 


イクルの延長を要求するための信号. 























































ク • ドライブ接&可肯 I 

• ハ•ラレル • シーク，マルチ•セクタ，マルチ•卜: 

ック雖 

•データ•スキャン，データ•ベリファイ 機能を も Z 

• CRC 発生，チェック機能をもつ 

• ECC 発生，チヱック，訂正機能をもち，11ビ•: 
卜 • バース ト. エラー までの自動訂正可能 

• DMAfei ^ 


•80 および8 6系バス•コンハ•チフルのハード • デ 
ィスク • コントローラ 

• SMD インターフヱースのハード•セクタ•ディス 
クおよびフロッピ • ライク.インター フヱー スのソ 
フト•セクタ•ディスクにインターフェース可能 

• トラック • フォーマットはプログラマブルで，12 

8-4 0 9 5バイト/セクタまで 指定可能 

• SMD インターフェースのとき8台まで，フロッピ 
•ライク•インターフュースのとき，4台までデイス 


ブロック図 


C し K 




R/W C し K 
BTo(WGATE) 


Vcc 

BT,(RGATE) 
BTo( WGATE) 

C し K 

INDEX 

SCT(PCL) 


u § T 5( 

S5T5( 


PCE) 

DSD) 


BDIR(SKC) 

t5^(trko) 

Tg；( READY ) 


■ ビン接統 

SYNC — 




m 


t It 



ES2B01KniSflEE9KV 



00^33 E3Z9 H3V 




Mt 4 M wjsa 

mammammmmEnmmm 

■ 认， ■ MHfM M 

画棚 _^!l II ”, ■— If 



■4, ■ 關 j IITWiJM H Ml,,f■ 


IBIlii 


10 


10 



Vov 


Vo 


Vo 


Vi 


Vi 









TC 

Ao 

RD 

WR 

CS 

INT 

DREQ 


O ? 

Di 

D 4 

【ふ 


TC 

C 5 

RD 

WR 


DC 特性 


最大定格 


TGidRKO) 
T5；( READY) 

TGT(wflt) 

BTXDSo) 

BT 


= 100 "A 


〜 150 


委力作温度 


^ — ►<) 

- - ►o 

- - ►o 

_■■ _ o 


bt 6 (hs 2 ) 

bt 7 (rwc) 

bt 8 (5Tep: 

BT 9 (DIR) 


: Floppylike インターフェース畤 


INDEX 


SYNC 


RESET — 
INT — 
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HDC [Hard Disk Controller] 


19 cslzadA 



























嫌子機能 


ン 番号 入出力 





CLK 





12〜19 





人出力 


El ■■画 


外部ク1 
のタイ 


•の双方向デー： 


レジスタ，またはデータ FIFO へのアクセス 
を可能にする信号が人力される 




一タスの3光み出し制御信号が人力 


夕 /コマン ドの害き込み制御倌号が人力さ 



INT 


DREQ 





レジスタまたはデータ FIFO を邁択する信号が 
入力される 


割り込み要求倌号を出力 


DMA 要求信号を出力 




SYNC 


R/W CLK 



PLL 同期信号 


INDEX 




ク m 号が入力 




BDIR 



入出力 


人出力 



クタの開始点を示す信号 


スの人力を区別するための m 号を 


出力する 




人出力 



ス上にシリンダ•アドレスが出力 
ことを示すための信サ 


ス上にへッド•アド 
とを示すための信号 


スが出力さ 


入出力 



HB 


人出力 



人出力 


▲•漏 


ビット.八ス上にディスク • ドライブを制御 
するための各橡の信号が出力されていること 
を示す 


くス上にユニット•アドレスが出力 
>ことを示すための fs 号 


イブのステータスをセンスす 
，ーブ m サ 




スク嫌子機能を記載 















































202 


HDC [Hard Disk Controller] 


ビン接統 



WDATA 
RDATA 
RCLK 
RESET 
INT 
DMARQ 

TC 

WCLK 

WR 


Do — 
Dj — 
D? ♦- 


Da • 




GND 



Vcc 

— RGATE 
— WGATE 
— CLK 
一 INDEX 

— SECP/AMF 
— AME 


シリアル.モード E S DI のハード • デイスク 

ライブを 7 台まで制御可能 

ハード•セクタ，ソフト•セクタ 混在制御可能 
プログラマブル.トラック•フォーマット 

データ 長可変： 128-65536 バイト/セクタ 
ギャッブ長可変 
セクタ 開始信号選択 
Sector Puluse/Address Mark Found 


23 種類のディスク • コマンドをもつ 
マルチセクタ/マルチトラック/マルチシリ 

能 

イ ン プライド • シーク M 爸 
データ•スキャン/ベリファイ 機能 
エラー•セクタの読みだし機 t 泛 
ECC / CRC 選択可能 


ダ機 


— DSD 
— READY 
— ATT 
— CMDC 
― HSo/XACK 
— HSi/ RxD 
— HS 2 /TxD 
一 HSa/XREQ 
— DS, 

— DS 2 
— DSj 
— rw/COm 


ブロック図 


ブロセ 


C し K 

RESET 


ROM 


ディスク 

インター 

フェース 


RAM 


DSD 

READY 

ATT 

CMDC 

HSo 

HS, 

HS? 

HSs 

DSi 

DS? 

DSa 

rw/CSm 


最大定格 


コマンド 

レジスタ 


S g 

電源電圧 

觔作溫度 
保存温度 


1己号 
Vcc 
VlN 
Topr 
Tstg 


定格 
-0.5-7.0 
-0.5-7.0 
-10 〜70 
一65〜150 


0 


マルチ 

ブレク 


ステータス 

レジスタ 


リアル 


コント•口 -ル 


XREQ 

TxD 

RxD 

XACK 


DATA FIFO 

[8X8] 


DC 特性 

<ア《= — 10 〜 7( TC , Vcc = 5 . 0 \ ± 10 %) 
E 号「測定条件 I max/m.n*1 単位 1 




— 

— 

■^― O 

_ _ • 〇 


_____ 


RGATE 

WGATE 

INDEX 

SECP/AMF 










"PD72B2 


■端子機能 



INT 


DMARQ 






RD 


HEUQEi 


■toctim —meb m 娜/爾細 kbj 刪， 

BBBBBiIIIIBHb^H 

rarararaHHHHlBBB^^S 


DMA 要求信号 


データ転送の終了指示信号 


ESDIC からデータ/ステータスを読み出すため 
の制御信号 


ESDIC へデータ/コマンドを？ F き込むための制舰 i 号 


ESDIC のレジスタ/データ FIFO を選択する 


^ート双方向のデー i 


イブへの書き込みデータ （ NRZ ) 


スク • ドライブからの読み出しデータ （ NRZ ) 


リード時は RDATA をサンプリングするリード • 
クロックとなり，ライト時は WCLK の周波数 
を決定するレファレンス•クロックとなる 


WDATA に同期したク 


ゴンの入出力信号を示す. 


CMDC 




ATT 



ディスク*ドライブがシリアル •コマン ドの実 
行を終了し，次のコマンドを受け付け可能で 
あることを示す 


イブからのスタンダード•ス 

、の引き取り要求信号 


ディスク•ドライブがレディ状態であること 
を示す 


5,〜 DS 3 で指定したディスク • ドライブが選 
されたことを示す 


.ク•ドライブにアドレス•マークの 書き 
たは検出を指示する 


r ぺ スク • ドライ 
を示す 


•セクタのディスク • ドライブにおい 
:クタの始まりを示す 


へ/クス検出信号 


ディスク • ドライブにデータ 寿き 込みを指示 
する信号 


ディスク • ドライブにデータ i 充み出しを指示 
する信号 


-ップ内部をク 


単相システム • クロック入力.周波数は次の 
条件を満たさなければならない. 

0.7 x ( RCLK の周波数 > S ( CLK の周波数 ） S 
1.8 x ( RCLK の周波数） 


内部で接統されている.グラウンドに接統す 
る 

































































DDCCDisk Data Controller] 


■ビン 接統 

AD8 " 
AD9 一 
AD10 - 
AD11 - | 
AD12 - | 
AD13 - 
AD14 - 
AD15 - 
ADSO- 
WR - i 
RD ^ I 
GND 

AME/LPRE — 
Vcc I 
RDATA — 
AMF/EPRE - 
EXT STAT — 
WDATA - 
RGATE — 
WGATE — 
WCLK — 
SECTOR — 
INDEX — 
RESET - 



ADO 

ADI 

AD2 

AD3 

AD4 

AD5 

AD6 

AD7 

BCLK 

LACK 

RACK 

ADS1/PRQ 

LRQ 

RSO 

RSI 

RS2 

RS3 

RS4 

RS5 

INT 

CS 

SVD 

EEF 

RCLK 


■特徴 

•ハード•ディスク，フロッピ•ディスク， 光 ディス 
ク用コントローラ 

•8/16/32 ビット CPU と接铳可能 
•最大 6 4 K バイト•セクタ 長， 2 5 5セクタ/トラ 
ックに対応可能 

• 32/48ビット EC C がブログラマブル 

• シングル3 2ビットまたはデュアル16ビットの D 
MA チャネル•了ドレス 

• 8 または 16 ビットのデータ転送可能 

• 最大 ディスク•データ転送レートは2 5 Mb p s 
• 最大 DMAfe 送レートは10 M バイト /s 


ブロック図 


《ラメータ•レジスタ•デコ 


コンパレータ 


[コマンド I 


READ aOOC ( RCU ) 
RCAOQATA 


デシリアライザ: 


SOUL DATA VAUD ( SOV ) 
XTDttUl ECC FCLO ( CEr ) 
CXTOMAL STATUS 


CRC/ECC 

ジェネレータ 

チェッカ 


32 バイ 

FIFO 


I/O 

ポ 


WWTI 

WWTl 


MTA ( 

aocx 



シリアライザ 


16 ビット -DMA 
カウンタ 


■最大定格 


巨 






消《電力 


動作温度 


保存温度 



単位 

V 

V 
W 
•C 
•C 


記号 

"voT 

Vm 


DC 特性 

(7； = 0〜70て, 
号1 測定条件 1 


Kcc=5 V±10%) 
max / min * I 単位 I 


WWTE GATE 
RCAO GATE 
AMF/EPUE 
AyC/LPR£ 
SECTOR PULSE 


カウンタ 


ディスク•データ 
タイミング & 

コントロール 


Iol = 2.0 mA 
/〇" = 2.0 mA 
Vour^Vcc.OV 
V w = Vcc. OV 


0.8 

2 . 0 # 

0.4 

3.5. 

土 10 
土 1 


V 

マ 

v " 

\T 

7 a 

7 K 


データ.バス. 
タイミング & 

コントロール 













DP84BBA 


■端子機能 



:•ン番号 








モート DMA アクノ 


一カル DMA アクノ 





RS 5 


ADO 〜 AD 7 


LRQ 


AD 8 〜 


ADS 0 


ADS1/RR0 


35〜30 




L 夕のときに 


1ム人力が， 


， ステム人力がローカル DMA バス • • 


内部レジスタ選択のためのアドレス人力 


人出力 : 


ックとして使用さ 



こ八スの使用を；作口了し 


こノくス のをぬ* nj •し 



FIFO がデータ転送の必费があるとき ft 動的に 




チイ HA DMAfe 送時は出力 


32ビット DMA モードでは A 16 〜 A 31 のラッチ信*九リモート DMA モードでは 
卜信号出力 


ibid 

bzid 


WCLK 


WDATA 


AMF/EPRE 


AME/LPRE 


SECTOR セクタ 




ード•ク 


ー ド • ゲー 


ード •デー 


リード動作のときアクティブ•ハイとな 


ーダからの NRZ ディスク • データの入力 


N RZ データが WDAT A ピンに出力される時に 


,周波数は RCLK と同 


イト觔作時に， MFM または NRZ 


ード • データがディスクに出力される 






出力内部 




ル出力となる 



—ク•イネーブル/ 
コンベンセーシヨン 




内部レジスタの設定によって， 
示す AME 出力または LPRE が 


\BB^^BS3SSEm 


の WDAT A ビンに出乃されて 


ことを 


•ノ クの開始を 



DP 8466 がへッ 



クタの開始を示すハ•ルス俏号入力 



エ • 


EXT STAT 


スタの設定に 



ンク 


ス信号入力 


〃の入出力を開始したことを示す信け 


の生成/検迕のとき 



神妞の機能をもつ.未使用時はブノ 


クト信号 


リ込み耍求出力 


■ Mil 1 —BaSElBHElM 





WGATE 



20 




こデータを冉き込むとき 



となる 

















































HDC [Hard Disk Controller] 


ビン接統 


BRDY — 
SCT — 
TRKOO/ATN — 
SKC/CMC — 
FAULT/ATN — 
READY 一 
INDEX — 
CNFIG — 
HUj — 
HU ? — 
HU, — 
HUo — 





Vcc 


— CLK 

— TT5T 
— IRQ 


■特徴 

• 小型固定ディスク用のハード•ディスク • コントロ 
ー ラ 

• CPU との インター フヱースはアドレス • レジスタ 
搆造による簡素なアドレスド.アクセス方式 

• ローカル. メモリ制御可能（アービトレーシヨン付) 
•ESDI 仕様サポート 

• I D バィト長 5 バィト/ 6 バィト司変 

• 3 2ビット F i r e 符号による E C C オペレーシヨ 
ン可能 （I D 部，データ部とも） 

• 8 バイト F I F 0 による転送タイミング制御の軽減 


DC 特性 

(r« = 0 — 7(TC, Vtc = 5V±10%) 


V 

~ 

~ 

~ 

pF 


WE 

Re 


MPU 


制御 1 己情 

(ROM) 


ブロック図 


レ.;タ. I 


作業 I 己镱 

(RAM) 






207 


M 巳日 9342 


■端子機能 



ビン 番号 



RESET 


CLK 


TEST 


CS 



46 


45 


26 


f!ig^MM^^KMBHi hhM<Az9J^M ^h j ^MM1^\.\\-a\- t> 



MSEL 


MACLR 


BRDY 


39 


40 


30 〜 37 


27 


DRQ 


■ 



RQ 


READY 


INDEX 


TRK 00/ 
TxACK 


CNFIG 


FAULT/ATN 


SCT 


SKC/CMC 


RCLK 


RDT 


DIRC/CMD 


STEP / 
丁 xREQ 


RWC 



，イズ用信号 


::の動作に必要な基本クロックのひとつ. 10 MHz のクロックを必要とする 


DC の试験時のみに用いられる靖子.通常の使用時には 
DC の内葳レジスタ.アクセスのための信号 


CPU アクセスの場合 CS と共に使用されて， HDC 
ローブとなる 


CPU アクセスの場合 CS と共に使用されて， HDC 
ローブと なる 


:ス時，内蔵レジスタの選択信号となる _ 


HDC 内蔵レジスタのデータ入出力端子 


用アドレス生成器の初期化を行う信号 


が満ばいまたは空になったことを示す信号 


ローカル•メモリ•モードのとき，ローカル•メモリ内にあるデータの吸い上げ，またはローカル • ン 

を要求する信号 


ハード.ディスク装; I のスピンドル回転が十分となりリード/ライトまたはシーク動作が可能であるこ 


の1[口】転に1パルス入力される基準位置信号 _ 


リストア/シーク•コマンド時には， TRACK 0倹出用信号として動作する.シリアル • 
装置とのハンドシェイク•ラインの一つの Transfer Acknowledge 入力として動作す * 


>の情報信号入力 


ンを行っているとき，本信号がアクティブになるとオペレー 


卜♦•ス 



りのライト 



—pm—— naR—ggra— gDIi 士 


.. —.•るときに，アクティブとする信号.またローカノ 
行うときにもアクティブとなる _ 




モリのデータ • ロード 






こだちに打ち切 




ク装置か 



ーク 完了 



_完了入力 



ンはすべてこ 



動作する 




スクの統み出しデー 




WCLK 


RG 


HU 卜〇 


USEL 


USTB 


出力 


出力 


出力 


出力 


出力 


出力 


出力 


出力 


出力 


i-igEMsMHHB 

2JQQ9BEES9QQ 


ーク方向を指示する信号となる.シリアル 
ット出力となる 


〇 — ノレ • 二7マ 


ドでは，デイスク装 


はシークするシリンダ数を指示するステ 


スとなる. 


〆 ドでは転送のためのハンドシ王イク信号となる 


、、ク 装®への書き込み電流値の切り替え信号 


スク装置への書き込み指示信号 


スク装； i の書き込みデータ信号 


:き込み動作時の WRITE CLOCK 出力 


VFO あるいは PLO データ再生回路に対する同期指示信号 


スク装置のュニット番号またはへッド番号出力端子 


HU 卜 0 端子にュニット番号を出力していることを示す 


、番号保持用外部 FF に対するラッチ•ストローブ信号 











































































ICUCInterrupt Control Unit] 


ビン接統 


IR 15 - 
INT — 

ST 1 - 
G 7 / IR 14 - 
G 6 / IR 12 - 
G 5 / IR 10 - 
G 4 / IR 8 - 
G 3 / IR 6 - 
G 2 / IR 4 - 
G 1 / IR 2 - 
GO/IRO - 


GND 



一 V cc 
- IR 13 
♦ HR 11 
— IR 9 

— IR 7 

— IR 5 

- HR 3 

- IR 1 

-aK 

—WR 

-RD 


I 特欲 

3 2 0 0 0 シリーズ用の割り込みコントロー ラ 
マスク可能な16の割り込み入力を持ち，カスケー 
ド接統により最大2 5 6の割り込み要求を制御 
ハードウエア割り込み入力が8本とソフトウユア割 
り込み入力が8本利用可能 

プロ グラマブルな8/16ビット•バス•モード 
各割り込み入力毎にエッジ/レベル • 極性の選択可 
16ビット•カウンタを2個内蔵し，32ビット • 
カウンタとしても利用可能 

8ビット•バス•モードでは，残りのバスを8ビッ 

卜の汎用 I / O ボートとして利用可能 


HBE 

RST 


ブロック図 


6N0 Vcc 




最大定格 


項目 

n.mwn 

人力電 HI 

消黄電力 

動作溢度 
保存 iii 度 


記号 

Vcc 

V,x 

Pn 

i Ot^H 

丁 STt: 


定格 
- 0 . 5 - 7.0 
一 0 . 5 〜 7.0 
1.5 
〇 〜70 
一 65〜150 


単位 

V 

V 
W 
C 
•C 


DC 特性 


67/IR14 4—^ 
66/IR12 ► 

05/M10 
G4/IM4—► 
G3/IW^— ^ 
62/IM 4—♦ 
61/M2 4—► 
60/IM4—► 
07 4— ► 
06 4—^ 


ST1 IHT 


I 

- 4 


I / CV 、 •ッファ 

& 

ラッチ 



(7 ； = 0 〜 70 て， K t c =5 V±5%) 
測定条件 1 max/min_ 「単位 ] 


■ '.― ■ mTm y !■ 

wnm ly gisa w 



■SiiBa 







の 


部 


ータのクロック出力または内部カウンタのゼロ検出 fH けの出力. 
ー ドのとき外部クロック人力端子として使用する 


入出力 


カウンタ出力/ 

サンプリング • クロック人力 



• 16ビッ 


入出力 


NT 


ングを示す出力信兮 


割り込みベン 



り込み出力 


内部カウンタ勑作のための外部クロック人力端: 


• モードのときは，上位ハ•イト.データの入出カバスとなる. 8ビット.八ス • 
込み要求倍兮人力，汎用 I / O ボート，内部カウンタのクロック出力として使用でき 


16ビッ 
ー ドで 


入出力 


mJH 入出ノ J 


GO バ R 0 •… 
••• G 7/ IR 14 


込み要求 fH け入力.ハードウ王ア割 


33〜39, 


込みに使用さ 


剂リ込み要求1〜 


IR 1. IR 3, 
••• IR 15 


ー タス m 兮入力 


CPU か 


内部 


RD 


ード f d 口 一 • 


3() 



HBE 


の上位八イト fe 送信号.ロー • 



使わない 


内部レジスタ選択のためのアドレス信兮入力 


入力 


〜26 


CS 


クト人プ九ロー- 


RST 


信け入プ九 


A 部 


27 


•ン番号 


■端子機能 


- 209 - 

NS 32202 


— NT 


SSBHW 

IBBBBS 冒 .5 圖 

篇篇篇圚 



議篇圜置 


■DEEBDEEBBEEEE 



111 
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IGOR [Interrupt Requestor] 


ビン接統 


ゾ cc 


CSDS 

DS 

IACK 

BUFEN 

•ROi 

• RO "? 

GND 

IRO ^ 

iROi 

IRO ^ 

Iro ^ 




— LDTACK 
— R/W 
— DTACK 
— IACKOUT 
— BD ； 

— B 0 6 
— BD 5 
— BD 4 
~• BDj 
GND 
— BD? 

— BD, 

• • LD? 

— LDe 
•• LD-, 

•• LO4 


I 特徴 

VME バス対応のインタラブト • ジヱネレータ 

7 レベルのバス 割り込み要求発生 

割り込みァクノリッジ•デイジィ • チェーン機能 

必要に応じて，システムに対しステータス /I D バ 

イト（害 IJ り込みべクタ）を供給 

システム•コントロールのための内部レジスタを二 

つもつ 

割り込みベクタ.レジスタによって割り込み要求レ 
ベルをイネーブル，クリアにできる 


DC 特性 


(Ta = 0-70 9 C % Vcc = Sy/±5%) 


言己号 

•； B ' 定条件 

max / min . 

単位 

VlL 


0.8 

V 

VlH 


2.0 # 

V 

VOL 

7oL = 8mA 

0.5 

V 

VOH 

7 o // = 400/ jA 

2.5* 

V 

IOL 

V ^ t =5.25,0.5 V 

土 20 

"A 

IlL 

V/n = 5.25 V 

100 

uA 


ブロック図 


し DTACK 


CSDS 


=q 1~~ I 

I へクタ • 


RESET - 


最大定格 














端子機能 


ン 番号 


■■■■ 


テム • 八スからのア 
ジされる内部レベル 


ー ドされる. A , 力ぐ LSB 


t レクト：レジスタ I / O のためのアク 
/’チップ•セレクト信号.この信号は 
る前に，ローカル•マスタのデータ • 
ブによつて修正されなければならな 


—■—画 

■ ■■國 


•、9 夕出力をイネーブ 
、ら人力されるデータ 


らの割 




BUFEN 


••イネーブル：アクテイブ “L •••ハ •ス 

ピン （ BD ,〜 BD 7 > の出力をドライ- 
，ファをイネーブルする出力信号 


IRQ . 


〜 IRQ 7 


GND 


リ込み要求.アクティブ“!/’.トーテム•ボ 
ル • システム割り込み要求出力 


IACKIN 


RESET 


國09囑 

^Qm^|QH2Q2JB3EDBEEEBBEDSI 


ク：クロック人力（一般的には ， CPU 
ク使用） 


割り込みアクノリッ 
割り込みアクノリッ 
人力 




28 


人出力 


〇 — 力 
データ 


BD ,~ BD 7 


ビン 番号 


29, 30， 
32〜36 


出力に使われ 


IACKOUT 


II 


クノリッジ出力：アクティブ 
ム • ボール割り込みアクノリッ 
•千ェ ー ン出力 


DTACK 


38 




LDTACK 


■■ 


データ転送アクノリッジ：アクティつ 
テム•ボール出力.この信号は割り 
ノリッジ•サイクルの期間，八ス上 
が有効であることを示す 


ード/ライト：レジスタ•リード/ライ 
. この信号は，処理するデータ転送サ 
がリードかライトかを決める 


ロー々ル.データ 転送アクノリッジ：アクテ 
ィブ “ L ”， オーブン•コレクタ.ローカル •八 


スに纣するデータ転送アクノ 


ジ出力 


























Rio 


m 




t 軋灰 !|g J Mi^gM Mg^BAM M 

m < g*MV l，tlLH ^ L ^— T — 

■皿^«1丨1_国1 !<■■■ 

1^3? 1 1 MiiffM WB ^ OV^U M^M 


CR 


Ts 


CR 


To 


CR 


CP 


保存溫 « 


WfViU * 


〜 70 




CR, 


GND 


^sa 



最大定格 


IACKDS — 


ldtack — 


- IRQ^ 

— iROi * 

— CSDS 
— CLK 
— NMI 
— R/W 
— RESET 
-LRO^ 
-LRQ^ 
Vcc 

— LRQJ 
- LRQ^ 
♦- LRQ? 

- LROi 

— BIACK 
— IPU 


■特徴 

• VME バス対応の非同期式インタラブト•ハンドラ 
•14 までの割り込み（ノン • マスカブル割り込み， 

6 ローカル割り込み，7システム割り込み）の受信 
と7レベルのいずてかに優先位づけする 
• 割り込みのポーリングおよびリアルタイム処理 

• 口ーカル割り込みに対する動作が2種類 

ベクタ • モード 
デバイス供給べクタ.モード 
•バス.リクエスタ （6 8 1 7 2, 6 8 1 7 5) と共 
に動作し，割り込みアクノリッジの期間システム • 
バスから，ステータス /I D バイト（ベクタ）を得 
る 


DC 特性 


ブロック図 


R 4 

LRQ ステータス | 


言己号 
V,L 
VlH 
VoL 
VOH 
loL 
IlL 

Vhb 


( ア 。= 0 〜 7(TC. Vcc = 5V 土 5%> 

測定条件 fmax / min ^ 単位 

0.8 V 

2.0 # V 

/ol = 8itiA 0.6 V 

/ow = 3 mA 2.5* V 

K > it =4.75 V ( オーブン•コレクタ > 100 "A 

V//v = 5.25V 100 uA 

1.35-1.65 V 


R/W- 

IACKDS. 

CSDS 

CLK 


り-ド/ライ I 
チップ•セレク 


データ 


& 

ランスフ 


DTACK 


アクノリツジ 
ジェネ レー タ 
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IX/HAN [Interrupt Vectorizer and Handler] 


510I0S 


と iil— 


d l 2 3 4 今ち 

D D D DCSD* 
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SC 巳 6 巳 155 


■端子機能 


ス割り込み要求： 


|^|^Q|QESiE^^9BiHiB3IHHiE9liHil|EEEIil^Z3DQ9IIHHi3llii^P 


. 内部を 


LDTACK 


^BBBKBWBSU 


ローカル • データ転送アクノリッジ：アクテ 
ィブ“し’•オーブン•コレクタ出力.この信号は， 
割り込みアクノリッジ•サイクルまたはデー 
夕転送サイクルの期間， ローカル •データ • 
八ス上に有効データがあることを示す 


割り込みアクノリッジ：ローカル•マスタか 
らの割り込みアクノリッジ入力（アクティブ 
“ L ”）. この信号は，人力される前，ローカル • 
マスタ.データ•ストローブによって a 爹正さ 
れなければならない 


一カル割り込みアクノリッジ：口ーカル • 
f パイスに対する割り込みアクノリッジ出力 
アクティブ “ L ”） 


CSDS 




ク：クロック人力（通常 CPU 人力） 


一力 




GND 


IPL 0 〜 PL 2 | 23〜25 


割り込み優先レベル：ローカル•マスタに対 
するアクティブ“ L ” 出力•割り込み要求の*先 
レベルは，これらの出力に エン コードされる 


BIACK 


26 




:システム•八 
ツジ出力（アク • 


LRQ » 


LRQ 7 


27〜30, 
32，33 


口一カル割り込み要求：口一カル割り込み要 
求人力.これらの入力のアクティブ状態は，ュ 
—ザが定義できる 


供給電圧：+ 5 ’ 
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dc 特性 


( T 。： 一 20，+75* C , V r cc = 5 V ±5%) 




ン接絞 


定格 
-0.5-7. 5 
-0.5 〜5.5 
-25 〜85 
一55〜150 


単位 

V 

V 
•C 


Stretch 


扮絡屯流 


100 


〜 Z 4, 


一720 


IN ^- 

CSo , CSi , 
R / W , Ai 〜 


20 

100 


目 

測定端子） 


PIG[P 「 io「ity Interrupt Controller] 


■ 


mDDDB 

■_si 

冒 DIOS 

■■■s 

通團 ■■■_ 

翻^:国亂一一 

B 


E 

18 

R/W 17 

CSo 

3 

cs, 

1 

a 4 

13 

A, 

14 

a 7 

15 

A, 

16 


丄 
〇- 

〇- 


チッ 

ブ-セレ 

クト 

•デコー 

H - 

フ尸ンク 

シヨ 

ン•コン 

トロ 

—ル 


マスクの 


□- 


ベクタの JI 択 


130— 

140- 

150- 

16 0- 


アドレス • 
ハス 


もしくはアドレス 

4 


Vcc =24 ビン 



□ 

1=非遺択 


■特徴 

p 〇 ^Lr ° II ir 

優先!傾位づけられた8個の割り込みを制御 
割り込み発生時，アドレス•バスの一部に修正を加 
える形で，その割り込みに固有な処理ルーチンのベ 
クタ•アドレスを発生する 
S t r e t c h 信号により，高速な C P U にも対応 

司能 

•割り込み処理ルーチンのアドレス•テーブルは ， R 
0 M 外 （ RAM ) にはおくことができない 


■ブロック図 


8 ビット • 
リクエスト • 
レジスタ 


マスク•ロケ 
- シヨン•レ 

ジスタ 


1 of 8 ブラ 
イオりティ • 
エンコーダ 


W/PW/A 

マスク • レベル 
より下のレベル 
の割り込み入力 
U 齅規される 


INT 


4 


ベクタ 

バス 



—〇 
— 〇 


22乙 
21 Z, 
20 Z? 
19 Z, 


1 of 2 
セレクタ 

X 4 


へ:クタつレツ 
クアップ 
テ-ブル 



〇— — 〇— — 〇— — 〇-—〇— — 〇— — 〇— — 〇— — 


1 IN/IN;. 1 INS I IN4 I IN. I IN.-IN , 恥 


tretch 
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M 巳 472 


端子機能 




信号 


イネーブル 




データ取り込みを容易にするためにみをのばす制御信号 


人力で，先度は IN 7 〜 IN 0 の順に 


CPU への割り込み要求出力で, 


CPU との同期信号 






7 に割^)込みがあると 


入出力方向を制御する信号 


クタをアクセスするためのア 


込みのベクタ•ア 


ス信号 


スを出力す 


電源 























端子機能 


# ン番号 


wmmm 


クト 


7 

■■ED 


m^mmm 
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8259A 



”• RD , WR 制御人力をイネーブルにする. INTA > t し 


害き込み制御入力. CS および WR が共に_ 
ンドとして受け入れる 


說み出し制御人力. CS および RD が共に“. 
出力する 


双方向データ•バス. CPU とのステ ー タン 
双方向性データ • バスを介して行われる 


カスケ ー ド抟統ライン. 
ビットのコードでスレ- 
較し，一致すればベクコ 



とき， 8259 A 


8259 A 



ス上のデ 





フ、の転送は，こ 




:•は入力となり，マスタはこのラインにより3 
.のライン上のコードを n 分の激別コードと比 
とに出力する 


•厶入力/イネ ー ブル信号出力.通常のモードでは人力となる. SP/EN = “1” で 
SP/EN = “0_ でスレーブを指定できる. バッファ •モードでは， 8259 A が双方向性デー 
スに出力しているとき，この端子は“ L ” を出力する.このときのマスタ/スレーブの指定は 
• ドで行われる 


割り込み要求出力.割り込み要求入力 IR 0 〜 IR 7 に割り込みがあり爻け付けられると CPU に対し“ H ” 
を出力し割り込み要求を出力する 


割り込み要求人力. “ H ” アクティブの非同期入力である. 

エッジ • トリガ•モードでは，立ち上がりエッジおよび最初の INA が人力されるまで“ H ” の保 
持が必要. _ 

レベル•トリガ•モードでは立ち上がりエッジは必要ないが，最初の 1 NTA が人力されるまで“ H ” 
の保持が必要 


込み応答人力. “ L _ でアクティブ. CPU からこの入力に INTA 出カハ•ルスが人力されること 
り，データ • バス上にコール命令コードおよびべクタ•アドレスを出力する 


コマン ドの害き込みまたはステータスの3光み出しの場合に WR , RD と共に 
ノ八スの 一- D に抟統され， 8259 A の内部レジスタ•アドレッシング•ビット 
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単位 


単位 


□ DLCCDual Data Lilk Controller] 




■特徴 

• 2 チヤネルの ISDN LAPD コントローラ 

• HDLC , SDLC . X .25. Q .921( UPD ). V . 120 の 各種 ビット • 

オリエンテッド.ブロトコルをサポート 

• 4チヤネルの DMA コントローラ内蔵 

•他の I S DN ファミリ•デバイス， PBX , モデム 
等の各種 シリァル•インターフュースへの 対応可能 

• TE I/SAP I ァドレス 比較機能を 持つ 

•ウォッチ • ドッグ•タイマ用の2カウンタ 内蔵 
- 6 8 0 0 0, 8 018 6バス•コンパチブル 


■ブロック図 
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MCI 45488 


■端子機能 





BG 



mmmamssm 


7 方向を/ 


•ナのとき出力とな^, 


とき， D8 〜 D15 のデー:: 


とき， DO 〜 1)7 のデータが八 


イト）終，信兮を出力する 
テートを神人する 


とを> 


ーナのときは State 4 の、 >*• 






の I 川，八ス•オーナがこの 1 C に移 








出ハする 


IRQ 


IACK 


MCLK 


BERK 


RST 


割り込み 


刎り込みアクノ 


とき， CPU に対する刨リ込み要求であることを 




割り込み扑町俏兮の人力 



ス •オーナの時， バス•ヱ- 




れると， DMA チャネルは削り込みをキューイングする 




た時はオーブン 



出力 




RxCLKO . RxCLKl 受倍クロ ッ 


RxDO, RxDl 受^ データ 


RTSO, RTS1 I 送倌要求チ 


CTS0.CTS1 





各チ 


各チ 




ルの送 fH クロック my •人力. 〇〜 MCLK /2 の W 波数の U りを使…する 


いレの送信: 


>ルの受 M ク^ 


•、ルの，受信シ 1 


データ出力 


ク U け人力 • 0〜 MCLK / 2の剧波数の my •を使川する 




データ 人力 



チャネル 0/1 58, 46 



デルへの RTSM け出力 


モデルから各チャネルへの cTsm 兮人ハ 


GFO 


ア検出チ 


仇用出力 




，から各チャ フ 


の 



ア検出 （ ci )) m 廿人力 


(注)ピン番号 44 〜 60 は 



汎用の信号出力端子 


モードの機能について記述. ISDN 端末モードのときは，各端•了は別の機能をもつ 

















































CLK 

CE 
• ■ 

RD 



DC 特性 


最大定格 


= 25て 


IRQ っ、 
IRQ 7 


要求 

レジスタ 




扪定条件 


_位 


吾1込 


訃込 


保存温度 


動作温度 


〜+85 


人力用圧 


?8拟用圧 


項目 


筚位 


!己号 


E0 


CPU 


ン接統 


特徴 


Vcc 


R 0, 


Z 8 0用ブログラマブル割り込みコントローラ 
モード2の割り込み要因を 最大 8レベルまでサポート 

各割り込み要因の割り込み マスク、ベクタ ア ドレスの 指定が ブログラマブル 
各割り込み要因の検出を エッジ （立ち上がり、立ち下がり）で行うか、 レベル 
で行うかを選択可能 
割り込み要求入力の読み出しが可能 

デイジーチ x — ンを形成可能で、多要因の割り込み制御にも対応 

最大 クロック 周波数 8 MH z 

CMOS ブロセス採用による低消費霣力 


( H 、 L ) 


R 0*、 


C/D 

RESET 

CE 

CLK 


ヾロック図 
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PIC [Programmable Interrupt Controller] 


BWH 


■ 




I— 




B1 



圓誦 


do CSJ olzUJz 
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ZEN 1020 


■端子機能 


端子名 

ビン番号 

入出力 

機 能 

DO - D7 

24-27.1-4 

入出力 

8 ピット双方向のデータ.バス 

CPU のデータ.バスに接統し，内部レジスタとのデータ転送に用いる 

Ml 

5 

入力 

マシン サイクル 1 信号. CPU の Ml に接統する 

R D 

6 

入力 

リード信号. C PU の頁 15 に接続する 

I R Q0 
-T RQ7 

23. 7.22,8.21 
9.20.19 

入力 

割り込み要求信号入力 

«先_位は 1RQ0 が最上位で， 以下 1RQ1. IRQ2, IRQ3, IRQ4, IRQ5, 1RQ6, 1RQ7 の順 

I 0 RQ 

10 

入力 

入出力要求信号. c p u の Torq に接統する 

I EO 

11 

出力 

割り込み許司信号.デイジーチューン形成のために用いる. IEI が•レベルで CPU が ZEN1020 か 
らの割り込みサービスを行っていない時のみ -High •になる 

I NT 

12 

出力 

割り込み要求信号. CPU の I NT に接統する 

I E I 

13 

入力 

割り込み許可信号.デイジーチューン形毖のために思いる. 

•High - にする条件が成立したときに刹り込みを吳生することができる 

C L K 

15 

入力 

クロック信号入力 

CE 

16 

入力 

チッブイネーブル信号 

RESET 

17 

入力 

リセット信号 

c/n 

18 

入力 

コマン ド/データ選択信号. コマン ドとデータの切り替えに使用する 


■割り込み動作 

( 1 ) 1あるいは複数の割り込み要求入力 （ IRQ ) がアクティブになると，それに対応する 1 RR がセットされる 

(2) この割り込み要求の マスク， デイジーチューンの状態を判断し INT 信号を出力する 

(3) Z 8 0 CPU が割り込みを受け付けると優先度の最も高い 1 RR をリセットし f 対応する 1 SR をセットする.それとともに対応する割り込みベクタを出力する 

(4) 各チャンネルにおいて ISR がセットされている期間中は，割り込み要因が発生しても IRR はセットされない 

(5) ISR のリセットは ， Z 8 0 CPU が RET 1 命令を実行するか E 0 I コマンドを実行すると行われる 

■各レジスタ機能 

( 1 ) 割り込み要求レジスタ URR ) 

(2) 割り込みサービスレジスタ （ ISR ) 

(3) 割り込みマスクレジスタ （ IMR ) 

(4) 割り込みレベルレジスタ （ MR 1. MR 0〉 

(5) 割り込みベクタレジスタ （ V 3. V 2 V . V 1. V 0〉 

(6) マスタ割り込み許可レジスタ （ MIE ) : 

(7) レジスタ指定用レジスタ （ RN 1. RN 0) : 


各割り込み要求信号 （ IRQ ) に対して IRB の1ビットが対応する 
IRR の各1ビットに対して 1 SR の各ビットが対応する 
1 RR の各1ビットに対して 1 MR の各ビットが対応する 

各割り込み要求信号 （ IRQ ) に対して2ビットあり，割り込みのレベルを選択する 
各 IRQ に対して共通で ， C PU の割り込み応答時に出力する割り込みベクタの上位4ビットを表す 
(下位4ビットは割り込み要求入力によって決定される） 

割り込み動作を許司するレジスタ （1 ビット）. M 1 E がリセットされていると 1 NT 信号は出力されない 
この2ビットの値で読みだし/害き込みするレジスタを選択する 
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ISDN Controller 


ン接絞 


RESET 



-LS, 

-AREF 
-LIN, 

一 LIN ? 

— HSW 
一 LOUT ， 
— LOU り 
GNO 

—iNf 

—XTAL, 
—XTAL ? 
—MCLK 
—SFS 
-iSCLK 
—SBOUT 
— SBIN 
— D 0 
— D ! 
^0? 


最大定格 


IS DN 用デイジタル加入者アクセス.コントロー 

.一， 

CC I TT S 点/ T 点、インターフェース準拠 
4 線式で 19 2Kbps の全二重ディジタル通信路 
を形成する 

B チヤネル • シリアル•ボートと D チャネル • コン 
トロール機能内蔵 


電話機とディジタル.データ端末の2種類の 

ケーシヨンに使用できる 

割り込み付きマイクロプロセッサ•インター 

ス 

オーディオ•プロセッサを内蔵し， DSP コ 
ク•フイルタ， DTMF ジェネレータ，トー 
ガなどの機能をもつ 


ブロック図 


SBIN SBOUT SCLK SFS 


AINA 

AREF # 

AINB 

EAR, 

EAR, 

LSr 

LSy 


CAP 


CAP?] 


オーディオ • 
プロセッサ 


マルチプレクサ 


ライン • 

インター 

フェース 


L01 

L01 

Lirs 

LI 卜 


rioncaBEW —mMM 


HSW 

レ CC 
匕 s 


電力 

ンターフェース 


データリンク * 
コントローラ 


DC 特性 

s 己号 T 


( ア 。= 0 〜 75 て ， Wc =5V 土 5% 
測定条件 max / min * 単位 


XTAL r 
XTA し ？ . 

MCLK. 


発镞回路 


I HSSSBESIiH^I I 


WR 

RD 


〜 Vc 


mA 




pF 




RESET 
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Am79C30 


端子機能 



XTAL 


ン 番号 


31，30 



内葳の発振器用に，外部水晶と接続する 



17〜24 入出力 8本の双方向デー 



. CPU との悄報交換を行 




の組み合わせで，内部デー 



スへ送ら 



LSB , 




MSB 


を示す 


CS との組み合わせで，データ • バス上のデータが内部ハ•スへ送 





件き込み，読み取り操作を行うためのチップ 


CPU のシ 





クト信号 


クに利用できる 



ク出力 


データ • バス上での舞き込み/洸み取り操作を行う時, 



スを指定する 



CPU への割り込み要求出力 


ACK 


RESET 


SBIN 


SBOUT 


SFS 


SCLK 


LIN lt2 


LOUT ,., 


HSW 


LS „ 


EAR ,, 

EAR 2 


AINA ， 

AINB 


CAP ,， 

CAP 2 


AREF 





こウェイトを揷人す 


動作を停止 


一卜 192 kbps のシリアル人力で，三つの 64 kbps 





卜 192 kbps のシ 


厶の先頭を識別するための 



三つの 64 kbps 



38, 37 



SBOUT と SBIN 


加入者線入力で， 




ーム同期信兮で， 


卜の位: S を定義する 192 kHz の信号 



ス信兮 


て加入者線 （ S , 




加入者線出力で，処理された信号をトランスを介して加入者線 （ S 点、）へ送りこ 



フ状態を Am 79 C 30 に知らせる信号入力 



チ信兮を入力するため, 




40, 




500のスピーカを痕抟ドライ ブ する ブッシュ/ブル 出力の 


ヤーピースに信号を出力するための端子 





フェース端子 


ータ 用の 


グ信号用の参照出力端子 


,抵抗を接統する 
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ISDN Controller 


ビン接統 


NC 


NC 


CS 

RO 

WR 



NC 

NC 

一 LIN, 
-し IN ? 

NC 

— LOUT 
-LOUT 


—INT 
— XTAL, 
— XTAL? 
—MCLK 
-SFS 
—SCLK 
-S80U' 


SBIN 


IS DN 用ディジタル加入者アクセス • コントロー 

一 

CC I TT S 点ノ丁点インターフェース準拠 
4線式で19 2 K b p s の全二重ディジタル通信路 
を形成する 


• B チャネル • シリアル • ボートと D 
トロール機能内蔵 

•ディジタル.データ端末のアブリケ 
できる 

•割り込み付き 


ブロック図 


SBIN SBOUT SC 


0U 


7ルチブレ: 


最大定格 


Q^XlE3K39HHK&SEE]HiH9V 


^cc 

l/ss. 


電力 

インターフェース 


入わ電压 


iD 


保存温度 


DC 特性 

»己号1 


( To = 0-70 # C . Vcc = 5V± 5% 
測定条件 fmax / mm * \単位 


XTAL,. 

XTAL ? - 

MC し K 

CS 

WR 

RD 


発揪回路 




〇〜 


■muiH 


RESET 
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Am 79032 


■蟈子機能 


XTAL 


ン 番号 


31, 30 


内蔵の発振器用に，外部水晶と接統す 


7〜 Do 17〜24 入出力 8本の双方向データ•バス. CPU との情報交換を行う. Do が LSB , D 7 が MSB 


CS との組み合わせで，内部デー 


CS との組み合わせで，デー: 


き込み，読み取り操作を行うためのチップ • 




へ送られることを不す 


、 # ス上のデータが 内部 ハ • 


を示す 


クト信号 


ックに利用できるマスタ 




ク出力 


广 A 0 でア 


スを指定する 


INT 


ACK 


RESET 


SBIN 


SBOUT 


SFS 


SCLK 


イトを挿人するためのア 


ッジ信号で, 


こより動作を停止し, 


_ル状態とな 


卜 192 kbps のシリアル入力で，三つの 64 kbps シ 


チャネルからな 




一卜 192 kbps のシ 


ームの先頭を澉別するた 




三つの 64 kbps シ 


加入者線入力で， 


ーム同期信号で， 


の位:！を定義する 192 kHz の倌号 


スを介して加入者療 ( S 点) 


LOUT l>2 


加入者線出力で，処理された信号をトランスを介して加入者線 （ S 点）へ送り 


ス信号 

























m 




m 


園 




k 司 




m 


imuoSMi 

\ M £ M \ 


I 

IBM 


EffiBAiCiLV IHLUH 





V 


\ 


V 


/m 





SDL 

PD 



測定条件 


記号 


単位 


EXC 

特性 ^ 

( 7 ； = - 25 〜 85，C K( ( = 5 V 土 5 % ) 


〜25 


XOUT 


CEtt - 

STPC — 


DRDV - 

ix:a — 


Vcc 

— RDL 
— RDH 
— C 8 


C16 

C64 

C192 

MSY 

SBB 

SBA 

RBB 

RBA 

PS 

SF2 

SF1 

Vss 

DO 

D1 

D2 

D3 

04 

D5 

D6 

D7 

TST1 

TSTO 

MODE 

AO 


■特徴 

•IS D N 基本ユー 
徜末側レイャ 1• 
/レシーバ内蔵の 
• レイヤ1フレーム 

• B チャネル • シリ 
• フレーム送信タイ 

• L A P D フレーム 

• DMA インターフ 

• バイボーラ/ユニ 
• レシーバ：自動ス 
•ドライバ：パワー 


ブロ ッ 


ザ • 網インターフェースにおける 
レイヤ2機能および回線ドライバ 

コントローラ 

(4 8ビット）分解/組立機能 
アル入出力徜子を独立に選択可能 
ミングの補正推子あり 
の分解/組立锇能 
x — ス機能内蔵 
ボーラ信号相互変換 

レッシ3ルド方式 

•ダウン機能あり 


STPH 

XIN 

XOOT 


TST1 

TST0 

M 006 


RSTi 


C€# 


RD8 

WR * 


07-0 


Z) 

o 


IRQ# 


TXQ 

TXAt 

RXQ 

RXAtt 


Vcc 


最大定格 


項目 
蕙 ㈱ 電 r £ 
人ガ HtH •: 

動作溫度 


S 己号 

Vu 

レ/、 


定 格 
-0.3-7.0 
■0.3 〜 Ki + 〇 •: 
-25 〜 


単位 

V 



EXR 
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ISTCISDN S-Interface unit for Terminal] 
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M 巳 86405 


端子機能 



番号 




ン番号 



XIN, X0UT 






水品発動 f •接続用端 


免振停止信 y •の人力 


•ット入力端子 



DTRO 



ス人力端子 




人出カ データ人出力端ィ- 


RD # 


CE # 


26 


28 



割り込み信兮出力 


卜倌号入力 


ード信兮人力 


DRDY 


DCOL 


RDH , RDL 


SDH , SDL 




通常モードではレイャ2からの送信要求サ 
モニタ 出力.レイヤ1モードでは D チャネル 

送信要求信サ人力 


t 許可信号出力 


ル術突検出信 A 





出力 







ネーブル信サ入力 


ー ド指定端了 •• “ H _ のとき通7?;モード, 
ときレイヤ1モードとなる 





C 192 


58 



用靖•へに M 定す 


ームの M 期リ|き込みを 


192 kHz のクロック出力端子.受 UUy •から柚出 


—M—H—B«iiA 






60 



64 kHz のクロック出力端子. Bch 用: 


16 k Hz のクロック出力端/\ 




ヾ川外部抵抗接絞端 r - 


受信 ami 符けのレシーバ人ハ （ n 你件-) 


受 MAM 1 符けの 


SBA , SBB 55, 56 


■ beb m—B— ■ 画 ^ 


KBA , KBB 53, 


送 mAMirvy •の 


送俏 ami 符 •， 少の 


受信データ転送アクノ 


ジ信け人力端 r - 


送 u データ転送アクノリッジ m け人力端户 


バ(れ極性) 


バ(正極性)端チ 


ウン制御 m 兮人力靖 


RxQ 




HHHi 


受 U データ転送要求倨け出乃 
夕の I)M A 転送要求 M 兮 


送信データ転送要求信兮出力 
夕の DMAfeiE 要求悄け 


屯源検出信け入力 


^HiLXh デー 



U)ch デー 



送 U タイ 


受 UD - 


グ補« 




出力端子 




—ドでは送傜 Dch データのモニタ出力. 
モードでは送信 Dch データの人力端广 



の付いた 



ブを/】: 
















































































niiiU 


65 64 — RXAi(Poo) 
— PS 
—TOX 


-• MSY 
， C 64 


Vcc 


MB 89375 




一 ROM 
一 ROL 


-D 


ALE 


- D 
- D 


IS DN S 点インターフェ 

ース•コントローラ 
I SDN のべーシック•アク 
セスに準拠し，レイヤ1/レ 
イヤ2のフォーマット分解， 
組立機能をもつ 
マスタ/スレーブ • モード共 


2榫頊のバス形態に対芯 
B チャネルの入出力端子をそ 
れぞれ4端子装備 
優先度3レベル，9要因の割 
り込み機能 

516バイト RAM 内蔵 
データ空間12 8 K バイトま 
で拡張可能 

8 bit タイマ， 16 bit タイマ/力 

ウンタ内蔵 

クロック同期/非同期シリア 
ル入出力の UART 内蔵 


D 0 (P 




最大定格 


屯 


DC 特性 




( T .. = 0-70 X , Va 5 V ± 10% 


測定条件 



fSZLSl KH HOP 

KZHHHOHH K 3 P 

ぎ亦糾 1 MTHIM MB3M 


Pi 


To 


Ts 



mA 


M 






D〆 、 •ス A ノ、•ス 


RAM 

(516byte) 


XIN 

XOUT 


STARTs 


♦ い小？ 


AD 


ALE 
WR# 
RD# 
〜 AD, 

.〜 A 15 

PF 0 tf 

PF,3 


典 


RESET# 

READY 


HLDAff 


RQ 

RQ 


IBlH 


UART 



レイヤ 2 
Dch 送倌削御 


レイヤ 1 
アクティべイシ 3 ン / 
ディアクテイべイシ 


レイヤ2 
Dch 受信削御 


レイヤ1 

受馆制御 


RBA 

RBB 

RBC 

RBD 

SBA 

SBB 

SBC 

SBD 


レイヤ1 
Bch デ-夕 
入出力 *•)» 


レイヤ1 
送信刖御 


TXA# 

RXA# 

Do-D 


PS 

SXM 

TIX 

TOX 

C 4 

C 8 

C 6« 
ROH 
RD し 

MSY 

SDH 


Msi 

Mao 

M 64 


D パス 


(破綠内 SUJ > 
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MB 89375 /V375 


■端子機能 




:クロック出力端子（受信フレー。 
ヒクロック） 


^a 篇憩 g^^^^s_iairaEinH 

駿 ^^^ ^^sb_bbhsieii_ 

^^^^■IE^IBK3iE39SEBBE^BDBE3BiHHBHiH^ESSH^ISHI!9EIE!IQ^ 

•册編 fn—CM IrJJ VJMBiU??g7— 

WE—IE8E1BBBEE— 

^EHBK3CE!3EEQZS^BZ5209HHH_2i]^g^Q_H|l|H^S| 



，ック出力端子（受價フ1 

レームに同 

•ンク） 



HLDA # 


PF 0 #， PF ,# 


READY 


START # 


XIN 


XOUT 


SCK 


SO 



EC 


MSY 


SXM 


23 







60 




53, 



入出力 


SDL 


SDH 


RDL 


RDM 







スタート端子 


CPU のための水晶発振用入力端子 


CPU のための水晶発振用出力端子 


UART クロック入出力端子 


UART のシリアル • データ出力端子 


" データ入力端子 


ック入力端子 


同期の確立されたフレーム受信中のとき 
レベルを出力する 


:-ド切り#え入力 


Si , S 2 bit の入出力 


送信 AMI 符号の出力端子 


:クロック出力端子（受信フ 
t クロック） 


コック出力端子（送信フレー- 
トン ク） 


〖クロック出力端子（送信フレームに 
t クロック） 


SIU のための水晶発振用出力 


SIU のための水晶発振用入力 


送信フレーム送出タイミング入力端子 


パワー • ソース検出入力端子 





ラム転送モード. 

0 S とよび Pu > 〜 P けは汎用入出カポート 
卜単位に入出力を指定することができ 



RBA 


RBB 


RBC 


RBD 


SBA 


SBB 


SBC 


SBD 



Bch 入出カノーマル•モード 

RBA 〜 RBD は受信した B ' h および B 2 ch 

データの出力端子 



35 



37 



Bch 入出カノーマル•モード 

SBA 〜 SBD は送信する Bwh および B 2 ch デ 

一夕の入力端子 


受信 AMI 符号の入力端子 






































































































mA 



7 () 




ふ 


f * n Ait 


m 作 M 


入力電 ri 


，則定条件 


ン接銥 


卜 SCK 
一 SCKD 
- BCST.^RS 
-BCST ./ER 
卜 DCST 
- DCSR 
一 BCSR ノ CD 
NC 


- RD , 
- RD ? 
- RD, 
- CG 
- CG 


I 特 

2線式時分割双方向伝送（ビンボン方式）を行う 

コミュニケーション • コントローラ 

通常 モード： 144 Kbps 全二重 
拡張モード： 160 Kbps 全二重 
I S DN のべーシック•アクセスに 準拠し， 2 B + 
D の 送が 可能 

スイッチト.キャパシタ回路によるアダブティブ線 

路等化回路内蔵 

汎用 C PU パラレル•インターフュース， 多目的 
シリアル.インターフュース 回路内蔵 
マスター/スレーブ.モード共用 


AGND 


最大定格 


DC 特性 
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ISDN Controller 













夕•モード〉 


Rx-BUS 



刀 xR 



HI 'XA VJI 
VVJVJI 



$3 

ス JJT 

• vdlvz 


1 検出 1 

1 ライン信号 1 


H ] 

u 


イコライザ 


i 



i zoz 


BCST 

0^ 


oif 
ol 
oir 
ol 
oif 


'V 一 J 7 )u 

I/O 

1 yr、^T 


so 


刀 D 


so 


S9 f 


ス 

く 

図 

ク 

-ソ 

□ 

フ 


so 


召 


? 



M/S Q 

rA13DS0 
刀 DY ? 
DEN oi 
DEX Q 


刀 ESETO 




SCK 

CCLK 

F 刀 Mm 
B 刀 ST 

Bo 厂ス 

xr 

XU 




a 


DCRR* 


SR 


DCRT 


BCRR 


MR 


BCRT 
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//PD9B001 


(5kfD"l3B 

、ぐ 、 J 

T 二 

divz 


WSHI 、 た vyr 」 5^ 

DGNDHI'A'VW-UGND 
AGND^JS-O^GND 



R/W 

3 ぐ 9 
























IBDDiB 






■■ m— niff— 

EU 319 ESEE3S9DESB&E&EBI 

HCTIWCZ ?^ マ賢み :: 慰 ;^^^ 想 ：^:; 


mmm 





HIDBI 




CG 


PU 



リセット入力端子 

リセット入カアクティブ•ロウ （2 // s 以 
上のアクティブ幅が必要） 


バースト位相同期信号入力端子 

伝送ラインのデータ •クロック （384 kHz ) 
の位相同期信号として， 8 kHz を入力 




モニタ出力端子 • 

伝送ライン受信信号を線路等化器に入力 
し，その等化結果を出力 （ AMI 符号） 


データ • クロック入力端子 

シリアル入出力 （ TD 卜 2 , RDw ) のシリア 
ル • データ • クロックとして 2048 kHz を入 
力 


D チャネル•データ • イネーブル出力靖子 
受信したハ•ースト内の D チャネル.データ 
の有効 • 無効を示す 





ャネル•イネーブル入力端子 
イネーブル入力 


受信 D 
RD , 


受信 B lf B 2 チャネル•イネーブル入力端子 
RD ,, RD 2 のイネーブル入力.受信フレーム 
同期信号を入力. 

BCSRt : RD “ B 丨チャネル） 

BCSR 2 : RD 2 ( B 2 チャネル） 


KDY 


レディ出力端子 

マスタ•スレーブ間のデータ•バーストの同 

期状態を示す 




VRKF 


基準電圧出力 

伝送ライン受信用基準レベル出力 
Vcc の約1/2を出力 


ライン入力端子 
伝送ライン受信入力 

VREF 端子とともに伝送ライン信号を入力 





受信データ出力端子1, 2, 3 
受信データのシリアル出力端子 
RDi : B , チャネル 
RD 2 ' B 2 チヤネノレ 
RD 3 : D チャネル 


53 

54 

55 


ライン出力端子 
伝送ライン送信出力 

平衡出力で，受信時はハイ•インピーダンス 


DCST 


送信 D チャネル • イネーブル入力端子 
TD 3 のイネーブル入力 


60 


DKX 


ル拡張モード入力 
ネル拡張モードの指定入力 


LAPDS 


BCST , 

BCST , 


クト端子 

ル LAP - D モードの選択入力 


送信 B „ B 2 チャネル•イネーブル入力端子 
TD If TD 2 のイネーブル入力.アクティブ. 
ロウ.送倍フレーム同期信号を入力. 

BCST * : TD 丨 （ B , チャネル） 

BCST , : TD バ B 2 チャネル） 


62 


マスタ • スレーブ設定端子 

マスタ•モード，スレーブ•モードの切り替え入力 


28 

29 


アドレス入力端子 

内部レジスタ指定のためのアドレス入力端子 


ッブ • イネーブル端子 

アクティブ.ロウで D 0 〜 D 7 は入出力可能 


送信データ入力端子1, 2, 3 
送信データのシリアル入力端子 
TD | : Bi チャネル 
TD 2 : B 2 チャネル 
TD 3 : D チャネル 


ビン袼号 


ーブ端子 

ロウで Do 〜 D 7 は入力 


\<\) 


ー ド端子〉 



0 〜 D 7 は出力 


内部使用端子 


ウンド端子 


ネクト•グ 


，10,51, 


入出力 


30〜37 


ッブ端子 


データ.ハ•ス 

内部レジスタと外部データ • 
データ転送のための双方向ボー 


r ン 番号 


ン# 号 


端子機能くマスタ • スレーブ共通端子〉 
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ISDN Controller 


D D D 
R R R 





































■端子機能 


ン番号 


BRST 




バースト信号入力端子 

ハ•ースト信号として， 2 kHz を入力.この信 
号の立ち上がりに同期して，バースト送信 
を開始 


BCLK 


20 


原発振ク 
発 


ック出力端子 
12.288 MHz ) 出力 


ijlnd 味;!^也 


广ル《クロ ッ ク出力端子 
LAP-D に指定された場合， 
ロッ クを出力. 

ロウ•レベル （16 kbps モー 

z 

、イ•レベル （32 kbps ) : 32 kHz 


ロック入力端子 

，•インターフェー 
ル•クロ ッ ク入力端 
P-D イン ターフェ 
• レベルに固定 


— 233 — 

// PD 9 日0〇1(つづき） 














巧魏釅讓 I 警， 


■ ビン 接統 


DC 特性 


T« = 0 〜 7(TC, Vcc = 5V±5% ) 


最大定格 


■ <{: l ■ iBgmKZIsSEBHEDHKB 

1 ma’igHJH m ■ hZHKES^ZHIHESI 

GXOfl KH KB ■ IE3HI ■KZSBB23IIK3EH 

K^d^3KZQ9^HCBQ^HK9 ■ ■DEHIIKSESSE^HIKSm 

『紗 4za»i!4 環 o^gESMMMBB ■ 


pF 








Vo 




動作 


**； ii £ a ： 


;則定条件 


max / mm . 
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LAN Controller 



■特徴 

• IEEE 802.5に準拠したトークン.リング.ブロトコルを実行す 

るコントローラ 

• アクティブ•モニタおよびスタンバイ • モニタ機能をもつ 
•リング. エラーの 回復機能をもつ 
• エラー • カウンタを内蔵 

• 自己診断機能（ローブ • メディア•テスト，内部折り返しテス 
卜）を内蔵 

•ネットワーク • マネージャへの報告機能をもつ 
•リスト構造のデータを扱うインテリジェント DMA 機能をもつ 
• ブリッジ局のためのルーテイング • インフォメーション•フイ 
ールド检出とコビーおよび中継フレーム回収機能をもつ 
• ネットワーク側伝送速度をソフトウェア切り替え可能 


■ ブロック図 



OBTEST 

















ADRin 〜 


•ン番号 


138〜131 



— 3 は : a f» 

TWXWfjEmm 


場合， 



ADT n 〜 



eseshbhhhhhi 


データが 時分割され て 




BREQ 


BACK 



HOE 


RD 



入出力 


DMA を行う場合，バスの管理権を要求して 
いることを示す 


ネットワーク•プロセッサは BREQ 要求を受 
け取ると.そのとき実行中の命令の最終 マシ 
ン • サイクルの終わりにこの信号を出力する 


ADT 卜 15 が有効であるこ< 



32 

入出力 

太••ノ h *7 ー ク•ブロ七ッサのメ + U 六、ム％デー 

个 / V / / / / •/ v ノノ^て / /ノ り/ 

夕を読み出す 

39 

入出力 

ネットワーク.プロセッサのメモリへデータ 
を_き込む 


RS 0 〜 RS: 


BGET 


DTE 


DRC 


ASTB 



ネットワーク.ブロセ 
選択するために使用さ 



I/O 



夕となったことを示す 


READY 


RESET 


FXSA 



DMA を 行う場合， この 信号によりデー 
ランシーハ•の 出カイ ネーブルをコント t 

する 


DMA を行う場合，データ•トランシー 
データの方向を決定す るために 使用 さ. 


DMA を行う場合， 7 
スを TRC 外部のア 
するために使用され 


DMA t 行う場合は，ノ 
READY 信号でウエイト•サイクノ 
るかしないかを制御する 


mmmu 

05391 ■ 


内部 



ックをクリ 



SET INITIAL PARAMETERS コマン ド実 
行時，固定自局アドレスを読む.このとき 
FXSA は “H” になる 


せ 




47 


49 


56 


4(； 


95 〜 104, 
113〜122 


EXD 。 〜 1 分 


外部ブロト コル ROM からのデータ入力 


EXA ㈣ 


77〜90 


出力 


ROM への ア 


外部ブロ 


129 


EXTROM 


この信号をにすると，外部にある 
トコル ROM を I 光んで実行するモードに 


OBTEST 


この信号を M 
インピーダン 


127 


ると，全端子をハ 


128 


TMOI ) 


こすると, 


この信号を 
動作状態にな 


ネットワーク • プロセッサ.システムのクロ 
ック 信号 



“ H のとき， 16 Mbps ，“ L ” のとき 4 Mbps の 
伝送速度を示す 


66 


TCKSEL 


送信クロックとして，岗の水品％振を用い 
るか，受信データからの柚出クロックを用い 
るかを選択する 


1 MKCLK 


•ブ • タイマを职勑するクロック 


SCKSKL 


ードに設定 


ックに同期 


69 


STNCK 


ックの入力端子 


送信デー 


と 受信データを 内部接絞させる 


62〜65 


TDATA 0 〜 3 


デー タ出力 


RDATA。 〜 3 



グからの受信デー 


SDET 


ワークからの受信信兮検出入力端子 


PHON 


50 


ファントム . ドライブ阅路が動作し， リング 
への物理的神入が達成される 


WERR 


ートあるいは断線が 
ブとなる 


イスト • ベア上で 
こった場合にアク 


RN(；CK 


データ信号から PLL lei 路を通して生成され 
たクロック信号 


INT 


丼き込まれると， 

,この信号が出力さ 


割り込み要因が HSR 
IMR で許可されてい 
れる 


ン番号 
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TC 35802 G 


LAN 


■圔 




圃 




1111 M 



■HBSIBHOHS 











































































DC 特性 


( r « = - 40 〜 85 X , Kcc = 5 V ±10%) 


TEST 


AA 


レシーパ 


ビン接嫌 


CRQ 


RxC -• 
RxD — 
IxC - 


TxD — 
TxEN — 


而一 
百 / W — 
TEST - 

CLK — 
GND 

An/D , 一 
An/CX ^ 
Av./Ds - 


A »/ D 4 

AVDi 

A.»/D. 
A lfc /Oo 
ADd 
AD ,4 


m 

言 

Q . 


— AEN 
- ASTB 
- READY 
一 HLDAK 
— HLDRQ 

一 C し RINT 
— INT 

♦ UK 

WR 

RD 
- S 

Ao 


I 特徽 

オム ニネッ ト LAN プロトコルをサボートする CS 
MA コン トローラ 

転送速度 

オム ニネッ ト•プロトコル ： 1Mbps 
オム ニネッ ト•プロトコル ： 4Mbps 

コマンド • チェーン機能内蔵 
DMA コントローラ内蔵 

I ブロック図 


8/16 ビット.システム • バス対応可能 
メモリ空間1 6 M バイト 

送信 FIFO: 12 バイト，受信 FIFO: 20 バイト内蔵 
送受信統計情報出力，ループ•バック • テスト機能 

内蔵 


V^cc 


m Ai 


AD 


—Ai 
- • ん 
— As 


— A ; 


AD. 

AO 


最大定格 


A.'l/D ； ^A»4/Oo 

AD.»-AO. 

A， 〜 Ao 

UBE 

RD 

WR 

恧 

ASTB 

AEN 

READY 

HLDRQ 

HLDAK 

CRQ 


内部コ 


□-ラ 


内部ブ□セッ_ 
レジスタ 
アドレス FIFO 


TxEN 


送信 FIFO 


ランス 


T^C 


TxD 


システム • 
インターフ 


内#パス 


INT 
C し RINT 


R^C 






似 ri : 




頃目 1己号 






10 




10 


Vo 


Vq 


GND 


;則定条件 


LAN Controller ccsmad 







IS 


pg_ 

1 Bil 







B 1 圍篇 













端子機能 


Mi 



33KE 


RESET 




M11 

QSESSS^HlHi 



HLDRQ 


HLDAK 


AEN 





単相システム•クロック入力 


—スト端子.通常は“: 


^■ッブ内部をク l 
PD 72105はハ•ス • 


/ーブ時に RD , WR 信号を有効につ 


3ステートの制御信号.ハ•ス•スレーブ時に 
は入力端子となり，外部プロセッサが 
# PD 72105の内部レジスタの内容を読み出 
す.バス•マスタ時には出力端子となり， 
// FD 72105が外部メモリの内容を読み出す 


3ステートの制御信号.バス•スレーブ時に 
は入力端子となり，外部プロセッサが 
// PD 72105の内部レジスタに齊き込みを行 
う.バス•マスタ時には出力端子となり， 

M PD 72105が外部メモリに擗き込みを行う 


ハ•ス •マス タ時にアクセスするデータ.ハ•ス 

を指定する. 

B / W = 0 八イト単位 （ 8ビット） 
B / W = 1 ワード単位 （16 ビット） 

铌源投入後，この端子の状態を変化させない 
こと 


• • プロセッサに対するホールド•リク 
•信号 


;スト.プロセッサからのホールド•アクノ 
ッジ信号 


<夕のときに，この信号は' 
ドレスをイネーブルにし， 
〆 ス • バスへ出力させる 


■矚 




//PD 72105 





ブする 


READY 


CRQ 


INT 


CLRINT 








入出力 


UBE 


/ d 7 

EE 

8〜 AD IS 


入出力 


〇 


〇 


ハ • ス•マスタ 時は B / W 端子の状態によって， 

こ の端子の状態が変わ t _ 

►ハ•イト転送モー K ( B / W = 0) では UBE 
は常にハイ.インピーダンス. _ 

►ヮード転送モー K ( B / W = 1 ) では UBE 
は出力となり，有効データが A 16 / D 0 〜 A 23 / D 7 
または AD 8 〜 AD 1S のどちらにあるかを示す 




メモリのレディ状態を示す.低速のメモリに 
適用させるために， // PD 72105 が出力する 
RD ， WR 信号幅を拡張するウェイト•サイク 
ルでは，インアクティブにする _ 


ホスト • システムが // PD 72105にコマンド実 
行を要求する信号 


PD 72105がコマンド実行を終了，またはハ • 
r ットを受信したことを示す _ 


^ PD 72105が出力する INT 信号をインアク 
ティブにする信号 


双方向3ステートのアドレス•ライン.バス. 
マスタ時には出力となり，メモリ•アドレス 
の下位2ビットを示す.ハ•ス • スレーブ時に 
は入力となり，外部プロセッサが # PD 72105 
にアクセスする I / O アドレスの下位2ビッ 
卜を示す 


3ステートのアドレス.ライン.バス • マス 
夕時には出力となり，メモリ•アドレスのビ 
ット2からビット7を示す. パス • スレ ー ブ 
時にはハイ • インピーダンスとなる 


双方向3ステ ー トのアドレス/データ•バス. 
アドレスの中位（ビット8からビット 15) と 
データの上位（ビット8からビット 15) を兼 
用する 


双方向3ステートのアドレス/データ • バス. 
アドレスの上位（ビット16からビット 23) と 
データの下位（ビット0からビット 7) を兼 
用する _ 


外部に LED を接絞し， // PD 72105 が正常に 
動作していることを示す_ 


アル側の送信ドライバのイネーブル信号 


DPLL モードを選択しているときには出力 
となり， // PD 72105 内部で作られた送信クロ 
ックを出力する. DPLL モードを選択してい 
ないときには入力となり，外部から送信クロ 
ックを入力する 


) アル送信デー; 















































ElOBEQi^^SSHKlS 
EX3ZG1 Hal IHEEHH KSH 



dC^I3KZS3IKQHE9imi 


■WiWOMg’ik l 

H 2 QMEB 

il^BQ^HKIl 

■KOHD 

\mnamwEm 

■KSHIRSI 

\wMSMmmM 


Bal 811 



■lUol 



Ts 


50 


To 


25 



i 肖 


HLDA — 

CS - 


BUSAK 


測定条件 


LANCE/CPU 

パス•インター 
フェース 


BM /BUSAKO 卜 



Vcc 

4 - DAL* 
- DAU 


^ DAL 
- DAL 
一 DAL 
- DAL 
"DAL 


I 特徴 

イーサネットおよび IEEE 802.3 仕様に準拠した L A 

N コン トローラ 

オンボード DMA およびバッファ管理機能内蔵 
4 8バイト F I FO 内蔵 

バスマスタ•モードで，2 4ビット•リニア•アド 
レッシング 

ネツトワークおよびパケット•エラーのリボート機 

能内蔵 


各種診断機能を内蔵 

CRC 論理チェック 
内部/外部ループ • バック 
時間領域リフレクト • メータ 
Am 7992 と直接接統可能 


― Ai 7 


ブロック図 
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LAN Controller [Ethernet] 
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Am 7990 


■端子機能 





スをアクセスするために， DAL ラインを拡張するのに必要な追加ア 



BM ；/ BYTE , 

BM ./ BUSAK 0 


サイクルでのオベレー 





の 種類を 示す.この信号は Am 7990 がバス • マスタのときは出力 


15, 

16 




入力 



ALE/AS 


DAS 


DALO 


DALI 


HOLD 


BUSRQ 


HLDA 





ステータス•レジスタでブログラムされる.ハ•イト•マスク設定時は， BM 0 , BM , が DAL 上の八 
イトの状態を示す.バイト設定時は，バイト状態とデイジィ•チヱーン出力となる 


CS が与えられたとき， Am 7990 がデータ転送のスレーブ•デハ•イスであることを示す 


，ーブのとき，二つのレジスタ•ボートのどれが指定されているかを示す.はレ 
P •ボートを指定， u H m がレジスタ•アドレス•ボートを指定 


DAL ラインをマルチブレクスし，ハ•ス•サイクルのアドレス期間を指定.このピンは CSR 3 のビッ 
卜 （01) を介してブログラム可能 



入出力 




外部ハ•ス•トラ 
きに出力される 


外部 バス 
に出力さ • 


データ 期間を 指定 


シーハ •• コントロール.ライン DALO は， Am 7990 が DAL ラインを使用すると 



. Am 7990 が DAL 


INTR 割り 


受信 


ffnBTW—¥lrTnTTTTBMiff 


るときに出力さ 





HEAD を行うとき 


•ンの 機能は CSR , のビッ 



を通じ 





要求信号で，アクティブのとき CSRo ステータス 
ことを示す信号 


受信 ピッ 


• フラグのひとつまたは後数がセットされている 



TENA 送信イネーブル 


RCLK 受信ク 


CLSN 




29 


26 


27 


28 




受信データに 同期 化された10 MHz クロックで，入カビット•ストリームを受信中にの， 
ブになる 


ル上で 衝突が 発生し 


ことを示す論理入力 


RENA 受信イネーブル 



READY 


RESET 



アがあることを示す 論理 入力 


<バス•マスタのとき， WRITE サイクルでのデータ受け取り，あるいは READ サイクル 
インにデータを出力したことを示すバス • メモリからの非同期応答信号 


ット信号 





















































■ビン接統 




ES90HS9 

[1 エ 51 觀 

11111 ^L-T>i Bki?3 

ESI l?EDn 
EZ9IEZSS^ 

"^^BBSSB^SSSBjS 

K 一し」-•ミ覆-ぜ^—:ニニ▲た—二’ 


HHQB 

miM^ii 


10 


10 


Vot 


Ion 


lot 


ax / 



W 



▼ w ▼ ▼ 

ilH 1 


アドレス•ラッチ 
コントロール 

リード / ライ I 


■特 m 

• IEEE 802. 3 ( CSMA / CD ) 規格準拠の 

デ ータ リンク • コントローラ 

•10BASE-5, 10BASE-2, 10BASE-T, 10BASE-F の LAN 対応 

• シリアル • インターフェース•エンコーダ/デ コー 

ダ内蔵 

• 32ビット CPU とインターフェース可能 

•48 バイト FIFO , DMA コントローラ， バツフ 
ァ • マネージメ ント機構 内蔵 


セレク 


ンタラブ 


ール 


レデイ•シンクロ 
ナイゼーシヨン 


データ•デイレクシ 
イネーブル 


共通回路 


一夕/ 

ス 


況用シ 


电位 


測定条件 


記号 


特性 


= 0〜 70- C , K cc = 5 V 土 10 % ) 


Am79C900 

ILACC 


一 65 〜 


保存 iii 度 


動作 iii 度 


mw « 力 


» mw ±. 


w 位 


s 己号 


目 


最大定格 
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ILACCCIntegrated Local Area Communication Controller] 
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Am79C 900 


■端子機能 



r ン番号 



KSS3HHQHDBIK33SD9ESEE 


BGACK 


MASTER 


C/D 


CDT 


COLL +, 
COLL — 


CRS 


CS 


BE 2 /DAL 0 . 


BE 3 /DAL 1 


AL2 〜 DAL31 


••イネーブル/ア 


ターフュース用のバフ 


出力 680 x 


の CPU •接統に 



•ローブ M 兮で，俺件は内部 


ック信号入力 



なった時に_ 


を出力す 





29, 

30 


DALI, DAL0 


DAS 



術突検出 （Collision 



択， 


M 兮入力で，汎用のシ 



ス•ボート選択 


7 —フ i ースで使用 



用の衝突検出信兮人力，汎用の 



ーフェース用途では GND 按統 


入出力 


HLDA/BUSACK 


INTR 



mi mmgm rmm •』 咖丽 


外部トランシーバを介してデータを入力する時に使用す* 


内部レジスタへのアクセス時に使用するチップ.セレクト倌 


データ•アドレス，バイト•イネーブル倌兮. 
ハ•ス DALO , DAL 1 としても使用される 


データ入出カバス 


外部バス • 


ストローブ信号 


80 X 86 CPU の HOLD ACK , 680 x 0 CPU の BUS ACKfK け人力 


X 86 CPU の HOLD , 680 x 0 CPU の BUS Requests 


り込み要求信号出力 


•ュスタ信号入力端子 


3QBEE2E 


ス m 号人力 



信号 BE 2, BE 3 として仲用される.データ入出力 


ル價 


R/W 


READYL 


RESET 



82 


入出力 


人出力 



ーブの時はウ上イト要求出力.ハ # ス • マスタの時はターゲッ 



らの ACK 人力 



•人力 


割り込みレシーブを示す出力倌号 


送 m 要求（リクエスト • トゥ•センド）信号 


パーブ.データ用のクロック信号入力 


7 人力 


、 • データ用のクロック信号人力 


• • データ出力 






水晶発振回路 


: ィ ^^^^^^^^? 


， Am 29000では SIZO , SIZ 1 出力. 80 x 86 では BE 0, BE 1 として使用さ 



ック信号出力で， BCLK への入力に使用できる 


スタ信号出力端 




































































定格 _ 
1.0-7.0 
1.0-7.0 
0.55 
〇〜85 
65-150 


単位 

V 

V 
W 
•C 
•C 



ビン接統 


DACKo/DACK 

¢6。 

WR 

CLK 

RD 


GND 



最大定格 


言己号 
Vcc 
VlN 
Pn 
Tohh 
Tstc 


DC 特性 



項目 

電源電圧 

人力電圧 

m 費髦力 

動作溫度 
保存 


■ lEznEzssiiisiiiiiHmmiHB 

■ Ml i/CTB. M!^g»HTl —g?E— pg 




Vo 


Vf > 
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LAN Controller [csma/cd] 
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82590 


端子機能 


ビン 番号 




入出力 CPU 




ータスのやりとりを行うデー 


ータ スを統み出すための リー ド制御信号 





ドを 




制御信号 


INT 


DRQo 

DRQ , 


DACKo / 


DACK 


DACK ノ 
CS ノ EOP 


CLK 





DMA 
MA 


DMA アクノリッジ（チャネル 0 )/ 
DMA アクノリッ: 


DMA アクノリッジ（チヤ 
チップ • セレクト/ブロセ;: 



と接統した場合は， EOP と共に使用し 



27 


入出力 




信号.内部ク 


割り込み信号の出力端子 


チャネル0 ,1の DMA 要求信号出力. DMA 二 
送受信状態のやりとりを行う. 


チャネル0の DMA アクノリッジ入力. DACK / CSyEOP 端子が， CS ^ EOP にブログ 
ハるときは，チャネル0,1の DMA アクノリッジ信号となる 


DACK , または CS 2 EOP にブログラム可能な多承機能端子. DACK , 
リッジ入力. CS./EOP ( i , ボート1のチップ•セレクト入力，およ 


•ドム • クロック入力端子 


内部ク 


ク用水晶振動子抟統端 T (商墘檳モード） 


送信ク 


受信ク 


TCLK / 

CRS 




デ ー タ受信のための同期ク 


ク入力（高速モード） 


送信クロック/キヤ 


入出力高集楨 


ク出力となる.高速モードでは， 




ス信号入力と 





衝突検出を知らせるための入力端子 




ル 受信 データ入力 


ル送信データ出力 



CTS / 

LPBK 



入出力 


送信可能入力. “ L ” アクティブで，データ送信を開始する.また，外部デバイスに対するルーブハ •ッ 
ク出力としても使用できる 
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NICCNetwork Interface Controller] 


ADI 

AD2 

AD3 

AD4 

AD5 

AD6 

AD 7 

AD8 

AD9 

AD10 

AD11 

GND 

AD12 

AD13 

AD14 

AD15 

DSO 

CS 

MWR 

MRD 

SWR 

SRD 

ACK 



- RAO 
— RA1 
— RA2 

一 RA3 
- P RD 
— WACK 
— INT 
— RESET 
— COL 
— RXD 
— CRS 
一 RXC 
Vcc 

一 LBK 
一 TXD 
卜 TXC 
- TXE 
-BREQ 
— BACK 
— PRQ/ADS1 


ブロック図 


IEEE 802. 3 ( CSMA / CD ) 規格準拠の 

デ ー タ リンク • コントローラ 

Ethernet . Thin - Ethernet , StarLAN コンパチブル 

8/16/32ビットの CPU と接統可能 

二つの16ビット DMA チャネル内蔵 

プログラマブルなスレッショルドをもった16バイ 

卜の内部 F 丨 F 0 

ネットワークの統計情報纪録機能内蔵 

フィジカル • アドレス，マルチキャスト • アドレス t 
および ブロードキャスト•アドレスのフィルタリン 

グ機能内蔵 

互いに独立したシステム • クロックとネットワーク 
•クロックを利用可能 




衝突リカバリ • 
IFG タイミング 


BUS AABrTRADOH/ 
HANDSHAKE 


READ' 

PWR 

RACK 

BSCK 


ドシ 


BREO. BACK 
ACX. KADI 
MRD. MWR 


プロトコル PLA 


アドレス•レジスタ 
アレイ 

(PHYS k MULTI) 


コマンド•ステータス 
レジスタ•アレイ 


DMA 

バッファ • 
コントロール 


DMA アドレス 
レジスタ& 
カウンタ 


_ 最大定格 


記号 


蕙源鼋;王 


人力鬣 ^ 


消費電力 


動作温度 


保存溫度 


内部 バス 



単位 

v 

V 

W 

•C 

•C 


アドレス18繳 


ドシェイク 


OR 16 


RXC 

RXD 


レシーブ•バイト • 
カウント/アライメ 


レシーブ • 

デシリアライザ 


レシーブ/ 

トランスミット 
FIFO 


MUtmtXEO 

AOORESS/DATA 


記号 


DC 特性 

(7^ = 0 〜 70 て， K C x=5 V±5%) 


測定条件 max/mi 単位 




II 








踊 
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DP8390C 



端子機能 






RAO 〜 RA3 



y ス/データ用のマノ 


DMA がアクティブでないとき RA0 〜 RA3 のラッチ用信号人力.ハ•ス•マスタのとき A0 〜 A15 のラッ 
チ用信号出力 


内部レジスタをアクセスするためのチップ • - 


DMAfe 送のためのストローブ信号で，メモリへの邦き込みサイクルの間アクテイブ • ローとなる 


DMA 転送のためのストローブ倌号で，メモリからの洸み出しサイクルの問アク • 


RA0 〜 3 で選ばれた内部レジスタへ}4き込むための CPU からのストローブ 


RA0 〜 3 で選ばれた内部レジスタから洸み取るための CPU からグ 


DP8390 が CPU にアクセス許町を 


L 夕の選択のためのアドレス入力 


ローカル.メモリへのメモリ抑き込みサイクルのとき，外部ラッチからローカル.八スへデータを 
イネーブルする 




データが外部う 

テッチへ舛き込ま: 

れたことを示すために，シスラ 

コムから DP8390C へ伝達さ; 



COL 


RXI) 


CHS 


RXC 


し BK 


TXI) 


TXC 


TXE 




ネーブル 


HIED 關 


送受信あるいは DMA 転送終了後， CPU の応答を要求する割り込み要求出力 


•入力 


DMAfe 送のために，バス要求に使われる倌\ 


CPU が DP8390C へバフ 


32 ビット•モードでは， A16 〜 A31 を外部へラッチするためのストローブ m り. 16 ビット•モードで 
:ート DMAfe 送に使われる 


DMAfe 送のときウェイト • ステートを神入するた I 


ー ド転送のとき，ホスト•メモリ への 転送のためデータを外部へラッチするた 
ーブ信号 


らムの DMA あるいは CPU が外部ラッチに; S かれたデータを統み終わったことを示す 


DMA メモリ•サイクル期問を定めるのに使われ* 


同軸ケーブル上で術突が検出さ 4 


，ルの NRZ 入カデーぶ 


DP8391 からの人力で，同軸ケーブル上にキャリアが存在することを: 


DP8391 からの再同期をとったクロック入力で， RXD の入力间期に使われる 


DP8391 を通してルーブ • ハ•ックを行うようにブログラムされているときハメ 


，ルの NRZ 出カデ ー i 


送信 データ 用のク 


、•ケットの初のビットが TXD 上でイ j •効となったときハイとなり，般後のビットが TXD から出力 
れた後口一となる 
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Serial Network Interface Controller (SNIC) 


NS 
















入出力 


出力 



へ⑺•送龍，から_づモリへの非同 


レシ # スタ•アト.レス選択端子 


入出力 1 !アト•レス/テ •• 


入出カアドレス•スト卩•グ〇信号 


出カ チ7フ # 吵レクト信号 


出力 DMA 転送時のマスタ•ライト•スト D - グ信号 

- __ -■ * — — - _ 


出力 ： DMA 転送時のマスタ•リ•スト D - r 信号 


入力 



入力 


出力 



出力 


沿は ％%” への*き込み _ レ-ハ 


ST ^ 雖，の 脱出し時の^ • 


『号へでの％淵絡党//す 7 クるパ，シ. 


鱗信号で， 腿州•爆の構成用に 


M 潛微微微 c 


留謀信の号. 7 W として使 


DMAfe 送時のレディ信号 


ホ••卜•リク I スト/アト • レス•スト〇 - r 1信号 

? び？ g 蹓獻 


入力 CPU から 



アクパ7/信号 


出力 DMA 転送のためのハ # ス•リクエスト信号 
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DP83901A 


端子名 


INT 


端子名 


TX - 

TX + 


TEST 


# ン番号 入出力 



• •リセ ブト 信号 


67 



1出力 

SNIC から CPU への割り込み要求信号 

入力 

7 •夕が外部わチに*き4まれたことを示す 
ライト•アクパ7シ•信号の入方端子 


インターフ 



ン番号 入出力 


42 

43 


出力 



SNISEL 


RX - 

RX + 



入力 


D - 
CD + 





機能 


駘&へ力 


テスト端子（通常時は r ル•グウンにする） 


-K •セレクト信号 

織 力 為 


外部ネッシレ•夕信号入力 


通常は GND 


テスト端子（通常時は r いアブ/にする） 




臨^な瑞⑶， r A 力 
















































































Home Bus Controller 


TxH — 

RxD — 


IRQ—. 
GND 
CLK — 
CSEL — 


s 

ffi 


m Do 
Di 
— D ? 

〇3 

〜〇4 

- ft 
Vcc 


EI AJ のホーム.バス • システム规格準拠のプロト 
コル•コン トローラで，レイヤ1と2をサボート 
ホーム.バス規格のバケット構造や複艨な時間タイミ 
ングを判定して動作する 

スター ト•ビットの位置/幅検出によるノイズ•ガー 

ド機能を内蔵 

カウンタ/レジスタ方式による状態モニタ機能 
ACK/N A K 送信専用レジスタ内蔵 
異常時における自動同期回復機能をもつ 
各種エラー検出機能をもつ 


- D 


ん — 


RD 

WR 


最大定格 


出力電流（注 


保存 


To 


Ts 


測定条件 


V^ss=0V Vs 


Vss^OW Vs 


Vss=0V Vs 


Vo= Vc 


Vo = 0V 


OV 


一 0 


-0 


-0 


Vc 


Vc 


+ 0 


+ 0 


70 


40 


85 


注） Vcc = 6.0V,1 靖子 1 秒間の場合 


DC 特性 け 


1 己号 


測定条件 


単位 


Vo 


2m 


• 4m 
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M 巳日 6046 


端子機能 


ン番号 




(+) 方向 


HB データ（一）方向 


BIDOi 


ホーム • ハ•スの 制御信号入力端子 




•、ーム • ハ •スの 制御信号出力端子. 

+) 方向データが出力される. 

にタート • ビットは必ずこの端子から出力される 


ホーム • バスの制御信号出力端子. 
(一） 方向データが出力される 


内部レジスタ選択端子. 

A 2 . A lf A 0 により， TxDR , RxDR , AKR , CCR , STR lf STR 2 , MDR , 
択される 


CS = - L W の状態で WR を“ L ” にすると， CPU から本 1 C へデータを 


CS 


MLC のい ずれかが選 


ができる 


の状態で RD を 


CPU 


こ出力さ 


IRQ 


CLK 


CSEL 


データ 入出力 


割り込み 


24〜19 
17〜16 


入出力 


IS 篇 


チッブ選択信号の端子. 

CS = _ L " のとき， CPU とのデータ転送が可能となる 


RESET = _ L ” にすると，すべての送受信動作が停止する.リセット期間は， 3.2/ iS 以上保持する必 
要がある _ 


8 ビットの双方向性3ステートの入出力靖子 . CS = _ H _ のとき，この靖子はノい 
ス状態となる 


CPU への割り込み要求端子. 

割り込みが発生したときに “ L ” になる _ 


基本 クロッ ク入力端子. 

4.9152 MHz か614.4 kHz のクロックを入力できる 


基本クロック入力のセレクト端子. 

CSEL = _ L _ のとき 4.9152 MHz が ， CSEL = “ H _ のとき 614.4 kHz が選択される 
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LAN [Controller] 



■ 最大定格 


項 S 

»己号 

定格 

単位 

電源 mrc 

Vcc 

-0.3-6.0 

V 

人力電化 

VlN 

-0.3 〜 Vcc + 0.3 

V 

w 作温度 

Torn 

〇〜70 

•C 

保存温度 

Tstg 

一40〜125 

•C 


■ DC 特性 ( = 0-70 X , V r (c = 5 V ±.5% ) 


MB 502 A Ethernet [ン 
Star LAN 時. 10 MHz の 



DRAM 




m 


TCKN 

□ 

^r 

TCKP 



RINT 
RDY 

RESET - 
PRES 


受 


RCKN 

XCD 


RD 


• I FEE 8 0 2. 3 ( CSMA / CD ) 規格準拠の 

デ ータリンク • コントローラ 
• 内蔵べ ッファ.メモリ.コントローラが，すべての 
バッファ • メモリの皋石送 と バッファ•データ•エリ 

ァの割当を管理する 

• 導用 DR AM バッファ.メモリ•サイズは 8 K .16 K . 
32 K .64 K バイトから選択可能 


■ ブロック図 


•データ • バス幅は，8/16ビット選択可能 

• StarLAN 用に 1 Mbps のマンチ x スタ • エンコーダ 
••'デコーダを内蔵 

• DMA 転送をサボート 

• 内部レジスタはホスト CPU から直接アクセス可能 
•システム•バスに対して， 3. 3 M ワード/秒まで 
の データ U を サボー ト 











n^^QQ3SBQ^QBK3QQ» 








SS^SS S :: :; I^^QQQQQI 




■as 




WMtOSEBS 

WtSEBSS^ 

11^9 


出 


人 


入 


入 


入 


出 


出 


出 


入 


/ワードを制御する 


:仍 


BHE 


仇用ボートとして使用すること，外部ハード 
ウェアを制御することが可能 


32 


レジスタやデータ • ボートを選択するのに使 
用する 


ノくッファ•メモリとホスト•システム間で 
DMA 転送が終了した事を示すための入力 



EOP 




• メモリ問でのデータのリード/ライ 
時にアクティブにする 




正常にパケットの受信を終了した，または受 
信中になんらかのエラーが発生した場合の割 
り込み要求 



NT 


正常に送信終/した場合または送信中にエラ 
一が発生した場合の割り込み要求 


RI)Y 


.スト • システムとのハ、 

READY を示す出力端 : 


BD |5 〜 BDg 
BD 8 〜 BD 0 


DRAM ノヽ•ツフ 

夕 • バス 


人出人; 


〜74 
〜63 


4： LSI 問のデー 


入出力 


48〜41 
16-23 


sd 15 〜 sd 8 

SD 7 〜 SD 0 


RESET 


ードの際にハ•ッフ 

るために使用する 


62 


受信データ入力用の端子 


同期用クロック入力端子 


RCKN 



本端子により DRAM バッファ•メモリの 64 k 
バイトをアドレスすることができる 


ックの入力靖子 


転送ク 


TCKN 


CAS 


DRAM バッファ • メモリのカフム•アドレ 
ス•ストローブ信号 



Star LAN 用として使用する場合のみ有効と 
なる端子で，水晶振動子を榷統する 


TCKD 




データ出力端子 






ワーク上で術突が検出された時に 
にする 


XCOL 


DRAM 


イトする時に 


ットワーク上でのキャリア信号の検出を示す 


XCD 


ループ.ハ•ックの制御を行う 


し BC 


PRKS 


0900 H の特殊データ • パケットを受信したこ 
とを示す 


BREQ 


DMA 転送要求 W * 


DM AC に対し 


有効なハ•ケットの最初のビットが出力された 
時にアクティブになり， TxD ピンからデータ 
が転送されている間はその状態が保持される 


BACK 


DM AC 


:<9 


_信号を接統する 


TEN 


\VKT 


ズ選択 ) fj %子 



: W 


イト時 


B/W 


• バス幅を選択する端子 


RI ) 


ET/STAR 


動作モードを選択する端子 


ン 番号 


r ン 番号 


能 


■端子機能 


-251 - 

M 巳巳6950巳 


A2A0 

s S 
t f 
ASAl 

s s 
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LAN Controller 


QQSS9HH HD3H Dl 


■■HH 

gHBBU 

dBHI^ 


电位 


測定粂作 


(Ta 


70 t： f Vdi , = 5 V ±596) 


システム構成 

自己胗 B 機 t > 


lOMBpS 
マンチェスタ 


K 号 


RXOATA 



内86ア 


I 特徴 

IEEE 802.3嗛拠で， マンチェスタ . エンコーダ / デコーダとバッファ . 
マネージメント.ユニット を内蔵した LAN コントローラ 
システム • バス.データ 転送速度は 20 M バイ ト/秒 

最大 64 K バイトの外付け SRAM のアービトレーシ ヨン， バッフ ァ 管理機能を内蔵 

高速バースト DMA 転送およびシングル DMA 転送をサボート 

16ビットおよび8ビットの標平 CPU にバス接続可能 

ホスト CPU に合わせてワード • データのバイト•オーダ切り替え可能 

ブログラムで設定可能な2バンク送信バッファとリンク型受信バッファ 

64グルーブのマルチキヤスト•アドレス•フイルタ機能内蔵 


ブロック図 


内*データバス 





■KBM 


sl § 〜 


穿 ISQQ — 
00 























端子機能 


システム.バッファメモリ•インターフェース 


「•子名 

| T > 番号 

入出力 

W 能 

1 RESET 

! RDY (- RDY ) 

31 

入力 

A-K ウ xMt ? 卜入力 

14 

出力 

本ストとの A > ドシ1イクに使用する READY 出力«号 

RDYPNSEL 

94 

入力 

mrmummfL 

-WRT 

|30 

入力 

内部レシ’スタ.んプファへの*き込み m 号 

-RD 

29 i 

入力 

内® k / W . 7ファからの R み出し信号 

•ECS 

7 i 

力 

アクテイ ru 冒のチ7デ . nnm 号 

-BHE 

8 I 

力 

A # 0/9- KttW «^ 

• SB / S ， 

9 

_ • — … , 

出力 

淡:; 仰 

-INT 

__ •• 

EOP (- EOP ) 

25 

出力 

俐り込み要求信号出力 

24 

入力 

DMA 転送終了通知信号 

1 TM 

95 

出力 

内部レシ # WDLCR 4 のピ7卜2の反転出力 

PRES 

96 

W 力 

脱雜び •どと を制 •! 

BREQ _ 

26 

出力 • 

DMA ] シト D •ラに対する DMA 転送 R 求«号 | 

-BACK 

27 ! 

入力 

DMA コン M ) •ラからのアクパ^シ•信号入力 

SA 3 〜 SAO 

10 〜 13 i 

入力 

内部い/ W やチ••，拿.•卜選択アドレス入力 

» is 9 |iKr 

入出力 


• BCSO .1 

SI . 52 

出力_ 

RAM /^ 7ファのチプ r •セレクト信号 I 

-OE 

49 

出力 

リ•ドの賺；\、フ7づそ 1 〗を U •デルにする 

|-*E 

50 

出力 

ラ〇の賺 V 777づそりをイ本•デ秦にする 

SM; s 

32 〜 33 

41 〜 4§ 

入出力 ' 

? R W とでて 制？ テき" U または 16 ピ， 

BAO 〜 BA 10 
: BMI 〜 BAI 5 

iai 

出力 

a 鸹的? A 6 f_ 付け 


バス•イ 


a 子名 

TXDATA + 

TXDATA - 



I -DCL 

0 SC 1 

0 SC 2 

CLKOUT 

TXD 

TCKN 

TEN 

LBC 

RXD 

RCKN 

XCD 

j-XCOL 


端子 

番号 

端子記号 

I/O 

端子 

番号 

端子記号 

I/O 

1 

端子 

番号 

端子記号 

I/O 

端子 

番号 

端子記号 

； 

h 

n 

SDI 1 

n 

16 

SDO 

B 

31 

RESET 

I 

46 

BD 13 


M9 

SD 10 


17 

SD 1 , 

B 

32 

BDO 

B 

47 

BD 14 


關 

VDD 

la 

18 

SD 2 

B 

33 

BD 1 

B 

48 

BD 15 



GND 


19 

SD 3 

B 

34 

BD 2 

B 

49 

-OE 


Bs 

SD 9 

■3 

20 

SD 4 

■a 

35 

BD 3 

B 

50 

-WE 


mm 

SD8 

mM 

21 

SD 5 

E| 

36 

BD 4 

B 

51 

一 BCSO 


Rfl 

-ECS 

H 

22 

SD6 


37 

BD 5 

B 

52 

- BSC 1 


mm 

一 BHE 

■I 

23 

SD 7 

■9 

38 

BD6 

№1 

53 

VDD 


mm 

一 SB/SW 


24 

EOP 

i 

39 

BD 7 

n 

54 

BAO 


10 

SAO 

n 

25 

-INT 

0 

40 

GND 

B 

55 

BA 1 


11 

SA 1 

SA 2 

■9 

26 

BREQ 

0 

41 

BD8 

■3 

56 

BA 2 

BA 3 


12 

n 

27 

-BACK 

I 

42 

BD 9 

關 

57 


13 

SA 3 

■■ 

28 

VDD 

篇 

43 

BD 10 

E] 

58 

BA 4 


14 

RDY 

Q 

29 

-RD 


44 

BD 11 

K] 

59 

BA 5 


15 

GND 

B 

30 

B 2391 

u 

45 

BD 12 

Efl 

60 

BA6 
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MB 8696 0A 


SD 15 

SD 14 

SD 13 

SD 12 


OSC 
0 SC 2 
AVDD 
AGND 
TCKN 
RXDATA - 
RXDATA + 
COL - 
COL + 
EVDD 
LBC 
一 DCL 
RCKN 
CLKOUT 
GND 


BA 7 

BA8 

BA 9 

BA 10 

GND 

BA 11 

BA 12 

BA 13 

BA 14 

BA 15 

TEN 

TXD 

EGND 

TXDATA - 

TXDATA + 


-XCOL 

XCD 

RDYPNSEL 

TM 


番号 


端 H 己を 


端子 

番号 


端户記号 


端 f 
番号 


端 f 記号 


ンターフェ 
1 ピ>番号 


入出力 
出力 

入力 シ - A ' からの:1リ/3>検出信号を入力する 

!人力 [_トラ>シ•ん揞繞を DC / AC 結合いずれにする選^ 

| ^ | 20 MHz 水 tt 振 嫌子 I 

出力 I 20 HHZ ク〇プク出力_ 

出力 1 通常 t •ドでは未使用 i 

入出力•通常 t •ドでは未使用 _ _ 

出力 通常そ -K では未使用 

出力 通常そ - K では未使用 

入出力通常 t-K では未使用 

入出力通常 t •ドでは未使用 __ _ 

入出力通常 t •ドでは未使用 
1" 入出力通常 t-K では未使用 


機能 


00000 


767778798081828384858687888990 


0000 


616263646566676869707172737475 


99999999 9100 
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LAN Controller 


ビン接統 


(TOP VIEW) 


28 

27 

26 

25 

24 

23 

22 

21 

20 

19 

29 

58 

57 

56 

55 

54 

53 

52 

5i 

18 

30 

59 







50 

17 

31 

60 







49 

16 

32 

61 







48 

15 




MB8795B 


47 


33 

62 







14 

34 

63 







46 

13 

3b 

64 







45 

12 

36 

37 

38 

39 

40 

41 

42 

43 

44 

11 

① 

2 

3 

4 

5 

6 

7 

8 

9 

10 


■特微 

イーサネット仕様準拠の LAN データリンク • コン 
ローラ 

プリアンブル/ CRC の自動発生，自動除去を行う 
シリアル-パラレル変換機能 
4種類のアドレス • モードをもつ 
衝突後の処理用に2進措数バックオフ • アルゴリズム 
をもつ 


三つのパラレル•データ•ボート（送信，受信，制御) 
をもつ 

ホストとの通信データ用に，オプシヨナノレ任数パリテ 
ィの発生とチェック機能をもつ 


〔PGA 64C A02 〕 


最大定格 


□■OK3SIHOK3IH E33 

g MEM 



DC 特性 



M 


M 


pF 


ブロック図 

ni < tw ] 


瑙 f 

i 

4 

~ 

~ 

~T 

~ 

~ 

10 

u 

1? 

14 

"1? 

" l 6 


19 


20 


21 


22 


23 


24 


25 


26 


27 


28 


，ンボル 

TKM 

RRDY 

RSTB 

RDo 

RD2 

RD3 

RDs 

RD7 

RPAR 

SAi 

SA3 

IODo 

IOD? 

IOD 3 

IODs 

IOD 7 

WRC 


WRB 


CE 


WRA 


纗子 

33 

34 

35 

36 

37 

38 

39 

40 

41 







E 

■u 

■ 





TCKN 


xD 


EN 


FA 


TD7 


Ds 


TD4 


■ 


52 


54 


55 


56 


57 


58 


59 


60 


61 


62 


63 


64 


〆 ンボル 

TD2 

TDo 

TPOK 

TSTB 

RDIS 

RT5EN 

RDi 

GND 

RD4 

RD6 

REOF 

SAo 

SA 2 

IODi 

Vcc 

IOD4 


IODe 


RDA 


RDB 一 

Ri)C 


TCKN TEN TxD 


X 

C 

D RCKN 


RxD LBC 


TEM 


TSTB. 


i&d 

FIFO 


ii 侑パラレル 
シリアル 

変換明 


TO. 


JLit 
CRC 
焚生明 


受イ i シリアル 
/ずラレル 

5 換 M 


受信 
FIFO 
卿部 


RRDY 


RSTB 


R0EN 


受信 

CRC 

チェック® 


GND 


RCKN 


XCOL 


XCD 







ipp 11 

kioIdsiP 



TD3 


TDi 






































































端子機能 




SA 0 , SA |, 

SA 2 , sa 3 


IOD 0 〜 
IOD 7 


TD 0 〜 TD 7 


TPAK 


TEOF 


TSTB 


TRET 


TPOK 


RDn - RD ： 


RPAR 


REOF 


12, 46, 

13.14, 

48.15, 
49, 16 


34, 63, 
33, 62, 
32,31, 
60,30 




しッブ • イネ ー ブルの入力端子 


これらの信号は，データをホスト側が読み出 
すときのコントロール端子.これらの信号の 
うちのひとつを統み出しストローブとして使 
用できる 


これらの信号は，ホスト側からデータを齐き 
込むときのコントロール端子•こらの信号の 
うちのひとつを彝き込みストローブとして使 
用できる 


:れらの信号は，内部の15のレジスタを選択 
-るためのアドレスの人力端子. SA 0 力 <LSB 


:れら入出力端子は双方向性で，内部レジス 
M こ対するデータ端子 


送信バ 




データ用のデータ入力端子 


送信 パラレル • データに伴う 奇数 パリティ入 
力端子 


送信デ ー タの煅後を表す信号を人力する端子 
で，この端子を“ H ” 状態にして入力された 
データの送信が終わると CRC が送信される 


2ワード FIFO に，データを入力できるスべ 
ースがあることを示す信号端子 


ワード FIFO に，データを入力するための 
f ジ ティブ •エッジ •トリガのストローブ信号 


衝突が起こり，エラーのあったハ•ケットを再 
送信しなければならないことを表す信号端子 


パケットの送信準備ができていることを表 
す.しかし，この信号は，常に送信の成功を 
意味するとはかぎらない.なぜなら16回の術 
突の後やパリティ•エラー，アンダフロー. 
エラーのときも “ H ” 状態になるので 


受信 




データ用出力端子 


受信ハ•ラレル.データに伴う奇数バリティの 
出力端子 


受信データの缎後を表す出力端子で，受信に 
成功したときのみ出力される 
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MB8735B 





ハ•ラレル.データ端子の3ステート.イネー 
ブルの入力端子 




こことを 


RDIS 


RCKN 



55 


6 ワード FIFO の出力準備フ 
表す出力端子 


ホスト • システムに6 ワード FIFO から受信 
データを出力するためのポジテイブ •エツ 
ジ•トリガのストローブ信号の入力端子 


アドレス 不一致， パケット M エラー，オーバ 
フロー •エラー， CRC 不一致などが起こり受 
信を中断したことを表す信号の出力端子 


この信号は受イ H •用のピット • クロックの入力 
端子. 〔 RxD 〕 のストローブ信号に使用される 





XCOL 

56 

LBC 

58 

PRST 

23 




送信クロックの人力端子. 〔 TxD 〕 のストロー 
ブ信号に使用される _ 


コード•イネーブル信号の出力端子で， 
と同タイミングで出力される 


送信シリアル • バイナリ • データを出力する 
端子 _ 


キャリア検出信号で，送信時には送信不町倌 
号として，また受信時には受信要求信号とし 
て用いられる信号の入力端子 


同軸ケーブル上で衝突が起こったことを表す 
信号人力端子 


外部から コン ト ロールで きるラッチの出力端 
子で，エンコーダ/デコーダをループ•ハ•ッ 
ク • モードにするために使用される 


タイブ. フイール ドが ”0900 H ” の バケツ 
を受信したことを表す信号の出力端子で，: 
w リセットなどをする際に用いられる 


RECEIVE MASKS レジスタによ つ- 
られた インタラブト •コンディション| 
たことを表す信号の出力端子 


TRANSMIT MASKS レジスタによって決 

められたイ ン タラブト • コン デイ シ ヨンにな 
ったことを表す信号の出力端子 


リセット信号人力端子.“ 
卜状態になる 


外部からコントロール可能なラッチの出力端 
子 


wm 
































































务支テ朽戈^^^^^令 





P F 


士 1 


mA 


心 


Vo 


RE 


Ts 


50 


To 


70 


HO 


〜 8 


V^c 


8 己 


定格 



M 


ADo 

AD, 

AD? 

AD3 


AOs 


AD; 




REO#— 

WAIT ^— 


最大定格 


AD7 一 


測定条件 


パス則り当て 


DC 特性 


〜 70X, 


保存溫度 


ネットワークの負荷の增加とともにシステム効率が增 
大 

ネットワークあたり2 5 5までのノードをサポート 
命令の終わりでプロセッサへの割り込みをかけること 
が可能 

外部の1 K または2 K の RAM バッファと接統可能 
ブロードキヤスト • メッセージ送信機能がある 
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LAN Controller 




























纗子機能 



ン 番号 入出力 


31，32, 35 


21〜28 入出力 




RAM 


2122 E23B 


スの上位3 


3D1 


IOREQ 


MREQ 


R/W 


AS 



REQ 



WAIT 


DWR 


■ 


RAM バッファ•アドレスの低位の8ビット 
であり， COM 9026 に対しての8ビット•デー 
夕経路となる 


この入力信号はプロセッサがステータスの情 
報を受けとったり，命令を出したりするため 
にデータ • バスの使用を要求されていること 
を示す 


RAM バッファに対してデータを転送するた 
めにデータ • バスの使用を要求していること 
を示す 


この入力信号が“ H ” レベルにあるときは， 
読み出しサイクルとなることを意味する 


COM 9026 はこの色号を使って IOREQ , 
MREQ および R / W 入力の状態をサンブル 
する 


/モリ•サイクノレ 
:が確認される 


j セッサのアクセス•サイクルの始めにお 
: COM 9026 によってこの信号が出力され 
:,データがすぐに転送する状態にないこ 
ド示される 


害き 込みサイクルのための有効データがブロ 
セツサのデータ.バス上にあるということが 
知らされる 






割り込みがかかったときに出さ 




ADIE と共に，インターフェースのアドレス/ 
データ•バス上でプロセッサのアドレス/デー 
夕 • バスを開閉する 


AS あるいは ILE によって捕らえられたブロ 
セッサのアドレス/データ•バスはインターフ 
エース•アドレス/データ•バス上にイネーブ 
ルされる 




プロセッサの上位の三つのアドレス • 
をインターフヱースのアドレス • ノ、•ス_ 
せることが可能となる 


外部 RAM バッファへの齊き込みパルスと 
して用いられる 


RAM バッファ出カデータがインターフェ_ 
ス•アドレス/データ.バス上にイネーブル 
れる 


によって選択された値を外部シ 
7 に同期としてロー ドする 


外部 ID シフトレジスタからのシリアル化さ 
れた出力 


COM 9026 によって使われているタイムべ 
卜持統時間を規定している 


CABLE TRANSCEIVER へダ 
送データ 


CABLE TRANSCEIVER からの 
受信データ 


Ift ■ 撕通国 —B — 腳 


マイクロコード化さ 
制御するのに用いら 


ケンスの動作を 


一夕制御用出力 


信号 








































; 主） BMODE = 0の場合のビン KS 

(ナショナルセミコンダクター （ NSO / NEC / インテル型パスに対応) 
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SONIC™-T 


J8>1 

ION? 

51 

SKI 

ss? 

OBSn- 

92 1 

0021 

•sccOA>sbY 

ION? 

圣 31s xi/ooxi — 
cdsnxsoxi— 

UJxi- 

is. 

ozo. 
Isuili 

dl/lnv- 

MATW- 
oNolld — 

8A0SOI 
zloso- 
iooosof 

ONOOSO — 


号 

番 

ン 

ビ 

■ 



TP 

インタフェース 


■ 最大定格 


項目 

記号 

定格 

単位 

苽源竃1十: 

Vcc 

一 0.5 〜 + 7.0 

V 

入力電圧 

V ts 

-0.5 〜 Ka +0.5 

V 

動作 iii 度 

Topk 

0〜+70 

•C 

保存溫度 

Tsn; 

一65〜+ 150 

•C 


■ DC 特性 

(ァ。= 〇〜70て ， Kcc = 5 V ±5%) 


記号 

測定条件 

max / min # 

単位 

VlL 


0.8 

V 

Vm 


2.0 # 

V 

V OL 

Iol = S mA 

0.5 

V 

V OH 

I/l = S mA 

3.0* 

V 

IoL 

Voit = 0. Vcc 

土 10 

mA 

IlL 

VtN = 0, Vcc 

土 1 



■特 m 


•32 ビットおよび16ビット高速システムに対応した第2世代イーサネット•コントロー 

—独立した各々32ビットのアドレスおよびデータ.バス 
高速2サイクルの中断可能な DMA 
リンク•リスト • バッファ管理による阁い柔軟性 
二つの独立した32ハ•イト FIFO 

すべての標準マイクロブロセッサとコンハ。チブルなハ•ス 
ビッグ/リトル•エンデイアン •フォー マットをサポート 

IEEE 802.3 ENDEC 内蔵 

ツイスト • ベア•イン ターフェース 内;* 

16個までの物理/マルチキャスト•アドレス，あるいはそのいずれかに対する完全な 
アドレス•フイルタリング 

32ビット汎用タイマ 
全二敢ルーブハ•ック轸断 

802.3レイヤ管理規格をサボートする完全なネットワーク管理機能 
ブルッジおよびリビータ • アブリケーシヨンのサポート内蔵 


■ ブロック図 


EN0EC ユニット 


MACi-v b 
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□P 83934 


■ 端子機能 


■ESI 510 ■ KH DEI E 



外部 ENDEC 


E3EIBQ 

EE9EE3 ES3 EZD 


RX 


TXLED # 


RXLED # 


CO 


PO 


LNKDIS # 


WSQL 



トベア送信出力 


■□ E 33 ■ ISSXI DUES 
■BSJ 513 ■ ES3IBHE1 
■EEIESIIBSd ESHE1 

■KSSESSH ES3I BUS! EOSEQES&BQESnBBSQI^SIHI^HHI 



117 


18 


19 


20 


06 


EIK3 

■ ESM^HEISI EX 3 

KHV ES3 EQ^dSB! 
im E9E1ES23SIOII! 


OSCOUT 


RX + 


RX - 


TX + 


TX — 


114 入出力 



TXD / 

EXUSR 3 


LBK / 

EXUSR 2 


TXE 


RXCo / 

RXC ,/ 

EXUSR 1 


RXDo / 

RXD ,/ 

EXUSRO 


TXCo / 

TXC ,/ 

STERM # 


CRSo / 

CRS , 

COLo / 

COL , 


PCOMP # 


PREJ # 


BMODE 



103 


105 


出力 

入力 



102 


出力 



出力 

入力 


出力 



•ペア受信人力 


データ 送信中 


受信デ ー 
コリジ3ン信号出力 


リンク•パルス または バケツ ト受信検出 


完全リンク検出 


ク•ディスエーブル 


• スケルチ•セレクト 


水晶または外部発振器人力 


水晶振動子フィードバック出力 


トランシーバ受信データ正 ( AUI 受信 +) 


トランシーパ受信データ負 ( AU 1 受信一） 


トランシーバ送信データ正 ( AU 1 送信 + ) 


トランシーバ送信データ ft ( AUI 送信一: 


トランシーバからのコリジョン検出正 ( AUI 二 


トランシーバからのコリジョン検出 ft(AUI : 


ユニットからのシリアル NRZ 出力 
.ー ザ出力 


ENDEC ノい-ブバックがブログラムされたことを示す 
拉張ユーザ 出力 


送信イネ ー ブルを示す出力信号 


内部 ENDEC からの受信クロック出力 ( EXT = 0) 
外部 ENDEC からの受信クロック人力 (EXT = 1) 
拡張ユーザ出力 


内部 EN DEC からの受信データ出力 ( EXT = 0) 
外部 ENDEC からの受信データ入力 (EXT = 1) 
抵張ユーザ出力 


内部 ENDEC からの送信クロック出力 ( EXT =0) 
外部 ENDEC からの送信クロック人力 ( EXT = 1) 
拡張ユーザ出力 


内部 ENDEC からのキャリア倹知出力 ( EXT =丨 
外部 ENDEC からのキャリア検知入力 ( EXT = 


内部 ENDEC からのコリジョン検出出力 ( EXT =0) 
外部 ENDEC からのコリジョン検出入力 ( EXT = 1) 


•の 圧縮を示す信号 


S 2- 



BSCK 

CS # 


SAS # 

DS # 


■ OHEX 3 B 

■ ETEHEEID ^ 


43 


145 


46 


159 


40 



■ 



ス信号•ラッ 



出力 


■KIIIflHKH ESSIES 
■■^^■■EBEIEIEZQEZI 
■CCISS^IHEHES3EI3BSEE 


ーブ 


一 訂正時の バス 


クル開始信号 


フ T RA 


リトライ信号 




リ要求信号 


SMACK # 


147 




入出力 


—ス端子（モトローラ型 ， BMODE 


AS # 


T # 




E1K3 EB9H 


BG # 


BGACK # 


SR / W # 


DSACK 0# 

DSACK 1# 



人出力 


ード/ライト • ストローブ 


り込み信号 


バス獲得要求 


バス許可(制御権獲得 U 号入力） 


バス許可アクノ 


ード/ライト信号 


データおよびサイズ•アクノリッジ信号 


:-ス端子 （ NSC / NEC / インテル型 ， BMODE = 0) 


MW / R # 

INT 


HOLD 


HLDA 


SW / R # 


RDY ,# 


RDY 


H 圈 

■noa 

■SBEIEl 

■ QHQEllS^lS 
KBESZIEBn 


アドレス•ストロー 

データ 方向を示すア 


り込み信号 



ド/ライ 




ホールド 


ホールド•アクノリッジ 


，ディ入力 


出力 




ド/ライト信号 


〇〇#は〇〇を示す 


ード選択信号 






































































































































ボート G の 4 本の I/O ボートは，割り込み入力， 

インプット•バイト•ラ ッ チ，パルス 出力， ハン ド 

シ x イク動作制御ピンとして使用可能 




1己号 

Vcc 

VlN 

Topr 

Tstg 


定格 
0.3-8.0 
5〜 Vcc +0. 
〇 〜70 
•55 〜150 


単位 

V 

V 


■ 


DDR 

C 


DDR 

A 
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CPI [Parallel Interface] 




n? 1 45«7 

PAPAPAPAPAPA,PA 


BB:B;B,B48SB.B•: 
ppppppp p 




CA.CA, 

pcopcIpcppc3PC4/PC%/ 
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MCI 46823 


■端子機能 


/番号 


〜19 入出力 双方向の多重化さ 


AS 


ーブ 


22 


AS の立ち下が0で，ハ•ス上のア 




CE 


RESET 


IRQ 


IJ り込み要求 


〜 PA 7 ボー 


PB 0 〜 PB 7 ボート 


PC 0 〜 PC 3 ボー 


PCVCAh 

PCs / CA , 


PC 6 / CB ,， 

pc 7 / cb 2 


ボート c / ハン 


ボート c / 


電源 


68 系 CPU のイネーブル信号に相当し，ほかの CPU と接纊する場合には， RD (リード）として使 
用されるタイミング信号人力 


夕 •バス 上のリード/ライト方向を制御する • 68 系の R/W 倌号または，ほかの CPU の WR (ラ 
を接統する 


25 


〜27 


入出力 


入出力 


オーブン • 


端子ごとに入力あるいは出力とし一 
スタを“1 _にすると出力に，_0 


〜1,391入出力 


端子ごとに入力あるいは出力とし • 
スタを“1 ”にすると出力に，“ 0 


\ボー トが 


の割り込み要求信号 


グラムできる I / O ボー 
-ると入力に設定される 


グラムできる I / O ボー 
•ると入力に設定される 


卜される 


一夕•デ 


38 

37 


36 

35 


20 


入出力 


入出力 


汎用ボートまたはボート A のハンドシヱイク信号として使用できる.ボートとしての機能は 
〜 PC , と同等 


汎用ボートまたはボート B のハンドシェイク信号として使用できる.ボートとしての機能は 
〜 PC 3 と同等 




電源 











































特徴 


• 8ビット • データの直列 一 並列変換、並列-直列変 
換機能を持つ I /〇エキスパンダ 
アドレス没定用入力5ビット装供 
マイコンとは EN . CLK . DI , DO の4本で接統可能 
ビット単位で入出力設定可能 
リセット、 EN 、 CLK はシユミット入力 
マイコンの入出カボート拡張等に利用可能 



直 W 入力用 
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MBB009FP 


■端子機能 


端子名 

名称 

ビン番号 

入出力 

機 能 



mm 




データ•イネー 
ブル入力 




CLK 

シリアル • 

クロック入力 



マイコンから DI 端子に送られてきたシリアル•データは， CLK の立ち上がりエッジで M 66009のシフトレジスタに 
取り込まれる. DO 端子からは， CLK の立ち下がりエッジに同期してシリアル•データが出力される. 

DO 端子は，シリアル•データ出力時以外の期間は _ H ” になっている. 

DI 

シリアル • 
データ入力 



DO 

シリアル • 
データ出力 



A 0 〜 A 4 

アドレス 
設定用入力 



Kcc あるいは GND に接統することにより，固有のアドレスを設定する.本端子によって設定されたアドレスと，マ 
イコンからシリアル.データによって送られてきたアドレスが一致していた場合にのみ，所定の動作を実行する. 

KCC に接統されている端子は“1”， GND に接続されている端子は “0” に対応する. 

函 

ハ•ラレル.デー 

夕入出力 


人出力 

パラレル•データ出入力用の端子であり，ブル•ダウン抵抗内葳 P チャネル•オーブン • ドレイン出力となっている 
ため，出力状態になっている端子が入力端子として機能する. 


正常源端子 



正電源 (5 V ) 

GND 

接地端子 

mm 

■SH 

按地 (0 V ) 


■機能概要 ■入出カデータ論理 

M 66009 は，データの直列-並列および並列-直列変換機能をもつ，アドレス設定 
可能な半導体集憒回路. 

マイコンとは， EN, CLK, DI, DO の 4 本の信号線でデータの送受信を行う. 

アドレス設定用入力を 5 ビットもち，これらの入力端子を KCC あるいは GND 
に接続することにより， 32 通りのうちの任意のアドレスに設定可能.マイコンか 
らのシリアル. データを 受信した M 66009 は， データ 中のアドレス • データと ア 
ドレス設定入力によるアドレスの比較を行い•アドレスが一致している場合にの 
み，与えられた所定のコマンドを実行する. 

直列入力-並列出力動作については，受信した 16 ビットの直列人力のうち，下位 
8 ビットを並列変換して D 0 〜 D 7 端子に並列出力する.上位 8 ビットはアドレスお 
よび コマンド •ビットとして処理する. 

並列入力-直列出力動作については， D 0 〜 D 7 端子状態8 ビットに，アクノリッ 
ジ •ビット 1 ビットを先頭付加して 9 ビットの直列出力を行う. 


DI 端子から入力されたシリアル•データは， 論理 反転されて D 0 〜 D 7 のパラレル 
出力となり， D 0 〜 D 7 のパラレル入カデータは，同一 論理で DO 端子からシリアル 
出力される.したがって，人力に設定したい I / O 端子に対しては， DI 入カデータ 
を “H” にする必要がある. 


















PAo 
PA, 

PA ? 

PA, 

PA4 

pa 5 

PAe 
PA ； 
PBo 

PB, ^ 
PB … 
PB, ^ 

PB4 ^ 

PB , 
PB * 
PB, 
CB, 
CB 2 


nnnsH 




I . O - 打; 1 

km : む 

i ぼぼ vi»gw ip f Lij nTM 


HR 


Vo 


Ts 


To 


E 


ア- 

レク 

レぐ 


イン 

ステ 

ント 



Bi PB0 - PB7 PAo - PA 

别御礫子 


DC 特性 


阛辺イン 


最大定格 


ンプ•セレクト 


68系 CPU に適合 

T T L コンパチブルな電気特性 

周辺とのインタ ー フュース•ボートを2組もち，そ 

れぞれに8ビットの双方向データ線と2本の制_ 

がある 

CPU 側から機能をブログラムできる 

ハードウエア • レベルでの自勤的ハンドシユイクを 



rv イ/溫， 


動作温度 


インタラプト. 


w 本: 


K 号 


アウトプット. 
レジスタ A 
(ORA) 


データ•パス • 
ハ•ッフア 

( DBB ) 
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PIA [Peripheral Interface Adapter] 




デ—夕蝙子 


ボ丨 


データ纗子 


io 5 
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MCB 已 21 


衊子機簏 





R/W 






cs 0 , 

cs" 

cs ； 


22 , 

24, 


RS 

RS 


〜 PA 


PIA のすベての 倌 号は，このハ•ルスの立ち上 
がり，あるいは立ち下がりに同期する 


データ • 八ス上のデータ転送方向を制御する 
ため，通常の CPU から出力される R / 节 T 信号 
を入力 


“ L _ になると， PIA のすベてのレジ 
) にクリアされる.豆はパワーオ 
ニットとして使用する 



PIA を選択するた • 
レベル，ぽを“ L 
送は R / W 信号と I 
る 




PIA 内部の六つのレジスタを ill 択するため 
に使われる.これら2本の入カラインは ， PIA 
内部のコント ロール. レジスタとの組み合わ 
せによって特定のレジスタを選択する 


直接あるいは割り込み優先順位決定回路を通 
して， MPU の！^■へつながれ，割り込み動 
作を起動する.これらの出力はオーブン•ド 
レインである 


ベリフェラル.データ.バス••ライン.端子 
ごとに入力あるいは出力としてブログラムす 
ることができる.このハ•スを出力とするため 
には，データ•デイレクシヨン•レジスタの 
対応するビットの内容を_1_にセットする. 
また八スを入力するためには，データ•デイ 
レクシヨン•レジスタの対応するビットの内 
容を0にリセットすることによってなされる 


CA^ 

CB , 




ボート飞側のベリフェラル•データ•バスは • 
PAo 〜 PA 7 と同様の方法で，入力あるいは出 
力のいずれの動作にもブログラムすることが 
できる. 

PB 0 〜 PB 7 は3ステート出力になっているの 
で，ペリフェラル•ハ•スが入力として使われ 
るとき，ハイインピーダンス状魅となる 



入出力機器から割り込みに対応してコント 
ロール. レジスタのインタラブト • フラグを 
セットするための割り込み 要求 入力 嫌 子 


割り込み入力として，あるいは入出力機器制 
御のための出力としても，ブログラムするこ 
とができる.この倌号の機能はコントロー 
ル*レジスタ A によってブログラムされる 


割り込み入力として，あるいは入出力機器制 
御のための出力としてもブログラムすること 
ができる.この信号の機能はコントロール • 
レジスタ B によってブログラムされる 


































ビン接統 


0^ - 
〇6 - 
0/ - 
PAo — 
PA| 一 
PA 2 — 
PAj — 
PA4 一 
PA 5 — 
P 〜 一 
PA； — 
Vcc 


H4 〜 
PBo 一 
PBi — 
PB?- 
PB 3 - 
PB 4 — 
PB ^ — 
P 06 — 
PB ； ^ 



♦-• D 3 


♦ Di 


— R/W 
— DTACK 
-CS 
— CLK 
— RESET 
Vss 

— PC；/TIACK 
一 PCe/PIACK 
一 PCVPIRO 
"PC4/DMAREO 
— PCj/TOUT 
〜 PC?/TIN 
— PCi 
一 PCo 
♦- RSi 
— RS? 

♦— RSj 
♦— RS« 

— RS ^ 


■特徴 

• 多目的 ダブルバッファ • パラレル•インターフ ヱー 
スとタイマを 内蔵 

• 6 8 0 0 0バス•コンパチブル 

• 3 種類の ボート•モード 

ビット I/O 

単 方向8ビット，16ビット 
双方向8ビット，16ビット 
• タイマはシステム.クロックまたは外部クロックで 


の動作が可能 

2 4ビット • ブログラマブル.タイマ内蔵 
ソフトウェア • プログラマブル • タイマ•モード 
ハンドシェイク • オブシヨン 選択可能 
割り込みベクタ発生ロジッタ内蔵 
独立した ボート/タイマ 割り込み要求 
レジスタはリード/ライトで き，直接 アクセス 可能 


ブロック図 


V/ss RESET CLK CK DTACK R/W Do 


O 2 D 3 D 4 D 5 D 6 


ボート割り込み 
/DMA 制御 
回 I 各 


ボー 


内都 

データ•バス 


PAo 

PA, 

PA? 

PAj 

PA4 

PA ^ 

PA6 

PA ; 

Vcc 


ドシ X イク制御 
および 
モ-ド回路 


，ノドシェイク • 
ンターフェース 
回路 


最大定格 


DC 特性 

(To = 0-70 9 C f Vcc = 5.0W±5%) 


PBo 

PBi 

PB ? 


データ•ハ•ス•インターフ ： L - ス 

および 

1>1 リ込みべクタ•レジスタ 




Vo 


Ts 


Vo 



To 




= 100 uA 


保存溫度 


PB ； 


動作温度 




max/m 


S 己号 


一 266 — 

PIT [Parallel Interface/Timer] 
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MCB8230 


纗子機能 


ン番号 


入出カデータ転送を行 








入力で，25個のレジスタ中の 


アクティブ "H のハイ•イン 
れるかを決定する 


ハイ•インピーダンスのリード/ライト人力信号で，ハ•ス•サイクルがリード•サイクル TH ”） で 
あるかライト • サイクル TL ”） であるかを示す 


ンピーダンス入力でハ•ス • サイクルに対して内部レジスタを選択する.ハ•ス • マスク 
ストローブとデータ•ストローブ（上位または下位）は，適切なアドレス•ビット d 
セレクト信号を作る回路に含まれなければならない 


… L ” 出力で，ハ•ス•サイクルの完了を知らせる-_リードまたは割り込みアクノリッジ • 
>,データ•八ス上にデータが出力された後， DTACK は PI / T によってアサートされる. 
•イクル中は DTACK はデータが受け付けられた後にアサートされる 


RESET 


CLK 


卜入力 


PA 0 〜 PA 7 , ボート 
PB 0 〜 PB 7 ボート 




KEQ9 BVW E39X 

KUtfl BE9CE 


RESET はハイ 


ック入力信号 


•ー ダンス入力ですベての内部機能を 


イズする 


とボート B は 
エイ ク•ピン 


[JZ| 


卜•ボートで，特定の 

4 と関連して制御され 


矚 


"は16ビッ 


ボートとなる.ボー 


- 1 

パエイク信号 （ I / O はモー 
〃•モードによって決まる） 

WRmiM 

入力 

入出力 


/エイク信号 
レス • ノヽン ト •三 



割り込み人力（データ転送には無関係），汎用 I / O などの信号とな 


PC 。， ⑽ ィト•ファンク 




〜37 


入出力 


このボートは，8本の汎用 I / O 信号 （ PC 0 〜 PC 7 ) として使えるほか，6本の特別な機能をもつピ 
ン2本の汎用 I / O 信号 （ PC 0 〜 PC 7 ) の組み合わせとしても使われる. 

各々のピンの入力あるいは出力の決定は，ボート C データ方向レジスタで行う 

























.it i 打. BTWIBrif PITMBIMMBI 

m 1 m ^ ggntiT^B 

mu wnrm ■ m 


■遲 


Bii 


■i 


^^SS^^BB^^SSS 




P F 




PE 

ACK 


Vo 


Vo 


ax/ 


Ts 


To 


f £ 


D7 — 
IRQ — 

t &\ — ♦ 
C5? 一 


最大定格 


5 MHz から 20 MHz の周波数まで発 


一 卜 • クロックおよびデイスプ 
スのドット • クロックに利用で 


セントロニクス仕様1«嫌でプログラマブルなパラレル 
• プリンタ•インターフェース 
ユーザが_»可能な割り込み信号出力をもつ 
プリンタ•インターフェース蟠^を直接ドライブ可能 
な電流供給能力をもつ 


発振回路を内蔵し， 1. 

振可能 

シリアル通信のボーレ 
レイ • インターフエ ー 

きる信号出力鳙子をも 


測定条件 


DC 特性 


〜 70 .C ， 


保存温度 


- 65 〜 


動作溫度 


沉源圯圧 


WRITE CONTROL 


WRITE DATA 


哪バ 


DCLK 

RST 

R 5 w 

iOR 
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Printer Interface 


-5100 




























com 已 ecii 


端子機能 



番号 






CLK 


スタル端子 


ック出力 



水晶振動子接続端子 


水晶と同じ周波数のバッフ 




I/O の周波数の 




端子 


,信号入力で CPU は PAI にデータま 


，”信号入力で， CPU にデータ，コント 
とができる 



ール • ワードを齊き込むこ 


ロール • ワードまたはブリンタ • ステータス信号を送る 



CPU と PAI 



間のデータの流れの方向を示す 




IRQ 割り込み要求 


CS ., CS ； 


入出力 双方向 


入出力割り込み要求出力信号端子であり， ACK 信号人力がアク 


こ接統する 


たときに発生する 



かつ cs 5 の入力力 


信号のとき CPU との通信が可能と 




WEMWMMBSBL 


信号が出力されたとき，ブリンタは選択される 


信号が出力されたとき，ブ 


信号出力のとき，ブ 



は印字後1行自動的にフ 



25 




”信号が出力されたとき，ブリンタはデータをブ 


ンタからの入力信号で，この信号が“ H ” のとき 





ブリンタからの入力信号で，この信号が 
データを受ける用意ができている 


7 から読み込む 


はデータを受け取ることはできな v 


のとき，ブリンタはすでにデータを読み込み, 







この信号が 


この端子は， 


のときは，ブリンタは紙切れを起こ 




29 




30〜37 入出力 CPU 



38, 39 




ス信号は， IOR , IOW , 




こデータを送る 


と関連して五つの 


ドのひとつを選択する 
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IOP [Input/Output Port] 


ン接統 


Vcc( 

iNT 


5V) 


DO 


— CLR 
— DS: 


■特徴 

並列 8 ビット•データ，レジスタおよびバッファ 
割り込み発生用サービス • リクエスト•フリップフ 
ロップ 内蔵 

入カロード電流が小さい，最大 0. 2 5 mA 

3ステ ー ト出力 

出カシンク電流1 5 mA 

3. 6 5 V 以上の Vo h を保陣している 

クリァ端子 機能 付き 

マイクロコンピュータ . システムに バッ ファ •ラッ 

チ，マルチブレサとして応用できる 

システム全体のパッケージ数を減らすのに効果的 


ヾロック図 


リ込みサ-匕ス用フリッブフロ 


デハ•イスの; K } 尺 


D > 

0> 


DS: 

DS; 


[1> MD 

HE> STB 


V 


«源* 


屯 


溫 




+ 7 


+ 5 


AC 特性 


(7 〇 = 0 〜 +75*C, Vcc= •+ -5V±5%) 


■JZBDZlIHIHHiKBHHBZB 


bshdesd 

■MCgnun 

■91 ESSES 
MMiESSXl 


デ 


データ保持 


‘出力遵延 


、出力迎延 


1^91 ^2 SEB 3 SKEEB 

E 9 


力 ag 延 


H> Dl ： 


テータ•ラ.チ 


H> Dl: 




調 
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端子機能 


ン番号 


DS 

DS ： 


クト 


-ド 


BSBD 


素子選択. 




日 212 


， DS : 


とき選択される 


出力八ッファの状態制御 


BBSiBg—^HR^iMBli!— 


割り込み発生信号.“ 


8214に接統でき 


DC 特性 


〜 Dh 入力 


(7 o = 0 # C -+75 # C , Vcc =+5 V 土 5%> 


■2 EDES 3 I ■■ ■■ BXS ESI 


ISEE 

Wan 


圧 


"電圧 


出力電圧 


出力- H " 電圧 


短絡時出力電流 


ーク電流 

インピーダンス状態 ) 


5 V 


Kf =0.45 V 


■ailHIKSES3HHHKSiKS!flHH^HiBE]l!SZ9 
■29 ■HESBKmHHI ■■■HI ■■■ ■■ EE3 mj 
■229 ■■□£££ 3031 ^■■HHHIEEl HP i^H KB 

■折 ■ W?ITB tfW tJ Uil 

Bpy ^ nm m — 
|HZSZV BE3 HV EE3 EEP 
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□B [Input/Output Buffei 

■ ビン揍鋏 



\ fcc ( + 5 V ) 

-dien 

— DOi 
- DB , 


Dl j 


— DO* 


DB f 

—Dl i 


■最大定格 


■▲■三 _ 

MSSM 

定袼 

単位 

電源電圧 


一0.5~+7.0 

V 

入力 電圧 


BDQ3EQP 

mm 

勳作湛度 


〇〜+70 

mam 

保存 湛度 

wssm 


mm: 


• 8 ビット CPU のデータ 


バとして利用できる 

•低入力電流^高出力電流 
バとして高い能力をもっ 


■ ブロック図 


• 8216 
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8216/8226 


端子機能 




DB 。 〜 DB 3 双方向デー 



ビン番号 


3,6,10,13 人出力 双方向八ス接統端子 




への人力 


の出力 


とき出カド 


DC 特性 


綴 


IF 2 


Ir\ 


lR2 


VlL 


VlH 


25 


• 25V 


mA 


■■ BEKQDEIE 33 

WKMWKMMMWSM 

wmwmmmwsm 

wmmmmMmm 

wtmwmfEs^wsM 

MSMmmwmmm 


Bl HI IS KEl EES 

■■•刪 ■■■■ ■■画 


Vo 


DB Outputs /o 


Ou 


Ou 


DB Ou 


DO Ou 


Ou 


BWIBn : glCT iMtii M 

.IM nr> ■届 

r i 1 ■■” .fr ■ uni i^bb _，細 

BTfrirM Vgt4U P • 国 Pj IPFT11' -t.B 
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IE [1/ 〇 Expander] 
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已243 


端子機能 


CS 





S 端子は . TTL 
，人力で選択され 



ス人力のチッ 


クト端子. 



ーブ人力端子. PROG 端子への立ち下がり （ 人力で， P 2 。〜 P 23 に人力された命令コー 
ドレス•コードを取り込む.そして， PROG 端子への立ち上がり （/) 入力で， P 20 〜 P 2S 
されるデータが有効となる 


4ビットの双方向性ボートで，8048シリーズ•マイ i 
卜.ストローブ人力 ( PROG ) の立ち下がりで命令コー 
ブ人力の立ち上がりでデータの送受が行われる.こク 
いて，ハイ • インピーダンス状態を維持する 


:ュータ とのイン ターフュース.ボー 
レス•コードが 有効と なり，ストロー 
:,入力命令を実行しているときを除 









4ビットの双方向性人力/出力(1/0> ボート. 8048シリーズ•マイクロコンピュータの拡張 I / O ポート 
として使われる • 4ビットの四つのボートは，ボート4, 5, 6および7として，マイクロコンビュ 
ータの命令でアドレスされる. 

8048シリーズ•マイクロコンピュータから入力命令を受け取ると，指定されたボート.データが， 
ボート2を介してマイクロコンピュータに転送される.人力命令が実行されたポートは，その後3 
ステート状態となる.一方，出力命令の場合は，ストローブ人力 ( PROG ) の立ち上がりでインター 
フェース•ポート（ボート 2) のデータが取り込まれ指定されたボートにラッチ出力される.また， 
ポートにラッチ出力されているデータとの演轉:命令も用意されており，この場合は，ストローブ人 
力 ( PROG ) の立ち上がりで取り込まれたボート2のデータと，指定されたボートの出カデータとの 
間で演算が行われ，その結果が指定されたポートにラッチ出力される_ 


•5 V 堪源 
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PPI [Programmable Peripheral Interface] 



特徽 


^ PA4 
一 PA ， 
PA* 


8 0 8 0 系 （8 2 5 5 A ) , 8 0 8 5 系 （8 2 5 5 
A — 5) に適合 

TT L コンパチブル 

2 4本のプログラマブル可能な I / O 端子をもつ 
A , B 二つのボートをそれぞれ三つのモードで使用 
可能（モード2はボート A のみで可能） 

モード0:制御信号なしの入出カボート 
モード1;制御信号つきの入出カボート 
モード2 ;制御信号付き，双方向の入出カボート 


WR 

RESET 


D , T 
夕 


〇4 


- 〇4 

^ Of 

1 

Vcc( + 5V) 

― pbA 

- PB* | ポ 

- P 8 W I ， 

— PB- 8 
-PB* 


ブロック図 


グル-ブ 

A 制御 


グル-ブ A 

ボート A 


8 bit 


ボート A 
PAo 〜 PA 


4 bit 




ク•ル-ブ A 
ポート C 


ボート c 上位 
PC 广 PC , 


KSQI K 29 

«:■■卿 ■ BKgBflflM 

QEL3£3H2ZBBCBZ9cEliBSV 

irrrCT -^ i — 


動作溫度 

To 

~ 

保存溫度 










wmsss 


DC 特性 


cs 



/ 丁、- 






VlL 

VlH 

VOL 

VOH 

Icc 


max / min ' 

0.8 

2 . 0 * 

0.45 

2.4 # 

120 


阜位 

V 

V 

V 

V 

mA 


ボート A . B がモード 0 以外のモ 
ボート C 端子の一部がポート A . 
なる. 

钊御瑞子として使われていない 
独立した I / O ポートとしてイ突用す 















端子機能 


端子名 

ビン 番号 

入出力 

機 能 

D 0 〜 D 7 

1 

27 〜 34 

| 

3ステート 

人出力 

8ビットの3ステート双方向性データ•バス . MPU 

とのデータ転送時に使用される.また PPI に対する 
コントロール•ワード， PPI からのステータス悄報の 

転送にも使用される 

PA 0 〜 PA 7 

1 〜4， 

40〜37 

3ステート 

人出力 

8ビ •/ 卜人出カボート A . ソフトウェアによってモ 

ード設定および人出力の設定を行う.ボート A は出 
カラッチ.ノぐソファおよび人カラッチをもっている 

PB 0 〜 PB 7 

18〜25 

3ステート 

人出力 

8ビット人出カボート B . ソフトウェアによってモ 

ード設定および入出力の設定を行う.ポート B は出 

カラッチ.ハ•ッファおよび入カラッチを L っている 

PC 0 〜 PC 7 

14〜17, 

13〜10 

3ステート 

入出力 

8ビット入出カボート C . ソフトウェアによってモ 

—ド設定および人出力の設定を行う.ボート C はモ 

ード • コントロールによって2個の4ビット•ボー 

卜に分割でき，さらに，ボート A , ポート B のコン 

トロール信号としても使用される.この場合には， 
PC 。 〜 PC 2 の3ビットをポート B 用へ， PC 3 〜 PC 7 の 

5ビットをボート A 用に使用する 

CS 

6 

入力 

チップ•セレクト入力 .“ L ••レベルで PPI と MPU との 

データ fe 送が可能となり， “ H ” レベルではデータ•八 
スがハイ•インピーダンス状態になり，ブロセッサ 

からのコントロールは無視される 

RD 

5 

人力 

リード信号. “ L ” でボートに入力されているデータ 

を MPU に転送する 


36 


ライト信号. “ L ” で MPU から PH にデータあるいは 

コントロール•ワードを嫌き込む 




ボート A , B , C およびコントロール•レジスタの 

選択に使用する.通常はアドレス•八スの下位2ビ 

ットに接統する 

RESET 

35 

口 

“ H ” でコントロール•レジスタを含む全内部レジス 

夕をクリアする.また全ボート（ボート A , B , C ) 
はモード0のインブット•モード（ハイ.インピー 

ダンス）になる 


■モード選択とボート C 端子の定義 


ボート A , ボート B のモードによって，下記のようにポート C 端子が 
特殊用途用に自動的に設定される. 


ボート A が，モード1,人力のとき 

PC 3 

INTR ( A ) 

出力 


PC 4 

STB ( A ) 

人力 


PCs 

IBF ( A ) 

出力 


ポート A が，モードし出力のとき 

PC 3 

INTR ( A ) 

出力 


PC 6 

ACK ( A ) 

人力 


PC 7 

OBF ( A ) 

出力 


ボート A が，モード2のとき 


PC 3 

INTR ( A ) 

出力 

PC 4 

STB ( A ) 

入力 

PCs 

IBF ( A ) 

出力 

PC 6 

ACK ( A ) 

人力 

PC 7 

OBF ( A ) 

出力 


ボート B が，モード1，人力のとき 

PCo 

INTR ( B ) 

出力 


PC , 

IBF ( B ) 

出力 


PC 2 

STB ( B ) 

人力 


ポート B が，モード1，出力のとき 

PCo 

INTR ( B ) 

出力 


PC , 

OBF ( B ) 

出力 


PC 2 

ACK ( B ) 

人力 


ポート C の下位3ビットは，钊御用に使われる端子がない場合，通常 
の書き込み搡作によってアクセスできる.上位5ビットについては•制 
御用に使われる端子を含まないときは書き込み搡作でアクセスできるが， 
含むときは制御用に使われずに残った端子に対してビット制御ワードに 
よリアクセスすることができる. 

制御用に使用されていない端子で，入カポート用に設定された端子は 
すべてつねに i 充み出しが可能である. 
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PPI [Programmable Peripheral Interface] 


ビン接統 




3 ボートのブログラマブル I/O (8 2 5 5 相当) 
を1 対内蔵 

8ビットの並列入出カボートを6ボートも 
3種類の動作モードをもつ 

モード0;制御信号なしの入出カポー 




卜もつ 


—ド1;制御信号つきの入出カボート 
—ド2 ;制御信号付き，双方向の入出カボー 

卜 

ラムにより機能，動作モードの設定が司能 


P 36 

P 37 

W 

RST 


• - • 

P 42 

P43 


RH/R し — 


OUS 


零， 

/in5 

DBo 

DB, 

DB 2 

db 3 


DB % 

DBe 

DB ； 


MB 89363 


w 

V/cc 

NC 




P 23 

NC 


版 弱没 clW 沿 


最大定格 


E3IB ■331 K23 

t flL W73M^B"^PH»MTM 

W^iL |g dt tB *"B ^?|¥1 WM fF ^M 


勳作溫度 


保存溫度 


DC 特性 


K3S EiH^EXa BSSSSSai E23 

■29 ■■■■■ Kll 

■2231 KB 

■ j /f WA!i iwi >IM BMMMi 

■Z9K2!^QB!33HEK3HKV 
H[^m^235SS2S9 ^IES!i]IH RS3 
BZBH EZS[i^X2^3 KS9 


|^ai|BMag| 


1 — 画 

■| ■圍 

BH ■圏 
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MB 89363 


端子機能 



入出力 


入出力 




■HIH ■■匾 


8ビット汎用入出カボート. 

グルーブ2に含まれて，コントロール•パラメータをブログラムで設定することによって，3 種類 
の動作モードが選定できる _ 


レベル信号によって，コントロール•ハ•ラメータ，ボート出カデータの害き込みがなされる • 
一夕，ボート•データの区別，選定は CSm CS 2 , RSLCT 。， RSLCT ，信号によりなされる 


入力靖子で，リセット信号により， MB 89363は初期状態に投定され，二つの各コントロール•ハ•ラ 
メータに初期値 9 B (16 進）が自動的に設定される.初期状態とは，各ボートともモード0の人力状 
態で，全ボート端子は，レベルに保たれている. 

アクテ丄ブ信号レベルは， RH 力 RL 信号により ill 択される. 

RH / RL = u 0 m : RST (アクティブ “ L w ) RH / RL = ： RST (アクティブ a H ”） 


RH/RL 





RST 





ポー 


cs “ 
cs7 


素子選択 


29, 

75 



wmmwawmmmmiwmmwmMusBgm 



入出力 


入出力 



RST 端子をアクティブ“ H ” か•アゴ 
RH / RL = - 0 " : RST (アクティフ 
ただし， RH / RL は常 tdKcc か GND フ 


ボート0, 3が出力中の状態で，ボート0, 3の値をリードするとき，ボート0, 3の外部端子の値を 
直接统み出すか，ボート0,3の出力用ラッチの値を 直接 桄み出すかを，この端子によって設定する. 
OUS バ NS = "0" :ボート0, 3出力中，ボート0, 3をリードしたとき，ボート0,3の出カラッ 
チの値を2光み出す. 

OUS / INS = _1_ :ボート0, 3出力中，ボート0, 3をリードしたとき，ボート0,3の外部端子 
の値を2光み出す _ 


、の双方向データ • バスで MPU とのデータ交信に使われる. 

CSf CS 2 , R , W 信号によってハ•ス信号の開閉，データ方向などが制御される _ 


8ビット汎用人出カボート.グルーブ0に含まれて，コントロール•パラメータをブログラムで股 
定することによって，3 播 類の 動作 モードが選定できる _ 


この端子に “ L _ レベルの信号が入力されると， DB 0 〜 DB 7 が解放されて MPU とのデータ交信が 
可能になる.コントロール•ハ•ラメータの害き込み，各ボートへの書き込み，各ボートからの J 光み 
出しなどがなされる. 

CS .= “0 w : I / C ^ を選択する. CS 2 = -〇” ： 1/0 2 を選択する. 

CS .= “0”， CS 2 = _0” として同時選択することは禁止されている 


MPU とデータ転送の際， CS „ CS 2 とこの信号に< 
れる 


各 動作機能， モードによって，汎用入出カボート，ハン 
ゴット用入力端子として使われる 


8ビット汎用入出カボート. 

グルーブ1に含まれて，コントロール•ハ•ラメータをブログラムで設定することによって，2穐類 
の動作モードが選定できる _ 


8ビット汎用人出カボート. 

グルーブ3に含まれて，コントロール•バラメータをブログラムで設定することによって，2 樋類 
の 動作 モードが選定できる _ 


グルーブ2, 3の 各動作機能， モードによって汎用人出カボート，ハンドシヱイク 制御 端子，ス- 
タス • データ • ビット用入力端子として使われる _ 


“ L ” レベル 信号によって，各ボートのデータが読み出される.ボートの楝類は， CS ぃ CS 2 , RSLCT 。， 
RSLCL 信号により選定される 


選択がなさ 


ク制御端子，ス 



































注 


注 


-0 V 


測定务 


FIFO/ 
センサ RAM 


ビン接繞 


RLi — 
RL,— 
CLK - 
IRQ — 
RL « ~ ♦ 
RLs ~ • 
RLs 
RL ，— 
RESET - 
RD - 
WR — 
DBo ♦ 
DB | 
08} ^ 
DB 1 
DB4 •-* 

DB け** 

DB* • 
DBi 
-)Vss 



V^cc( + 5V) 
♦— RL 1 
— RLo 

一 CNT し/ STB 
-SHIFT 
—SU 
— SL? 

—SL, 

—♦ SLo 

— OUT B 0 

— OUT B, 

— OUT B/ 

一 OUT B, 

— OUT A ,, 

— OUT A , 

— OUT A , 

— OUT A, 

—BD 
—CS 


I 特徴 

8 0 8 5 A ファミリのキーボードと表示素子の制御 
を行う 

64接点キーボード•マトリクスの制御ができる 
表示は8桁2個または16桁の数字表示，16桁の 
数字表示（もしくはそれ以下）ができる 
左右どちらからも害き込み可能な16バイトの表示 
用 RAM をもっている 


CPU からブログラマブルに各種のモードか 19定で 
きる 

キー入力で割り込みを発生させることができる 
CPU の負担を減らし，入出力を必要とするアブリ 
ケーシヨンか^^に構成できる 


■最大定格 

項目 I I 己号 

戴*電圧 Vcc 
入力電圧 VlN 
觔作湛度 Topr 
保存溫度 Tstc 


ブロック図 


足 

1).5 

0 

=65 


格 

+ 7.0 

TT.o 

~70 
+ 125 


単位 

"V 

v " 


CLK RESET 


DBo 


RD WR CS C/P 


IRQ 


データ 

バツフ 


l/OMOP 


FIFO/ 
センサ RAM 
ステータス 


内明デー 


DC 特性 

■ = 0〜+ 70 t • V^cc = + 5 V 土 5%, Vcc = + 5 V 土 10% (8279-5)] 


表示 

アドレス 
レジスタ 


表示 RAM 


表示 

レジスタ 


(注” 8279 ,/ol =1.6« A ； 8279 -5 ,/ot = 2.2 «A 
(注2> 8279,70//= -100 /.A ; 8279-5,ん//= 一 400 "A 


OUT Ao^, Bo 
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PKDI [Programmable Keyboard/Display Interface] 





9B 


iii 

iii 

題圏 ss 圏 ■■ 


翼 11 ml 
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端子機能 


^0011203 QSESHHIHIIDI^I^^K3iHIH|C133iSQ3E9QE3^^HI^D 

\ 5 巧，广 ゞ u* う ^? 一 fj >r r 扣 一 r ^~\ t- — 乙’^ g ： し:^ ^ し^ ■: »«^ メニ^^^^-^ J 吃 二^^ン— 



RESET 




内部タイミングを発生させるために使用され 
るシステ厶からのクロック信号 


“ H ”レベルにすることによってリセ 
.リセットに統いて以下のモード 
れる. 

ビット表示，左； I 数 
ー ド 走査 キーボード， 2 キー•口 

ウト. 

クのプリスケール値は31にセット 


チップ•セレクト人力で，この端子を“ L ” レべ 
ルにすることによって，3光み出し/ 齊き 込み操 
作をイネーブルにする 


コマンド/データ制御入力で，この端子を 4 ‘ H ” 
レベルにすると，コマンドまたはステータス 
として解釈され，“ L ” レベルにするとデータと 
して解釈される 


J 光み出しストローブ信号で，“ L " レベルにする 
ことによって，データ•バス•バッファをイ 
ネーブルにし，内部のデータを3光み出すのに 
使われる 


書き込みストローブ信号で， “ L ” レベルにする 
ことによって，データ•バス•八ッファをイ 
ネーブルにし，システム.バスからのデータ 
を赛き込むのに使われる 


割り込み要求信号で，キーボード•モードに 
おいては， FIFO / センサ RAM に有効データが 
あるとき“ H ••レベルになる.この割り込み要求 
ラインは FIFO / センサ RAM を統むごとに“ L ” 
になるが，有効なデータが残っていると再び 
“ H ” に戻る.センサ•モードの場合，センサの 
変化を検出したときはいつでも，割り込み要 
求ラインが， “ H ’ •になる 


キー. スイッチ，またはセンサ•マトリクス 
と表示ディジットを走査するのに使用される 
走査出力信号.これらのラインは，エンコー 
ドまたはデコードのどちらかが使用可能 


ン人力て％キー • スイッチま 
•トリックスを通して走奄ライ 
• 内部にブルアッブ抵抗をも 
ッチが閉じて， " L ” になるまで 
持する.また，ストローブ入力 
は， 8ビットの人力となる 


SHIFT 


CNTL/STB 


OUTA 。 〜 



OUTB 广 




キーボード•モードにおいて，押されたキー 
の位:！情報に加えて，キー入カデータの上位 
から2ビット目のデータとなり， FIFO に格納 
されるシフト入力.内部にブルアップ抵抗を 
もっており，スイッチが押されて“じ’になるま 
で“ H ” レベルを保持する 


キーボード•モードにおいては，押されたキ 
一の位;！情報に加えて， キー 人カデータの 最 
上位ビットのデータとなり， FIFO に格納され 
るコントロール人力.ストローブ人カモード 
においては，リターン•ラインのデータを FIFO 
に格納するストローブ入力となる（立ち上が 
リエ ッジ}.内部にブルアッブ抵抗を L ってお 
リ，スイッチが押されて“ L ” になるまで， “ H ” 
レベルを保持する 


これらの二つのボートは， 16 X 4 ビット表示 
用リフレッシュ • レジスタとして使用される 
出力端子.これらの出カデータは • 時分割表 
示として使用するために，走査ライン (SLo 
〜 SL ,) と间期化されている.また，4ビット • 
ボートは，それぞれ独立にブランキングする 
こともできる.これらの二つのポートは， 一 
つの8ビット•ボートとしても使用すること 
ができる 



BD 




キングするために使用する出力 
ットを切り替えている間，また 
グ •コマン ドによって表示をブ 
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□ E [Output Expander] 


3 ND 



Vcc 

RESET 


— Oe 
-仏 
- O4 
-0 E 


シリアル•パラレル変換機能を持つ出カボート拡張 
用 LS I 

9本の中耐圧（最大 +15 V ) 出カボート内蔵 
シリアル•インターフェース内蔵で1チップ•マイ 
コンに接統可能 

カスケ ー ド接統により8本単位で出カボートが ft 張 
可能 


LED を直接ドライブ可能 

出カボートは N - M 0 S オーブン.ドレイン出力 

データ 取り込み方式 

MB 88307 A :シフト • クロックの立ち上がり 
MB 88309 A :シフト • クロックの立ち下がり 


ブロック図 


MBS 


LSB 


) MB 88307 A の場合は SC 端户， 
MB 88309 A の場合は SC 端子. 


シフトレジスタ 


SC /5 C 


LOAD 


RESET 


ラッチ 


最大定袼 


項目 
電源竃;£ 
人力鬣圧 

消黄電乃 

動作温度 
保存 iii 度 


記号 

Vcc 


」)"■ 

i nrn 

Tsn. 


定格 単位 

GND -0.3 〜 7.0 V 

GND -0.3- K .+0.3 V 

0.2 W 

一40〜85 # C 

一55〜150 •(： 


DC 特性 


( T a 


記号 


:一40〜85て, 
測定条件 


M 卜 


い“ =3.0 〜 5.5 V ) 
max / min * | _位1 


0 E 


、•ライバ 


M3M¥BSMSBBMWSES3^MM\ 
1Z9IKBE!£HE2B 3291 

1289 
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M 巳 8 日 307/309 



端子機能 


wsfammrnmum 



sc/sc 



シリアル • データ出力端子. 

中酎圧の NMOS オーブン•ドレイン端子. _ 


ハ•ラレル•データ•ラッチ信号制御端子. 

シフトレジスタからラッチへ，データ • ロー ド信号 - L ” でアクティブ “ H ” で保持（ヒステリシス入力）._ 


シフト.クロック入力端子（ヒステリシス入力）. 

SC の立ち上がり （ MB 88307 A の場合），または SC の立ち下がり （ MB 88309 A の場合）によって SI 端子へ入力されたデータ•ビット 
はシフトレジスタの MSB へ 入力され，シフトレジスタの他の ビツ トは LSB へ 1ビット分シフトする.シフトレジ X 夕の LSB は SO 
端子へ出力される • _ 


出カボ ー トの3ステート • コントロール入力端子. 

“ L ” で出カアクティブ，でハイ•インピーダンスになる. 






セット人力端子 
/で出カラッチ(: 




) シス入力）. 

こ，出力はハイ 


ピー ダンスになる 





出カボート. 

中酎圧の NMOS オーブン 


笟源供給端子. 


GND 端子 



ン端子, 
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I/O Expander 


東芝 


1 / 0-1 

1 / 0-2 

1/0-3 

1/0-4 

1/0-5 

1 / 0-6 

1/0-7 



V DD 

STB 


CK 


0M 

OP-2 


SO 

1 / 0-10 

1/0-9 

1 / 0-8 


OP 



V DD 

STB 


CK 


SO 

1 / 0-10 

1/0-9 

1 / 0-8 


特 

10 本のボート端子を持つ I / O エキスパンダ 
TC 9173 は入力/出カボート拡張用 
TC 9174 は出力専用ボート拡張用 
1ビット単位で入力/出力の設定が可能 

各ボートは N « ch オーブンドレイン m 造のドライバを内蔵（シンク苽流 
TC 9174 の出カボートは高酎圧搆造（耐圧 l 8 VMin ) 

TC 9174 では出カデータを SO 端子によりコントローラ側へ取り人れ可能 
各ポートの制御は4本のシリアル.バス•ラインで行う 


CK 


S0 


TC 9173 P/F 


TC9174P/F 


■最大定格 


ブロック図 


項目 

亀源亀圧 

入力電圧 

勠作溫度 

保存 a 度 


記号 


単位 


STB 


17. 


シリアルけ oww 囬 n 


V I N -0. 3 〜V DD + 0. 
rorR -30 〜+75 


-55 〜+125 


DC 特性 

TC 917 3 _ 

紀号| 測定条件 
/.L_ I/O* •• 卜 — 
/.H 「瞻 ‘ •卜 
/.L "si.CK. STB 
/.m SI. CK. STB_ 
I .L_ I/O** -K V«L 
I IH I/O 本 • -h Vu, 
I OL I/O 木••卜 ， VoL 


v 00 


( Ta =25 t ：, Vud = 5 V ) 
max / niin * 単位 

1 VddXO . 3 V 

VddXO . V _ V 
標準 2.0 V 

標準 3.0 V 



(OP-9) 


1 / 0-8 

(OP-8) 


(OP-7) 


.. = 5 V 


. OV 


TC 917 4 _ (Ta = 25 T ：, V DD 

記号! 測定条件 niax / nin * 

/.l j SI.CK. STB 標準 2.0 

— 

/... SI. CK, STB _ 標準 3.0 

[ oi. OUT* ••卜. Vo..= l. OV 10.0* 


u A 
U A 
m A 


5 V ) 

単位 


ラッチ 


l/O-l 

( OP-D 


1 / 0-6 

(OP-6) 


ドライバ 


SO. Vo.. = 4. OV 


- 1 . 0 * 


m A 
m A 


1 / 0-2 

(OP-2) 


1/0-3 

(OP-3) 


I/O 

(OP- 


1/0-5 

(OP-5) 


( 注）端子名の （） 内の名称は TC9174P ， TC9174F 
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TC9173/TC9174 


■端子機能 


i 子番号記号 

1 / 0-1 
' (0 P -1) 

1 / 0-2 
(0 P -2) 
^ 1/0-3 

(0 P -3) 
1/0-4 
5 (0 P -4) 

1/0-5 
° (0 P -5) 

1 / 0-6 

(0 P -6) 

0 1/0-7 

(0 P -7) 

9 1/〇-8 

" (0 P -8) 

in 1/0-9 

° (0 P -9) 

1/0-10 
( OP -10) 


端子名称 


機能•動作説明 


12 


13 


14 


15 


16 


S 0 


CK 


STB 


V DD 

GND 


TC 9173 P , TC 9173 F : 
汎用け 0 ポート 

No .1 〜10 


TC 9173 P , TC 9173 F : 

汎用 I / O ポート 

ブログラムにて、1ビツト単位で、入 
力/出力の設定が可能です。 

♦ 入力時は、 CMOS 入力 
•出力時は、 N - ch オーブンドレイン出力 
(大霣流駆動、シンク：流 10 mA 
Min .) 



() 内は 

TC 9174 P , TC 9174 F : 了〔ジザし TC9174F : 
ih ^ - K 汎用出カボート 

^ 1〇 高耐圧•大電流駆動用 N - ch オーブンドレイ 

ン出力 

( シンク®流 10 mA Min . \ 

V W 圧 18 V Min .) 



シリアル出力 


シリアル入力 


クロック信号入力 


スト ローブ 

信号 入力 


シリアル I/O ポー トの データ 出カ ボー ト 
で、 P - ch オープンドレイン出力になってい 
ます。 

シリアル I/O ボー トの データ 入カ ボー ト 
で、シュミット入力になっています。 

シリアルけ0ボートのクロック信号入力 
ボートで、シュミット入力になっていま 
す。 _ 

シリアルけ0ボートのストローブ信号入力 
ボートで、シュミット入力になっていま 
す。 






電源印加端子 5 V ± 10%を印加します。 






J I 


■ 最大定格 




■ ビン接続 


•- ♦FADu 
—FADi-, 

— A ! 
-A? 
-Ai 
-Ao 
-INTR 

DRQ 

— ROY 

V^ss 

—WR 

-RD 

-Do 

^•Di 
㈣ D ? 

— Oi 

〇 4 

-Ch 

- D 6 



■特徴 

•2 OMbps のテキストおよびグラフイックの®在プ 
リントが可能なラスタ • プリンタ • コントローラ 

•ホスト，フォント•メモリ，ビデオ•メモリと独立に 
データの転送が可能なトリプル•バス • アーキ テクチ 
ャを採用 

• 2 4ビットのアドレッシングが可能で， 16 KX 16 K ビク 
セル t 16 M ワード • フォント.メモリ • スペースを提 
供する 

•プリンタ • ドライバとの同期または非同期のインター 
フェースが可能 

• リフレッシュ機能をもった DRAM コントローラとの 
併用が可能 


ブロック図 





VWE 






pF 


uA 


10 


10 


M 





14 




RESET 
C し K 


;則定条件 


DC 特性 


〜 70X. 


W 存温度 



単位 
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Printer Controller 


ia 
:6a 
100 
1=0 

1CQ 

io 
Isa 

Txlo 


uo> 

•*000 
160 
LDO 

t-oo 

160 


CQVJ: 

2avt 
*QVJ: 
OQVJ: 

C5VJI 
8a<d: 

ou フ 
ミ 

-Q<UI 
dvjl 
•6VU.: 

s> 

QVLX.: 

QVJ: 

へ avj! 
Qvt 
oa<J : 

mjf 
IQlcrdT 
一3 -JVJT 
UIVJT 
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Am95C75 


端子機能 




DRQ 


INTR 


RD 


RDY 


RESET 



FADo 

FAD 



読み出し，并き込み時のチップ-- 


:の 接統用 デーブ 


データ転送に必要なアドレス.データを受け入れ可のとき出力される DMA 要求 


割り込み信号. CPU への割り込み条件発生時に“ 


統み出し信， 


統み出し，邦き込み窣ィ顧がととグ 



たことを示す 





とき，内部はリ 


井き込み信号. 



7〜3, 
1, 84, 83, 
80〜73 




-ス時に使用され 


アドレスの下位16ビットがハ•ス上に 



とさ“ 



FALE 


の上位8 


を説み出すときに 



ぐ八ス上にあるとき 


MTV” 


となる 


となる 


FWR 


VADo - 

VAD 15 


VCAS 


40〜34, 
32, 30〜23 



こデータを舞き込むときに“ 


-ス時に使用さ 



，ーブ 

15 

出力 

ビデオ • メモリのカラム•アドレスか 

VAD 。 〜 VAD 1S 上にあることを示すス 

h 口 



ビデオ•メモリのデータを読み出すときに 
とを促す 


—ブ 

16 

出力 

ビデオ•メモリの ロ ウ•アドレスカ 

< vad 0 - vad 15 _ 

ヒにある 

，ことを示すス 

ト ロ 




となる.データを VAD 。 〜 VAD 1S 上に出力するこ 



動作の間 



モリへの作き込み時に 


となる.デー 



VAD 。 〜 VAD 1S 上にあることを示す 


7 — 卜に使用するライン同期信号 


:スをスタートするのに使用するべージ同期信号 


ル伝送速度を決めるクロック 


データ出力 














































チブルな電気的特性 
ン ターフュー ス •ボートをもち，それ 
卜の双方向データ線と2本の ハンドシ 
段をもつ 

ド2割り込み用べクトルを発生する 
エー ン式割り込み制御ロジックを内蔵 


• 四つのモードをもつ 

モード0 ;バイト出カモ ー ド 
モード1;バイト入カモード 
モード2 ;バイト双方向バス • モード（ボート 

A のみ可能） 

モード3 ;ビット制御モード 
(注 ） P I 0の割り込みを使用する時はモード2で使 
用しなくてはならない 


A0 〜 A7 


ボート A 
入出力 


ASTB 

ARDY 


内部 


I 割込み制御 | 

隨 | 

111 


ポー ト B 
入出力 


BSTB 

BRDY 




ボート A , B のモードの 81 能な 
姐み合ゎせ，〇;可、 

\ X ;不可ノ 


ポート A 


ボート B 


モード 


モード 


モ-ド 


モード3 〇 




nESHH 


PIO [Parallel Input/Output Controller] 


ビン接統 


(OV) 


Dj ハ 

D，— 
D * 〜 
CE ― 

C/5 — 

B/A 
PA … 
PA ^ — 
PA ^ 一 
PA - ^ 
GNO 
PA , ^ 
PA , — 


PAo 一 
^TB ― 
BSTB — 
ARDY — 



— ORQ 
— RD 
一 PBt 
m PB* 

^ PB, 

^ P04 

^ PB, 

-PB, 

一 PB, 

一 PBo 

V ^ cc (^5 V ) 
— CLK 


Di ^ 


1 


I 


—INT 
—IEO 


BRDY 


最大定格 


I 叩純 1 謹？ MB 


保存温度 


すべてのビン 
(«GND«f) 


■特徴 

• TT L コンパ 

• 2組の周辺イ 
ぞれが8ビッ 
エイク用制御 

- Z 8 0のモー 
• デイジィ•チ 


ブロック図 


D0-D7, _ 

らハ i CPU 


B/A 

C/D 

CE 

Ml 


RD 



DC 特性 


C し K 端子 



頃目 


VlHC 


max / mm 


_ 0.45 


(Vcc-0.6) 

12 


V 


V 

dF 


■2ZBiHXSlUi|KZESiHE2^HKfl 

MSM^MSS^MMuWS^WEBBXSStJKM 

















Z 日 420 


■纗子機能 


WW 纏圓 圓 ，棚 


■■■ 


チップ •イネ ー ブル. MPU と PIO のアク- 
ス時に 使用. MPU がこの PIO を選択した< 
きに U L " レベルになる 


コントロール/デー タ •セレクト.デー タ •八 

ス上の信号が 制御 信号かデ ー タかを指示 


ボート A/ ボート B セレクト. MPU と PIO 
間で信号を転送するときの PIO のボートを 

選択 


ボート A バス. PIO のボート 
でデータの転送を行う 


ASTB 


BSTB 


ARDY 


■■1 


I 


と外部装：！間 


ボート A ストローブ•ハ•ルス. PIO のボート 
A と外部装;！間のアクセス時に使用 


ボート B ストローブ•ハ•ルス. PIO のボート 
b と外部装 a 間のアクセス時に使用 



割り込みリクエスト. MPU への割り込み要 
求信号 


‘イネーブル出力. IEI, INT と共に 
• チューンの割り込み制御信号を形 


入出力りクエスト. MPU と PIO 間のアク- 
ス時に使用. 害き込みサイクル，読み出し H 
イクル時に， I / O アドレスがアドレス上 ( 
乗っているときに “ L ” レベルになる 


リード信号. MPU と PI0 間のァク- 
使用.転送の方向を制御する 




人出力 
ステート 


ボート B 八ス. PIO の r 
間でデータの転送を行う 


レジスタ A : 
装；1間のアク 


ディ. PIO のボート A と外部 
:ス時に使用 


BRDY 





と外部装 




ック.単相のク 


ディ. PI0 のボート B と外部 
:ス時に使用 




シン•サイクル 1 • Ml と I0RQ が共に- 
べルのと き， MPU が割り込みアクノリ 
• サイクルを実行していることを示す 
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RTC [Real Time Clock Plus RAM] 


ン接統 


AD 

AD 

AD 

AD 




IRQ 


I 特徽 

時計， カレンダ 機能，秒， 分， 時間，日付け，曜日, 
年月のカウント 

64バイトのアドレス 空間を使用 

クロック，アラーム，カレンダ RAM : 10 

バイト 

コント ロール • レジスタ： 4バイト 

沢用ユーザ RAM : 5 0バイト 
3種のインタラブト 

ピリオディック•インタラプト 
アラーム.インタラプト 
アップデイト • エンディッド•インタラブト 

■ブロック図 _ ^ 


方形波出力 

3種の基準クロックを使用できる 

4. 194304 MHz . L 048576 MHz , 32. 768 kHz 
時計， カレンダのバイナリ， BCD 表示 切り替え 可 

24 時間制/ 12 時間制の選択可能 
うるう年自動補正回路内蔵 

マルチブレクス•バスにより，6 8 0 1/6 3 0 1 

と直結可能 

8 0 8 5とのインターフ ヱー ス回路内蔵 
バッテリ•バックァップ動作可能 


ク〇ック 
出力 


CK0UT 

CKFS 




w 作溢度 


保存温度 




0SC? 


基學 

ク□ツク 

* 主 


+ 32 


+ 32 


+ 32 


+ 32 


Vcc 


イダ • 
〇 - ル 


ビリオティック•インタラブト/スクウ I ア•ウ i - ブ 
レイト JI 択 


Vss 


スクウェア 

ウエーブ 

出力 


|RQ 


ント□-ルレジスタ 
<4バイト> 


RF5 


R/W 


クロック • 
カレンダ • 
アップデート 

BCD / 

バイナリ • 
インクリメント 


クロック.アラーム. 
カレンダ RAM 

(10 バイト） 


ADo 


AD ： 


■ 


ユーザ RAM 

(50 バイト） 


■ 
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MCI 46818 


端子機能 


アドレス情報，またはデータ入出力のための 
双方向性データ•八ス.データ•ハツ、は3ス 
テート出カバッファとなっており，データを 
出力する以外はハイ•インピーダンス状態 


CKOUT の出力信兮分周の比平を指定する人 
力信号 


—mMm 


マルチブレクス.アドレス•バスからアドレ 
ス情報を取り込むためのストローブ信号•ァ 
ドレス悄報は， AS の立ち下がりで取り込まれ 
る 


内 Sli 分周 W 路で％生した方形波を出力する端 
子.コントロール•レジス タ A の RS 0 〜 RS 3 ビ 
ットにより22段のうち15段の分周 M 路の出力 
を選択し，この端子より出力 




この信号が“ H ” 期問にデータが出力される. 
またこの信号の立ち下がリでデータが丼き込 
まれる. 80系の場合は RD 信号を入力 


データ fe 送の方向を制御. CPU がデータをリ 
ー ドする場合，この信号を“ H ” にし，データを 
南き込むときこの信号を" L " にする. 80系の場 
合 WR 信号を人力する 


CPU は CE が “ L ’ •レベルのときグ 
能.この信号は1サイクルの間“ 
定している必要がある 




ッブ動作 DC 特性 



IRQ 





RES 




割り込みを要求する信号.この信号はコント 
^ール • レジスタ B のインタラブト • イネー 
。レ • ビット（ビット4〜6> がセットされてい 
>とき，ステータス•ビットに割り込み要因 
<セツトされると “ L ” レベルになる 


RES が‘ 4 L ” レベルになると，内部レジスタおよ 
び RAM への! If き込み/読み出しが禁止される. 
RES はクロック•カレンダ RAM の各機能には 
衫饗を与えない 



?fr *4； 

水品佬抿 


外部 クロック 







600 

350 

100 


500 

150 

70 







フ、 夕 D の VRT ビットの制 
レベルになると VRT ビツ 
れる 





呼【雩 ; u ! hmi.'rirjmm Vl»f r^^mj »!»fm — —MUM 


CKFS,PS 

res ； 6sc7 


SQWCK 

IRQ 
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SRTC [Serial Real Time Clock] 


ビン接鋏 


Vbaj -* 

POR- 

INT - 

SCK- 

SOI- 



Vcc 

TEST 

XTALi 

XTALp 

PWRSW 

，NUC 

►PSE 


■特徴 

• MC 68 HC 68 T 1 と同等機能を内蔵し、オペレーシ5ンを 

簡素化したリアル•タイム•クロック 
• 自動閏年補正機能付きの完全なクロック 

• 6 4バイトの RAM 内蔵 

小計時電圧は 2. 2 V 

• CPU 出力によって規則正しいパワー•アップ/ダ 
ウンを実行 

•シリアル•インターフェース • オペレーション 


ブロック図 



最大定格 



電源電^ 


入力鬣 a 


m 


動作诅度 


保存溫度 


記号 


Vcc 


記号 


特性 

(7 ； = 0 〜 70 て， 


測定条件 


Kcc=5 V±10%) 


/ min * 単位 


K2S ESBB3H IKSiBil3i9 
KH ■BH VS3 
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MCCS1850 


■端子機能 


ビン番号 




電池用端子 


POR 


INT 


SCK 


SDI 


SDO 


、•ワー 



内蔵 RAM . 発振器の電源端子.抵抗を介して蕙池に接統する. 


外部の/? C 回路網を使用して，内部のパワ 


内部の 




卜信号を発生す 


ットされると， Low 出力となる 



データ入力 


データ出力 







内部イ 


人力 入カデータは SCK の立ち上がり 


こデータ 



るためのシ 



出カデータは， SCK の立ち上が 



,立ち下がり 


,立ち上か 




チされる. 




PSE 


PSE 


NUC 


PWRSW 


XTAL , 

XTAL 2 


TEST 


源イネーブル 


電源イネーブル 


未使用 


[^3SE^QE3!IE35KS 


クへの入力が可能となる. CE 端子は内部 


ネーブルが High のとき，> 
r 勹ン (100 k ) されている. 


ステム電源制御用の出力端子 . VtC — 0.6 V の出力で， 10 mA の駆動が可能.クロック•コン f 
ジスタのパワー • ダウン • ビットの制御によりネゲートされ， Vcc > Kfl / ir のときアサートさ 


タリ出力. 




ときネゲートされる. 





モード時に， 32 kHz の出力とな 




ガ入力で，内部はプノ 


ードに入る.内部はブノ 



vbo 


4 SECONDS 


WIIIIL 
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RTC [Real Time Clock Plus RAM] 


ビン接統 


XlN 一 * 


^OUT ♦— 

SCK 
S|N —• 

WR 

GND 



Vcc 

NC 

Ci 
- cs 


— SouT 


■特 m 

5 本のラインを使用し， CPU とシリアル•インタ 

ーフ X —スが可能 

データは B C D でシリアル出力 

時刻，カレンダはインクリメント方式で修正 

2 0 9 9年までのオート • カレンダ内蔵 
ソフトウエアによる土 3 0秒補正機能内蔵 

3 0 x 4ビット S RAM 内蔵 

基準周波数出力は，1 Hz /1 0 2 4 Hz の切り替 
えが可能 

広データ保持電圧範囲2•〇〜 6.0 V 
電源電圧変動に対し周波数安定度が良い 
± 5 p pm 


最大定格 






£2233 KZH 13131 




DC 特性 


J «1 定条件 


ロック図 


SCK 


OSC 


分/！]回 S 各 


カウンタ 


0 MB 


■IBHB 


: 設定 
スタ 




■BQBIHZBBSEmBSMSB 


制御回路 


定電圧回 3 各 
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S3520CF 


■端子機能 


# ン番号 


EBEZSB39 


接統例を右に示す 


I / O の同期信号入力端子, 




國 


ック/サイクル 


■■[^0 


ス/データ入力端子 

スまたはレジスタ/ RAM のアドレス/データを出力 


ス/データ出力端子 

スまたはレジスタ/ RAM のアドレス/データを出力 


CS 


PDW 


WR = “ L ” ：丼き込み 
WR = “ H ” ：読み出し 


チップ • セレクト端子 

CS = “ L ” ：選択状態 

CS = " H ” ： S OUT は离インピーダンスになる 


システム埘源立ち上がりの確認信号 

八ワー•ダウン検出回路に抟統する， PDW を使用しない時は “ H ” に间定. 
商インピーダンス）になる 


基准信号出力端子， lHz /1024 Hz の切り待え出力 


pdw = “ l ” の時， cs に間係なくアクセス不口 r ( S OLT ， TP out は 


正屯源端子（造黹 


GND 


ft 氓源端子，通笊 GND に抟統 


端子間に, 0.0047の 


ンサを接絞す 
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RTC CReal Time Clock] 


■ ビン接鋏 



■ブロック図 



B 4 ^ 

•時刻（時， 分， 秒）， カレンダ （年，月，日，曜） 
のカウンタを 内蔵 
• 32. 768 kHz の水晶発振回路内蔵 
• うるう年を自動半 I 淀 

•データ形式は BCD (ただし月だけは16進）で， 
シリアル入出力の機能をもつ 
• シリアル入力によりコマンド設定できる 

•タイミング.パルス出力として， 64.256. 2048.4096 
Hz , インターバル出力1.10. 30. 60 s が選択できる 

• 14ビン，16ビンのパッケージがある 
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“PD4990 




























RTC [Real Time Clock] 


ビン接絞 


DBj ^ 
DB2 — 


DBo ^ 



Vcc 

XTAL IN 
XTAL OUT 
INT 


— AD: 
^ AD2 


AD 


最大定格 


電源電圧 


K 29 

mm 

mm 


■20 H HESH ■□■ 

■ZH ■■■ESSES^^HI HEDH Kfl| 


WftgMMKM2SSSMKM^E^MWCM 

■QflHI KOI 

I^^^H^HIHHHHiHBSSELHKEB 


■特徴 

•秒〜年，曜日，12/2 4時間制対応のリアル•タイ 
ム • クロック 

•秒〜年，曜日の各レジスタは独立にアクセス可能 
•データ変化フラグを利用して，時間変化のを容易 
に行うことが可能 

• 0.1 〜60秒間でプログラマブルな割り込み機能内蔵 

• 4ビットのアドレス•バスと4ビットのデータ•バス 
をもつ 

•3 2. 7 6 8 kHz の水晶振動子を使用 
•スタンバイ時に 2. 2 V まで動作可能 


■ ブロック図 
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MM 58274 C 


端子機能 




こイ史用し ， cs 


ときアクセス可能 


より， AD 0 〜 AD 3 で指定した 


の内容を DB 0 〜 DB 3 に出力する 






こ， DB 0 〜 DB : 




DB 3 〜 DB , 


AD 3 〜 AD 


INT 


XTAL 

OUT 


XTAL 


入出力双方向のデー 


/カウンタ指定用のア 


入力. CPU のア 


こ接統する 


ル出力 


ル入力 




CPU に対する一定周期の割り込み出力.割り込み周期は，あ 


ム可能 


32.768 kHz の水晶振動子接統端子 . XTAL OUT が内部イン八ータの出力端子とな 

























D ?\ 

D,| 

Dol 



•8048 系， 8051 系， 8 0 8 5 系の ALE 入力 
(A L E 出力のないマイコンの場合は” H ” に固定で 

使用） 

• C 一 MOS デバイスによる低消費電流 
•低い STANDBYME ，/ J 、 さい STANDBY 電 
流 

- 32. 768 kHz の水晶振動子を使用 


■特徴 

• 秒〜年，曜日のリアルタイム•クロック 
•マイコン.バス対応のインターフヱース 

•ソフトによる3 0秒補正 

• アラームに用いる周期的な割り込み機能（または周 
期的な波形出力） 

• 計時の S TO P/S T ART 機能 
• 2 4時間制/12時間制の選択可能 


W + 5V) 
XT 
XT 
CS, 

Do 

D , 

D . 





■最大定格 





Ts 


Vo 


GND 



= 一 400" A 




保存温度 


GND-0.3 イ w +〇ぃ 




«脒電圧 


I 己号 


RTC CReal Time Clock] 



ゲ I 


ゲ—卜 & ラツチ 


WR RDA,A ? A,<" lcso 















MSMB242 


■纗子機能 


動作範囲 








STD. 


mwmmmBmi 


Address bus 〇〜 3. マイコンのアドレス • 
八スに接統する. ALE と組み合わせて使用す 
る 


Address Latch Enable. アドレス • データ 
およひ TSo を2光み込む. ALE = “H” のとき，ァ 
ドレス•バスおよび CS 0 が說み込まれ， ALE = 
“L” の間，それらのデータは保持される. 
ALE 出力をもつマイコンの場合は，それに榷 
統し，もたないマイコンの場合は， “H” に固定 
する 


Write. CS,=“H” のとき， A c 〜 A 3 と ALE に 
よリ指定されたレジスタに， D 0 〜 D 3 のデータ 
を WR の立ち上がりで書き込む 


Read. CS. =“H” のとき， RD が “L’ •の f 
〜 D 3 にレジスタのデータを出力する. 1 
RD は同時に“ L” としない 


Chip Select 0, 1. ALE, WR および RD 人力 
の有効，無効を制御する. CS 0 = “L” かつ 

••のときのみ有効となる 


水晶周波 


計時電源鬣 E : 水晶％振および計時を保証する電源鬣 E 



Standard 

Ck レジス 



イン出力で, 
出力される 


Xtal OSC. 32.768 kHz 水晶％振用端子 

















■ 


b1hi|^eI| 


HI 


^HS^3E33^^HI HEU 


"A 


/iA 


溫 


30^ 

AD 


検出回 S 各 


8 ビットのエデータ • バス（スタティック RAM イ 
ンターフヱース） 

発振回路内蔵 

時計 . カレンダ機能 （ BCD 表示） 
f 少，分，時間，日付，曜日，年月のカウンタ内蔵 


START STOP 離 
± 30 秒補正機能内蔵 
アラーム割り込み，桁上げ割り込み 
閏年自動補正 
1 Hz 出力端子付き 


RESET 30 秒 AD J 


，則定条件 


DC 特性 


-55- 


RESET 


EST 


STOP 


•128) 


- 302 - 

RTC [Real Time Clock] 


ブロック図 



H-START STOP 


cs - 

最大定格 

WE - 


_ 


電屑電 II 


入力電圧 


W 作 M 


—ス回^ 


丨厶検出回；2 


019 saH 



















HDB4B10 


■端子機能 



ン番号 



子名 


称入出力 



■ B ■圍 


澉源に接続する 

窀源投人時およびバス•アクセス時には5 V 土10%の電圧を供給し，ハ •ッ テリ•八ックアップ時は，2 V 以上の 
電圧を供給する 


グラウンド ( GND ) に接統する 

1 ピン，12ピンは 1 C 内部で独立に使用されておりますので，どちらもグラウンドに接統するボード実装時には， 
それぞれの端子間に電位差が生じないよう，ブリント基板の設計をする.また，1ピンは，発振回路部の基中電 
位ですので，特に窀位の安定化に配慮する 

21 ピンは発振安定化のため，グラウンドに接統する（注） _ 


水晶振動子を接統するための入力端子 
周波数は32.768 kHz を使用する 


内部の16八 



ためのア 



ス悄報を入力する端子 


1^9 ^^91 


8 ビット•データの入出力を行う双方向性データ 
り， CS と OE が “ Low ” 入力でかつ WE が“ 

ス状態になっている 


〆 ッシングするための端子であり， 



MPU が本 1 C のレ 
WE 機能が優先す. 




ードする場合, 



ベルのときのみ本】に*^してアクセ 



こする端子. OE と WE の両方が“ 


MPU が本 


ライトする場合 ， “Low 



ベルの場合, 



IRQ 


Request 


MPU に割り込みを要求する信号 

この信号は，桁上げ•アラーム発生により，割り込み条件が成立した場合“ Low ” レベルになる 

この信号を解除するには， MPU が コン ト ロール•レジ スタ A のフラグに “0” をライトするか割り込みイネー 

ブル•ビットを“ 0 ” にする 

この信号はオーブン.ドレイン構造で，割り込み要求がないときはハイ•インピーダンス状態になる.アルアッ 
ブ抵抗を接統することにより，他の IRQ 信号と接統することができる _ 


時計 • 々ウンタ機能を起動 • 停止制御する信号._ _ 

この端子機能は，内部レジスタの S - START / STOP ビツトが“0”のとき有効. S - START / STOP ビツトが“1” 
のときは，この端子の入カレベルに衫 W されず，カウント動作が統く _ 


1 Hz の内部基準クロックをモニタすることができる 

1 Hz 信号をモニタするには，遒源投入後，コントロール•レジスタ B のビット3= “0”，ビット〇= “1”に 
設定する必要がある _ 


(注） 21ピンの Vss 端子は，構造的に内部のチップには接絞されていない.したがって， DC 的に測定すること.この端子はオーブンである.ただし，発振回路を周囲の端 
子から黹磁気的に遮断するため，この ピン は必ず GND に接絞すること. 


時計制御 
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6m 


Vo 


， 6m 


Jo 


= 3.0V 


Vc 


ov 


V^c 


CPU 

sc 


凍結回 Si 


记号 


項日 


ン接親 


OUT — 
: PUR — 
;T — 
SCK — 
MOS 卜 
MISO - 
SS- 
GND 



▽cc 

-XTAL OUT 
— XTAL IN 
一 Vgjjr 
一 ^ Sr 5 
— LINE 
—POR 


自動閱年補正機能付きの完全なクロック 
32バイトの RAM 内蔵 
最以十時電圧は 2.2 V 

クロックまたは RAM における連統アドレスへのリ 
—ド/ライトのためのバースト.モードをもつ 

発振回路として水晶または 50/60 HZ 電源の選択可能 


ブロック図 

XTAL IN 
XTAL OUT 


BCD データをレジスタに保持可能 
凍結回路により，クロック.リード 
ァ • オーバへッドを排除 
C PUR 出力によって規則正しいパ 
ダウンを実行 

ウオッチ•ドッグ回路内蔵 

I AM-PM 

および時間 


14 

" l 5 


発振器 


ブリス 

ケーラ 


Vwrr 

LINE 


50働 


ブリスケクロック 
-ラ遺択！ 択 


最大定格 


CLOCK OUT 

IrTf 


ク□.ン 




項 目 
道脒電圧 
人ハ vK /£ 
mu 電力 

勛作溢度 
保存溫度 


I 己号 

Vcc 

Vis 

Pi ) 

Torn 

Tst <; 


定格 
0.5-7.0 
卜 Vcc + 0 . 

0.5 

•40 〜85 
•65 〜150 


単位 

V 
一 V 
W 


■ DC 特性 


ゾ Srs 
POR 

PSE 


電源 

t ンス 
制御 


? | _レジスタ |-r 


」 Sij リ込み制御 f 

7 \レジスタ lx 


r 

_ r : 

，丨 

ステ-タス ー~ L 

b 

i 

- - レジスタ _ 



ン/ぐレータ 


32 x 8 

RAM 


RTC [Real Time Clock Plus RAM] 


ダク 
ン 7 
レジ 
乃 □ 
















MCB8HCB8T1 


■端子機能 



CLK OUT 


CPUR I CPU 



ク出力 



ビン番号 


B 




INT 


SCK 


MOSI 


MISO 




た時，選択し 



この信号は，八ッファされたクロック出力で七つの選択可能な周波数の一つを供給する. 
クロック制御レジスタの最下位3ビットの内容によって出力周波数が決まる 


アクティブ _ L ” 出力を使用して，マイクロプロセッサのリセット•ピンを职動し，規則的なハ•ワ 
ーアップ/ハ•ワーダウンを行わせることができる _ . _ 


，クティブ“ L ” 出力.電源障害が発生した時，セットしていたアラーム時間にそ 
r いた周期割り込み信号がアクティブになった時に， “ L _ になる 


アル•クロック入力を使用して，内部インコ 
およびシフト•アウトされる 


•に現われるシリアル•データは，ロジックがイネーブルされていれば， SCK によってイ 
:ース • ロジックにラッチされる 


>ボートに現われるシリアル•データは，ロジックがイネーブルされていれば， SCK に c 


ーフェース • ロジックからシフ 


BSQEuEHIHHHH 




ss 


PSE 




鬈源イネーブル 



系ば A 

場合などにイネ ー ブルになる 


外部/? C 回路網を使用し 



り込みが発生した 



がアクテイブになる. 
•ーダンス状態になっ 


ツリトセさンれ織生で 




信号を発生する 


LINE センス入力を用いて，二つの機能の一つを职動することができる. 一-^は時計カウンタの周波 
数ソースとしてこの入力信号を利用する.もう一つの機能は LINE 入力をイネーブルして堪源の障 
害を検出する _ 


この入力はシステム電圧に接統される. CPU が割り込み制御レジスタのビット6を“ H ” にセ • 
してパワー.ダウンを開始した後，このピンのレベルがいったん Kfi / trr + 0.7 V 以下に低下し- 
ら， Vk 4 7^ 入カピンのレベルにより 0.7 V 高い電圧まで上昇するとハ•ワー • ダウンが終了する 


::ンは発振器の竃源であり，八ッテリの正端子に接絞しなければなら= 




























■ 


驢録 ^^ 



Vo 


Vo 


0 〜 


厶信号または 16 Hz ,1 Hz のパルス出力 

:ッ トの RAM 内蔵 
リ • バックアップ 動作可能 
卜双方向 デー タ • バス 
ベスと 直結可能 


XOUT 


低消費電力 

32. 768 kHz の水晶発振回路内蔵 
時計機能（時分秒，月日曜日） 

オート•カレンダ 

2 4時間/12時間計のどちらかを選択可能 
±30秒補正機能をもつ 


CS RD 



I己号 


DC 特性 

< 厂 = 一 40〜+ 85 で ， Vcc = 5W±l0%) 


W 介温度 


W 作温度 


\ h Mli\ 


C 灘電 


RTC [Real Time Clock] 


lCSIso 卜 
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TC 日 521 


■端子機能 


ン番号 


リ沙を補正する.秒が〇〜29杪のときに，この m サを 
〜59杪の時は分を桁上げして杪を0にする 




動作:が可能に 


.CS は • 


内容を说み出 




る状憋で 


CPU (i KTC のレ 


ム信兮と， 


をするための向忭データ 


スを出力する.オーブン 


鬣 i 味 


水晶振動子榷統端子 


Ht 源 ( 





















m 


HI 


IMi 


EEL£3KZSIK]^3^23QKBi 

ws ; i ± 财 na—M 



■ 瓜 制1遍 ■川 ■■bp 1 m^MiwrnB 


■1—■ 

HBhiH 


_ 
Ei 


pF 


mA 


M 


10 




= 0 , 


M 



RA 


• 0m 


Vo 


Vo 


Dm 


Ts 


•C 



To 


•(: 


Pd 


m 


w 


E 


400 


• 768kHz 


制定条件 


内 W パ 


DC 特性 

( ァ 。= 一 40 〜 85X，Kcc = 5V±10% f V f aa = 3V) 



保存溫度 


動作溢度 


CPU 

パス回路 


蕙源電圧 


ン接統 


Vcc 

- PFAIL 
— TCK 


■特徽 

•秒〜年，曜日，12/2 4時間制対応のリアル•夕 
イム • クロック 

• 4種類の発振周波数を選択可能 

32 K , 32.768 K f 4.194 N 乂 9152 MHz 

•二つの16ビット.タイマを内蔵 
• 二つの電漯《||子をもち，パワー • フェイル時の電漯切 


一 

-Db 
^ D 4 


リ番え動作および内部保護動作を行う 
各種割り込み出力機能を内蔵. 

割り 込み周期は 0. 01〜1秒間でプログラマブル. 
アラーム割り込み出力. 

パワー • フェイル割り込み出力. 

44バイトの CMOS RAM を内蔵 
スタンバイ時に 2. 2 V まで動作可能 


Vbb 


GND 


一 D ? 


Do 

— INTR 
— MFO 
-Go 


ブロック図 


OSC 

TCK Go.Gi T ： OUT 


OSC 

IN 


PFAIL 


ブリスケーラ 


VB8 


最大定格 


パワ- • サブライ 
スイッチ回» 
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RTC [Real Time Clock Plus RAM] 


vozs oo da 
































— 7f)Q — 

□P8570A 


端子機能 


CS 


iza 


入力.リード/ライト動作時に使用 




とき有効 


のとき有効 


入力.パワー•ダウン時ディセーブル状態 


B9P^ PPPPIPPPiSPIIIIHBIBPV 


ィブでそれぞれのタイマへの入力が可能とな 


水晶振動子接統端子.水晶はパワー • セーブ時も発振を統ける 


INTR 


タラブ 


、•ワー • ダウン時の割り込み倌号出力 


〜25 入出力 CPU デー 


PFAIL 


27 


タイマ0およびタイマ, 


外部の髦圧検出信号を入力する 


ック入力 


ヾワー端子 


電源 


GND 




ッブ電源端子 


電源端子 






























(+5V) V C c 


OSCoui 

oso. 

ALARM 


—Dj 


— Do 
WR 


■特徽 

• CPU と直結可能 

• 4 ビット双方向バス DO 〜 D 3 

• 4ビット•アドレス入力 A 0 〜 A 3 

•時刻（時，分，秒），カレンダ （1 〇〇年，うるう 
年，月，日，曜日）のカウンタを内蔵 

• 2 4時間制/12時間制の選択可能 

• 時計のデータはすべて B C D コードで表現 

• 土3 0秒アジャスタ機能 
•バッテリ•バックアッブが可能 

• 2 6 x 4ビットの RAM を内蔵 

•アラーム信号，または16 Hz か1 Hz のタイ ミン 
グ • パルス出力可能 




mKi \ 


r \k ii I 
riri 


圖 


■圃 S 

V 獅圔 




10 . 


Vo 


A) 


26 

PA 


Vo 


3 


Pi 


DiD?Dj 


DC 特性 


ALARM 


屯流は IC に流れ込む向 
CPLH 6«^，（ リード/ラ 


250. 




RD.WR.M0DE 


保む:温度 


W 作温* 


700 
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RTC CReal Time Clock] 


























端子機能 



番号 



RJ5SS3 ^EISSI^H 


外部のとインターフヱースを行うときに使用 
する . CS = “ H”，CS = “ L ” で有効. CS は周 ; Zi 
iPl 路部窀源のハ•ヮー • ダウン検出部に抟統. 
CS はマイコンに接絞する 


H ” で秒の補正を行う. 

〜29秒— 〇杪 30〜59杪—分を々ウン 

し/プして〇杪に 


フ、を抟 


人力 . CPU — RP 5 C 01 の 





-ル人力 . CPU — RP 5 C 01 のとき 





入出力 


ALARM 


OSC , 


OSCc 





MllWM 





双方向性データ.バス. 

CPU のデータ • ハフ、 に接統する 


アラー厶信号と， 16 HzCK , lHzCK ハ•ルスを 
出力する.す.ーブン • ドレイン出乃 


水晶振動子接校端子. 32.768 kHz 


-5 VW ； 




AC 特性 



m/ 


170 


400/10000 


340. 




40. 
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RP5C01 
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RTC CFteal Time Clock] 


ピン 接統 



Vcc 


OSC ^ 

iNTR 

D 3 

0? 

D, 

Do 

WR 


■最大定格 



■成 ■ 


K39 

ceuh 


■SSHEI 

■OB 




mm 

ehxo 

mm 


KB 

參力作 a 度 

Topr 

WKsmm 

msm 

保存*度 

Tstc 

■BHE9 



OSCf, 

OSCoui 


■ DC 特性 


CE 


(T«= — 20 〜 7(TC, Vcc = 5V±10%) 


cs 


■特徴 

C P U と直結可能 

4 ビット双方向 バス DO 〜 D 3 

4 ビット•アドレス 入力 A 0 〜 A 3 

発振回路を定電圧駆動しており，電源霉 E 変勦に対 

し発振周波数の安定度よい（土 lppin 以内） 

CPU に対する一定周期割り込み発生およびアラー 
ムー致 flj り込み発生機能 

時刻（時，分，秒），カレンダ（うるう年，年，月, 

日，曜日） のカウンタを 内蔵 

24時間制/12時間制の選択可能 

時計のデータはすべて B C D コードで表現 

土 3 0秒 アジャスト 機能 

バッテリ•バックアッブが可能 

計時データの有効/無効判別_ 

■ブロック図 
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RP5CB2 


端子機能 


番号 


CS 

CE 


TMOUT 


レクト， 

ネーブル入力 


■ 


ィマ出力 




入力 


IB^BS 

MBMMMMm 


外部とインターフェースを行うときに使用し， CS = “ L”，CE = 
はシステム電源側のパワー • ダウン検出部に接統し • CS はマイコ 


イマ出力で，割り込み用フリーラン•タイマ，ウォッチドグ•タイマとして使用可能. CE=“L 
とき（ハ •ッ テリ•バックアップ時）は，動作停止（出力 OFF ) となる. N チャネルのオーブン • 
レイン出力 


RD 


読み出し制御入力 




、•スと抟統する. CE と内部でゲートさ 


き込み制御人力 


■ 羯 ftffcjp Kg 翻 !! 狼 ^^ 

mmfli yyr 評游 押汁 !^^ 


二 CE = 


_ L ” あるいは “ L / 
の内容を書き込む. 


, a 0 〜 a 3 で指定さ 
で有効になる 


の内？？を Do 〜 D 3 に出力する 


こより，八〇〜八 3 で|&定さ 
- H ” で有効になる 


ウンタ/ 




双方向データ•バ 


INTR I 割り込み出力 


入出力 CPU の データ •バスに 抟統する.入力部は CE と内部でゲートさ 


OSCin 

OSCout 


発振回路入出力 


正電源入力 
負蕙源入力 


mmm 


こ対する一定周期の割り込み，またはアラームー致の割り込みを出力する. CE =“ L ” のと 
、•ッテリ•ハ•ックアップ時）も動作する. N チャネルのオーブン.ドレイン出力 


〇5(：|厂〇50： 〇1 ； 7 間に32.7681^2の水晶振動子を抟統し， K cc - OSC | N 間および K c ， c - OSC out 間に荇 
tt を外付けして発振回路を構成する 


V を接統し, 


ss 


を接地する 
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RTC [Real Time Clock] 


ビン接統 


RD 

V^ss 



ん c 


CS, 


141 - 


■特徴 

• 4 ビット双方向データ • バス および4ビット•アド 

レス • バス 

• 32. 768 kHz の水晶発振回路内蔵 

• 24時間/12時間計のどちらかを選択司能 
• 時計デ ー タはすべて B C D コードで表現 

• ソフトによる3 0秒前後での分桁上げ自動利別補正 

離 


WR 


最大定格 


ブロック図 


^ 目 

電源電圧 

入力電圧 


消*電 


W 作温度 


保存温度 


I 己号 

Vcc 


定格 
-0.3-7.0 


単位 

V 


RD WR CS, ALE 


CSn Ao Ai Ap A 3 


D 。 Di D? D 3 




STD-P—] 
1 


DC 特性 


(T a =-30-85*C, VccSV±lO%) 





■i 


HH^feSSSSn^llB 




^kw^Eni an nnnL«HraHk^^k«fl In 
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SMC5242 


端子機能 


ン 番号 




ALE 


、-ブル 




双方向のデータ • - 
スを通じ内部カウ 


ュータのデータ • 八スなどに接絞して使用する 
の洸み出し，涔き込みを行う 


ごに接絞して使用す • 




アドレスの入力端子で，マイクロコンピュータの二 
部カウンタ，レジスタの選択（アドレス選択）を行- 
次項の ALE と組み合わせて使用することもできる 


アドレス • データおよび CS 0 を洸み込み，内部的に保持するための人力端了-. 

ALE =“ H ” のときは，アドレスおよび CS 0 は 1 C 内に洸み込まれ， ALE の立ちドがリでそのアド 
レスおよび CS 0 を保持する.保持は ALE = “ L ” の間統く. 

ALE 出力を t たないマイクロコンピュータの場合は，この端子を “ H ” で使用する 


), アドレス人力 A 0 〜 A 3 により指定されたカウンタ，レジスタにデ 
7 を？ f き込む 


アドレス人力 A 0 〜 A 3 により指定されたカウンタ，レジスタよリ 
b 〜 D 3 > 上に出力する 


BBBBQS&SSZSwSB 


ベルで本 IC を活性（イネーブル）状態にする. ALE と組み合わせて使用すること L できる 


ン八イ状態，またはォベレーシヨン状態にするための人力端子, 
こすることによリ本 1 C を活性（イネーブル）状態にする. 

1 C をスタンバイ状態にすることができる） 


STD 


OSC , 

OSC , 


N チャネルのオーブン•ドレイン構成の出力端子で，周期的な割 
ス波形を出力する.タイミング発生時に“ L ” になる. 

CS 0 , CS , により禁止されることはない 


込み波形, 


ヒは周期的なパノ 


水晶発振端子 


源端子 


32.768 kHz の水晶免振用端子 


Va ： にブラス 


り窀源を供給する 

















CPU , SCS I のインターフ ヱー スの機能をもち 
内蔵のマイ クロ コント ローラで 制御される 
非同期で 2. 5 M バイト/秒の送速度をもつ•マ 
ルチブレクス/ノンマルチブレクスの両方のアドレ 
ス/データ.バスに対応できる8ビット.データ. 
ハ•スをもつ 

イニシエータとターゲットの両 機能を もつ 

プログラム転送または DMA 転送がを可能で，さら 

に W D バスを用いた 転送 も司 能 

2 4ビットカウンタ内蔵 

SCSI バスに 直接接統 できるドライバ回路を内蔵 










cs 


Ac 


d 7 


ゾ) 


ターゲットからの転送要求信号 REQ に対する応答信号 


人出力 


36 


ネーブル信号 


ALE 


RE 


クセス時は RE を出力す 



イネーブル信号.外部 




人出力 



ネーブル 


クセス時は WE 


•イネ ー ブル信号.外部バッフ 


人出力 


ネーブル 


ためのチッブ • 


用の双方向デー 


人出力 


込み要求出力 


割 


割リ込み要求 


INTRQ 


DACK/RCS 


DMA コントローラからのアクノリッジ人力信号.外部 RAM を使用するときは，チップ•セレク 
卜信号を出力する 


人出力 


クト 


VRAM 


DMA アクノ 


DRQ/DRO 


こ使用する 


人出力 


REQ 


こ知らせる信号 


の要求やデータの用意ができたことをイニ 


入出力 


ATN 


ンを示す信号 


アテンシ 


人出力 


37 


DB 7 


DB 0 


ータの人出力端子 


SCSI 八 


人出力 


26，27, 
29 
1 

34 


DBF 


SCSI バ 


人出力 


SCSI デー 


SEL 


ン • フヱーズで使用さ 


人出力 


BSY 


SCSI 八スの使用状態を示す信号, 


人出力 


とき人力と 


とき出力， 


X のとき 


人出力 


ール/データ 


のとき出力 


とき入力, 


入出力 


ツセーン 



ときイニ 


の入出力を制御する.“ 
ニシエータとなる 


SCSI バス上でのデー 
のとき夕ーゲットから 


人出力 


入出力 


クン番号 


■端子機能 


- 317 - 

WD33C93A 


SCS 


■醫國 i 

画 0 BBBB 漏^ 


111 


0 
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SCSI 1C [SCSI Interface Chip] 



ン接統 


DB7 ♦♦ 
RST - 


* 


DB6 


SEL 

ATN 

NC* 

RESET 

IRQ 

DRQ 

EOF 


DB 4 

db 3 


NC 
- DB , 
"DBo 


READY 


Ac — 
Ai- 
A ?— 
NC 

CS - 
IOW — 
IOR — 
D 7 ^ 
〇6 - 
D .- 


- REQ 
㈠ ACK 

— iTo 

GND 


特徴 

CPU, sc 

非同期で 1. 

つ•パリテイ 
エツクが行え 
アービ ト レー 
S C S I バス 

不平衡出力の 
C P U からは 
クセスする 
D M A または 
アクセスでき 

C P U に対す 

ブロック図 


S I のインターフヱースの機能をもつ 

5 M b y t e/s e c の 送速度をも 

• ジヱネレータをもち，パリティ•チ 
る 

ションの 機能を もつ 
を直接制御できる 

バス.バッファを 内蔵 
I /0デバイスまたはメモリとしてア 

ブログラムによる入出力のいずれでも 
る 

る割り込み処理の機能をもつ 


最大定格 


項 
屯源 

入力 
出力 
保存 

觔作 


巨 

屯7£ 

沿度 
温* 


记号 定格 単位 

Vdd — 0 . 5 — 1 - 7.0 V 

Vin - 0 . 5 -Voo+ 0.5 V 

Vovt — 0 . 3 〜 + 5 . 25 ! V 

Tstg - 55 〜+ 150 *C 
Topr 0 - 70 * *C 


. 





■S33H EES 



■■■■ 




CK 


1/0, C/D, 
M5G f REQ 


SCSI パス • インターフ： l - ス 


DBP.DBn 〜 DB 



=— 4 . 0 mA) 
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NCR53C80 


■端子機能 



ン番号 



>ために， CS , IOR , IOW と共に使用される 


って選択された内部レジスタの説み出し/: 




す、ーブルにする 


DACK I DMA 可 


^EH D9 


DMA Acknowledge . DRQ をリセットし，人出カデータ fe 送のために，デー 
クトする.アクティブ “ L ” 


DMA Request . データ•レジスタが統み出し/丼き込み可能状態であるこ 
ジスタ中の DMA モードが正の場合のみ起こる. DACK によってクリアさ 



Process . DMA 転送をターミネイトするのに使わ K る. DMA 中にアサートしたら，现在 
卜は転送されるが，次の八イトは要求されない 


I/O Read . CS と A 0 〜 A 2 によって選択された内部レジスタを說 A 出すために使われる . DACK 
共に使われたときは，人カデータ•レジスタをセレクトする.アクティブ“し” 


Interrupt Request . エつ 

，一状態または動作終/を知ら^ 

ブロック.モード DMA 転送のスピード 
の用意のあることを示すためにアクティ • 



^ y • r 

te . ぼと A 0 〜 A 2 によって選択された内部レジスタに科き込むために使われる . DACK 
とき，出カレジスタをセレクトする.アクティブ 44 L ”_ 


mmm 



するのに使用できる.データの送 m / 受 m 


mnBnMBBii 


これは， SCSI の RST 信号を 


ブ状態に 







REQ ./ ACK データ紜送の ハン 
•は， REQm 号の応答としてレシ 


ンの状態を示す.この信号は, 


ター 



ことを示す. 



の_方のデノ 



人出力 
オーブン 


ターゲットによってドラ> 
ことを示す.この信号は’ 


SCSI 上で.データの方向を制御するターゲ 
への人力を示す.この信号は，セレクション 
のにも使われる 


メッセージ • _ 
れる 


ターゲット （. 
卜を示す .メ 




夕の悄锹があ 



によってドライブされる 
エーズとリセレクション 


で，イニシエータ 

一てとを区別する 


REQ / ACK データ送のハ 
ーブされる 



選択信号 


SCSI ハ。 


八つのデータ•ビットと 一- ^のバリティ•ビットで，データ•八プ、を形成する. DB 7 は， Ift 上位ビ 
卜で，アービトレーションで骹も商いブライすリティをもつ.データ•バリティは奇数 


•ニシエータがターゲッ トをセレクトするために，または ターゲ V 卜がイ ニシエー タをリセレク 
•るために使われる 

































SCSI Controller 


ビン 接統 


RESET 

ATN 

IGS 

I/O 

C/D 


ACK “ 
REQ •• 
ID ? — 
IDi —♦ 
(DP)iD^ 
ARB — 
CLK — 
BSY IN — 



V^cc 




— BSYOUT 


— SBe 
— SB ， 

— S04 

— SBj 
― SB? 
••SB! 

一 SBo 
— SBP 
— SELOUT 


SBEN 


GND 


動作条件 


I- T t ■ Hrig*4JI M 


消費電流 


肋作温度 


■特徽 

• CPU , S CS I のインターフヱースの機 t ををもつ 
•ANSI X 3 T 9. 2に準拠した SCS I コント 

ローラ 

• イニシエータとターゲットの両機能をもつ 
•非同期で 2. 0 M バイト/秒の転送速度をもつ•パ 
リティ•ジェネレータをもち，パリティ•チェック 
が行える 

•アービトレーシヨンの機能をもつ 

• C PU からは I/O デバイスまたはメモリとしてァ 
クセスする 

• DMA またはブログラムによる入出力のいずれでも 
アクセスできる 

• CPU に対する割り込み処理の機能をもつ 

■ブロック図 ,- 

■ステート•マシン 

DCTCCTT ^ I ■ 1 I コント〇 •ル 


■ DC 特性 

言己号 I 測定条件 
VlL 
VlH 

Vol _ Iol = 2. OmA 

Voh Ioh = 400uA^ 
Iil V/n = 0,5.25 V 


max/min* 

0.8 

2 . 0 # 

0.4 

2 . 4 # 

±10 


単位 

V 

V 

V 

V 
uA 


■^SII liiiM 

圖 國 


ARB 
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NCR538B 


端子機能 



番号 





グを作るクロック入力 


ー ド/ライト用の双方向デー 



こ按統する 



割り込み要求出力 



こデータを害き込むためのストローブ信号 


こデータを読み出すためのストローブ信号 


部レジスタをアク 



るためのチップ 



クト信号 


A 0 〜 A 3 


DREQ 


DACK 


IDO(DP) 



SB 0 〜 SB 7 データ〇〜 



22, 23, 
25,26 


29 



内部 




信号で，転送データがあることを示す 




ジ信号.この信号で DREQ はク 



SCSI ハ • 


SBP 


BSYIN 


BSYOUT r ジィ出力 


34〜41 


33 


人出力 SCSI 





SCSI 八スの 使用状態を人力す 


SCSI バスの使用状態を出力す 



人出力端子. SBP は， SCSI 



•✓セ—ジ 


SELIN セレクト入力 


SELOUT セレクト出力 


ATN 


ACK 


REQ 


MSG 


C/D 


I/O 


IGS 


TGS 


SBEN SCSI バス 


ARB 


入出力 



フェーズで使用される SELm 号入力 


フェーズで使用される SELm 号出力 


ンを示す信号 


人出カ ターゲットからの転送要求信号 REQ に対する応答信号 



ータの 要求や データの 用意ができたことを イニ 




入出力 


人出力 


人出力 


人出力 


人出力 SCSI 八ス上でのデータの入出力を制御する 


，ーブの選択信号 


、 • グルーブの 選択信号 



らせる信号 



とき人力 


セージ•フ 



ズのとき 


とき出力 


となる 




ネーブル.外部の SCSI デ ー 


あることを示す 


くスをイネーブルに 


































































■ ビン接纊 


■特徴 

• CPU , S CS I のインターフヱースの機能をもつ 
• 非同期でし5 M バィト/秒の fe 送速度をもつ•ィ 
ニシエータと夕ーゲットの両機能をもつ 
• 8ビットのタイム•アウト検出カウンタを内蔵 


SDB? 

SDBT 

SDBo 

INC 

C し K 

RESET 


〇 S ! 


REO 

iTo 

DV CC 

ID ? 

ID, 


8/16 ビットのマイコン • バスに接統可能 
DMA 機能をもつ 

ドライバ回路，ヒステリシス付きレシーバ回路を内 

蔵 


， MPUREADY) 


IRQ 

Vcc 

Do 

Di 

D ? 

Di 

r >4 

D 5 

d 6 

nc 


HD 64951 



一 DACK 
— WAIT 


GND 

—DS (DWR) 
— DR/W(5TO) 

ncdR/w 

一 LDS (IOW) 
— R/W (IOR) 
- CS 


ブロック図 


Ngo ⑦ q — csjm マのの N0¢ ⑦〇 — 
rsjcsjogrororororof^^ mmrn マ ” 


▼ ▼ ▼ 

〇 〇 ^ ⑩ぷ o n C ： 2 2 £| c /) 0 一 〜 的 _ 

z ZOQQqQOOQq q< < < < < 


kEO 

ITo 

cTd 

MSG 

ACK 

BSY 

SEL 

RST 

ATN 


Ao - A 4 


SCSI 

八ス•コン 
トロ-ル 
人テータス 
•レジスタ 


R/W( IOR 

し ds ( io 7 


UDS(BHE 


最大定格 


入カテ•ータ 
レジスタ 
(IN) 


単位 

V 

V 


SDBo 〜 SDB，. 
SDBP 


Do 〜 Dis 



項目 

«源«圧 

入力《圧 

動作温* 
保存温度 


i 己号 
Vcc 
VlN 
Topr 
Tstg 


定格 
7 
7 

〇 〜70 
一 55〜125 





■IMM 


9B 


322 


SCSI Controller 










323 


■端子機能 


ビン番号 


HDB4351 




データ転送を行うための人出力端子 


内部レジスタを選択するアドレス信号を入力する端子 


本チップを選択するための人力端子 


R/W 信号を入力する端子 


CPU が出力する LDS 信号の人力端子 


CPU が出力する UDS 信号の入力端子 


内部動作の終了およびエラー検出を通知するための割り込み要求信号 


DMA 転送を要求する信号端子 


DREQ 信号に対する応答信号を人力する端子 


READ/WRITE 期間の延長を要求する信号 


DMA 転送が終了すると DMAC から出力される信号を入力，または DMA 転送中にエラーが発生 
した 場合 ， DMAC に対し信号を出力する端子 


DMAC が出力する R/W 信号を入力する端子 


DMAC が本チップに対してリード/ライトを行うときのタイミング信号 DS の入力端: 


内部レジスタをアクセスするとき，データのアクセス完了時期を示す出力端子 


リセット時本端子に入力される信号 
上に出力する自身の ID が決定され2 


タイマが起動した場合，本端子から入力するク 
設定した値はデクリメントされる 


に SCSI バス 




SCSI インターフュースのデー 


応答信号の入出力端子 


REQ 信号の入出力端子 


C7D 


L L メッセー ジ … 


用の人出力端子 


BFH BTTW , 叫 1 HI T HI 

H ■人 jiH も ，!! 


転送方向 


INIT — TARG 


► TARG 


'一 TARG 


INI 丁 — TARG 


、— TARG 


' —TARG 


SCSI バスを占有したいとき“ 


ニータ，ターゲットに対し 


ATN 信号の入出力端子 


SCSI のリセット状態を起動する. 
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HSBCCHigh-Speed SCSI Bus Controller] 


SCSI -2 ( Rev .10) 仕様準拠 
各種転送モードをサポート 
同期転送：10 MB/s 
非同期転送： 4 MB/s 


W ， ，方 ， ww 

マンド機能 （3 8種類）による S CS 

を連铳実行 

卜検出カウンタ内蔵 

夕，ターゲッタとして動作可能 

系 C P U , DM A C に直結可能 
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HD 64961 


端子機能 



ビン番号 


D 〇〜 D 7 





23 



く出力 


〜 D 15 13〜19,22 入出力 




IOR(R/-W) 


10W (- I.DS) 


BHE (- UDS ) 


RI)Y 


CPU 接統用のデーブ 


DMA サイクルにおける DO 〜 1)7 のバ 


CPU 抟綱グ 


こおける D 8 〜 D 15 のパ 


/ス信号入力端子 


，クト入力 . ' 


人出力 


入出力 



MMKM も m 龙 :㈣ 

■BSS1—giwn— 册 ⑻! 

fa—.M mEB i^SSBPi :牒行娜 ] 茨 nBBEP ^ 

^S3S£E3H^3BE!II^HSZEEBI^SBSBI9BB2BDEj 


す. 68 系モード： 


iBifiM 


IfBnTJ 


80 系モード：レジスタをリードするストローブ信号. 80系モード： 


，イトするストローブ信号. 68系。 


CPU に対し，内部レジスタのアクセス完了時期を示す出力 


cinj に剂リ込み処理を要求する m ぢ•出力.ロウ • ： 


DMAfe 送耍求出力.ロウ••: 


DMAfe 送を評町する信兮の人力.ロウ••: 


80系モード： DMAfe 送時のリード•ストローブ人力. 68系モード： DMA 転送時の 


勋作の切リ枰え信号人力 


ためのストローブ my •人力( I )〇〜 1)7 用） 


、ローブ m 兮入力 ( D 8 〜 D 15 用) 


のための 


ド/ライト動作切り枰え信号人力 


ーブ人力. 80系モード： DMAfe 送時のリード/ 



ーブ入力 



-END 


一 SI ) B 0 〜 
- SDB 7 


-SDBP 


58 


50 


入出力 



こ対し，リード/ライトの期問延反を耍求す 


DMAfe 送中にエラーを検出すると “ L ” を出力す. 


FIFO データ数，または FIFO の空きバイト数を示す出力信サ 



ット時は68/80系モード設定入力 



67,69,70 


人出力 SCSI イ 



ヾス人出力端子 



SDB 0 〜 一 SDB 7 の 





入出力 


一 SEL 


一 ATN 


-KST 


79 




、出力 


入出力 




DVCC1 


ND 卜 


im 


,59 




Ui7.60.64, 

68,12,76,80 


TP 0, TF 1 37, 




•-イ 人出力端": 


SCSI バスの 一 ACK 信号人出力端子 


SCSI ハ•スの 一 R EQ 倍号人出力端子 


SCSI バスの一 C / D ， 一 I / O , — MSGm 兮抟統端了で， 


SCSI 八スの一 BSYfS 号接続端子 


SCSI バスの 一 SEL 以兮接絞端〒 


SCSI 八スの一 ATN 信号接統端子 


バスの 一 RST 信号抟統端子 


觔作タイミングを決めるクロック人力端子 


初期状態にするためのリセット信号人力端子 


h 分の ID (アイデンティティ•データ）の入力端5 


SCSI バス.ドライ 八/レシー バの VK 源 


SCSI 八ス • 


悄報 fe 送フ 


ズを 






こ【*1定する 
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10 〜 70 


GND , 

I/O 

C/D 

MS5 

REQ 

aCk 


丨符 <SL 

ANSI X 3 T 9. 2/8 2-2 R e v 17 B 

に 準拠した SCS I コントローラ 
非同期で 1. 5 M バイト/秒の送速度をもつ•イ 
ニ シエ ータとター ゲッ トの両機能をもつ 
• シングルエンド • タイプの SCS 1 バス 駆動用 ドラ 
イバおよび シュミッ ト•タイプ. レシーバ 内蔵 

• C PU 側のバス幅を 16 ビット/ 8 ビットに選択司 

能 

• ブログラム転送または DMAfe ^ を選択可能 

• 2 4 ビット転送カウンタ内蔵 
F I FO タイブのデータ • バッファを S CS I バス 
側および C PU 側の両方に内蔵 


DC 特性 


»己号 
VlL 
VlH 
VOL 
VOH 
IOL 
IlL 

ClN 


(乃= 一 10 〜 7(TC, Vcc = 5V 土 10%) 
>»1 定条件 1 max/min < |_ 単位 1 


7oL = 2.5mA CPl ^ でス 
Ioh = 400/yA CPU バス 
Vout = 0, Vcc 
Vin=0, Vcc 

SCSI バス 


2 . 2 . 

0.4 

2.4 # 
土 10 
土 10 
20 
100 


V 

" v " 

"A 


5 B ? 

5b ； 


SB ； 

SBi 

GND 


INT 


ブロック図 


害 IJ リ込みコ 
トロール 


ダイレク I 

アクセス 

レジスタ 


SCSI バス • コント〇 — ル部 


—ビトレ 

& 

セレクシ 


-シヨ 


メイン•二 
〇 - ル部 


りード/ライト 

コントロ-ル 


✓、•ス•フェーズ 
コント□-ル 


5§y 

5El 

m 5 G 

C/D 


インダイレク 
卜 • アクセス • 
レジスタ 


内部トランスフ 
コント〇 - ル 


SCSI トランスフ 

コントロール 

トランスファ 

カウンタ 


RE ^ 

aCk 


パス•サイズ 
コンハ•ータ 


FIFO 

データ•ハ•ツ 


フア 


SCSI FIFO 

データ•ハ•ッ 


GNDo 


DP し 


リテイ•ジェネ 
-夕/チェッカ 


CMD/MSG 


•SBo^SB；, SBP 


GND 


卜 . RST 
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SCSI Controller 


ビン 接統 


GNDi 


Cs 

Ube 


INT — 

i5wr 


_ 


m 


〇9 

Ds 
D ； 

De 
v cc 

最大定格 


■:■ ョ — ia 


觔作溫度 

To 

保存温* 

Ts 

















端子機能 




番号 





割り込み要求信号の出力端子 


内部レジスタを統み出すための， 

人力端子 

リード信号 

内部レジスタを瘠き込むための， 

入力端子 

ライト信号 

データ • バスの上位8ビットが有効であるこ 

とを示す信号の入力端子 


^2E9S9EDQS&E£!&Blim ■ 

■maMMissmi 11111111111111 —I 

m^smmvmmmmhmiam.siriiJgJFT^^mm 


i^^BSinElE 223233 

■.腳了 . M MM mt gg 

——BMM 


EOP 


BBIH^ 


a 


42, 43, 45, 
SB 0 〜 SB 7 46,48, 49, 

51，52 


SBP 


SCSI デー 


ード指定信号の入力 端まで,“ L ” の! 
r のとき8ビット•バス•モードとな‘ 


スによるデータ転送を中断，また 
»ための信号の出力端子 


• バス入出力端子 


人出力 



入出力 



ATN 





入出力 



人出力 


SCSI データ•バスに付加されたパリティ信号 
の入出力端子 


SCSI コントロール•八スの ATN 信号と接絞す 
る人出力端子 


SCSI コン トロー ル•バスの ACK 信号と接続す 
る人出力端子 


ーハ•系グ 


•ライパ/ 


1,40, 44, 
47, 50, 53, 
55,61 


GND , 


4.1 1| ， 


20，33 


0 V )端 T - 


GND 0 


正艰源供給端子 


，32 


RESET 


ック入力端子 


汴部ク 


RST 


SCSI コン ト ロール•バスの RST 信号と接統す 
る入出力端子 


人出力 


SEL 


SCSI コン ト ロール•バスの SEL 信号と接統す 
る入出力端子 


人出力 




BSY 


SCSI コン ト ロール•バスの BSY 信号と接統す 
る入出力端子 


入出力 


ツセー 


入出力 


60 


MSG 




入出力 


59 


SCSI コントロール•バスの MSG ， C / D ， I/O 
信号と抟統する人出力端子 


人出力 





SCSI コント ロー ル•バスの REQ 信号と 接続す 
る入出力端子 


入出力 



番号 
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"PD721 11 




I 聞 sig! 




EEEimBam 

ID 







































































SCSI-2 Controller 


ビン接統 


Slliiii 3 aIS 


. o 


AlllDl 

MiWlb 

R ! 

VDfORi 


nr 

ra : 

K ? 

cum 

l/o 

P/D 

WC 

CMD 1 

TO 

OT 


Q 

Q . 

及 


■特徴 

• SCSI -2 ( Rev .10) 仕様準拠 
• 各種転送モードをサポート 

同期転送 ： 5 MB/s MAX 

高速同期紜送：1 OMB/s MAX 
非同期転送： 5 MB/s MAX 

•イニシエータ，ター ゲッタとして動作可能 

• C P U 側の バス 幅を8/16/3 2ビット選択可能 
•シングル エ ンド •タイブの S C S 1 バス 駆動用 ドラ 

イバおよびシュミット.タイプ•レシーバ内蔵 

• CPU の割り込み処理を軽減する6種類の複合コマ 
ンドをサポート 

• 2 4ビット転送カウンタ内蔵 

• コマンド •キューイ ン グ杪ポ 


DC 特性 


記号 

V !L 

Vm 

Vol 

Vqh 

IoFL 

IlL 

C !N 


7；=— 10 〜 70 て ， Kcc = 5 V±10%) 
測定条件 max / min * |= 単位 

0.8 V 

2.0* V 

Iol = 2.5 mA 0.4 _V 

Ioh^400/iA 0.7X Vex 9 V 

Vout — ^ Vcc 土 10 //A 

V,s = 0. Vcc 土 10 

/ =1MHz, r«=25-C 20 pF 


m 

IK 


ブロック図 インタラブト 


SCSI コ 



HR 


bejbB - 


s 2 IiiiM §52 S**^aa* 


D15-DI 


サイズ 


DPI 


最大定格 


T 1 ■■.卜 

IE89IKEBEO ID! 
EEOl HZH ES9Q1I HU 

K 299 1■BX3S311^9 


D3 卜 DtT 
D23-DU # 




スト•デ - - 

一ータ … ス • p L 

-|l 

穿.， 




,- .1 



BBwiSBKI 


屯 


動作溫度 


保存溫度 




DMA リクエスト•コントロ ^ 

pPD 72111からの追加信号を 
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//PD72B1 1 


端子機能 




INT 


IORD 


# ン番号 




■篇篇 


BEO/UBE 


CPU に対する割り込み要求出力 


CPU が内部レジスタを統み出すためのリード信号入力 


CPU が内部レジスタに辨き込むためのライト信号人力 


ノスタを指定するためのアドレス上位2ビットの入力 


とき，有効バスを示す信号入力 （ BE 2, 3). 16/8 


32ビット•バス•モードのとき，データ•アクセス時の有効八スを示す信号の入力 


32ビット•バス•モードのとき有効バスを示す信兮人力 （ BEO ). 16ビット•モードの時, 


信号入力 




ードの時，アドレスの下位2 



入力 



入出力許可信号入力 



〜 1)31 



入出力 32 



データ入出力端 f . 8/16ビッ 



ドでは未使用端/•はハ 



DMARQ 

98 

DMAAK 

99 


人出力 



し バスに付加されたパ 


DMA サービス要求信号出力 


DM A サービス胙信兮の入力 


データ転送の終了を示す信号の出力 


信サの入出力端子 



SBP 


BSY 

SEL 


56,57,59,60, 
62,63,65,66 


55 


人出 





ACK 


ATN 


MSG 

C/D 

I/O 


RST 


RSTO 


BSYO 


SELO 


IDSTR 


68 


72 

73 

74 


78 


87 


85 


86 


82 


入出力 


入出力 


入出力 


入出力 


人出力 


SCSI デ 


SCSI デ 


SCSI 


SCSI 


ス人出力 


ーノレ 





SCSI 


信号の入出力 


ハ•スの BSY 信号の抟統する. SCSI バス使用中を示す 


バスの SELm 兮と接統する.セレクト/リセレクト動作の実行中を示す 


ン転送要求を示す 


ン転送要求を受理したことを: 


セージ•アウト.フヱーズを要求し- 


、•スと接絞し， SCSI 八 



•ル状態に 


RST 信けがアク 


BSYm 兮がアク 


SEU 言#力<了ク 


SBOE 


SBIE 


，•ハ•スと接統する.この侰兮を検出すると SCSI バスを解放し ， ' 


ブの間 “ H ” を出力し， RST 信号ドライハ•をイネーブルに， 


問 “ H _ を出力し， BSY 信号ドライバをイネーブルにする 


”を出力し， SEL 信号ドライバをイネーブルにす - 


, • バスを使用する時のアービトレーシヨン実行時に， ft 身の SCSI ID を保持するためのストローブ信号 


〆 エータ動作中 “ H ” を出力し， ATN , ACK ドライハ•を出カイネーブルにする 


•動作中 “ H ” を出力し， MSG , C / D , I / O , REQ ドライ八を出カイネーブルにする 


データ転送モード中 “ H ” を出力し ， SCSI データ•ハ•ス • ドライ八を出カイネーブルにする 


,データ受信モード中“ H ” を出力し， SCSI データ•バス•レシーバを入カイネーブルに- 


i^nraM —im 扣 j 論干 ^7iin ‘ • 加 































































































SCS 卜 2 プロトコル • コントローラ 


ビン接統 


(TOP VIEW) 


il§si 


以^ 


し DP 
DO 
D 1 
D2 
D3 
D4 
D5 
D6 
D7 
Vw 
D8 
D9 
DIO 
Dll 
D12 
D13 
D14 
D15 
UDP 


ocnoor^i£>in^rofNj^-ocy>oor^cOir>^roc\j^-Q<j>oor^if>i/)^fCOC\j^- 
oo 卜卜卜卜卜卜卜卜卜卜 

81 50 

82 49 

83 幼 

84 47 

85 46 

86 45 

87 44 

88 43 

89 « 

90 41 

91 4 〇 

92 39 

93 38 

94 37 

95 36 

96 35 

97 W 

98 INDEX 33 

99 〇 32 

100 31 
. め》ホ 2 ：： 222 で；？二 22?gsSJS5{Q}5KSaS 


UDMDP 


0M09 

DM08 

Vs# 

DM07 

DMD6 

DM05 

DM04 

0M03 

0M02 

DMD1 

DMDO 

し DMDP 


H 8 船 


dp p >m > 8 > 8 >^m > 8 i | |pi >• > 


C7D 

175 

STR 

BSV 

§PL 

RST 


DC 特性 


最大定格 


記号 

Vii 

ViH 


(7； = 0 〜70て， Ko： = 5 V ±5%) 
測定条件 max/min* |= 単位 

0.8 V 

2.2 # V 


5 B 7-5 Bo 



動作温度 


保存温度 


■特徽 

• 不平衡伝送型式の S CS 1-2 コントローラ 
• イニシエータ，ターゲットのいずれにも使用可能 

• 同期 fe 送：転送速度は最大 1 〇 M バイト/沙， 最大 オフセット3 2 , fe 
送速度 3 2 段階 

•非同期転送：最大速度は 5 M バイ ト/沙 
• 接統装置 7 台分の転送 パラメータを 設定可能 
. シングル•エンド 伝送型式で、最大 ケーブル 長は 6 m 
• 自動 セレクシヨン/リセレクシ 3 ン 応答動作 

•データ•フェーズ用に3 2バイトのデータ•レジスタ （ FIFO ) 内蔵 

■ブロック図 


015-DS.U0P 



フロセツサ 


各種レジスタ 


DRE0 


















端子機能 



I^ID 

■■ 


入出力 


人出力 



人出力 


人出力 


人出力 


BBBBSS^SESSi 

BEBS^SSuBEEBS 


人出力 


人出力 


BSY 



人出力 


悄報転送フ X — ズで，ターゲットからイニシエータに村する転送 
要求信号.人力信号は，データ転送シーケンスのタイミング制脚 m 
号として使用される 


情報転送フ : l 一 X で. REQW 号に対するイ. 
ットへの応答信号.人力倌号は，データ転送 
グ削御 m 号として使用される 


イニシエータがターゲットにメッセージ転送フ X — ズを要求する 

m 号 


^pNHiflH 


データ • ハ•ス上で伝送される情報の ww 
ド.フェーズ，ステータ： • 

き -1/ になる 


へバス上で転送される情報の転送方向を指定する信号.- 
I ターゲットからイニシエータへ， *H •のときイニシエー 
，ーゲットに情報が転送される 


SCSI バスが使用状態にあることを示す.ァー 
X — ズでは.ハ•スの使用慯*得の要求信号と】 


セレクシ 3 ン•フェーズ（イニシエータがターゲットを il 択）•お 
よびリセレクシヨン•フェーズ（ターゲットがイニシエータを再« 
択）のとき.イニシエータおよびターゲットが出力する信号とそれ 
を檜出する人力 m 号 


の SCSI デバイスにリセットを指示する出力信号.およびは 
scsi デバイスからのリセット人力 m 号 


圔 


S 


■■ 


R 方向の 



D 15 

D 8 


UDP 


D 7 




98, 97, 96 
95, 94. 93 
92, 


MPU が SPC を通して DMA バスのデータを人出力する場合の 
«択倌号 


人出力 



89,88,87 
86. 85. 84 
83,82 


人出力 


LDP 





.cso が有効の 
. CS 1 が有効の 


cso が有効の 
csi が有効の 


圓■■麟 


内部レジスタを«択するためのア 


mm 


人力瑙子 


_のときは， SPC から MPU が«み出し動作をするため 
の m 号 （IORD または RD ) の人力翊子. 68系モードのときは. SPC 
に対して MPU が Ml み出し/害き込み動作を行うための制御信号 
人力雄子 




■训•】— BHdBTTSUgWTyn — 


JkehhibobHII 

| 圓 ■■■ 


■ 




HMrPM 

■nx^JMETO 


K ! 


そ 

の 

他 


MP 



内の靖子記号は， MODE 


_の場合の瑣子記号を示す • 


(68 系 モー 


クロック信号の人力»子.クロック罔波数は， 12 MHz 〜 40 MHz 




m 号の人力靖子 


DM 

SPC 


転送の許可 m 号の人力翊子.この倌号がァク 
1 DMA 転送を行う 


DMA 0 


<出力する 


、モードのときに • DMA 
• AOffl 号の人力瑙子 


DMUDS 


DMBHE 


• DMA データ•バ又の上位ハ•イトが有効のと 
ーラが出力する DMBHEAI 号の人力靖子. 68 
DMA データ • ハ•スの上位バイトが有効のと 
ーラが出力する DMUDS m 号の人力靖子 


DMLDS 


80系 モー 
の倌号 I 


. SPC 


めの信号 (IORD または RD ) 
SPC に対して DMA コントロ 
うための W«m 号 ( DMR/W 


• SPC 


LDMDF 


入出ナ J 


39, 38, 37 
36. 35. 34 
33， 


DMD 7 


ィ ffl 号の人出力瑙子. 
スか ft 結される 


DMA データ.バスの下位八 
CS 1 人力が有効のとき • MP 


人出力 


DMD 15 

\ 

DMD 8 




リティ信号の人出力 Ml 子. 
• バスか*結される 


DMA データ.ハ•スの上位パイ 
CS 1 人力が有効のとき . MPU 


3 


DACK 


DMA コントローラからの DMA 許可«号の人力瑙子.この人力 
m 号がアクティブのとき， DMA サイクル（統み出し/害き込み） 
を実行する 


する DMA t 送要求 m 兮の出力靖子. 
メモリ間でのデータ fe 送を要求する 


MODE 


バスの《頌を措定する m 号の人力雉子 


INT) 


[NT 


リ込み要求信兮の出力 a 子 


BHE 

UDS ) 


80系モードのときは.データ•バスの上位ハ•イトが有効のとき， 
MPU が出力する BHEm 号の人力靖子. 68系モードのときは，デ 
ータ.ハ•スの上位パイトが有効のとき， MPU が出力する UDSfK 
号の人力瑙子 


80系モードのときは， MPU が SPC に害き込み動作をするための 
價号 （ IOWR または WR ) の人力瑙子. 68系モードのときは.デ 
ータ•パスの下位バイトが有効のとき， MPU が出力する LDSf « 
号の人力 a 子 


入出力 
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SCSI-2 プロトコル • コントローラ 


ビン接統 


(TOP VIEW) 


lsl§ j|sig|i§5 55 5 55SS^oSQSS S5 8^ 


INT 

MODE 

ATN 

ACK 

Vst 

REO 

MSQ 

C/O 

I/O 

BSYI 

BSYO 

SELI 

SELO 

RSTI 

RSTO 


Sffff に } e 

81 

8? 

83 

84 

85 

86 

87 

88 

89 

90 

91 

92 

93 

94 

95 

96 

97 

98 INDEX 

99 〇 

100 


¢2? ssass ssssassas 


OMOIS 

DM014 

0M013 

DM012 

DM011 

DMD10 


■特徽 

• 平衡伝送型式の SCS 1-2 コントローラ 
• イニシエータ，ターゲットのいずれに も使用可能 
•同期钰送：転送速度は最大1 0 M バイト /f 少，最大 オフセッ 
送速度3 2段階 

•非同期 fe 送：最大速度は5 M バイ ト/杪 

• 接統装厲7台分の転送パラメータを設定可能 

•ディファレン シャ ル伝送型式で、最大ケーブル長は 2 5 m 

• 自動 セレクシヨン/リセレクシヨン応答 動作 

• データ•フ x — ズ用に 3 2 バイトのデータ•レジスタ （ F I 


3 2 t $£ 


FO ) 内蔵 


ブロック図 


0M07 


01S-01U0P 

INT D7-ML0P 硕丽 5§0 CS1 A4-A0 BHE MODE 


0M03 
DM02 
0MD1 
OMOO 
し DMOP 


MPU インタフェース 


sssjs sa SKsas 


C/D 

I/O 


ATN 


内部 

プロセッサ 


各種レジスタ 


DREO 


測定条件 | max/ 


目 記号 


讹源電圧 


動作溢度 


保存温度 


単位 


+ 6 


-0.5 - 
























BSED^3EBBE^E&E[S3 








l^SQ^^n^^BQnQP 

IB ^ E ^^ QBQB ^ RH ] 




=b 憩 ^ MgffitaMaal B ■■關 

■bb^^ ■—一 ■■■■ 


IHE3IEE1 KH2B^^HHHV 

mMfrnwmmmm 

■•H •画 PTT^BKiiMi^i gTBBnBTnTlg] 




■■■ 

mssmmEm 


■■■■■■ HIH 


BBHB3 




圓■■關 

■國 

Iqeiebi 


BESISII^BI 


そ 

の 

他 


coo 


49 


MP 


内の靖子紀号は . MODE 


68系モー 


_の場合の科子記号を示す. 


ック信号の人力靖子•ク 


ック囲波数は， 12 MHz 〜 40 MHz 


内部 


又人力纗子 




信号の人力靖子 


LDP 


SPC 


転送の許町信号の人力瑙子.この信号がアク 
i DMA 転送を行う 


人出り 


64, 63, 62 
61, 60. 59 
58,57 


が有効のと 
が有効のとき 


ドのときに， DMA コントローラが出力するアドレス•デ 
m 号の人力雄子 


DMA 0 


UDP 




Us 


DMBHE 


データ.バスの上位バイトと 
SPC 内部レジスタの人出力. 
DMA バス • データの入出力， 


人出力 


73, 72, 
70, 69, 
67,66 


. CS 0 が有効の 
CS 1 が有効のと 


• DMA データ•バスの上位バイトが有効のと 
ーラが出力する DMBHEAI 号の人力端子. 68 
DMA データ.バスの上位パイトが有効のと 
ーラが出力する DMUDSffi 号の人力»子 


MPU が SPC をとおして DMA バスのデータを人出力する場合 
の*沢信号 


CS1 


DMLDS ) 


• SPC を*択する信号 


MPU が I / O デバ 


人 1 ) 


TAR(i 


系モードのときは ， SPCC DMA バスのデータを人力するため 
ffl 号 （ IOWR または WR ) の人力鴆子. 68杲モードのときは， 
MA データ•バスの下位ハ•イトが有効のとき， DMA コントロー 
が出力す る DMLDS 信号の人力雄子 


spc の動作/思合状態を表示する m 号です.外付けの差動® 
パ/レシーバの制御 m 号に使用する. m 号は，アクティブ- 


DMR/W 


DHOKP 


18- 20,22, 


80系モードのときは， SPC から DMA パスにデータを出力するた 
めの信号 （ IORD または RD > の人力鴂子. 68系モードのときは. 
SPC に村して DMA コントローラがデータ出力/人力動作を行う 
ための制御 m 号 （ DMR / W ) の人力端子 


• バスの出力 W 御靖う 


DBOE 7 〜 
DBOEO 


LDMDI ) 


DBP 


ータと奇数ハ M 
• バス 


1バイ 

SCSI • 


人出力 


DB 7- DB 0 


，る向の 


成さ 


10 . 12 . 

19,21，: 


DMD 7 


人出力 


ィ m 号の人出力瑙子. 
スが w 結される 


RSTO 


UDMDP 


を m 示する出力信号.およびは 
卜人力 m 号 


KSTI 


SELO 


DMD 15 

1 


データ.バスの上位バ 
ぐ有効のとき. MPU デ_ 


人出力 


とパリティ m 号の人出力瑙子. 
• バスが直結される 




シエータがターゲットを*沢、およびリセ 
ゲットがイニシエータを再*択）のとき•イ 
が出わする《号とそれを換出する人力信号 


BSYO 


DACK 


m 号がア 
を実行す 


SCSI バスが使用状態にあることを示す.ァービ 
エーズでは，バスの使用慯殲得の要求倌号となる 


DMA 許可信号の人力瑚子•こ 
DMA サイクル （ HI み出し/害き % 


DREQ 


DMA 転送®求信号の出力端子. 
リ間でのデータ転送を要求する 


人出ブ J 


データ•バス上で伝送される悄報の轉雜 
の転送方向を示す. " H " のときターゲ. 
_じのときイニシエータからターゲッ 


MODE 


, DMA ハ•スの種類を指定する信号の人力 M 子 


割り込み要求 ffl 号の出力埔子 


INT ( INT ) 


八ス上で伝送される情報の ft W 
ーズ . ステータス • フェーズ， 
になる 


人出り 


V , 


C/D 


BHE 

( UDS ) 


人出力 


る悄榭の轉頫を衔定する信号で，メッセ 


tt の神铱を抱定 
H _ となる 


80系モードのときは，データ•バスの上位バイトが有効のとき • 
MPU が出力する BHEm 号の入力雄!子. 68系モードのときは.デ 
一夕.ハ•スの上位バイトが有効のとき， MPU が出力する UDSm 
号の人力鴆子 


シエータがターゲットに対して送出するメッセージを持って 
ことを示す《号 


入出わ 


WR ( LDS ) 


80系モードのときは， MPU が SPC に害き込み動作をするための 
信号 （ I ( JWR または WR > の入力靖子. 68系モードのときは，デ 
一夕.バスの下位バイトが有効のとき. MPU が出力する LDS 倌 
号の人力瑙子 


情報転送フ x — ズで， REQ 信号 
ットへの応答 m 号.人力信号は， 
グ制御信号として使用される 


人出力 


80系モードのときは， SPC から MPU が«み出し動作をするため 
の信号 ( IORD または RD ) の人力靖子. 68系モードのときは ， SPC 
に対して MPU が tt み出し/害き込み動作を行うための制御信号 
( R / W ) の入力靖チ 


RD R W 


ング制《馆 


情報転送フ： L ー ズで. 
要求信号.入力信号は._ 
号として使用される 


人出乃 


入出力 


入出力 


■端子機能 


— 333 - 

M 巳日 6602 巳 


8 1/5 2 

3 3 3 

9^3 

ro co co 


(つづき) 



































































- 334 - 

SCSI [Protocol Controller] 

■ ビン接統 

I 以 iiili 劇綱 I w 湖 §1? 难 ii^\ 


最大定格 


項目 

言己号 

定格 

单位 

笔源電厂 £ 

Vcc 

-0. 3-6.0 

V 

人力《厂 £ 

VlN 

-0.3-WC + 0.3 

V 

肋作湛度 

Topr 

0 — 70 

•C 

保存湛度 

Tstg 

-40—125 

•C 


DC 特性 


( 乃 = 0 〜 7(TC, Krr = 5V±10% 


I 己号 


別定条件 


max min 


舉位 


V,i. 


0.8 


V 


VlH 


V 


VnL 


/«/- = 3.2mA 


0 


V 


Voh 


Inn — 0.4mA 


.0 # 


V 


111. 


VY 、 =0. 5.25V 


土 10 


"A 


/ =lMHz 

Vi c= V>=0V 


pF 


WT 


RO 

ROG 

Do 

D, 

0? 

D. 

ゾ〇〇 

〇4 

D, 

DP 

DPO 

INTR 


65 


4 



40 


MB 87034 


INDEX 



25 



Hd I 


dS3da 

2V- 

i の 31 
<0N> 


{0N> 

! cmo 




1 1 
t 二 90 


2V- 
ミ 
OOA 


I 

! -mo 

司 

t d80 
(0N> 
<0N> 
(ZBdo 

x> 

T i3S3d 



C/.v 


9 


■特徽 

•ANSI X 3.131 準拠の SCS I コントロー 

• イニシエータとターゲットの両機能をもつ 

• REQ . ACK 端子にスリーステートのドライバ/レシーバ 

• 同期モードで4 M バイト / s e c の転送速度をもつ 
• 同期モード g 速度は4段階ブログラマブル 

• 8バイトのデータ•バッファ • レジスタを内蔵 

• 2 8ビット長の転送バイト.カウンタにより，一度 
に2 5 6 \18のデータ転^が可能 

• 独立したデータ M 用バスをもつ 
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MB 87034 
































ビン番号入 




RESET 





MB 87034の内部動作とデータ転送速度を制 
御するためのクロック入力 _ 


MB 87034の内部回路をクリアするためのリ 
セット入力 _ 


MB 87034の内部レジスタをアクセスするた 
めの選択許可信号. 

本入力がアクティブのとき，以下の入出力信 
号が有効になる. 

RD ， RDG , WT , WTG , A , 〜 A 0 , D 广 D 0 , 
DP 


M B 87034の内部レジスタを読み出すための 
ストローブ入力 • CS 入力がアクティブ状態の 
ときのみ有効となる. 

ブログラム転送モードのデータ転送サイクル 
では，本信号の立ち上が0エッジが， FIFO か 
らのデータ読み取り完了タイミングとして使 
用される. 

本信号と RDG 入力が共にアクティブ状態で 
ある間， A 3 〜 A 0 入力で選択されている内部レ 
ジスタの値がデータ •バス D 7 〜 D 0 , DP 上に统 
み出される _ 


データ •バス d 7 〜 d 0 , DP のアウトブット •コ 
ントロール入力.本信号と CS 入力が共にア 
クティブ状態である閬， データ •ハ•ス d 7 〜 d 0 , 
DP が出力状態となる. 

本入力端子は通常， RD 端子と接続して使用 
する 


MB 87034の内部レジスタへの害き込みを行 
うためのストローブ入力 • CS 入力がアクテイ 
ブ状態のときのみ有効となる. 

本信号の立ち上がりエッジで，データ•ハ•ス 
D 7 〜 D 0 , DP 上の値が， A 3 〜 A 0 入力で選択さ 
れている内部レジスタに書き込まれる （ A 3 = 

a 2 = a ,= a 0 = の場合を除く）. 

ブログラム転送モードのデータ転送サイクル 
では，本信号の立ち上がりエッジが， FIFO へ 
の害き込みデータ準備完了のタイミングとし 
て使用される. 




本信号がアクティブ状態で，かつ以下に示す 
入力条件が成立している間， D 7 〜 D 0 , DP 上の 
値が， HDB 7 〜 HDB 0 , HDBP 上に出力され 
る. 

入力条件： CS = 

A 3 = A 2 = A | = Ao = “ h ” 

HIN = “ H ” 

本入力端子は通常， WT 端子と抟統して使用 
する 


MB 87034の内部レジスタを選択するための 
アドレス入力. 

MSB : A 3 LSB : A 0 


MB 87034の内部レジスタのリード/ライト 
を行うために使用する双方向性のデータ•パ 
ス. 

MSB : D 7 LSB : Do 

奇数バリティ•ビット ： DP 
CS 入力と RDG 入力が共にアクティブ状態 
のとき，本データ•バスが出力状態となる.ま 
た， CS 入力または RDG 入力がノンアクティ 
ブ状態のとき，本データ•バス端子はハイ•イ 
ンピーダンス状態となる 


D 7 〜 D 0 の奇数パリティを出力する.本出力端 
子は， D 7 〜 D 0 , DP がハイ•インピーダンス状 
態（入力状態）のときに出力状態となり， D 7 
〜 D 0 , DP が出力状態のときは，ハイ•インピ 
ーダンス状態となる. 

データ•バスのハ•リテイ•ビットを持たないシ 
ステムでは本出力端子と DP 端子を接統する 


MB 87034の内部動作の終了及びエラー検出 
を通知するための割り込み要求信号であり， 
ブログラムによりマスクが可能. 

割り込みが許可されていれば，割り込みの原 
因がクリアされるまでは本信号はアクティブ 
状態を保持する 

























■端子機能 


ン番号 


int 2 

62 

出 

力 

H 

SCSI でのリセット•コンデイシヨン検出を通 
知するための，マスク不可能な割り込み信号. 
SCSI 上でのリセット•コンデイシヨン検出 
は， INTR 出力の要因にもなる 

DREQ 

25 

出 

力 

DMA モードのデータ転送サイクルにおい 
て, HDB 卜〇, P に接統されているデータ•メ 
モリと MB 87034との間でデータ転送を実行 
するための転送要求信号. 

アウトブット動作では MB 87034内部のデー 
夕•バッファ•レジスタ （ FIFO ) に空位置が 
あるとき，インブット動作では，バッファ•レ 
ジスタ内に有効なデータが存在するとき，本 
信号がクティブとなり，データ•メモリとのデ 
一夕転送を要求する 






DREQ 信号に対する応答信号入力.本端子に 
は，1ハ•イトの転送毎にハ•ルス價号を入力す 

DRESP 

24 

人 

力 

る. 

DMA モードのデータ転送サイクルでは，本 
信号の立ち上がりエッジが，1ハ•イトの転送 
終了のタイミングとして使用される 





DMA モードのデータ転送サイクルにおい 
て，データ•メモリと MB 87034との間で，デ 


35. 



一夕転送を行うための，双方向性のデータ•ハ • 

hdb 7 

34, 



ス. 

t 

32 

人 

力 

MSB : HDB 7 LSB : HDBo 

HDBo 


奇数パリティ•ビット ： HDBP | 

HDBP 

27, 



HIN 入力が* * H ” のとき，本データ•バス端 


36 



子は出力状態となり， HIN 入力が“ L ” のと 
き，本データ•ハ•ス端子はハイ•インピーダン 
ス状態（入力状態）となる 





DMA データ転送用データ•八ス • HDB 7 
〜 HDBo , HDBP のアウトブツト•コントロー 
ル入力.本信号が High のとき， HDB 7 
〜 HDB 。， HDBP が出力状態となる 







20，21, 
44，45, 
60，61 



( NC ) 


NC 端子は，内部にはつながっ 
則として接統しないこと 


TEST 


接統しない 


( OPEN ) 


接統し 


0 V 抟地端子 


，33, 
,73 


常源供給端子 


SCSI データ • バスの入出力端子. 
Single - ended SCSI のコネクタに， 
して使用する. 

MSB : DB 7 LSB : DB 0 
奇数パリティ•ビット ： DBP 


直接接続 


DBP 


DB 。， 


DB 7 


入出力 


RST 


ATN 


BSY 

SEL 

REQ 

ACK 

MSG 


57 

50 

48 
56 

54 

49 
46 
59 

55 


SCSI コン ト ロール 信号の入出力端子. 
Single-ended SCSI コネクタに，直接接統し 
て使用する 


入出力 


番号 


— 337 — 

M 巳日 7034( つづき） 


,1 32347 , 5363 
。1 2.,1 8 ., 42 , 52 ., 58 . 































SCSI Controller 


ビン接統 


SDBI? — 
SDBI 6 — 
SDBU — 
SDBU - 
SDBI 3 - 
SDBI ? 一 
NC 

SDBli — 
SDBIo — 
SDBIP — 
SDBCh 一 
SDB0 6 — 
SDBOs — 
SDB 〇 4 — 

SDBOj 一 
SOBO ? 一 
SDBO, — 
SDBOo 一 
SDBOP 一 
RSTO — 
RSTI — 
SELO — 
SELI — 
BSVO — 
BSVI — 
I/O — 
C/O ^ 
MSG — 
REO — 
ACK — 
ATN 〜 
Vss 


Vcc 

Clk 

RST 

A3 

Vss 

NC 

A 2 

Ai 

Ao 

D 7 

De 

Ds 

D4 

d 3 

D ? 

D, 

Do 

DP 

DPO 

RD 

wR 

INTR 

DREQ 

DACK 

Vss 

NC 

NC 

INIT 

TARG 

INPUT? 

INPUTj 


■特徴 

• 同期転送以外のほとんどの S C S I 機能をサボート 
• 非同期式2 • 6 M バイト/秒の転送が可能 

• 8バイト F I FO による転送タイミングの削減 

• 8/16ビット CPU の周辺 LS I として使用可能 


ブロック図 


イニシエータまたは夕ーゲットのいずれの動作も可 

能 

2 4ビット長の転送バイト•カウンタ 


REQ 


ACK 


ATN 

I/O 

C/D 

MSG 


RSTI 

RSTO 


SDBI 7 - 


DC 特性 

(ア。= 0〜 7( TC，Kcc = 5 V ±10%> 

己号1=測定条件1 max / m . n # 1=単位 
Vil 1 0.8 V 


言己号 
Vil 
Vih 
VOL 
VOH 
IOL 
IlL 


Iol = 6.2mA 
_7 o // = 0.4 mA 
VbtT=0~5.25V 
Vin=0-5.25V 


2 . 2 # 

0.4 

4.0 # 
土 40 
20 


V 

丁 

7 a 

uA 


最大定格 


項目 
笔源電圧 

入力電圧 

肋作温* 
保存温度 


言己号 
Vcc 
VlN 
Topr 
Tstg 


定格 
-0.5-7. 0 
一 0.5 〜ド cc + 0. 
0-70 
一55〜150 


単位 

V 

V 


SELC 

SELI 

BSY( 

BSY 

INI 

TAR( 

INPUT 

INPUT 


■ 

111111 


)o—D;.DP 


DREG 

)ACK 


DPO 


Clk 

INTR 


ajiBlIil 


A 广 Aq 

RD 

WR 
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MB 89351 


■端子機能 



ン番号 




ン番号 



sdbhhhh»HMHHHH 

j amiaiiEPra^gitf 如 

■■■， 而，誦■—顯關_ 

fw—iiiiiriim 画 mLyya_^B! 變婴 — 


の選択許可信号 


部レジスタを読み出すためのス 


ーズのみにおいて “ H 


内部レジスタの害き込みを行うためのスト 
ローブ 入力 



SDBOP 



DACK 


RESTO 

RESTI 




内部レジスタを選択するためのアドレ•ス入力 


内部レジスタのリード/ラ 
使用する双方向性のデー; 


内部動作の終了， DREG アクセス要求，及びェ 
ラー検出を通知するための割り込み要求信号 


SCSI ハ•スの入力端子 


ACK 


ATN 


INIT，TARG 


INPUT ,, 

INPUT 2 


ターゲットがデータの要求やデータの用意が 
できたことをイニシエータに知らせるための 
もの 


ターゲットからの転送要求信号 REQ に対す 
る応答信号 



ンを示す信号 


結合状態を表示する信号 


SCSI ハ•スの出力端子 



INIT , TARG 信号とはぼ同様な信号で, 
ぞれ INPUTS INPUT 2 に対応している 


_5 V 電源供給端子 



20 , 


DREQ 


DPO 


SELO , 

SELI 


BSYO , 




DMA モードにおいて、メモリとの転送要求 

信号 DREQ に対する応答信号 


r ット出力，およびほ 
r ット入力信号 


DMA モードにおいて，メモリとの間でデー 
夕転送を実行するための転送を実行するため 
の転送要求信号 



59.39,32 


58,38,37,7 




OPEN 






NC 端子 


ブン端 






7 〜 D 。 の奇数 



を出力 



25 


26 



イニシエータおよびターゲットが出力する信 
号とそれらを検出するための入力信号 


SCSI バスの使用状態を示す信号 


入出カ データの転送方向を示す 

























































■ ビン接絝 




ESOIK^I 

03311 — 

jj BFyW 


^^^MBhsI fc 圜 iii 

HBi 


Vo 


出 


人 


48 ビ . 

口 


DEC 


SSTS 


保存温度 


SERR 


〜 +7 J 


屯*屯圧 


I 己号 


SCTL 


ック DIP 
子.はかは 


SCSI 

インタ•フェース 
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SCSI PC [SCSI Protocol Controller] 


\/ 

5 V 

I IS DAC rlgIgIiga 811 

i i ニニ t i 二 J ニニ 



T T T t—♦—♦t^T t J -II 

RSTCSA0A1A2A3I 國 DG_uNC)ljljlDG_ 



















MB 89352 P 


端子機能 


丨 7 〜 D 0 の奇数パりティを出力する •ハ •リティ • 
:ェ ネレ ータがない 場合， DP への入力信号と 
，て使用可能 









2 卜 23, 

25 〜29， 人出力 
20 


INTR 



内部レジスタをアクセスするための選択許可 
信号.この信号がアクティブのとき，次の信 
号が有効となる. 

RD , WR , A 3 〜 A 0 , D 7 〜 D 0 , DP 


内部レジスタを読み出すためのストローブ人 
力. CS がアクティブのときのみ有効 


内部レジスタの共き込みを行うためのストロ 
ーブ人力. CS がアクティブのときのみ有効 


内部レジスタを選択するためのア 


，ス人力 


内部レジスタのリード/ライトを行うために使 
用する双方向性のデータ•ハ•ス，奇数パリテ 
ィ•ビット： DP . リード/ライト動作以外では， 
ハイ•インピーダンス状態となる 


内部動作の終了， DREG アクセス要求，および 
エラー検出を通知するための割リ込み要求信 
号. SRST 人力に起因する割り込み （ SCSI の 
リセット • コンディション） 以外は マス ク可 
能.割 1 )込みが許可されていれば，割り込み 
原因がクリアされるまでアクティブ； I 犬態を保 
持する 


SD7 〜 SD 。, 
SDF 


,13〜15，人出力 
17,18 




• SDP : 奇数ハ•リテイ•ビ 
ェック実行の有無はブロ 


DREQ 




DACK 





SRST 



人出力 


DMA モードのデータ fe 送サイクルにおいて， 
メモリとの間でのデータ fe 送要求信号 


メモリとの転送要求信号 DREQ に対する応衿 
信号.転送モードにおいて，ブログラム転送 
モード時の CS , A 3 〜 A 。， “ $ A ” に相当する 


SCSI リセット信号•レジスタの設定によリア 
クテイブにすることができる. SCSI リセット 
はマスク不可能 



人出力 



人出力 



人出力 



人出力 


SCSI バスの使用状態を示す.アービトレーシ 
ョン • フェース•およびターゲットとして結合 
中アクティブとなる. SEL と共にバス•フリ 
一 • フヱーズ検出に使用される 


情報転送フュース•において， 
向を示す/ ‘ L ••のときターゲッ 
夕のときイニシエータ—: 


- X において • コマンド.フエ 
，ス•フェーズ，およびメッセ 
::のときアクティブとなる 




情報転送フュー文において，ターゲットがデ 
一夕の要求やデータの用意ができたことをイ 
ニシエータに知らせるためのもの，データ転 
送シーケンスのタイミング制御信号として使 
用される 


情報転送フェーズにおいて • ターゲットから 
の転送要求倌号 REQ に対する応答信号 . REQ 
と同様，データ転送シーケンスのタイミング 
信号として使用される 


• コンディション を示す m 号. 
/て動作しているとき，この信 
ノスタに示される 




へ原貝 ij として抟統 















































1# 

2 

3 

4 

s 

6 




HZIEEBXBE1HEH B^SSnSI d!3 

—— BO—MM 

—EM—BEMraB^^MSM — —Aa—ra 

KS9 ESES^l BZS EZEQCSHIIKKH SB 

E9H KZSS9B 911 ^ES3HIRSI 
ES5i59C^^UHE3!E]^l K39I, 




■ 



+ 7 


V IH 


Ai 


人 


VlL 


+ 7. 


3 C 9 4 とコンパチブルで ，3. 3 V での低電圧動作可能な S C S I -2 コント c 
I 転送速度： 5 M ビット/秒 
te 送速度： 2 0 M ビット/秒 

ットの DMA インターフェースと2ビットのバリティをもつ 
シブルなバス • アーキテクチャ 
ル•エンド伝送型式の S C S I バスをサポート 

スおよびデータ•バスはマルチブレクス，ノン•マルチブレクスの選択可能 
A の S C S I バス • ドライブ能力をもつ 
卜•モード DMA 動作をサボート 


9 SCSI バ 



I 辦挪涵！> 8 




> 8 > a i 


Kw = 0 〜 


Vout = 


保存温度 


Twh 


動作；1 


.5 〜 Ki +0.3 


屯源十: 


_位 


測定条件 


記号 


単位 


記号 


最大定格 
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SCSI -2 プロトコル • コントローラ 
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Am 53034 LV 


■端子機能 



ン番号入出力 




ビン番号入出力 





画■■國 

^BBBEiB 


L 0) 


DMA リクエスト 端子で ， DMA コントローラ 
に接統する 


DMA アクノリ ッジ 端子で， DMA コント ロー 
ラの出力を接統 


••レス.データ•ハ' 
ごの時のみ使用され 




■■■■HI 


RD 

80 




DMA ライト.内葳 FIFO のデータを DMA 15 
〜〇に出力する 


内部レジスタ•データを统み出すためのリード 
信号 


内部レジスタにデータを胄き込むためのライ 
卜信号 




48 mA ドライブ能力をもつメ ツセージ端子.イ 
ニシエータ のとき入力， ターゲッ トのとき出力 
となる 


48 mA ドライブ能力をもつ コマン ド/データ端 
子.イニシエータのとき入力，ターゲットのと 
き出力となる 


48 mA ドライブ能力をもつ I / O 端子.イニシ 
エータのとき入力，ターゲットのとき出力とな 
る 


'ョン•コンディション 信号. イニシエ 
:ードで 48 mA 出力，夕ーゲット•モー 
.ミット入力となる 


SCSI 八スの使用状態を示すビジィ人力 
ミット） 



RST 


REQ 




69 


73 


71 


72 



SCSI の 


SCSI の 


SCSI の 




クト信号入力 


、信号入力 


信号入力 



BSYC 



■hbbbbbbsdbbSEs 



〆 グル•ハ•スまたはデュ 
<ス幅を決定する 


圓 ■M mffiTOBaBaii ■ 篇 ■_= 


SCSI のセレクト信号出力で， 48 mA ドライブ 
能力のあるオーブン.ドレイン端子 


SCSI のリセット信号出力で， 48 mA ドライブ 
能力のあるオーブン • ドレイン端子 


SCSI のリクエスト信号出力で， 48 mA ドライ 
ブ能力のあるオーブン • ドレイン端子 


SCSI のアクノリッジ信号出力で， 48 mA ドラ 
イブ能力のあるオープン • ドレイン端子 


mmamEmmmmm 


sdc 7 〜 


SDC , 


SCSI データ入力端子 


SCSI データ • パリティ人力端子 


45〜42 


52 


出力 SCSI 出力端子 



ィ出力端子 

























































































fcJtoimaJ ■: ■,-■■331 ■ 

OXniBEa«B ■■■□■■国 

ESHH BSIEE 33 ZI 1■□■ ■ 

El L も】 BEM — HFM — 雨2^|国 

fgW Mgto k_ —(■ ■ 


wmmMiiTi 


E ^ Of^SHI HEE 9 B K8B M 
!?■ CSSQI^Hi HESK №1 H 


PlSSlHiBillHI BiH 


IOH = i 


V,u 


ADO - 
ADI — 


# AD 2 
AD 3 
AD 4 
CS 4 M 0 


Vfi 


c 


c 


\v 


Vis 



0.8 


呶位 


max/min. 


測定条イ 1 


i 己号 


ADI 

AD 2 

AD 3 


AD 6 

AD 7 

WR /( R / W ) 


DC 特性 


( ァ 。= 0 〜 70 て ， Kcc = 5 V±5%) 


7 s 7 T # 


W 存溫度 


To^h 


動作也度 


iWffnt 力 


人力 «;：£ 


蕙源電圧 


単位 


記号 


ン接統 


Vcc 


CS 2 


- CS 1 


RST 

AS/MI 

CE 

MULT/INT 

CKIN 


■特徴 

•各種 C P U と最大8個の周辺 L S I との間でシリア 
ル MICR 0 W 1 RE インターフュースでの通信を可能にする 
•マルチプレクス，ノン•マルチプレクス CPU バス 
とコンパチブル 

• C 

• MICROWIRE シリアル • クロックは最大5 

• MICROWIRE 接铳された周辺デバイスは， 

モリ•マップド I /〇と見える 

• MICROWIRE シリアル • クロックはプロク 
異速度デバイスとの通信を可能とする 


Vcc 
㈠ CS 3 
- CS 2 
- CS 1 
- CS 0 


CS 7/ A 3 

RST 

AS/MI 

CS 6/ A 2 


■ブロック図 

マイク□プロセッサ 
インターフ3 


♦3 V 


MICROWIRE 

インター 


最大定格 
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MIDCMICROWIRE™ Interface Device] 


S 寸 codH 


ssdH 



























B 


/I)S 


ALK 


AS/MI 


NSG/Intel バス 


MID 端子 



ーフェース • : 
h ” の時はノン 


け K ) MICROWIRE TK W 
モードで動作し，“ 


NT 


マルチブレクス•バス/割り 
込み出力 


部でブルダウン 


は ，バスのタイ 

) を示す信号の 


RD/DS 


ード/デー 


WR /( R / W ) 


イト方向 


ッブ • イネーブル 


AD0 〜 AI)7 


CS 4~ CS 7 


55のみで使用で 


CS 0~ CS 3 


人力 


データ 出力 


れることもある 


MICROWIRE クロック出力 


ック人力 


■端子機能 


— 3^^ — 

TP34B4/34B5 


TP3464 

TP3465 

ビン番号 

ビン番号 





ク成生用 


■SBBag 


1^10^0げ11^£〜ク 


M 1 CKOW 1 KE シ 


MICROWIRE シ 


ック入力 


, 20, 23 入出力 



出力. MICROW 1 RE データ人力として使わ 


，入力 


MICROWIRE 周辺デバイス選択に使用さ, 


ー ドで使用され 




，クト端子 


クト端了で， TP 34 i 


BHBWiMlBinza 



スの転送を行一 




動作が可能に 


方向を示す信号の人力 






ー ド動作またはデータ•ストローブ信号の入力 


“ H ” のとき，外部 A / D ハ•スにアドレスがあることを示す. MULT =1 のとき 
ブ （ MI = 1は NSC/INTEL フォーマット， MI = 0は Motorola フォーマット 
入力 





人出力 


内部でブルアッブされて i : 
する 



マット時は外 


ン時に MU 1/ I 7 INT 端丫•をサンプリングし，この端-了が“ LOW ” の時は，マルチニ 
ードで動作する.各モードの時の MID 端子と各社バスの my * との対応は下炙の通り 


Motorola バス 

ノン•マルチフレクスづ、•ス 

MI= 0 
DS 

(R/W) 


SPC 






































- 346 - 

UAR"1 [Universal Asynchronous Receiver/Transmitter] 

























MB88B8 


蟈子機能 




GND 


RRD 


RRs^RRi 





蕙源 




SFD 


RRC 


DRR 


DR 



フラグ*デイスコネ 


MMBMm 


こすると RR fl 〜 RR , 出力がノ 




ンス状態と 



RRD 入力が“ L レベルのとき，受信ホールディング•レジスタのデータがこれらの端子にバラレ 
ルで出力される 


ベル出力のとき，受信 



と異な 



を示す 



，ベル出力のとき，受信データのストップ.ビットが不完全であることを示す 


，ベル出力のとき，次のキャラクタが受信ホールディング•レジスタに転送される前に DR 端 
J セットされなかったことを示す 


H ” レベルの 電圧を 加えることにより， PE , FE , OE , DR および THRE 端子はハイ•インピー 
r •ンス状態となる 


:この端子に入力する 


DR 




ベルの 電圧を加 


3SQ 


こより DR 端子が 




ベル出力になればデータが受信され，受信ホールディング • 



こ転送されたことを示す 




、•入力 


20 







TRE 


ハデータはこの端子から受信され，受信レジスタに送られ，ワード長，ハ • 
ビットがチックされる 


，ベルの電圧を 加えると UART は マス i 


H _ レベル出力のとき，送信ホールディング•レジスタに新しいデータの書き込みが可能であるこ 
:を示す 


，ベルの電压を加えることにより， TR 8 〜 TR 丨にセットされているデータは，送信ホールデ> 
• レジスタに*き込まれる 


M H ” レベル出力のとき，送信レジスタがストッブ•ビットを L 含めたデータの送信を完了したこと 
を示す 




送信レジスタ内のデータはこの端子か 





こ書き 


■wuMjaiiaMa—1—KTO5C 


EPE ， 


, sbs ) に 


H ， レベルの 電圧を 加えることにより，コントロール 端子 （ WLS ぃ’ 
:ットされているデータがコントロール • レジスタに害き込まれる 


H ” レベルの電圧が加えられると，ハ•リティの発生およびチェックが禁止され， PE 出力は“ L 
'ベル出力に保たれる 


の後に統いて送信さ 




EPE 


RC 




、の数を選択する 


リティ•ビットを除く）を5〜8 ビットのいずれかを ： m 


と受信部でチ 


クを，この端子に入力す 




を偶数か奇数に決め 












































■ビン接統 

J PIN ASSIGNMENT 






IRQ7PA 

§UN 

iNIT 


GND 

POO 

P01 

P02 

P03 


P05 

P06 

P07 


BOO 



Pn 


力 


W 


Vis 


Vcc 



〜 150 


動作 iii 度 


人力 Wdi 


•獅 4 t / 王 


Sd 号 


単位 


測定条件 
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MFPCMulti Function Peripheral] 


aNo 
INIS I 
bolacyluj- 

8> 

iols 1 

Ai — 

3d I 

sv I 

3QI & マ 
i 1 

ssso 1 

c 了 

IgsIQ i 
一 - ICCi 
§ 


1 


■特徴 


•IBM PC XT / AT システムとコンパチブル 
な I / O コントローラ 

•NS 1 6 4 5 0, N S 8 2 5 0 とコンパチブルな二 
つの全二重シリアル • ボート内蔵 
• 各シリアル • ボートのボーレートはブログラマブル 
•セントロニクス•プリンタ対応可能な双方向パラレ 
ル • ボート内蔵 

• パラレル • ボートはレベル•センスの割り込み入力 



WSM 

WSM 
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MCCS 16 C452/4B2 


■端子機能 



h カイネーブル 


■niDBi 



PDO 〜 PD 7 の ハ •ラレル • データが メ 


内部クロックを停 il •.させるためのパワー 


す入力 




ウン端子 



DSR1.DSR0 


DTR1.DTR0 


RTS1.KTS0 


CTS1.CTS0 


DCD1. DCDO 


SOUT1.SOUTO 


SIN1.SIN0 



外部クロック人力.1.8432, 2.4576, 3.072 MHz のいずれかを入力す* 


MCCS 16462 のみの端了で，水品抟統用端子. Xm とベアで使用 


こ通能な状態であ- 


リクエスト•トウ•センド1，〇 

• 

12, 24 

出_力_ 

“ L ” のとき，モデムにデー : i 

送 》 r 能な状態であ/ 



CSSE 0 


IX )〜 1)7 



IOW 





SEES 31 


が受彳 I 町能な状態であ 


,26 


^ESBMWSBMBnSL 

BS 9 E 9 QIH 5 E] 

HEEBIBIEIBBD^ 


のとき，デー: 


" データの送信端了¬ 


べ データの受信端子 


ことを示す 


って検出された 


ことを 



とき，電話のベル 

ft •がモデムまたはデータ • セット1 

こ受信さ/ 

1たことを > 7 



QD3BB39XBB9SEE^3DH^18DEB0BHIIII^BiiH^Hi^BHB^ 


14〜21 


33〜35 


入出力 



■^^■OS2!fl9HHHHHHHE£HE9EIE&sSEE 


ノータの fe 送に使川する双" K ， j バス 


内部レジスタ，八ッファ選択川のア 


I/O くスからのデータ,き込みス 


b の データ 洸み取 》 



ス人力 



RESET 


BD 0 


INTSE1, INTSE0 


STROBE 


AUTOFD 


ESQQ239Z!BEEiB^^3XD^93BEEEB9EHHIIH^BI^mHH 


内部レジスタ頌の 



) D 〇〜 PD 7 


ERROR 



とき CPU に文 、 t 



タラブト 



SLCT 



55 


56 


57 


58 


〜53 


63 


59 


65 


66 


67 


68 


入出力 


入出力 


入出力 


オーブン 



人出力 





:ツト信号入力 


卜が統み取り中て 


•の剂リ込み装求を >Y 


7 が説み取り町であることを>1 


ン•フイ ー ド信号.オーブン • 


ンタへのイニシャライズ信兮で.内部ブリント•八ッファをクリアする必要がある. 


7 へのデータ入力準備を知らせる信け.オーブン • 


• のデータ入出カバス 


，一信号で，紙切れ，オフラインなどを知ら- 


と き CPU に対し，ブリンタ • レディであることを示す割り込み要求 


とき，プリンタが選択されデータ受け付け 《 r であ* 


とき，ブリンタがビジィでデータ受け付け不可であ* 


とき，プリンタから紙切れ発生を i 


とき，プリンタがデータを受け入れたことをラ 




ン端子 
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ACI [Asynchronous Communication Controller] 


ビン接縝 


Da 一 
RxD — 
GND 




uc 

Ai 

CE 


R/W 



Vcc 

一 RxC/BKDET 
— RTS 
— RESET 
一 BRC し K 
— TxD 
— CTS 
— DCD 
— INTR 


■ 最大定格 

項目 ] I 己号 

Vcc 

入力亀圧 VlN 
觔作溫度 To- 


保存温度 ： Ts 


DC 特性 


定格 
一 0. 5 〜 6.0 
— 0. 5 〜 6.0 
〇〜一 


単位 

V 

" v " 




(Ta = 0-70*C f Vcc = 5.0W±5%) 
I 己号 ]; W 定条件 I max/m.n # ] 単位 
Vil 0.8 V 

Vih 2.0 # V 

Vol /ol = 2.2 mA 0.4 V 

Voh 7o// = 400/iA 2.4* V 

_ 5-4VI 10 uA 


10 


20 


■特徽 

調歩同期式 シリアル 送用 し S 1 
全二重/半二重動作司能 

ボーレイト.ジュネレータを 内蔵し，内部/外部 ク 
ロックを 使用できる 

内部 クロック 動作では 16 種類のボー レイ トを選択 
できる 

誤 スタート•ビットの 検出機能を もつ 


パリティ，オーバラン，フレーミング•エラーを 検 

出 

自動エコー•モード 

口ー カルまたはリモート•ルーブバック•モード 
ワード 長， ストップ•ビット 数， バリティ•ビット 
の 発生，検出が ブログラマブル 


ブロック図 


デ-夕 


、•ス 


Do 一 〇 7 


データ•八ス 
ハ•ツフア 


勖作コン□ール W 


RESET 




R/W 



A i % W 


に ^^^:^^- 1 
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SCN2B41 


■端子機能 



RESET 



ビン番号 








L 夕•リセット.すべてのデバイス動作を非同期に終了させ，モード，コマンド•ステータス 
ジスタをクリアする 


し夕選択用ア 




とき I 光み出し 



のとき害き込み 



^BR^^^^^HBHBSS^^^IHhliBiiBIliiBttUiBiiWiiBP 


■ M| 1,11 1 rTl|i) ： » ： i»iiuiJB-LiB 


ア検出入力.受信部が動作するため 



でなければな 



• (送信可）人力.送信部が動作す 




卜 CR 5 の反転.通常は送信要求に使われ 







GND 



























m 


IM 




shbohdeihz^i 

QH5QBSQQIIK3HI 

sihkbehk^b 

59 IEESS^HBH 


KSQIHSIiBlKSSi 

bs^hexheqi 

■■■■KiHna 


m 

K- 

■ mm—■^"1 疆刊 m ■ 

VfiH ■ HHI ■ j^dR IC ?! 吃 I 

SaHs^s 


I ^2^3E2SS3H I 

| I 

I ^J2^^S2S2B ■ 

■■ 


10 


0 


〇〜 



HOLDING REGISTER 


RxRDY 


REGISTER 


100 u A 


RECEIVE 
SHIFT REGISTER 




TRANSMIT 
SHIFT REGISTER 


TRANSMIT DATA 
HOLDING REGISTER 


MAND REGISTER, 


TxRDY 


REGISTER? 


VH 乍 


Vcc 

R^C 

DTR 

RTS 

DSR 

RESET 

BRC し K 

TxD 

TxEMT/DSCHG 

CTS 

5c5 

TxRDY 


汎用同期式/非同期式シリアル伝送用 L S I 
全二重/半二重動作可能 

ボーレ イト.ジヱネ レー タを内蔵し，内部/外部ク 
ロックを使用できる 

内部クロック動作では16種類のボーレイトを選択 
できる 

同期動作 

5〜8ビット•キャラクタ 
単一/二重 SYN 動作 
透過/非透過モード 
自動 SYN / DLE • SYN 挿入 

■ ブロック図 




5〜8 ビット • キャラクタ 

ストップ•ビット 長， パリティは 設定可能 

バリ テイ，オーバラン，フレー ミン グ參 

エラー 検出 

ライン • ブレークの 検出/生成 
誤 スタート•ビットの 検出 
自動エコー • モード 


データ•ハス 

〇0~〇7 


デ-夕•パス 
パツフア 


SYN/D し ED 


□ー ル 


SYN, REGISTER 
SYN 2 REGISTER 


D し E REGISTER 


Universal Asynchronous Receiver Transmitter] 
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ン接統 


RDY 



最大定格 



DC 特性 



Vo 


IOL 



iscnnos 
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SCN2B51 


端子機能 


子名 


ン番号入出力 


電源 


+ 5 V 電源 


GND 




入力 すべてのデバイス動作を非同期に終了させ，モー 


夕選択用ア 


とき読み出し 


ブ遇択端子 


^QmQIBBEI3EEl^llilHi m^3H ^E3IEI EIS&SSSEEES2I^B^ 


WSSBESS^B^^S^ 


ゴット SR 。 の反転.送信部の動作可のときのみ有効 


ゴット SI ^ の反転. CPU が RHR を跣み出し: 
H " になる 


のビット SR 2 の反転. TxEMT 状態でないときに 
この出力は “ H _ になる 


よび受信部が動作 


入出力受信部クロック.内部受信クロックを用いる場合には出カピンにできる 


Rx 


Tx 


DCD 


受信 データ 


送信デー 


受信部への直列データ入力 


送倌部からの直列データ出力 


ク出力に使え 


汎用入カデ ー 


準備完了，または被呼表示に 


QjQyOQDIIIHUHI HQI DEI 


送倌可 


端末 


送倌要求 


送信可入力.送信部が動作するために 


汎用出力‘ 


汎用出力で 


でなければなら 


CR , の反転.データ端末 


CR S の反転.送信要求に使われ 











































■特徴 

• 調歩同期式シリアル伝送用 L S I 
• 全二重/半二重動作可能 

•データ.フォーマットはブログラマブル 
5〜8ビット•キャラクタ 
ストップ•ビット長，パリティは設定可能 
•パリティ， フレー ミング， オーバ ラン •エラー 検出 
•誤りスタート•ビットの検出 
•ライン • ブレークの生成と検出 
• 多機能ブログラマブル16ビット.カウンタ/タイ 

■ ブロック図 

Do~D7 


RDN 
WR 卜 

CEN 
Ao —A ； 
RESET 


INTRN 


X,/CLK 

X? 


SC 


>WER DO 、 
LOGIC 


COUNTER/ 


SELECTORS 


BAUD RATE 
GENERATOR 


R/W 

CONTROL 


ADDRESS 

DECODE 
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UART [Universal Asynchronous Receiver Transmitter] 


マを内蔵 

7 マスカブル割り込み要因で単一割り込み出力 
水晶発疼回路を内蔵し外部クロックでの動作も可能 
各送受信部に対するボーレイトはプログラマブル 

18酿レート： 50〜 38. 41(ボー 

タイマ/カウンタから任意のボーレイト生成 
外部からの1倍または16倍クロック入力 


TRANSMIT 


TRANSMIT 
SIFT REG 


RECEIVE 
HOLDING REG 
(3) 


RECEIVE 


TxD 


RxD 


lisniaj 

S_ 

SsH 


MPI 


^PO 


ND 
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SCN2B91 


■纗子機能 


番号 


入出力双方向3ス 


CEN 


ネーブル 


ーブ 


23 


ブ 選択端子 


とき，デ ー 


ハ•ス上の内容が A 0 - A 2 


て選択さ 


RDN 


Ac 〜 A 2 


RESET 




とき， Ao 〜 A 2 に 


UART の読み出し/害き込み動作用の 


スタの内容がデー 


を選択する 


• ノ 


、•ス上に送出さ 


Xt/CLK 


ベル状態で，ステータス 


信号でマスク可能な7 


,補助制御 


スタをクリ 


,1要因以上の発生でアサート 


水晶振動子または外部ク 


ク入力 




水晶振動子のもう一方の側を接統す 


LSB から受信する.外部受倌ク 
リングされる 


LSB から送信す. 


クが指定されると，この入力はク 


クの立ち上がりでサンブ 


MPO 汎用出力 


汎用入力 


マ出力，送受信 


UKKI 


出カボート構成レジスタをブログラムすることによって 
クロックなどの機能を選択できる.リクエスト•トゥ 


ブログラムによって，汎用入力， CTSN , カウンマ/タイマ入力，受信クロック入力などの機能を遘 
択できる 


電源電圧 


GND 

























Vooi 

TEST 

RESET 

CS 

C/D 

V 002 

D2B + 

D2B- 


■特徴 

•マイクロコン ピュータ間データ伝送に使用できる D 
2 B (Doiestic Digital Bus ) 2 線式シ リアル.バス 
•イ ン ター フ x — ス用 L S I 
• 耘送速度 

モード0 : 2 0 9バイト/秒 

モード1: 2 4 5 7バイト/秒 
モード2 .- 7 7 6 0バイト/秒 

• D 2 B 用 ドライバ/レシーバ 内蔵 

• C PU とのイ ンターフュー ス方式は3線式 
•送信用 データ•バッファ： 4 バイト 

• 受信用 データ•バッファ： 2 0 バイト 


ブロック図 


Vddi 


n 


ピン接統 

SC K -( 
SI 叫 
SO — [ 
IRQ —[ 
R/W — f 


XO — 



最大定格 





E33EE11I ■■—I ■■! 31111 



23111 HSSSSBSI E!2E9| 

■ SSE ^ SBSSI^KlHiBV 
ESI E 95 EHSH EEHSB D 
ES9 E^^BSHSSI I^ESE^H ^39 


E 911 IHBHUKSBHIKSnUi R 131 
W^fBSSISMMWMMMWSM 




10 


10 


V ( x 


Vot 


VlH 


V IL 


= lMHz 


loFL 


Voh 


8 VW 


測定条件 


s 己号 


単位 



一 40〜85 


動作也度 


K )) MJ £ 



言己- 
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□DBCDomestic Digital Bus] 
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//PD 63IB 


端子機能 



ビン番号 


ック入力 






人力端子 


データ出力端 



通信結果やコマンド実行結果により発生する割り込み要求信号の出力端子.ホスト • コントローラ 
に対する動作開始要求信号として使用する.割り込み®求信号出力時間は約 10 //S 


-スのリード/ライト • モード切り袢え入力端子.ハイ • 
フウ • レベルにするとライト•モードになる.この端/•を 
’ • レベルに M 定することにより，シリアル•インター フエ • 
• • モードを切り袢えることもできる 


システム • クロック用発振 f 抟統端子. 

12 MHz の水品振動イ•またはセラミック発振-了を使用する.なお，発振 M 度を土0.5%以内で使用する 
こと 




D2B 人出力 


D 2 B 用正讹源 



•/ データ 切り袢え入力 


fcMBSSHI 

ma— 




D 2 B に接統する端子 


D 2 B バス • ドライハ•用正铌源端子. 
V UD , と接絞して使用する 


シリアル.インターフェースに入力されたデータをコマンドとして処理するか，データとして処理 
するかを切リ枰える端子.ハイ•レベルにするとコマンドとして処理し，ロウ•レベルにするとデ 
一夕として処理する.この端子をハイ•レベルにして，かつ R / W 端 T •をロウ•レベルに阆定するこ 
とにより，シリアル•インターフェースからのコマンド入力でリード/ライト.モードを切り押え 
ることもできる 


レベルにすると._シリアル.インターフェース入力が有効となる.ハイ.レベルに1 
'•クロック （ SCK ) 人力は無効となり， SO 端子がハイ•インピーダンスになる•また 
クロック.カウンタがリセットされる. CS 端子の状態は D2B の送受信動作に衫哪しそ 


TEST 


セット信号人力瑙子.ロウ • レベル入力によりリセットが 
を一度入力する.通常使用時はハイ • レベルを入力するこ 



. 凇源投人後 




OOI 


端子と接統して使用す 





















UART [Universal Asynchronous Receiver Transmitter] 


ビン接統 


+ 5V)Vcc 
NC 

(OV)GND 

RRD 

RBRs 

RBR ； 

RBRe 

RBRs 

RBR 4 

RBRi 

RBR ， 

RBR, 

PE 


OE 

SFD 

RRC 

DRR 

DR 

RRI 



TRC 

EPE 

as, 

as ； 


CRL 

TBR. 

TBRr 

TBR ^ 

TBR, 

TBR. 

TBR, 

TBR ノ 

TBR, 

TRO 

了 RE 

TBRL 

TBRE 


■特微 

•フルスタティック動作の UART 
• プログラムによる初期設定不要 
•ワード長5, 6，7, 8ビットをピン設定可能 
•偶数，奇数パリティ，パリティなしをピン設定可能 
•ストップ•ビット長1，2をピン設定可能 
•データ，コマンド，ステータスは単独アクセス可能 
かつ単独出力可能であるため，ワイヤード.ロジッ 
クでの使用か落易 


ブロック図 


TBRs 

(MSB) 


TBRi 

(LSB) 


IRE 

TBRE* 


TBRL 


TRC 


送倌パッファ•レジスタ 


送信タイミン 
グと WW 


ずリテ 

機構 


送倌レジスタ 


スター 


マルチプレクサ 



— MR 


CLS* 
CLS 2 
CR し 
MR 


TRO 

6BS 
飞 PE 




最大定格 





、力電圧 


肋作温度 


保存温度 




VCC 


V/N 


Topr 


Tstc 


疋 TO 




一 0.3 〜 Vtc+0.3 


一 40〜+85 


I 一 65〜+ 1 肋 I 


RRC 


DRR 


DR 


受信タイミ 
グと削御 


マルチプレクサ 


スター 

懷憒 


ストッ 

mm 


リテ 

mm 


受信レジスタ 


受信バッファ•レジスタ 


SFD 


3 ステート • 
パツフア 


RRD 


OE 


FE 


PE 


RBRs 1 


DC 特性 


IM6402 ではこれらの出力は 3 ステ - 卜 . IM6403 ではつねにアクテ 


RBRi 

(LSB) 


(: n» = — 40 〜 +85 で， Vcc= 5V±10%> 


KS^^S2ESIi^9 ESQ 
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IMB 402 /B 403 


■端子機能 




一 出力 

が _L 


DR，TRE t < 
となった 18 ^ 


inn 


，卜され， TBRE , TRO は 
ク後 TRE は “ H ” となる 


卜される 


CRL 


PI , SBS , 
CLS，EPE 


SFD 


ール入力が 


ー ル 人力 


35〜39 


技，ワード長の設定入乃 


EP , FE ， OE 受信ェ 


RBRh, 




ータス出力か 


• エラー，フレ 
禁止の場合は八 




SFD 


RBR ,^ LSB . データ長5〜 


•は MSB 側が 


RDD 


ブ ( DR は 


DR 


で DR をリ 


レジスタ•インブッ 


DR 


RRC 


TRB..S 


TBRL 


TRO 


TRE 


TRBE 




アル入力端子（正論理人力） 


データが受信され，2光み出し可能なことを示す. 


6402では SFD でアク 
6403は常時アクティつ 


16倍. 6403では水晶振動子または送受信共通，外部ク 


ー ド 


26〜33 


1 i 


TRB ,^ LSB . データ長 5 〜 


を使用 


アル出力端子. 


75188などをダイレクト接統可（正論理出力） 






で全データの送出終了を示す8251 




EMPTY に相当 


次のデータが赛き込み可能なことを示す. 


16倍. 


入力 / NC 6403の場合 


2^5 


”—分周比 


6402では SFD ^ 
6403は常時アク 


•は水晶振動子または外部ク 


”—分周比: 


ク時 GND 






























Ts 


To 


TAL 


TA し 


10 


10 


10 


Vo 


R/W 


特 


〖 L ?— 


IxD — 
RSo -♦ 
RS.- 



IRQ 

DB7 

DBe 
- DB ^ 
•— DB‘ 
一 DBi 
DB? 
- DB, 
— DBo 
- DSR 
- DCD 
Vcc 


同期式シリアル送用 LS I 
重/半二重動作可能 

レイト • ジュネレータ内藏 
8 4 3 2 MHz の水晶振動子により15種類の 
ボーレイトが設定司能 （5 0〜19 2 0 0 b p s ) 
ソフトウ x アを簡素化するためのブログラム可能な 
割り込み機能とステータス • レジスタを内蔵 
シリアル •エコー •モードの機能をもつ 
誤スタート•ビット検出機能をもつ 
ワード長，ストップ•ビット数，パリティ•ビット 
の発生，検出がプログラマブル 
モデム用のコントロール信号 MS 子をもつ 


DC 特性 


( T .=0-70 # C t V r cc = 5 V ±5%) 


ブロック図 


最大定格 


R/W 

CSo 

CS ； 



RSo 


♦令 


賢 ft 


受( I デ- 
レジス 


保存 iiit 


肋作溫度 


消費電力 


入力電圧 


電源電圧 


= lOOuA 


舉位 


CSo 一 

csl - 


- 360 - 

AGIA [Asynchronous Communication Interface Adaptor] 


SB 

| 題 B 晒 

國 II 

11 


St 


■TBTBTBi 


醫 i;FJ 


UHHrdl 轻 




圧力* 

電電溫 
ハ ff 作 

人消肋 
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SB5C51 


纗子機能 




R/W 


IRQ 


DB 0 〜 DB 7 


CS 0 , CSi 


RS 0 , RSi 


XTAL" 

XTAL 2 



マイク 


この倌号が- 



データ転送の基本となるク 


とき 6551 からデータを跣み，_ 




り込み要求 





18 



入出力 


割り込み要求倌号.この端子はオーブン 
人力端子にワイヤード OR 結合できる 


^クト時の 



を害き込む 


ン出力で，ほかの周辺 LSI の IRO とともに 


を除いて，通常ハイ•インピーダンス状 tt 






夕選択 


クリスタノレ • ピン 


こつながれ， 6551 内部 


夕の選択に使用 



送信デ ー 






内蔵のボーレイト•ジェネレータによつ 

靖子を外部水晶振動子 （ 1.8432MHz) 


TxD 出力は 


RxD 人力は 




QK2ZSS! 

aSEBKtKm 


たボーレイトを得るため，こ 



本の 


データを 転送 するときに 


ータをモデムから 6551 に 転送す るときに 



111 nr——mitfm 4 rfMa 


ク出力端子として使われる双方向 



らモデムをコ 
:って決まる 


ンスミッタの 
ると 自動的に _ 


厶に 6551 のスラ 
ことを示し，- 


トロールするのに使用される. RTS ピンの状態は，コマンド•レジスタの 


/用に使用される.“ 
<となる 


^スを伝えるために使用される. DTR が 
のときはディセーブルであることを示す 


夕がイネーブルさ 


のと き 6551 がイネーブルで 




DCD 


ア崎出 




デム状態を 6551 に伝えるために使用される. “L_ のときはモデムがレディであることを， “H” 
丨ときはノット•レディであることを示す 


6551 にモデムのキャリア•ディテクト出力の状態を伝えるために使用. _L_ のときはモデム•キャ 
リア信号が ON であることを示し， _H_ のときは OFF であることを示す 


































位 


/m 




リセット入力 RESET 
ライト入力 WR 





測定条件 


- 20 - 75 0 


一 60〜150 


保存溢度 


T 晴 


効作温度 


P ぃ 


mw 電力 




7¢源鬣 


f v :〇 


一 3〇2 - 

SBC [Serial Bus Controller] 


MS01 
〇 


マイコンから出力される2バイトのパラレル • デ ー 
夕をシリアル•データに蒙:操して出力するシリアル 

• バス•コント ローラ 
风用8ビット MPU バス • コンパチブル 
制り込み出力付き 

リセット、 CS 、 シリアル入力はシュミット入力 
マイコンの入出カボートの拡張、シリアル•バスの 
周辺機器との双方向通倌用コントローラ 


IH 





















MBB011FP 


■端子機能 


議 篇 




ス可能となる 




ル入力された 


■ ■ ■ - ■ H 

SCLK 

シフト. 

クロック出力 

SOUT 

シリアル • 
データ出力 


20 




“L レベルのときに， 
出力される. 


•の双方向性バス•ハ•ッファ.本端子を介してマ 


ロック出力端子. 

”状態になっている. 


7 出力端子. 

:いる. 


データが M 66011に書き込まれ. 


»いは内部ステータス情報がデー 



ンとの間でデ ー 



シリアル • 
通常はァク 




BMfeiiWBBIPB 




IB9iiBi 


ドレス入力 


ック入力 



通 m 実行時に M 


通信終了時にマ 


動作時は害き込み先 



データ入力端子. 


,それ以外の期間は 



状態に 




り込み要求價号を出力する. 



の選択を， 


ド動作時はリードしたいデータの指定を行 



ク出力 


GND 


正電源端子 


接地端子 


HQBEUDBm 

KHBEH 


、ック振動子を接統することにより， M 66011の動作クロックおよび SCLK 出カクロックを発生させる. 
外部からクロックを入力する場合には X ln 端子に入力し， X out 端子は開放する. 



正電源 (5 V ) 


接地 (0 V ) 


■機能概要 

M 66011 ( i , 並列入カデータを直列出力するための8ビット•シフトレジスタ2 
本と，直列入カデータを並列出力するための9ビット•シフトレジスト1本を内 
葳したシリアル • 八ス制御用半導体集積回路. 

マイコンとは8ビット.パラレル.データの送受信を行い，シリアル.バスへ 
の16ビット.データ出力動作およびシリアル • ハ•スからの9ビット.データの入 
力動作を行う. 

シリアル•データの送受信は，シフト•クロック出力 SCLK , シリアル•デー 


夕出力 SOUT , シリアル•データ入力 SIN およひ•アウトブット•イネーブル出力 
行 E の4本の信号線で行う. 

シフト.クロ ッ クの立ち下がりエッジに同期してシリアル • データが出力され, 
シフト • クロックの立ち上がリエッジでシリアル • データが取り込まれる. 

シリアル受信データは，先頭1 ビットのアクノリッジ•ビットと8 ビットのデ 
ータ•ビットから構成される. 





























特 


スター 
バリテ 

X ツク： 

クロック分周比+1，+16，+6 4の選択可能 
最大 1 Mb i t/s e c の転送可能 
(分周比+1の同期 te 送時） 

送受信共に2段バッファ構成 
ブレーク 状態可能 


DC 特性 



W BlLVMLl MUX 


OEBIIDSP 

^2 BE | ZuSE 


St9n^OOHK229 

w m —pim 





mMBamanwKm 



331 ■■K2H9K9I 


PSZ9 ■■■■■ ■KHQH SB 
H29HHHHHH03HIKV 

■EZH ■■■■■ ■^^■1 CCS 


S 








卜および 8 


rm 


CTS 


一 364 — 

ACIA [Asynchronous Communications Interface Adapter] 





















MCB 已 50 


端子機能 


[3301 ES3EI 


E 信号は 


入出力双方向性デ ー 


SB 


ス （ D 0 〜 




イト時以外も周期的に入力する必要がある 


バスの出力は3ス 




双方向性デ ー 


• ノ 


《スのデータ転送方向を制御する 


アドレスを決定するために使わ 
CS « と CSi が “ H ” レベルでから 


われる. 

、つ cs 2 が 


レベルのとき選択される 


，ジスタ/レシーブ • データ•レジスタあるいはコン 
ずれかを選択するために使われる 


ル • レジスタ/ 


IRQ 


TxCLK 


RxCLK 


TxData 


RxData 


CTS 


mi 


DCD 


送信要求 


送信要求 


データ • 


割り込み要求出力.割り込み状態が輓レ 


レベルになったままとなる 


送信され 


の同期を取るために使用.クロックの立ち下がりでデータを送信 


受信されるデータとの同期を取る倌号.受信側クロックの立ち上がりでデータをサンブリ 
取り込む 


直列データの出力端子 


グして 


窿列データの入力靖子 


モデムの“クリア•ツー•センド”出力. 
要求を出力可能とするための入力信号 


TDRE フラグを桄み出し可能とし，かつ送信の割り込み 




キャリア•デ 


クト”信号 


直列 データ•タイミン 


■ 


(CLK) 


fe 

(CLK) 


Mi 




900 • 
600 • 


500 

0.8 


650. 500 # 

450 # 280 # 




PMUBMIESBBEilSMmi 































SDA [Serial Data Adapter] 


ビン接統 


Vss 

RxData -• 
RxCLK — 
TxCLK - 

SM/DTR— 
T xData — 
IRQ ^- 
TUF- 
RES— 
CS- 


レ cc 



— CTS 
- DCD 


I 特徽 

モデムあるいは 周辺機器との間で使用され る 同期式 
シリアル •データ伝送用アダプタ 
送信，受信およびエラー検出回路からの割り込みが 
ブログラム司能 

1バイトまたは2バイトのシンク • コードによる丰 

ャラクタ同期が可能 

並列-変換の外部同期制御が可能 

ブログラム可能なシンク • コード.レジスタ 


• モデムおよび周辺機器の制御機能をもつ 
•送信，受信用にそれぞれ3バイトの F I F 0 内蔵 
•6，7, 8ビットのデータ送受信機能 
•供数または奇数パリティ，パリティなしのブログラ 
ムが可能 

•パリティ •エラー，オーバラン，アンダフローの チ 

ェック機能をもつ 


R/W 



ブロック図 


Transmit Clock 


最大定格 


Enable 14 


Read/Write 13 
Chip Select 10 


Register Select 11 


ずりテ 


アドレス • 
ロジック 



送倌デ-夕 
FIFO 
レジスタ 
( 3パイト〉 

n 1 


送倌シフ 
レジスタ 


Transmit 

Data 

Transmitter 
Under flow 


圜 ■ 團 an _ 


DC 特性 


( T .= -20 - +75 で • Vcc = 5 W ± 5 %) 


■29 BSSEEEl ■EK^H KB | 

yy ggg ii 丨 i ■ 

y iTfHifn ，い■和 ■ 


■Sgpi 義 m 震轉 

■_|a_ 


Receive Data 
Receive Clock 
Sync 
Match 


Data • 


ead 




























端子機能 



番号 





R/W 


RS 







TxCLK 


RxCLK 


RxData 


TxData 


CTS I 送倌要求 


DCD 











SM/DTR 


シンクマ 
データ • 





TUF トラン 



367 


HDB852 



CPU との間のデータ転送に使用される.データ • バスの出力は3ステート回路となつ • 


データ •ハ •スからのデータ入力あるいはデータ•バスへのデータ出力ができるようにするとともに 
CPU との閭のデータ転送を同期させる 


入出カデータ•バスのデータ転送方向を制御する.また R / W 信号は内部のリード粤用レジスタの 
選択にも使われる _ 


パクト倌号.データ転送は E 信号， R / W 倌号および RS 信号により実行される 


ール • レジスタ c 2 と c s シンク 
夕が選択される.また “ L _ 
•が選択される 



IRQ はオーブン.ドレインの出力であ 
なり CPU によって解除されるまで_!/ 


セット信号 


CPU へ割り込み信号を出す.“ 
レベルを保つ 


レベルで 割り込みと 




送信されるデータとの同期をとるために使われ，データはクロックの立ち下がりで送信さ 



受信されるデータとの同期をとるために使われる.クロックとデータは外部で同期されていること 
が必要で，受信側はクロックの立ち上がりでデータを受信する 


受倌シ 


送信シ 



データの入力靖子 





の出力端子 


に対応する入力信号で, 




データ送信を制御す 



デムの搬送波検出を示す _ CD ” 信号に対応する入力信号 


PGi と PC 2 の コントで 
選択されると （ PC , = 
ビット の幅の パルス 


ごットの幅のパルスを出す . PC 
“1”のときは DTR = _ L ”） 


ル•ビットの状態によって四つの機能をもつ.シンク.マッチ.モードが 
”， PC 2 =_0”）， シンク•コードを換出したときに SM / DTR 出力は，1 
|す. PC 2 = _ 1_になると SM 出力は PC 2 の反転したレベルになる. （ PC 2 = 


TUF トランスミット•データ FIFO の最後のロケーシ 
フトレジスタに••フィル•キャラクタ”の転送がなさ i 


，ン （#3) が空になり，トランスミッタ•シ 
たときに出力される 



















DUART CDual Universal Asynchronous Receiver Transmitter] 


ビン接鐃 


Ai — 
IPj - 
A ? -• 


ん 一 • 

IPo - 

R/W — 
DTACK — 
RxDB —• 
TxDB — 
OPi — 
OPj — 
OP5 — 
OP7 — 


GND 



Vcc 

IP4 

IPs 

IACK 

IP ? 

CS 


RESET 


■特徽 

6 8 0 0 0 バス • コンパチブルなデュアル全二重非同 

期式データ伝送用 LS I 

四つの受信データ.レジスタ•バッファ 

データ • フォーマッ トはプログラマブル. 

5〜8ビット • キャラクタ. 

ストップ•ビット長，パリテイは設定可能 
各送受信部に対してプログラマブル • ボーレ ー ト. 

18固定レート： 50〜 38.4 K ボー. 

タイマ/カウンタによる任意設定. 

外部の1倍または16疳クロック使用 


オーバラン.エラー检出 


•パリティ，フレーミング，オーバラン•エラー检出 
•誤リスタート•ビットの楡出 
• ライン • ブレークの生成と榆出 
•多機能ブログラマブル16ビット • カウンタ/タイマ 
を内蔵 

•多機能6ビット入カボート：クロック/制御入力とし 

す利用 

•多機能8ビット出カポート：ステータス/割り込み信 
号としてプログラム可能 
• 8マスカブル割り込み赛因で単一割り込み出力 


X,/CLK 

RxDA 

TxDA 

OPo 

OP? 

OP4 

OPe 



ブロック図 


DTACH 

R 7 W 

CS 

RESET 

RSrRSj 


内 W 削御回路 


X,/C し K 


IRQ 


プロセッサ* 

インターフェース 


タイミング 

回路 

ホ品発》回路 

ボーレイト • 
ジェネレータ 

ク□ック • 
セレクタ 

カウンタ/ 

タイマ 


外 8B 


ンターフ i - ス 


最大定格 


…目 
蕙*電圧 

入力電圧 

觔作温度 
保存诅度 


I 己号 

Vice 

VlN 

Toph 

Tstg 


定格 
-0.5-6.0 
-0.5-6.0 
0~70 
-65-150 


単位 

V 

V 


Do - D ; 


データ•ハス 
ハ•ツフ尸 


_ DC 特性 

<7\ = 0 〜 70.C, 
記号1測定条件 

VlL つ 

VlH 

Vol /ol = 2.4 mA 

Voh Ioh — 400/iA 

Iol Vout = 0 ~ Vcc 

IlL V//v=0 〜 Vccl 

ClN I 


Vcc = 5.0W±5%) 
max/min* ^ 単位 
0.8 V 

2.0_ V 

0.4 V 

2 ず V 

土 10 nk 

土 10 バ A 

15 pF 


IRQ 


IACK 


M リ込み制御 
田路 


V^cc 


GND 


チャ•ネル A 

2キャラクタ 
Tx ハ•ッファ 

4キャラクタ 
Rx ハ•ツファ 

g n == 

チャネノ UB 

2キャラクタ 
Tx パツフ尸 I 

4キャラクタ 1 
R "、 •ッファ 


入カボート 

状«変化 
掄出4 


TxDA 


RxDA 


TxDB 


RxDB 


IP0 - IP5 


出カボー 


OPo - OP ； 




MCB 已 B 已 1 


■纗子機能 



ビン番号 




入出力 







一夕およびステータス転送に使われる双方向 


•ッブ遘択信号 


CS 入力のアサートで，サイクルが起動すると入力で読み出しサイクル， 
みサイクルを示す 


読み出し，書き込み動作用の内部レジスタとボートを選択する 


〆 ベル状態で内部レジスタをク 



入力で害き込 



り込み要求 




書き込み，統み出しまたは割り込みサイクルでアサ ー トされる3 



出力 



要因以上が"真_であることを CPU に知らせる出力 


IJ り込みアクノ 



33 




RxDA 受倌データ A 


RxDB 受信デー 


TxDA 送倌データ 


TxDB 


OPo 


OPi 


送信デ ー 


出力0 


出力1 



11231 MQHQB 0002 


割り込みアクノ 


水晶振動子または外部ク 


水晶振動子のもう一方の側を接統す 


ャネル A の受信データ入力 


サイクルであることを示すアク 




B の受倌デー 



の送倌データ出力 


BE^HHCSIQ 



OPs 


OPe 


OPt 


出力 5 


出力 6 


出力 7 


■E3H EEQHHIHHHHIH9H E9EI 
■E2IIEEQIHHHHIHI ■EH BE1 



汎用出力. 


汎用出力. 


汎用出力. 


汎用出力. 


汎用出力. 


汎用出力. 


汎用出力. 


汎用出力. 


汎用入力 • 


汎用入力. 


汎用入力. 


沆用入力. 


洗用入力. 


汎用入力. 


A 送信要求 


B 送信要求 


ャネル A 送倌部ク1 


ウンタ/タイマ出力. 


qj 221 


3BE2SE3EE9BZ9COL^3i39QIIQ 

IKQ29S3IZISBEBEEE&EE 


送倌部ク i 


B 受倌部ク 


ク出力 



RxRDYA/FFULLA 出力 


RxRDYB/FFULLB 出力 


TxRDYA 出力 


TxRDYB 出力 



ル A 送信可人力 


B 送倌可入力 


B 受信外部ク 


ャネル A 送信外部ク 


ャネル A 受信外部ク 


B 送信外部ク 


■ 

a 

s 



ック入力 


ック入力 


入 


ック入 


夕/タイマ外部クロック入力 


































































— R*D 
—♦ T*D 
—DTR 
-CTS 
-DCO 
RTS 
NC 

— INPUT Pf 
— BUSY 
卜 FAULT 
-ACKNLG 


I 特 

調歩同期式シリアル•データ伝送とセントロニクス 
準拠プリンタ制御を行うインターフェースを備えた 

シリアル . パラレル • コンビネーシヨン.コントロ 
ー ラ 

調歩同期式全二重データ転送 

5〜8キャラクタ^^定可能 
ストップ•ビットの1，2指定可能 
パリティ•ビットの偶奇および有無の指定可 
能 

マーク•ライン上のスパイク•ノイズを検出 
し，誤スタート•ビットを検出する 
送信バッファはダブル•バッファ構成 


受信バッファは4段 FIFO 構成 
パリテイ， オーバ ラン， フレー ミングの各エ 
ラー検出機能をもつ 
セントロニクス•プリンタ制御_ 

データ出力のためのハンドシ X イク機能を内 

蔵 

内部バッファは12 8バイトの F I FO 構成 
ブリンタ • フォールト，ペー パ •エン プ ティ 
のエラー検出機能をもつ 

送信バッファ空，受信キャラクタ有効，プリンタ出 
力，バッファ空の条件で割り込み発生可能 
割り込みベクタ設定可能 



D&. 



DATA- 


WAIT 

D8, 



— DATA STROBE 
— DATA* 


ブロック図 


Jij 


| II l 画 _| 丨 I_— I ■ il ■■ ■ 20 ' 

KSa BSIS 3 E 3 W 


国 


■1 




錄 SB 闢匯 S 

■ i _—■ i ii !■ ii ■■ 


■SBHHHHIBEBKiElKB 

■训■ ■岬 1188 ^ 11 

■认 ， PMM 

»7 M TO WfEM 


iHi 


"A 


Vo 


Vo 


MK ： 


Vc 



Vc 


PRV 



RxV 


TxB 


Ts 



To 


70 


RxS 


IW 


+ 7 


+ 7 



ERR 


RD — 
WR -^ 
A/D — 
C §- 


保存温度 



動作温度 


T ベ 


内 8B 削鄱回 J 各 
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SPCC [Serial Parallel Combination Controller] 


S8HJ 
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LH 日 572 


端子機能 


DB 0 〜 DB 7 


ス / データ 選択 


RD 


3光み出 


害き込み 


/データ選択信号 


ノ.统み出し動作中であることを示す 


. 害き込み動作中であることを示す 


ブ選択 


ブ 


•ッブ選択信号 


' オーブン. 


31113 Hi DESEBSBIB^HDBE 


. CPU との同期用 


. CPU へ割り込み要求を示す 


INTACK |割り込み応答 


IEO 


割り込みイ ネーブル 入力 


割り込みイ ネーブル 出力 


DATA , 〜 DATA 4 出カデータ 


DATA STROBE 


BUSY 


ACKNLG 応答 


FAULT 






り込み応答サイクルを示す 


り込み優先順位を決め. 


. 割り込み優先順位を決めるデイ 


ーンを形成するために使用 


ーンを形成するために使用 


出カデ ー 


INPUT PRIME ブライム 


受信デ ー 


30 


31 


33 


40 


35 


37 


ァクテ 




データの 確定を示す 


ンタ装*動作中を示す 


ンタ装置からの応答信号 


ンタ装置の動作不能状態を示す 


ンタ装置の初期化信号 


. データ転送（送信）の用意完了を示す信号 


データの送信可能状態を示す倌号 


Q99EBEEBBSEBHIIK9IDIBI 


の送信要求倌号 


' データの受信可能状態を示す信号 












































































出 


入 


入 


圧 


項 


消 « 


出 : 


取圧 


D … 
D … 
D !— 
D •一 


D ， 一 

RCLK 一 
SIN — 
SOUT- 
CSo- 




XTA し 
XTALi 


DOSTR — 
(OV) Vss 



Vcc (+5 V ) 

-Ri 

♦- rlSd 

D§R 

— CIS 

♦—MR 

-OUT ： 

- • dTr 

- • rt 5 

— 5 utJ 

-♦ INTRPT 
NC 


各種の調歩同期式の直列通信処理をブログラマブル 
に設定できる 

8ビット/ I 6ビットなど各種の CPU と容易に接 
铳できる仕様となっている 

プログラマブルなボーレイト • ジュネレータを内蔵 
している 


•迗 信， 支 m , フイン • スアー タス，アーグ • 

などの割り込み処理をそれぞれ独立にセット 
• モデム制御のために信号線が用意されている 
( CTS , RTS , DS R , R I , CD ) 



ブロック図 


内部デ-夕•バス 


(①-⑧ ）■ デ參夕 • 
Dr 〜 Do ^-^ 1 パス•ハ•ツ 


受倌バッフ 
ァ-レジス 

9 


受倌シフト 
•レジスタ 


♦— ADS 
—CSOUT 


DISTR 

55 TR 


CSo 


ライン 

レジスタ 


(LS) 
分 fl ] デ-夕 
•ラッチ 
(MS) 


*(8 

タイミング 

削御 


ボーレイ 
卜-ジェ 
ネレータ 



■最大定格 

項目 f I 己号 

氰源電圧 Vcc 
入力電圧 VlN 
肋作溫嗖 Topr 
保存 TsTC t 

■ DC 特性 


DISTR 


* 択 

mm 

回路 


ライン • 
ステータス 
•レジスタ 


Ait 

タイミング 

制御 


-0.5 

— 0.5 


格 

+7』 

TTo 
~0 
+ 150 


単位 

"v" 

V 


CSOUT 

XTALi 

XTAU 


(T« = 0 # C-+70 # C t Vcc=+5V 土5%, V f ss = 0V) 






5V 


送 (fi 

データ • 
レジスタ 


モデム 

制禱 

レジスタ 


モデム • 
ステータフ 
•レジスタ 


送倌シフト!^ 
レジスタ丨 


モデム 

き_回路 


割り込み 
可否 
レジスタ 


割り込み 

制脚回路 
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UAR1 [Asynchronous Communication Element] 



HI 

翼圔 ■ 

is 

ii 











■H ^1 H I 


■EE————— 
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INS 已 250 


端子機能 




〇 , CSi 


cs 2 


DISTR ， 


DISTR 




ベルのとき，本チップが選択さ 


■ 



ベルのとき，選択さ 



ADS 





RCLK 




DSR 




26〜28 



ィ選択され， DOSTR 人力が“ H _ レベルまたは DOSTR が“ L ” レベルのとき，選択され 
L 夕へデータやコントロール.ワードが害き込まれる 


この人力が“ L ” レベルのとき，レジスタ•セレクト信号 ( Ao . AmA ,) およびチップ•セレクト倌号 
( CS 0 , CSf CS 2 のラッチ動作が行われる _ 


これらの人力は，リードまたはライト動作時にその対象になるレジスタを指定するために使用される 


—K—Ea 


レベル時には，すべてのレ 
<イサ • ラッチの3レジス: 


3033 9Q 


ホーノ 



回路を制御する16倍のク 


クの人力端子であ 



商列データ入力端子であ 



BIB3 圃 


CTS はモデム•コント 
4( CTS > を参照するこ 


ベルのとき， 


ター 


39 


simsi 


，その状態は 
る 




ベルのとき，デー 


ベルのとき，電話のベルの奋が 





タス • レジスタのビッ 



が送信可能な状態であることを示す 



こ受信さ 



たことを示す 


を示す 





ベルのとき.モデムに通信可能な状態であることを示す 


ベルのとき， 


こデータ転送可能な状態であることを示す 


( OUTD をブログラ 


gi 土: m •■:促 : g 里ふ!? 



BAUDOT] 丁 ボー 




汎用の出力端子であり，モデム.コントロール•レジスタのビット 3( OUT 2 ) をブログラムすること 
により，アクティブとなる _ 


CS 0 , CS M CS 2 がともにアクティブとなり，チップが選択状態となった場合に “ H _ レベル信号を出 
力する 


データが CPU によって3光み出されているとき， _ L _ レベルとなる.外部データ•トランシーバを 
ディセーブルするために使用される 


送信回路に使用される16倍のクロックを出力す • 


INTRPT 


SOUT 




I 


ブ状態と 




IER の対応ビットがセットさ 



た場合 



卜人出力 




， CPU 間との双方向性のデータ通信を行 



XTAL m 
XTA し 


ク入出力 


16, 




水晶振動子または外部クロックが接統さ 


































鐵 琴^^ 

■ TiT——— 

■篇 =BB 越 


pF 






Vo 


Vo 


Ts 


To 



max/m 


測定条件 


〜 70. 


DC 特性 


保存溢; ft ： 


-50 〜150 


動作 iii 度 
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MFP [Multi Function Peripheral] 



■特微 

• I BM PC / AT , XT ボート • アドレス • デコー 
ダをサボートする複合機能コントローラ 

• INS 8 2 5 0 UART と互換のある全二重シリア 
ル • ポート内蔵 

• 受信/送信部ごとにボーレートをプログラム可能 
• 完全なモデム制《機能内蔵 

• キヤラクタ•モードでのダブル•バッファリングが可 

能 

•異常スタート•ビット檢出機能をもつ 
• セントロニクス•ブリンタ•インターフェース 
•パラレル•ポート拡張モードでは双方向入出力をサボ 
—卜 

•パラレル•ボートは，レベル感知のリード可能な割り 
込みペンデイング • ステータスをサボート 
•パラレル•ボート • インターフェースを直接ドライブ 

可能 


ブロック図 



/ずラレル 
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MCS1BC4B1 


端子機能 



EXTEND 




RESET 



DTR 





DSR 


■■圓 


CSSE 


CSPA 


A 。 〜 A 2 


32 


データ•ターミナル•レディ. - L w のとき， 
DTR は UART がデータを受信する準備が 
できていることをモデムまたはデータ • セツ 
卜に知らせる 


， • データ出力 


送信許可. “ L ••のとき，モデムまたはデータ • 
セットがデータを受信する準偏ができている 
ことを示す 


受信キャリア検出. “ L ” のとき，モデムまた 
は データ • セッ トが データ • キヤリアを検出 
したことを示す 


リング•インジケータ. “ L ” のとき，モデム 
またはデータ • セットが電話リング倌号を検 
出したことを示す 


•セット.レディ. - L w のとき，モデ 
はデータ•セットが UART で通倌リ 
よび転送データをセットする準備がで 
ることを示す 


•• この信号が“ 

• がセレクトされ 


クト.この信号が“ 
一 卜が 選択される 


SIN 


PEND 


INTAT 



EXIZZZHHiHHHilHIHH 


デムまたはデ ー タ•セットからのシリア 
• データ 人力 


，出力. PEND は， 

、•ラレル • ボートが 1 
し”である 



AT 用のシ 



ート割り込み 


PD 0 〜 PD 7 53〜 









CPU <5 


I / O ライト•ストローブ.この信号が • 
とき， CPU はデータを UART または 
ル • ボートにライトすることができる 



STROBE 


AUTOFD 


INIT 


SLIN 


IRQ 7 AT 


ALE 


ERROR 


SLCT 


BUSY 


PE 



55 


56 


57 


58 


59 


62 


63 


65 


66 


67 


68 


入出力 


入出力 


入出力 


入出力 


入出力 



• ローブ. “ L w のとき，デー i 
クロック出力する _ 


ブリンタ 自動給紙. “ L ” のとき， 各々 の行が 
ブリントされた後でライン • フィードを行う 


プリンタの 初期化. “ L ” のとき，ブリンタは 
初期化 ルーチンを 開始する 


ブリンタ•セレクト.のとき，ブリンタ 
を選択する 


•ート割り込み 


_ • イネーブノ 






_リンタ •エラー. - L " のときプリンタ•ェ 
一を 示す 


ブリンタ•セレクテッド. “ H ” のときブリン 
夕を 選択され ていることを示す 


I ンタ•ビジィ. “ H •のときブリンタがデ 
>を受け入れることができないことを示す 


用紙の終わり. “ H ” のときブリンタが用紙の 
終わりを検出したことを示す 


f リンタ•アクメリッジ. u H n のときブリン 
>がデータを受信したことを示す 
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USART [Universal Synchronous Asynchronous Receiver Transmitter] 



ビン接纊 


( ov ) 


0? ^ 
D ， 一 
RxD — 


GNO U 
〇 4 ^rl 



D ， 一 

WR — 
西- 
C/D - 
RO - 


RxROY 



Do 

- Vcc(+5V) 

— RxC 
— DTR 
— RTS 

DSR 

— RESET 
— CLK 
— TxD 
— TxEMPTY 
- CTS 

— SYNOET/BRKDET 
— TxRDY 


■特徽 

プログラマ ブルに，非同期/同期通信のいずれも選 
択することができる 

同期式では5〜8ビット•キャラクタの処理，内部 
/外部丰ャラクタ同期を選択できる 
BSC に対応し，自勦 SYN キャラクタ挿入ができ 
る 




同期： DC 〜5 6 Kb i t/s e c 
非同期： DC 〜 19. 2 Kbit/sec 


全二重， ダブル•バッファ方式による送受信バッフ 
ァをもっている 

エラー 検出としてパリティ， オーバ ラン， フレー ミ 
ング • エラーが ある 

非同期モードでは，5〜8ビット•キャラクタ，ス 
トップ•ビット1， 1. 5, 2などの使用選択がで 
きる 

ブレーク . キャラクタ送出ができる 
8ビット • 16ビット CPU と容易に 接統 できる 



ブロック図 


Dt-Do 


データ 
パス 
ハ•ツフ 


道信 

ハ • ッフ 7 

(P—S) 


パラレル 
シリアル 

-^OTxD 


最大走格 


賺戛圧| 


w 力電圧 


動作值度 


保存滄度 I 


囂 


VCC 


VlN 


Topr 


Ts — 




-0.5 


伸 1 


〜 +7.0 


— 7.0 


〜+70 


〜本1 «；ft I 



DC 特性 


己号 ； W 定条件 


ViH I _ 


VlL J _ 


Voh I /o/#=—0.4»A 


Vol I /ol = — 2.2«A 


Vcc I_ 


Icc 全出力 - JT 


RESET 

CLK 

C/D 

RD 

WR 

cs 

DSR 

DTR 

CTS 

RTS 


リード/ 
ライト 
制御 

ロジック 


送信制御 


TxRDY 

TxEMPTY 

T^C 


受倌 

ハ•ッファ 

(S-P) 


RxD 


モデム 

制御 


受倌制御 


RxRDY 

"RxC 

SYNDET/BRKDET 


-0 


2•‘ 


-0 


Vcc 


0.8 


0.45 


7 

100 


V 


V 


V 


V 


V 

mA 
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8251 A 


蟈子機能 




ン 番号 


人出力 


RESET 


,システム 
ス帽が必要 


クロックの6 


CS 


37ン 
WRIT 


-タス 


内部 SYNC ( O ) 所定の Sync キャラクタ检出で 
“ H ”， ステータス S 光み出しで“ L " 

外部 SYNC ⑴ RxC 1サイクル以上の入力で同 
期檜出モードから抜ける 


BRKDET 
(非同期モード) 


_ 


レーク状態檜出 • 1ワード分のスペース人 
で“ H ” となり •マーク 入力あるいは RESET 
“ L ” となる （ x 1モードでは2ワードのス 
ース人力で“ H " となる） 


RD 


DTR , RTS , | 24, 23, 


出力，出力, 
人力 


= RD “ L ” は!* 止 


RS -232 C の倌号に対応する入出力信号。使用 
しない場合は，たんなる I / CM * 号（自由に使え 
る） 


•ル出力 




TxEMPTY 




次のデータを害き込めることを示す（デー: 
を害き込むと“ L ” となる） Tx ディセーブル t 
するとマスクされて“ H " とならない 


すべてのデータが送出し終わったことを示す 
(データを書き込むと“ L ” となる） 


送倌ク1 
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巳 SPSC [Boundary Scan Para 



llel Serial Converter] 


■特徴 

• 並列プロセッサに直列スキャン•テスト • バスを接 
絞するためのイン ターフエース 

• IEEE 規格1149. KJTAG ) テスト • アクセス • ボートお 

よびバウンダリ•スキャン•アーキテクチャとコン 
パチブル 

•最高 2本までの 1149.1 スキャン • リングとのインタ 

ーフ X — ス 

•テスト*データ入カボートにおける16ビット直列 
シグネチャーコンパクション （S SC 〉 

•テスト. データ 出カ ボー トにおける擬似ランダム • 
パターンの自動発生 


■ブロック図 
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SCANPSC100F 


翊子機能 




SCK 


OE 


CE 





ローのと き’ PSC 100 を起動する. モード•ビット，シフタ/ハ•ッファおよ 
:び PPI はすべて定義された状態で起動される. RST は改#されたノイズ i 


で遅延さ 


リセット • ピンは非同期人力であり 
CNT 32 制1御ロジック， TCKfW 御，: 
性のためヒステリシス特性をもって 


システム-クロックは内部タイミングをすべて职動する.また TCK は SCK をゲート 
信号. SCK は改薄されたノイズ酎性のためヒステリシス特性をもっている. 


出カイネーブルはハイのときすべての SSI 出力を TRI - STATE ® 出力にする.この信号がフロー ト状態のとき， 
力を自動的に TRI - STATE ® 出力するため， 20 kO ののブル • アップ抵抗が接統されている- 


-ッブ •イ ネーブルはローのと き バイ ト転送のため PPI をイ ネーブルに する. D (7 : 0) および RDY 
>れば TRI - STATE ® 出力する. CE は改轉されたノイズ酎性のためヒステリシス特性をもっている 


统み出し/害き込みは PPI サイクルを定義し，ハイであれば読み出しを，ローであれば害き込みを行- 
轉されたノイズ酎性のためヒステリシス特性をもっている. 


ストローブはすべての PPI 八イト転送のタイミングをとるため使」 





R/W は改 


STATE ® 出力する.すべての他の PPI 入力はこの信号に対して，指定さ 
に合致しなければならない. STB は改善されたノイズ酎性のためヒステ 


D (7 : 0) は STB がハイのとき TRI - 
セットアップ 期間 およびホールド 期間 
ス特性をもっている. 



たは2光み出し 



ジスタを 選択す る目的に 



双方向性ピンは* PSC 100 との間で並列デ ー 


割り込みは定義された割り込みイベン 



usammmMimmmm, \ \ 11111 [ 1111 1 



.INT は 



ディはホストと ’ PSCIOO との間の非同期ハ•イト転送を同期するのに使う. RDY はアドレスされた 
ス可能なことを通知する. RDY は CE がローのと きイネーブルされる. 


ジスタがアク 


は OE が口一のときイネーブルされる. 


ー ド切り替え信号を供給するための直列出力. TMS (1 : 0) は OE が 


TDI 


FRZ 



テスト•モード選択ピンは UUT に • 
一のときイネーブルされる. 


••クロック出力は UUT に分配す* 
I る. 


フリーズ.ピンは TCK 上にユーザ固有パルスの発生に使う. FRZ イネーブル.モード.ビットがセットされている 
とき， FRZ がハイになれば， TCK 出力を強制的にハイにする. FRZ は改苒されたノイズ耐性のためヒステリシス特 
性をもつている. 


た信号. TCK は OE が ローのと きイネーブ 


••データ入力は PSI への直列スキャン入力. UUT からの TDO ラインがフロー ト状態のとき， TDI を強制的 
I 1にするため 20 kO のブル • アップ抵抗が接統されている. 



























■特徽 

• 4チャネルのシリアル • ボー トを内蔵した UART 
•各 チャネルと も全二重送受信可能 

• ダブル • バッファ ;^ のトランスミッタ/レシーバ 
•各チャネルごとに転送レートを，ハード，ソフトの 

両方で設定可能 



ブロック図 


ステータス 
レジスタ 


ラク 


ラク 


ラク 


0 


レジスタ 

2 

70 


レジスタ 

2 


レジスタ 

3 


レジスタ 

4 


レジスタ 

5 



KIkkJtJ 


Li] 


K 7 

■ II ■■画 


— ■■■画 —— 

■HUHiBnamMni 


10 


10 


RD 





TxRDY 




rsal Asynchronous Receiver Transmitter 」 


U ART CUnive 



C/D —H 4 

CS -J 5 


最大定格 I 


I 己号 


電源電 


DC 特性 

け • = 〜 +70 .C 


mammammi 


wammmnsmi 

KZZB HESSZSSI 


mA 



ZUOB 
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RF5C59 


端子機能 




この LSI と CPU との間で 
データ • 八ス 


r ット入力.“ 



の転送に使われる双方向3ステート 





チップ•セレクト入力. _ L ” アクティブ.この端子が“ L ” レベルのとき， CPU とデータ転送が 
可能 


のとき，指定さ. 




ル悄鳅かステータス情報かを知らせる入力 


A 2 〜 A 0 


RxRDY 


CLK 


TxDA . TxDB ， 
TxDC TxDD 


RxDA , RxDB 




GND 


データの受信があったことを知らせる CPU への割り込み倌号 


データ 出力 


データ 入力 


mm 


グラウン 


ック入力 





出力 


の受信部シ 




データ 入力 


14,19, 


TxRDY |送信 


TX24 


DIVAEN 

DIRA 2 〜 

DVRAo 


DIVBEN 

DVRB 2 〜 

DVRB 0 


DIVCEN 

DVRC 2 〜 

DVRCo 


DIVDEN 


分周信号 







の送信が可能なことを知らせる CPU への割り込み倌号 


CLK 入力の1/24分周出力 


股定入力 


TxCA,TxCB 
TxCC , TxCD 

送信ク 〗 

RxCA,RxCB 
RxCC , RxCD 

受信ク 1 




レイトのハードウェアによる設定入力. DIV * EN が“ L ” のときは，対応するボートの転送 
は DVRh DVR *, DVR *。 の入力状態で決まる. DIV * EN が“ H ” のときはインストラクシ 
レジスタ4, 5に書き込まれるデータによって転送レイトが決まる 



33〜30 


35 



各ボートの送信時の転送クロック出力.送信データはこのクロックの立ち下がりに同期して出力さ 
れる 


~ 一 - --ィ_ム 同期が 


各ボートの受信時の転送ク C 
とられる 

フック出力.> 

L 夕ート•ビットの立ち下が r 

) に同期し1 












































■ ビン接統 

1 i l I ： I I I J I I t T i T T 


I 特徴 

8 6 系 C P U 用の非同期式データ用 L S I 
8 2 5 0 A/B と 機能 コンパチブルで， IBM 
PC - XT/AT システム•バスとのインターフェ 

ース 機能を すべて 内蔵 

8ビット x 16のアドレス制御レジスタをもつ 
豊富な ァ ドレッシング•モード 
アドレス • デコーダ_ 

アドレス•データ 分離 _ 

外部 アドレス • デコーダ出力による 制御可能 
300/1 1 0 bps ボーレイト • ジェネレータ内 
蔵 

ブロトコル.コントローラ の 拡張 入力 機能内被 （ 5 


最大定格 


本） 

ブロトコル. 

蔵 

I ブロック図 


ラの拡張入力機能内蔵 （ 5 
ラのスタンバイ 制御機能内 




項目 

電源電圧 

入力電圧 

消*電力 

觔作溫度 
保存温度 


I 己号 

Vcc 

VlN 

Pd 

Topr 

Tstc 


t 


お 


o o o 
co era : ^ (r 


UJ UJ 
O O 

父 ゞ : 

o 


Jl 択 & 削御部 




OUT? — 
OUT, - 
V S S3 

ALES — 
WRS — 
RDS - 
1ST ； - 
SRS — 
SLCTD — 
STNBY — 
STNEN — 
DCDC — 
DTRC - 

CE - 
ADE — 
COM - 



STC 9610 F 


25 
24 . 


T T T T T T T t T t t t T T i 1 i T T T T t T 

I れ—パ"心" 翊ぬ那關藤 

丄〜 


DC 特性 


己号 
VlL 
VlH 

PbT 

VOH 

IOL 

IlL 


(T. = 0-70*C, 
>»' l 定条件 | 


/oL = 6mA 
7o// = 2mA_ 
Vovt = 0, 5.5V 
Vin = 0, 5.5V 


Vcc = 5V±10%) 

max/min # 一 単位 
0.6 V 

2.2* V 

0.4 V 

Vcc -0.4 # V 

土 1 "A 

±1 uA 
















j jili S Si!! I 

x i x x i ■ me »■ 11111111111;I 


弓 U 

il 
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ACI [Asynchronous Communication Interface] 







troiv 2 N3o 
315 BV9 

ooeloll 
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STC9B10F 


端子機能 


ra— TTBd—PEfgTE 

lEI^B EEEEBSE 


•、スト側への入力端子 



y 卜信号を出力す* 


:—ドでは RT への入力をそのま 
^ow Speed モードでは内蔵ボー 
ネレータで生成される受信クロ 


HIGHZ 


RESET 


D ■■國 


Kss 電源端 


スト CPU の上位アドレス ( A l 5 - A 10 ) のデ 
ード結果を使用する場合の入力端子 







がマ 
スの 


221231 |E23DBQSE^9DEE^^QEiS^El^^^Qi 


テート出力. IBM 
IRCM こ接統する 


り込み倌号 


る場合 



High Speed モードでは， RxDH への 人力を出 
力する. Low Speed モードでは， RxDL への 
人力を出力する 


ード信号を入: 


•信号を人力 


DMA コント ローラ カ< ハ•スを使用している 
を示す信号 AEN を人力する 


LSI 试験用入力端子 


OUT 2 


OUT , 


ALES 


WRS 


RDS 


65 


66 


68 


69 


70 





こ掩統す* 


out 2 o 値を出力す 


OUT ^ の値を出力つ 










•信号を人力す 


ード信号を人力す 



Kcx •電源端子+ 


こ接統 



の拡张人カボート 



SS 


T ； 


■ Ihl f i7ifi 

■ 遞； m^ghwi 


ネーブノ 


:デルの受信データ 


期モデムの送信ク 


期モデムの受倌 


r 人力する 


f ンバイ解除割り込みの禁止用人力 


解除割リ込みを発生す* 


制御信号 


STNBY 


:ット信号を出力す. 



IBM POXT のハーフ 
場合に必要となる 


ホスト側 • 
リート•しプ 

制御する 


スロットで使用する 




外部アドレス 
コード結果を 


内蔵アド 




ダを使用する場合, 


ーブル端子 










































































































ブログラマブルに設定することができる 
ブレーク信号の送出，検出ができる 

パリテイ，オーバラン，フレーミング•エラーを検 

出する 

之80のデイジイ.チェーン割り込み制御機能をも 

〇 

割り込みべクトルの仕様をプログラマブルに設定で 
きる 



チャネル A • 1 

チャネル A — 
ディスクリート — 
制御およびステ~ 
-タス回 S 各 


} シリアル•デ-夕 

送受信クロック 
WAIT/READY 




くは 


RiA 



I 特衝 

独立した二つの全二重同期式の通信の処理機能を 

もっている 

それぞれ独立してモデムの制御およびモニタができ 
る 

通信速度は〇〜5 0 0 Kb i t/s ec (2. 5 M 
Hz ) f 〇〜 800 Kb it/sec (4 MHz ) 

となっている • シリアル • データのフォーマットを 


ブロック図 


内部制御 

ロジック 


データ•ハス 


W 御練 


CPU 

ハス 

入出力 


IORO 

CE 

B/A 

C/D 

RO 

GNDi 


GNO(OV) 

W/ROYB 

RiB 

RxDB 

RxTiCB 

TkDB 

DTRB 

RTSB 

CTSB 

DCOB 

RESET 


RTSA 

CTSA 

DCDA 

CLK 


+ 5V GND 

最大定格 




Vo 


Ts 


To 


+ 5 


+ 7 


DT 


RxCA — 
T^A — 
TxDA — 


DC 特性 < 


= 一 250pA 


保//溫* 


動作溫度 


入力電圧 


電源電圧 


I 己号 



;凡用制御 


穴 8 B パス 


W/RDYA — 
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DART [Dual Asynchronous Receiver/Transmitter 〕 



II 




















Z 巳 470 


蟈子の機能 


[233 HHIEHIIDHHH BSd EEB IHIHHHHHIlHHr 



, B の選択. 



ルが選択さ 







クを接統す 


( System ) Clock . Z 80 のシ； 


Clear To Send . モデムの制御信号.モデムの送信可を検出する.チャネル A , B にそれぞれ独立 
にもっている 






を検出す 




データ•ター 


割り込みイネーブル入出力 


Data Terminal Ready . モデム制御信号. DART が送受信可能であることを示す 


INT 


割り込み要求 



Interrupt Enable In . Z 80 の割り込みのデイ 


Interrupt Request . CPU に対して割り込み要求を出す 



こよる優先順位判定に利用す 






Receive Data . 直列の受倌デー 


卜纗子 




，•バスの Ml に掩統する.割り込みベクトル送出のとき 


I/O Request . 入出カデハ•イスに対する S 光み害きのときに“ L _になる.コントロール•バスの IORQ 
に接統する 


Receiver Clock . レシーブ•データ受倌用のクロック信号を入力する.チャネル B については， 
TxCB と同一端子になっている 


ー ド搡作を行- 



この端子か 





こついては ， RxCB 



















































RTS ； 
— CTS ； 
— DCD ； 
— RESET 











Vc 


0^ 


10 


Vc 


0^ 


10 


10 


Vc 


Ts 


Vo 


To 


Vo 


+ 5 


^7. 


+ 0 


26 


Rx 


NC 


Rx 


510 


WAIT/RFADY 


附した二つの全二重チャネル 
Z 8 0モード2割り込み可 
類歩同期，同期， SDLC , HDLC 対応可能 
〇〜 880 Kbit / sec 転送レート 
受信レジスタは3段 FIF 0 内蔵 
2種の CRC 生成回路内蔵 

モデム制御線は，単なるビット I / O として使用可 


ブロック図 


• C PU または DMAC へ WA 1 T/R e a d y 信号 

出力可 

•ボーレイト•クロックは，デューティ比の目由度が 
高い 

(” H ” または” L ” のパルス幅が 18 0 n s 以上） 

• CTC の 出力を直接 ボーレイト.クロックに 使用可 

> シリアル - デ - 

} 送受倌ク□ッ 
SYNC 

WAIT/READY 



保存温度 


〜+ 150 


= 一 250" A 


助作温度 


DTRB 


.OmA 


電圧 


最大定格 


—dtr b 


-^TxDa 


—Rx 。 


Rx し 8 



込み 






; 凡用^阑 
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SID [Serial Input/Output Controller] 


下表 « 0B 


*3? 一!!*1*1*1*3*§*§*|一 









1 


iisi 

li il 

11 


BBB 

11籠 

凰 ill 




触 
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z 日 440 〜 Z 日 442 


端子の機能 




Z 80 CPU のデー 



と接統し， CPU と SIO 間のデータ転送に使用する 


C/D 


制御/データ選択 


SIO の Ai 


この信号は, 
する.通常, 



IORQ I 人出力要求 





，を選択.通常， CPU の 


CPU と SIO の間で転送される信号が，制御コマンドで, 
CPU のアドレス線 Ao を接統する 


ーブル信号で，アドレスをデコードした信号を接絞する 


ス綠 A , を抟統する 


コマンドであるかデータであるかを区別 


内部信号の同期をとるために使用. 



ックを接絞す 




ッジ信号として使用した 




CPU の Ml 信号を接梭する. IORQ 信号とともにメ 
り， RETI 命令を解釈するのに用いる 


CPU の IORQ 信号に抟統する. CPU と SIO 閭でデータを転送する場合， B / A , C / D , CD , およ 
び RD と組み合わせて使用する 


CPU の RD 信号と接枝する t CE と IORQ がアクティブで, 
夕を3光み出す. CE と IORQ がアクティブで， RD が^アク • 


SIO をリ- 





みイネーブル出力 


W / RDY ^ 

W / RDYb 


ran CSB3S3EEDBB 


割り込みの優先順位を決めるデイジィ • チェーン回路を IEO と共に構成する. 
この信号が _ H ” のとき， SIO は割り込みを行うことができる 


L ェーン回路を構成する. IEO が“ L ” の場合，そのデハ•イスあるいはそれ 
バイスが割り込みを実行中であることを示す 


卜/ 





DMA コントローラ用レディ綠，または CPU と SI 0 間のデータ転送速度を合わせるためのウェイ 
卜線として利用 


二いる場合，この信号を二 


■ 

• 22 

12 

• 28 

A J 




オート•イネーブルに SIO がブ 
レシーハ•がイネーブルになる 


受信データ線 



る場合，この信号を 



ブにすると対応する 


ると対応する 








送信データ綠 


受倌ク 



%受信データは RxC の立ち上がりでサンブ 





送信ク 




は TxC の立ち下が 



変化する 


害き込みレジス 
RTS ビットを- 


害き込みレジスタ内の DTR 
ればこの信号をアクティブに 


3 ^ 000111 


. sio が送信したいときに 



.SIO が受信できる状態にな 


入出力 外部同期通信に使用する場合，外部同期が成立したらこの信号をアク 



(注）ピン番号は SIO /0 を記入 














































EXTMD 

CFO 

CF 1 

XIN 

XOUT 

GND 


■最大定格 



I 特徴 

ITU — T 勧告 V .14 に窄拠し，同期/非同期式信号の相互変換機能を内蔵 
- 600 bps から 19.2 Kbps までの通信速度に対応 
一 300 bps 以下の信号に対してはバイパス • モードを使用し対応 
(バイパス • モードでは同期/非同期信号の変換は行われない） 

一 非同期式信号のキャラクタ • フォーマツ トは8から11ビツトに紂応 
一基本信号速度範囲および拡張信号速度範囲に対応 

システム.クロックとしてクリスタル または外部 クロック人力の 選択が可能 


■ブロック図 


TXDIN 


TXD 0 UT 


タイミング 


X 0 UT 



BYPASS 

EXTMD 

CFO 


CF 1 


ASYNC / SYNC コンバータ 







^ 21111 qqqqUBHM HBH Dl 


■■■■■国 ■■ 









电位 


RXDIN 


RXDOUT 


ASYNC/SYNC Converter 


NPC 















端子番号 


端子名 


1 

BYPASS 

バイバスモード掬定（インターフェースレジスタ） 

300 bps 以下の時 （300 bps 以上でも可)、 Hi に投定する0 

Lo : ノーマルモード 

Hi :バイパスモード（同期/非同期式 m 号間の変換を行なわない〉 

2 

EXTMD 

速度変動許容範囲指定（インターフ X — スレジスタ） 

非同期式 m 号受信時の速度変動に対する許容範囲を投定する0 

Lo :基本信号速度範囲（+1.0%〜- 2.5%) 

Hi :拡張倌号速度範囲 （+ 2.3 %〜 - 2.5 %) 

3/4 

CF 0/ CF 1 

- r 

キャラクター • フォーマット選択 
(インターフュースレジスタ〉 

非同期式信号のキャラクタフォーマ 
ット （ M > を投定する。 

♦ ••実铒理は、1ストップ+8データ 

CF 1/ CF 0 


叉トト f，h 

ヂポ，卜00 

スト，ブビ，卜 


Lo 

lo 

8 

氣巍 氣 A 氣 ■ • ■ .flL 巍 A •應 Ak •獻 A 應 k &獻巍 A 隹隹 A 龜巍 • 4 

1 

6 

1 


Lo 

Hi 

^ ^ ^ ^ ^ ^ — ，賢 ^ ▼ • ■ ▼ ▼ ， 一 飞 

9 

A • • 巍 魏 Al • ■ 巍 • 隹 A • . A A • A 

1 

7 

1 

■ •备•數 A 巍 .t ft 1 • 巍像％ % 




Hi 

Lo 

▼ — — w — — ▼ 罗 一 一 一 ▼一 ▼罗 —▼ — ^ 

10 

t 魏 • • * A 魏隹 A 龜巍儀《 A A • 魏魏巍■巍 A •義 L A A 赢魏巍隹•魏■魏 

1 

8 

擎 ^ — ^ ^ ^ 平 ^ 罗 —— 一—^ ^ ▼ 一 ^ ^ ^ 

1 

1 癒^^^^^^數••魏巍巍 ft 亀^^ 亀巍翁鲁％ 




+ 2ストップ 

Hi 

Hi 

▼ — W W ^ ^ ▼ ▼ - ▼ 平 ▼胃—^ , 

11 

1 

9 

1 

拿 

5 

XIN 

発振部入力堆子 

11.0592 MHz のクリスタルを XIN / XOUT 間に接狭するか、外郎クロックをこの端子に接統する0 

6 

XOUT 

発振部出力«子 

7 


チップセレクト入力 
< CPU 使用畤> 

端子1〜4までのインターフェースレジスタを害き込む場合には、 CS 雄子を Lo にセットする。 

通常は CPU からデコードされたァドレスを接铳する0 
< CPU 未使用時> 

GND に接铳する。 

8 

GND 

グランド纗子 

9 

wn 

ライトイネーブル 

< CPU 使用時> 

子がアクティブで、 WKttl 子が Lo になると、靖子1〜4までのデータ（インターフェースレジスタ〉 

を取り込み、 Lo から Hi になることで、データがラッチされる0 

< r PU 来使用畤> 

GND に接狭する。埔子1〜4の伏*は、変更した時点で有幼になる。 

10 

RXDOUT 

非同期式信号出力纗子 

11 

TXDIN 

非同期式 m 号入力纗子 

12 

RXCIN 

同期式信号受信用クロック 入力 m 子 

13 

RXDIN 

同期式信号入力雉子 

14 

TXCIN 

同期式信号送 m 用クロック入力雄子 

15 

TXDOUT 

同期式倍号出力纗子 

16 

VDD 

+ 5 V 霣騄供給雄子 
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LAP 巳 Controller 


ビン接 m 

K _J _ H _G / _E _D C B A 

◎ ◎◎◎◎◎◎◎◎◎ 

28 29 30 3132 33 34 35 361 

◎ ◎◎◎◎◎◎◎◎◎ 

"27 58 59 60 6162 63 64 37 2 


◎ ◎ ◎ 

26 57 68 

◎ ◎ 

25 56 

◎ ◎ 

24 55 

◎ ◎ 

23 54 

◎ ◎ 

22 53 

◎ ◎ ◎ 

2152 67 


◎ ◎ ◎ 

65 38 3 

◎ ◎ 

39 4 

◎ ◎ 

40 5 

◎ ◎ 

416 

◎ ◎ 

42 7 

◎ ◎ ◎ 

66 43 8 


◎ ◎◎◎◎◎◎◎◎◎ 

20 5150 49 48 47 46 45 44 9 

◎ ◎◎◎◎◎◎◎◎◎ 

19181716151413121110 

底面囡 


2 


4 


5 

6 

7 

8 

9 

10 


最大定格 


m 

1^^ 


m 



■ 



Ai 

Li 



— 





E9 

\mm 


El 

mm 

MSBEM 

csi 

17 

A 21 /D 13 

E9 

KB 

NUM # 


mm 

wmsm 

wm 

29 

CS 

E9 

mm 

mom 

JEM 

mm 

KSOI 

wm 

58 

TXC 

mm 

mm 

GND 

MsM 

■ ホ — 

LDS 

■9 

57 


IES 

mm 

mam 

E9 

mm 


wm 

56 


A? 

7 

Ai 

Dio 

13 

Al6/D« 

Js 

55 

Ph 


mm 

■Em 

mm 

33 


MM 

54 

msm 

E9 

MM 

mnm 

M3M 

62 


wm 

53 


1001 

10 


■相 

mm 

GND I 

EB 

52 


EH 

36 



mm 

■M3 

BB 

51 


mm 

37 

1 IACK | 

mm 




18 

I A 23 /D 15 | 

ES 

38 

IB33I 

M3M 

wm 


M3M 

28 


mm 

39 

■ESI 


mm 

KffyjijTi 

M3M 

27 


Bs 

40 



mm 

A 18 /D 101 

MSM 

26 


Bh 

41 

A i1 

L_g* 

31 

KQBi 

Ka 

25 

RXC I 

b 7 

mm 

mnm 

W3M 

60 


mm 

24 

mtsm 

Bh 

KDI 

msssmi 


49 

fcjTTfitfTl 


23 

IB 291 

mm 

mm 

mmm 


16 

wmsm 

M3M 

22 

WEm 


mm 

wmm 

■a 

30 



21 


W3M 

_ 濯 

HDS 1 

EB 

59 


M2M 

20 


M2M 



■a 

68 

■SBI 

[29 

19 

mivof^u 

Cl 

65 

NC ## 

H« 

67 

BRTRY | 





項 g 

言己号 

定格 

単位 


屯源電压 

Vcc 

7.0 

V 

入力電圧 

VlN 

-0.3 〜 Vtc + 0.3 

V 

動作溫度 

Tohh 

〇〜 70 

•C 

保存温 * 

Tstc 

-55 〜 150 

•C 

■ DC 特性 （ T"=0 〜 70X, Vcc = 

5V ± 5% ) 

1 己号 

定条件 

max/min’ 

単位 

ViL 


0.8 

V 

ViH 


2 ず 

V 

V(,L 

to/. = 1.6mA 

0.4 

V 

VnH 

Ioh = 200# A 

2.4 # 

V 

loL i 


10 

M 



2.5 

M 


f =lMHz 




♦ NUM : Not Users Mode 

♦ * NC : Not Connection 


■特徵 

• CC I TT ^ i ^ X . 2 5 LAP B を完全サボート 
• HDLC フレーミング，ゼロ挿入肖 I 餘，フラグ制御, 

再送制御，状態制御などを行う 
• f 云送ヱラー，送受信回数などの監視情報用カウンタ 

内蔵 

• DTE/DCE モード，パラメータの設^可能 
•複数バッファを用いる送受信データ.チヱーン機能 
をもつ 

• H 16とバス•コンバチブル 


C/.v 


/ =lMHz 
To =25X, Vin=0V 


15 


pF 
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HDB4540 


■ 


ンス 7 ■■ム 
インター 


受 信 
チャネル 


n 


RES 


AS 


HDS 


LDS 


R/W 


READY 


DBEN 


DIN 

S/U 

PF 


送 

チャネル 


DMA 制御部 


ABEN 


AIN 


BREQ 


BACK 


BRTRY 


BERR 


PI 0 〜 PI 2 
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し APB 


端子機能 


Controller 


電灝 

40，51 
52, 56 

62 

GND 

_ . 

5. 33 
47，50 

57 1 



子名 




Power supply 



Ground 


圍 篇 


Clook 


Interrupt 

Acknowledge 



+ SV 電源を接統する 


接地用端子 


ム定数テーブル ( SYSPT ) の3パ 


竭，屬 ■ ，’ m 少▲し t 公省 : 

mmmWUmUSB^^^ 


にテム•クロックを入力する.ここで入力する周波数は， 
• 目で指定する周波数と同じにする 


割り込み要求する出力端子 
オーブン•ドレイン出力 


こ 対する応答信号と して， HD 64540 に 割り込み要求の 受付けを 知らせる 入力 端子 
〔が 入力されると HD 64540は割り込み ベクタを出力す る 


MPU を含むホスト•システム （ HD 64540以外）がバス•マスタのとき， HD 64540をアドレッシン 
グするための入力信号として用いられる 


- -- -，とき出力となり，アクセスする番地のん〜/ 


HD 64540がバス•マスタのときは，アドレスを出力する^ HD 64540がハ•ス•マスタでないときは， 
入力信号となり Ai 〜 A 3 の三本のアドレス•ラインと HDS , LDS で HD 64540内部のレジスタをアク 
セスする 



この信号は，アドレスとデータにマルチブレックスされている. ABEN . AIN . DIN . DBEN の各 
信号を用いて外部回路により，デマルチブレックスを行う. HD 64540がバス•マスタのときは，ア 
ドレス情報の出力とデータ情報の入出力を行う. HD 64540以外がバス•マスタのときデータ悄報の 
入出力を行う 


受信データ用のクロックを入力す 



回綠制御部 


TXC Transmit 


HIKMLSIBHBa 


送信データが出力される. TXC の立ち下がりに周期してデー 


送信データ用のクロックを入力する 


汎用の入カボー 




汎用の出カボート 









































HDB 4540( つづき ) 


■端子機能 


QIQ OBEI HI3IIDHI BQQ ■ 



ンター 
エース 



R/W I Read/Write 


HDS I High Data Strobe 


入出力 


入出力 


入出力 


LDS I Low Data Strobe 


入出力 



READY Ready 


DBEN I Data 



Enable 





Supervisor/Uset 


Fetch 



r ット入力を行うと， HD 64540は初期化される 

r ット入力は最低24クロック期間必要.このときシステム•クロックを供給しておく必要がある 


HD 64540がハ•ス•マスタのとき，出力したアドレスがハ•ス上で確認したことを示す出力倍号となる. 
HD 64540以外が八ス•マスタのとき，八丨〜八，のアドレス入力が確定したことを示す入力信号となる 


HD 64540がバス•マスタのとき出力信号となり， HD 64540以外がバス•マスタのとき入力信号とな 
る.この信号はデータの流れの方向をコント ロールす るのに使われる 


HD 64540がバス•マスタのとき出力信号となり，データ•ハ•スの上位側 （ D 15 〜 D 8 ) が有効であるこ 
とを示す 

HD 64540以外がハ•ス•マスタのとき，入力信号となる 


HD 64540が八ス•マスタのとき出力信号となり，データ•バスの下位側 （ D 7 〜 D 0 ) が有効であるこ 
とを示す 

HD 64540以外が八ス•マスタのとき，入力信号となる _ 


HD 64540がバス•マスタのとき入力端子となり， HD 64540データ転送の完了時期を知るためにこの 
信号をモニタする 

HD 64540以外がハ•ス•マスタのとき出力端子となり，データの统み出し/害き込みを完了したこと 
を示す 


この信号は，アドレス.データ.ラインの双方向ハ•ッファの出力をコントロールするために使われ 
る出力信号 _ 


この信号はデータ•ラインの方向をコントロールするために使われる出力信号 


ーザ空間のアク 


グラム空間のアク 




,データ空間のアク 


かを示す 


を示す 


制御部 



A BEN I Address 



Enable 




Address Indication 


28 



BREQ Bus Request 


Bus Request 


DMA 
制御部 



Acknowledge 


BRTRY I Bus Cycle Retry 



HD 64540がハ•ス•マスタのとき，この信号はアドレス.データ.ラインのアドレス.ラインをラッ 
チするために使わる出力信号 


HD 64540がハ•ス•マスタのとき，この信号はアドレス•ラインの方向をコントロールするために使 
わる出力信号 


HD 64540が バス 占有権を要求して 


ことを示す 


B ^H^9^DIQBS9iD9IBSi 


BREQ に対する応答として， HD 64540に八スを解放したことを示す入力信号 


HD 64540に対し，ハ•ス•サイクルの再実行を要求する 

HD 64540は.リトライが発生すると現在実行中のサイクルを保持したまま例外条件がなくなるのを 
待ち，例外条件がなくなると，再度同じサイクルを実行する _ _ 


ラーはデータ転送中に回復不可能なエラーが発生し， DMA 転送を終了させる場合に用いら 
’一入力は最低8クロック間必要 


















































LLCCLink Layer Controller] 


ン接統 


60 


44 


61 


HD 64541 


上面团 


A3 


特 •• 

CC 1 TT 勧告 T .90. X .75. X .25 のレイヤ 2 プロトコルを完 
全サボートするコントローラ 

HDLC フレーミング，ゼロ 挿入削除， フラグ 制御， 
再送制御，状態制御を行う 

17項目の螯視情報，6 3類の割り込‘み情報を上位 
プロセッサに通知する機能をもつ 
各種プロトコル•モード，パラメータ設定可能 
最大データ速度は 5 Mb p s 
汎用入カボート3，出カボート2をもつ 

.系16ビット•バスとインターフェース 可能 


最大定格 


記号 


単位 


竃源電圧 

入力電 K 

動作 iil 度 
保存溫度 

■ DC 4 


測定条件 


/m 


% 


単位 





juT 


m 




iifo 

商 


Aii¥ 


■ c ## 


ouT 

5515 


VlL 


V,H 


VoL 


lot 


IoH 


25て 


酵 囑 

HlBIBUa 
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HD 64541 


■端子機能 







A 4 〜 A 7 20.21. 


入出力 



A 8/ D 0 

A 23/ D 15 


24,25,26,27, 
28,29,30,31, 
32,34,35,36, 
37,38,39,40 


KXI ) 


55 



TXD 


TXC 


58 


59 



POO-POl 49, 





BRTRY 



割り込み要求する出力端子.オーブン•ドレイ 
ン出力 


に対する応荇信サとして， HD 64541に割 
リ也み要求の受け付けを知らせる入力端子. 
IACK が人力されると HD 64541は剂リ込みべ 
クタを出力する 


MPU を欠むホスト•システム （ HD 64541以外） 
が八ス•マスタのとき， HD 64541をアドレッシ 
ングするための人力俏兮として用いられる 


HD 64541がハ•ス•マスタのときは，アドレスを 
出力する. HD 64541がバス•マスタでないとき 
は，入力信卄となり A 」 〜 A 3 の3本のアドレ 
ス•ラインと HDS , LDS で HD 64541内部のレ 
ジスタをアクセスする 


HD 64541がバス•マスタのとき出力となり，アクセ 
スする番地の A 4 〜 A 7 アドレスを出力する 


この信号は，アドレスとデータにマルチブレ 

ックスされている. ABEN , AIN , DIN , 
DBEN の各信けを用いて外部回路により，デ 
マルチブレックスを■う. HD 64541がハ # ス•マ 
スタのときは，アドレス悄報の出力とデータ 
悄報の人出力を行う. HD 64541以外がバス•マ 
スタのとき，データ悄報の入出力を行う 


受信データを入力する. RXC の立ち上が 
データとして取り込む 



受怊 データ 用の 



クを人力す 



送信データが出力される. TXC の立ち下がり 
に同期してデータが変化する 


送信データ用のクロックを入力する 


汎用の入カボー 


汎用の出カボートス 




これは， BREQ に対する応衿として， HD 64541 
にバスを解放したことを示す入力信号 


HD 64541に対し，八ス•サイクルの再実行を要 
求する. HD 64541は，リトライが発生すると現 
在実行中のサイクルを保持したまま，例外条 
件がなくなるのを待ち，例外条件がなくなる 
と，再度同じサイクルを実行する 



八ス • エラーはデータ転送中に回 m 不可能な 
エラーが発生し， DMAfe 送を終了させる場合 
に用いる. バス •エラー人力は肢低8クロック 
問必要 


リセット入力を行うと， HD 64541は初期化さ 
れる. TXD は High になる.リセット入力な般 
低24クロック期間必要 


HD 64541が八ス•マスタのとき，出力したアド 
レスが八ス上で確認したことを示す出力信兮 
となる. HD 64541以外が八ス•マスタのとき， 
A 1 〜 A 3 のアドレス人力が確定した：；とを示 
す入力信兮となる 


HD 64541がバス•マスタのとき，出力 m 兮とな 
り， HD 64541以外がバス•マスタのとき入力倍 
y •となる.この信サはデータの流れの方向を 
コント ロールす るのに使われる 


HI ) 64541が八ス•マスタのとき，出力信号とな 
り，データ•バスの上位側 （ D 15 〜 D 8) が有効 
であることを示す. HD 64541以外が八ス•マス 
夕のとき，人力信サとなる 


HD 64541がバス•マスタのとき，出力信号とな 
り，データ•バスの下位側 （ D 7 〜 DO ) が柝効 
であることを示す. HD 64541以外がバス•マス 
夕のとき，人力信号となる 


HD 64541がバス•マスタのとき，人力端子とな 
り， HD 64541データ fe 送の完了時期を知るた 
めにこの侰サをモニタする. HD 64541以外が 
八ス•マスタのとき，出力端子となり，データ 
の娩み出し/抖き込みを完了したことを示す 


この信号は，アドレス•データ•ラインの双方 
向八ッ ファの出力をコントロールするために 
使われる出力信号 


この信号はデータ•ラインの方向をコントロ 
ールするために使われる出力信号 


<スーパバイザ空間 


——— 


ABEN 





BREQ 



，ム空間のアクセスか， データ 空間の 
.かを示す 


HD 64541がバス•マスタのとき，この信号はア 
ドレス.データ•ラインのアドレス•ラインを 
ラッチするために使われる出力信号 


HD 64541が八ス•マスタのとき，この信号はア 
ドレス•ラインの方向をコントロールするた 
めに使われる出力信号 _ 


HD 6454 1がバス山有権を要求してい* 



























































SCA [Serial Communication Adaptor] 


ビン接統 



■特徴 

• w 歩同期、バイト同期、ビット同期通信用の全二重 
マルチブロトコル • シリアル • チャネルを2チャネ 
ル内蔵 

• ADPLL 機能を内蔵し、クロック抽出、受信デー 
夕/クロックのノイズ•サブレスを行う 
• ボーレー ト•ジェネ レー タ内威 
• 4チャネルの DMAC 内蔵で、最大転送速度は 
11.1 M バイト/秒 

•16 ビット•タイマを4チャネル内蔵 
• 内蔵 DMAC と外部バス.マスタとの W 停を行うバ 
ス • アービタ 内蔵 


最大定格 


項目 
竃源槪 

AJjWti 
動作温度 
保存温度 


記号 

Vet 

K,n 

/ “ i.n 
丁、 


定格 
-0.3-7.0 
0.3- 1；, -0.3 
一 20〜75 
一 55〜150 


単位 

V 



DC 特性 


1己号 


(7 ； = -20- 75 て ，= 5 V 土 10 % ) 
測定 条件 max/min* 単位 

0.8 V 


V 道 


ブロック図 


測定条件 

max/min # 

0.8 


2.0* 

/t»i. = 2.2 niA 

0.45 

It pH = 200 //A 

2.4* 

V% 了 =0.5 〜 Kc-0.5 

1.0 

Ka=0.5-Ki-0.5 

1.0 

r.=25*C / = lMHz 

20 


Swwwwdl 

El IMMlfT’I IMin O 

nwmmm ..mBrnmnl 
wmmmr mmrii 
W3mm mammrwmnl 
nvmmm mmmmrj 

jnn 

El HHHH 7 VHHHH [H 

n n ■■nHii n 




■ 


、 CU の K « 出力 • 
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HDB4570 



端子機能 


端 二 


CLK 


RESET 


〜 A 3 





る. 


の双方向デー 



ック入力. 


この端子が6クロック以上 Low レベルになると，全機能は 


アドレスの下位7ビット出力端子.リセット • モードで入力状態と？ 


アドレスの上位16ビットの出力斓子.リセット•モードでハイ•インピーダンス状態 
となる. 


、•ス • データの入出力を行う. 


サイクルを実行中であることを示す端子. 


ライト•サイクル実行中またはリード/ライトのどちらのサイクルを実行中であるか 
を示す端子. 


” 一…雇 • TW ， I •たは下位デ ー;; 


ス • 八スの 最下位ビ 





入 


入出力 


入出力 


HOLD/BUSKEQ 


HOLDA/BUSACK 


BEO 


BUSY 


CPUO , CPU 1 


INT 


INTA 


TXD 0, : 


RXD 0, 1 


TXC 0. 1 



ーノレド/ノくス 



HEQDEEBSSBHHI 



ネーブル出力 


77 

出 

78 

入 

79 

出 




グ信号と 


ニス信号または上位データ 


^クト信号. 


リード/ライト•サイクルを引き延ばすために用いる倌号. 


アドレス.八スがアクティブになっていることを示す信号. 


上位 CPU に対してバスの解放を要求するために使用する信号. 


上位 CPU が HOLD / BUSREQ 信号を受けてバスを解放したことを示す信号. 




入出力 




バス権を使用中であることを示すオーブン • ドレイン端子. 


割り: 


り込みアクノ 


出 


入力 


RXC 0, 1 


RTS 0. 1 


DCD 0, 1 


CTS 0, 1 


SYNC 0, 1 


送信要求0,: 


受信キャリア検出 


送信許可0,: 


’ゼーシ 




72. 

,62 

69 

• 59 

71 

,61 

70, 

,60 

66, 

，56 

67, 

• 57 

68, 

,58 



人出力 


人出力 


B9K3HIE5BE 



55 


入出力 


バス調停のディジー.チェーンに使用する. _ 


インターフェース•モード選択價号 .（0, 0) で8086系， （1, 0) で64180系， 
で68000系. 


割り込み要求信号. _ 


割り込みアクノリッジ信号. _ 


送信データ出力端子. 


受信データ入力端子 • _ 


送信クロック人出力端子.外部クロック入力，内部クロック出力，受信クロックをそ 
のまま出力の3モードにブログラム可能. _ 


受信クロックの入出力および ADPLL 動作クロック入力に用いる.外部クロック入 
力， ADPLL クロック入力， ADPLL 受信クロック出力，内部ジェネレータの受信ク 
ロック出力の4モードにブログラム可能. _ 


デムなどに対して，出力するデータがあることを示す端子. 


デムなどが，通信回線から有効な信号を受信していることを知らせる靖子._ 


どが通信回線へのデータ送信が可能であることを知らせる端子. 


バイト同期，外部同期モードのとき入力となり，この信号の立ち下がりで同期確立す 
る.ハ•イト同期， HDLC のときは出力となり，レジスタ•ビットを反転出力する. 
























































































目 


電源電圧 


言己号 


VCC 


差格 

0.3-7. 


• フレーム•チェック • シーケンスの自動発生と誤り 
検出機能をもっ 

• アボートおよびアイドル • パターンの検出と発生 
• ループ•モード動作司能 
• 自己帰還テスト • モードをもつ 
• NRZ または NRZ I モードによる伝送が可能 
つきステータス•モードの選択可能 
• モデム/ DMA インターフェースをもつ 


R/W CS RSo RS ： 


チツ 


セレク 


DCD 

RxC 


■特徽 

3種類の通信プロトコルをサポートするデータ•リ 
ンク•コント ローラ 

ADCCP 
HDL C 
SDLC 

フラグ検出と同期制御機能をもつ 
自動ゼロ挿入，自動ゼロ肖 I 酴機能をもつ 

アドレス，コントロール，ロジカル•コントロール 

の各フィールドの拡張が可能 
インフォメーション • フイールド語長の5〜8ビッ 
卜を選択可能 



ブロック図 


□-ル 


レジスタ林2 


コント〇 - ル 
レジスタ林3 


—CTS 
- DCD 
— DTR/L0C 
— TO 


TDSR 

RDSR 


単位 

V 





gilKlESZIHBXEQIHm 



rrMmwm " 


國 










Vo 


Ts 


To 





RDSR RESET 


へ. 

ゾ cc :14 ピン 


LOC/DTR 


=100" A 


= l-6mA 


DC 特性 

( T _ = 0 — +70. C，Vcc = 5 V 土 5%> 


\^( n ^ 





ADLC [Advanced Data Link Controller] 












M 巳已已 75 


端子機能 



ビン 番号 





RxC 




この端子は，送出するデータが TxFIFO に存在することを外部に知らせ 



入力端子 



IRQ 


送價ク 


送信デ ー 


割り込み要求 


ー ブ • データの 入力の同期用信号 





RESET 


CS 





7の出力の同期用信号 


>の出力嫌子 


割り込み条件が成立し，かつ対応するイネーブル•ビットが許可されている場合に 
となる.割り込み条件が解除されるか，イネーブル•ビットが禁止を行わない限り， 
状態は持統する 



この出力は“ L 
この出力の“ L 



J WL4 ■ 内 ., iJpf-gggM 


ると， RxReset ( CRi b e)t TxReset(CR 
ットされる 







この入力が 


RSo , RS , レジスタ選択 


R/W 


1 


でイネーブル人力が 


ッシングを行う 






RDSR 受信データ要求 


TDSR 送倌データ要求 



グ検出 


LOC/DTR 



ター 


DCD 


CTS 



ア検出 


送信可 



イト時に， R / W 入力 CR lb 0 と共に■: 


リード/ライト動作が行われるとき，データの流れを指示するものであり，データ入出カハ•ッファは 
R/W 人力が“ H ” なら出カモード， “ L _ なら入カモードとなって，データの8光み窨きを制御する 


CS , RS 0 , RS ,, R / W 人力を実際に動作させるタイミング•クロックであり， E 入力の“ H ” 期間 
にデータの読み赛きが許可される _ 


L テムとデータをやりとりするための双方向性入出カピンであり，データのリード 期間 以外は3 
>ートとなる 


この端子は SR lb0 の値を反映しており，状態のときは RxFIFO がサービスを要求して 
とを示し，この RxFIFO が統まれると RDSR 出力はとなる 


この端子は FC モード ( CR 2b , = l > のとき以外は SR lb6 の値を出力している. “ H ” 状態のとき 
TxFIFO がサービスを要求していることを示し， TxFIFO にデータを害き込むと TDSR 出力 
になる 


フラグを受け付けたことを示す出力であり，フラグの最後のビットを受け付けてから1ビット•夕 
イムの 間 である 


ループ•モード以外ではこの出力端子は DTR として働き， CR , b7 を“1”とすると“ L ” 出力， CR 3b7 
を“0” とすると“ FT 出力となる.ループ•モードではこの出力は LOC として働き，外部に付 
けたルーブ•インターフェース • ハードウエアが On Loop/Off Loop になるのを制御する _ 


この入力端子を“ H _ とすると，レシーブ•レジスタ内のデータはリセットされ， SR 2bs 力 < セットさ 
れて，もしイネ ー ブルされていれば IRQ を発生する _ 


この入力端子を“ H ” とすると， SR lb6 とそれに関連した IRQ を禁止し， CR lb4 がセットされ，イネー 
ブルされている場合には IRQ を発生する 






























□ USCC [Dual Universal Serial Communication Controller] 


ビン接統 


IACKN — 
A 3 — 
A?— 

Ai — 

RTxDAKBN/ — 
GPI1BN 

IRON — 

RESETN — 

RTSBN/ _ 
SYNOUTBN 

TRxCB — 
RTxCB " 
DCDBN/SYNIBN — 
RxDB — 

TxDB — 

TxDAKBN/ — 
GPI2BN 

RTxDRQBN/ — 
GPOIBN 

TxDRQBN/GP02BN/ . 

RTSBN 

CTSBN — 
D 7 — 
De - 
D 5 - 

〇4 — 

DTACKN — 
DTCN — 
GND 



^CC 


— 


RTxDAKAN/ 


X,/ 


cW 1AN 


— x 2 /iocn 

— RTSAN/SYNOUTAN 
— TRxCA 
一 RTxCA 
— DCDAN/SYNIAN 
— RxDA 
— TxDA 

— TxDAKAN/GPl2AN 


一 RTxDRQAN/GPOlAN 
— TxDRQAN/GP02AN/RTSAN 
— CTSAN 


■特徵 

送受信 レー トは ブログラマブル 

バリテイ， LRC , CRC 生成 ^チェック_ 

データ • エンコード/デコードはブログラマブル 

: NRZ , NRZI , FMO , FM 1, マンチユス 

夕 

データモードはプログラマブル：ボーリング， 
割り込み， DMA , ゥヱイト 
沢 用の 16ビット • カウンタ/タイマ 内蔵 
モデム制御可能 

■ ブロック図 


最大定格 


項目 

電灞電圧 

入力電圧 

動作温度 
保存溫度 


1己号 

Vcc 

Vis 

Topr 

Tstc 


定袼 
-0.5-6.0 
-0.5-6.0 
0-70 
一 55〜150 


単位 

V 

V 


一 DONEN 
— RWN 

— CSN 


OTACKN 
RWN. 
Ai- 〜， 
CSN 
RESETN 

RThOROACPOIA 
RTnOROe GPOIB 
UORQA/GP 02 A 
T*ORQe/GPO?e 

RTnAKA/GPUA 
RTaAKB/GPUB 
T 翼 OAKA/GPI2A 
T*OAKB/GPl?B 
DTCN_ 
OONEN 


TRXCA B 
RTXCA/B 
SYNOUT / RTSA / B _ 
RTSA / B ， 
CTSA / B - 


Ov K 


ンタ••フ 
〇ント D • 

(adobes, 
[dECOD£ I 

fpccooeJ 

El 


CMOREG 

PSRA/B 


CMR 2 A /0 

CMRA / B 1 


OPLL CLK 
ILllPLEXR a . 


DPLL A/B 


BAUD 


D T MER 
CLK 

LEXER /0 


CTCPA/B 

CTPMRA/B 

CTPLRA/B 

CTMRA/B 

CTLRA/B 


TRNS CLK 
MULTIPLEXER 


TTRA/B 

T SHIFT 
REG 

TRANSMIT 

TOUROEEP 

FlFQ 

CPC GEN 

►PEC Char 
GEN LOG 


TkD A B 


DC 特性 


t 己号 

VlL 

VlH 

VOL 

VOH 

IOL 

IlL 


(T. = 0-70r, Vcc = 5W±5%) 
> W 定条件 fmax / min * 1= 単位 

0.8 V 

2.0* V 

7oL = 5.3mA 0.5 V 

Ioh= 400u A 2.4 # V 

Vb(/T=0 — Vcc 10 /iA 

ViN—0— Vcc 土 10 a/A 


IACKN- 


X./CLK 


XyiOCN 


4 みコ 



mmiim 


Q ジ y ク 


ホ A 焚 


RCVRCLK 

IULTIPLEXEP 


RPRA/B 
RTRA/B ■ 
SYNiA/B 
SYN 2 A/B 


RCVR MILD 
REG 

RECEtVER 

FOUROEEP 

FIFO 

?PC ACCUM 
ULAT»ON LOGIC 
telSYNC COMPAR 


RmO A > B 


■端子機能 


端子名 

ビン番号 

入出力 

機 能 

A ! 〜 A e 

4 〜 2, 

45 〜 47 

入力 

アドレス•ライン，内部レジスタのアドレス 

を決める 


m 

入出力 

双方向データ•バス. CPU とのデータ転送に 

使用する 





CSN 

25 

入力 

データの入出力を行うときのチップ•セレク 

卜倌号 

DTACKN 



データ転送アクノリッジ.ハ•ス上のデータが 

ラッチされたことを示す 

IRQN 



割り込み要求信号で，イネ ー ブルされた割り 

込みが発生すると“ L ” になる 

IACKN 



割り込みアクノリッジ倌号 

X./CLK 

mm 


水晶振動子接統または外部クロック入力端子 

x 2 /idcn 

D 


水晶振動子裱統または割り込みデイジィ•チ 
エーン出力にブログラムできる 

RESETN 



マスタ•リセット.内部レジスタおよび入出 

力部をリセットする 

RxDA , RxDB 



チャネル A ， B の受信直列データ入力端子 

TxD ん TxDB 

mam 


チャネル A , B の送倌直列データ出力端子 

RTxCA , RTxCB 

39,10 

入出力 

チャネルん信热/送信部クロックの人出力靖子 

TRxCA , TRxCB 

40. 9 

入出力 

チャネルん防送信部/受信部クロックの入出力靖子 

CTSA / BN , 

LCA/BN 

32,17 

出力 

チャネル A , B の送信可出力または，ルーブ制 

御出力 

DCDA / BN , 

SYNIA/BN 

■ 


チャネル A , B のキャリア検出信号入力または， 

COP モードのとき外部同期入力として使用で 

きる 

RTxDRQA / BN , 

GP 01 A/BN 

34， 15 

出力 

チャネル A , B の送受信 DMA 要求出力または， 

汎用の出力として使用できる 


RTxDRQA / BN , 

GP 01 A/BN 


401 - 


SCNB85B2 



RTxDAKA / BN , 

GPI 1 A/BN 


TxDAKA / BN , 

GPI 2 A/BN 


TxDRQA / BN ， 

GP 02 A/BN 

RTSA/BN 


DTCN 


DONEN 


RTSA/BN 

SYNOUTA/BN 



ネル A , B の送受倌 DMA アクノ 
:,汎用の入力として使用できる 


ャネル A , B の送信 DMA アクノ 
汎用の入力として使用できる 


ャンル A , B の送倌 DMA 要求または汎用出 
または，送倌要求出力 



DMA コントローラからの入力で， 要求 データ 
転送が完了したことを示す 


DMA コントローラとの_御に使用されるダン 
倌号入出力端子 


•ャ ネル A , B の同期キャラクタ检出出力ま: 
t , 送倌要求出力として使用できる 














































ill 


i ：2 




封 




SlHSi ^ HK 2 a 

«■ ■.鼴 LCTM—HM 

Q1EQESEQOI HEfli 


EBSSHEB 9 HKB 

^^ MWMXS^MM 

HHIIIHiRSSi 
pHDO ^ HI^SS 

HEHra 


S/F 

RxE 

RxA 

RxDA 

RxSA 

TxE 

TxA 

TxBE 



RESET 


— MM 
— TxC 


TxSO 

TxE 

TxU 

TxBE 

TxA 

RESET 


DC から 2 MBPS のデータ送信レート 

SDLC , ADCCP , HDLC , X 25 をサボート 

キャラクタ長：1〜8ビット 

アドレス it » 

自動ゼロ挿入/肖縣 

ショート*ラスト•キャラクタ 

FLAG または ABORT キャラクタのアイドル 


DDCMP , B I SYNC をサボー 
キャラクタ長： 5〜8ビット 
SYNCO ^ 検出，削除 

FCS の 自動 生成^/チヱック 
自己 診断 用 メインテナンス • モード 
双方向3ステートの8/16ビット 


Vcc 

^ DBo 

— DBi 

一002 
DB) 



ブロック図 


DBj 5—DBoo 


デ-夕 
パス- 
/、•ツフ 


-16ビッ r — ■ ， 

<ラメータ•コント〇-ル 
ぼ!期/アドレス • 


8ビ 


PCSAR 



― DB« 

— 007 


— DBEN 


-ル回路 


it 

-ル回 S 各 


DBa ♦ 


RxDA 一 
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MPCC [Multi Protocol Communication Controller] 



DBio ♦-# 
DBn ^ 


DB 

DB 


DBm 
DB 


最大定格 


電源電圧 


圧 


動作溫度 


保存溫度 


To 


Ts 


DC 特性 




SS9G5 





















MCB 已 652 


■端子機能 



ビン番号 


3卜24, 
10〜17 



入出力 



ー タス情報を転送する 


A 。 〜 A 2 


BYTE 


CE 


R/W 


DBEN 


RESET 



ブ•イネーブル 



内部 



夕を選択 


この信号がアサート; 

されて* 

ハると，バイト （8 ビット）デー：: 

^ • ハ•ス転送が指定さ: 



バス転送の方向を制御す • 


CE , BYTE , R / W か確定してからアサートしなければなら 
スタの値が3ステート状態にあるデータ.バスにのる 


、.読み出し時には指定さ 





受倌イ ネーブル 


受倌アク 


RxDA 受信データ有効 




ング倌号を初期化す* 


アル出力を受倌シリアル入力に，送信クロック入力を受信クロック入力に接統して 
ノモー ドにする 


の処理を許可す， 



この信号はメッセージの最初のキャラクタをブ 



こ渡せるときに 



この信号はアセンブルされたキャラクタが受倌データ/ス 
まれ，プロセッサに渡す準備ができたときにネゲートさ i 



ジスタ （ RDSRl ) に桄み込 



RxSI 



I^DMOEI 

BD9DSSIHIHHIHEHI DEI 


受信回路にタイミングを与える 


S/F 


この信号は， SYNC ま 


3 

I 

[ 

• 

1 

I 




クタが検出されるとアサートさ 



この信号は，受信メッセージ開始 ( RSOM ) ビット以外の RDSR „ のすベてのビット 
ら1への遷移があったときにアサートされ， RDSR H が読み込まれるとネゲートされ 


受信されたシ 




この信号がアサートされると，送信データ/ステータ 
( TxSO ) 間の送信データ•ハ•スをイネ ー ブルにする 



( TDSR ) と送信シリアル出力 


送信アク • 


TxBE 送信 ハ•ッフ 


送信アン i 


送信ク1 





TDSR に新しい 


ット 8) がセットされ， TxE がアサートされた後にアサートさ 


ー ル情報またはデータを格納する準備ができたとき 



TxSO 送信シリアル出力 



39 


38 




送信シーケン 


送信回路にタイ 


送信さ: 


こ TxBE の 処理が， 


ングを与える 


クタ時間遲ら 



たときにアサート 










































10 


10 


Vo 


Vo 



max/min 


す位 


〖則定 


言己号 


入力電圧 

肋作温度 
保存温度 


Vin -0.5- Kcc + 0.5 

Topr 一 10 〜/〇 

Tstc 一 65〜150 


DC 特性 

(T.= -10-70 # C, Vcc = 5V 土 10%> 


ORQRxA 

DRQTxA 

i/DRQRxB 

V/DRQTxB 

\NJ 


笔源電圧 




最大定格 


WR 

c/5 


BRG 



ビン接統 


5Cda 


D? ♦- 


Do - 
GND 
WR ― 
??5 一 
C/5 
B/A — 

PR 5 — 

兩— 
INTAk — 


o 

2 

CL 


— RxDA 
— XllA/STRxCA 
— XI2A/5YFJCA 
一 TRxCa 

— TxDA 

― ??TSa 

— DRQRxA 


C し K 

Vcc 

DRQTxA 

5TRa/DRQTxB 


調歩同期， COP , BOP の各種プロトコルに対応 
可能な高性能データ通信用 LS I 
二つの全二重チャネルを内蔵 
ボーレイト： DC 〜 1. 6 MBPS 

二重 バッファの ト ランスミッタと 四重 バッファのレ 
シー /< 

SDLC , HDLC , SDLC Loop モードを 
サボート 

自動ゼロ挿入/肖 I 酴 
フラ グ送出/検出 
アドレス • フィールド 検出 

FCS の生成/検査 


ショート • フレーム検出 
アボート自動送信/検出 
Mono - sync , Bi - ync , External sync ^： サホート 
キャラクタ長： 5〜8ビット 
8丫1^(：の生成^検出，削除 

BCS の自動生成/チヱック 

割り込み制御機能 

DMA 要求信号：送信 DMA / 受信 DMAx 2 

オーバラン • エラー検出 

データ•フォーマット： NRZ , NRZI , FM 
ボーレイト • ジヱネレータ内蔵 

汎用入出力端子： 4端子 X 2 


ブ□ック図 


ST?5B 

RT55 


— TxDB 


/ORORxB 


C し K 


システム•クロック 

クロック/ 

— ^スタンハイ • 
コント〇 - ル 


II 


mmm mmt sm mmm w* • 
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MPSC [Multi Protocol Serial Controller] 


圔 
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i_Mi 


BH 




g_g_KOI_ 


000 

■III 

HBii 
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"PD72001 


纗子機能 



ビン番号入出力 



RESET 


CLK 


W 


RD 


/A 


C/D 



外部からリ 


IHSP E9EJIEBS2SS 
IQ^EXSQZSEZZS 31111 HHUKEHIiliQldCS^BlE 


入 


入 


入出力 



INT 


INTAK 



PRO 


DRQTxA DMA 


DRQRxA DMA 


DTRA / 

DRQTxB 


DTRB / 

DRQRxB 


CTSA , 

CTSB 


DCDA , 

DCDB 


RTSA , 


RTSB 


TxDA , 

TxDB 


RxDA , 

RxDB 


XI 1 A 


STRxCA , 

XI 1 B / 

STRxCB 


XI 2 A / 

SYNCA , 

XI 2 B / 

SYNCB 


TRxCA , 


TRxCB 





29 


33 



データ 

DMA 


データ 

DMA 


•するための入力端子 


コックの入力端子 


ハ ワードおよび送信データの害き込み制御倌号の入力端子 


—ータスおよび受信データの统み出し制御倌号の入力嫌子 


:き込み，または読み出し時にアクセスするチャネルの遘択倌号の入力靖子 


書き込み，または読み出し時におけるデータ•ハ•ス上のデータの種類を決める倌号の入力靖子 _ 


ゴット双方向性デ ー i 


割り込み要求信号出力端子 


割り込み要求信号に対するアクノリッジ倌号を入力す* 


割り込み要求信号の発生，および割り込みべクタの出力制御信号用の入力靖子 


割り込みデイジィ•チ X — ンを構成する場合に使用する.この出力端子はアクテ> 
先順位の低いデバイスの割り込み要求の発生を制御する 


こ対する DMA 雯求出力靖子.この靖子はアクティブ - H w でチャネル A の卜 
ンスミッタ • エンブテイになったときに _ H ” になる 


こ対する DMA 要求出力端子.この端子はアクティブ _ H ” でチャネル A のレ 
アベイラブルになったときにになる 


CR 2A : D ,. D 0 の投定によって DTR a (データ•ターミナル•レディ）または DRQTxB ( DMA 要 
求）出力端子となる _ 


CR 2A : D lf Do の設定によって DTRb (データ•ターミナル•レディ）または DRQRxB ( DMA 要 
求）入力端子となる 



ャリア検出 A，B 


送信要求 A ， 


送信デ ー 


受信デー 


水晶振動子/ 




20 


34, 

26 


35, 

25 


39, 

22 


38, 

23 


入力 
入力 


出力 
出力 


デム釗御などに使用することができ 


デム制御などに使用するこ 


デム削御などに使用することができる 



汎用の入力端子であり， 


汎用の入力端子であり 


汎用の出力端子であり 


送信データの出力端子 


受信データの入力端子 


この端子は CR ls : D 7 の設定によって機能が切り替わり，受倌用ク 
子接統端子として使用できる 



クの入力あるいは水晶振動 


水晶振動子/ 
同期信号 A , B 


送受信ク 



37, 

24 


36, 

21 


入出力 


この端子は CR 16 : D 7 の投定によって機能が切り替わり， SYNC 端子または水晶振動子接統端子と 
して使用できる 


入出力 

入出力 


CR ,5 : D 2 の 設定に 



,送信および受信用クロックの入力端子またはクロック出力端子と 















































































■Egj—iga. 


IW 


fe ? 


\m 






ia 




ET 
し K 


ND 


A2 

A3 

A4 

A5 

A6 

A7 

A8 

A9 


NC 


10 


V M 


10 


Vm 


loH 


iOL 


VlL 


RXC — 
RXD 一 
TXC — 
TXD — 


/m 



H し DRQ 


HLDAK 


RESET — 



ビン接統 


保存溫度 


助作 iii 度 


〇〜85 


人力電 B1 


DMAC 


GO 2 


CLRINT 

INT 

UBE 

MWR 


データ•フォーマット： NRZ ， 

ド/エンコード 

FCS : 16 ビット/ 32 ビット 


: NRZ f NRZ I のデコ 


K3RD 

CS 

Vcc 

D7 

D6 

D5 

D4 

D3 

D2 

D1 

DO 

A 23015 
A 22014 
A 21013 



ブロック図 


D0-D7 

A16DI- 

A23D1S 

A0-A15 


CS 


UBE 

AEN 

ASTB 




TX 

FIFO 


トランスミ 


TXC 


TXD 



iOFL 


VOH 


単位 


測定条件 


記号 


ド認識機能 


DC 特性 

(7；= -40〜85て， V^cx =5 V±10%) 
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HDLCCCHDLC Controller] 
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/^PD 72103 



端子機能 



番号 





〜 8.2 MHz のクロックを入力する 


TEST 


CS 


て使用する 



IORD 


IOWR 


ASTB 


UBE 


B/W 


READY 


HLDRQ 


HLDAK 


AEN 




ネーブル 


mm 





/ワード 





ホール ド要求 




ネーブル 





• r ム • クロック入力. 


内部を初期化す* 


•用の入力端子で•ハメ 


CPU からのリード/ライトを可能にする . ' 


八ス•マスタのとき，外部メモリのデータを読み出す.： 


バス•マスタのとき，外部メモリへのデータ游き込みを行- 


CPU が/ / PD 72103の内部レジスタの内容を桄み出すのに使用する 


CPU が# PD 721 03の内部レジスタにデータを科き込むために使用す* 


^スを外部でラッチするための出力 


ード転送モードのとき有効データが D 0 〜 D 7, A 16 D 8 〜 A 23 D 15 のいずれにあるか 
L レーブのとき人力となり，同じくデータがどの端子にあるかを示す 


バス • マスタ時にデータ.バスがハ•イト単位かワード艰位かを:; 


に対応するため MRD , MWR 信け幅を引き伸ばすための信号 


CPU に付する ; 


CPU からのホールド•アクノリ ッ ジ信 


•た上位アドレスをイネーブルに 


双方向ァ 


IrMJKEMSl 




A 16 D 8 へ 
A 23 D 15 


D 0 


CRQ 


INT 


CLRINT クリア•イ 


入出力 




ド要求 



TXI ) 


TXC 


KXI ) 


RXC 





汎用人力1 


G 01. G 02 汎用出力1 




る信サ 


マンド実行を要求する信号 


CPU への割り込み信兮 


# PD 72103が出力している INT 信号をイン - ' 


。レ送信データ出力 


内葳 DPLL モード時は， CLK 规了の16分周クロックを出力.外部 DPLL モード時は，送倍クロック 
入力する 


7 入力 _ 


内葳 DPLL モード時は，内葳 DPLL 用の送受俏クロック入力.外部 DPLL モード時は，受俏クロック 
入力 


汎用入力端子 _ 


汎用出力端子 







































































































































ISDN Controller 〔 lap- 巳 ] 
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/iPD 72107 


■端子機能 




RESET 


PU 



内部を/ 


使用時は 


、力 


イズする 




入出力 双方向 


入出力双方 




セー アルにし， バス • 
リード/ライトが可能に 


バス•マスタ時， _ L ， で外部メモリのデータ 
を読み出す 


213 £* 上^！ 

T a ^y wiMMM **_Mn 7 MTiM TT MFBrar(iiy_i vbpm ljb 


.... l を外部で 


READY 


HLDRQ 


HLDAK 



•マスタ時， u L m で外部メモリにデータ 
: き込む 


外部ホスト • ブレセ 
た IKO 読み出しを: 


外部ホスト.ブロイ 
て I / O 書き込みを: 


PD 72107から出力される*;. _ ... 

テッチするために用いる 


ハ•ス•マスタ時， B / W 端子の入力値によりこ 
の端子から出力される信号が変わる.バス • 
スレーブ 時， OTS " 端子は入力となり，有効 デ 
，一夕が D 0 〜 D 7 端子か， A^Dn 〜 A 2 S D 1S 端子の 
どちらにあるかを示す 


低速なメモリに適応させるために ， /iPD 
72107が出力する MRD.M WR 信号幅を引 
き延ばすために用いられる入力信号 


外部のホスト • プロセッサに対するホール 
ド•リクエスト信号 


外部のホスト•プロセッサからのホールド • 

ー ッジ信号 


ァ 


ハ•ス.マスタ時，メそ 

スの2ビットから15 


CRQ 


INT 


CLRINT 


62 



バス•マスタ時，外部メモリをアクセスする 
データ•バスを指定する _ _ 




外部ホスト •プロセッサが# PD 72107 にコマ 
ンド実行を要求する倌号_ 


PD 72107 から外部ホスト •プロセッサへの 
叫り込み信号 


^ PD 72107が出力している INT 倌号をイ 
ン •アクティブにする信号 


汎用入カピン . Clear To Send として使用す 
る 


汎用出カピン . Request To Send として使用 


汎用入カピン . Carrier Detect として使用 


アル送信データ出力端子 


DPLL モード使用時（出力）. # PD 72107内部 
で作られた RxC 端子または CLK 端子の人 
力信号を16分周したクロックを出力する 


DPLL モード以外の使用時（入力）.外部から 
送信クロックを入力する 


•ル受信データ入力端子 


DPLL モード使用時. ^ PD 72107内蔵 DPLL 

用の送受信クロックの16倍のクロック入力 


DPLL モード以外の使用時.受信ク 
力 




議 k/.^A 

"漏 ITfBtfttll fhWMF 
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ISDN Controller clap-dd 


ビン接統 


間放 ） IC 
RxC 


RxD - 
IxC - 


TxD 

TxRDY 

TxRQ 
WSEf 
W»)NC 
閫放） 1C 
B/W 
PU 
CLK 
GND 
A 


A,- •- 


ir > 

co 

cm 

rs» 

tL 

及 


- TxSIG 

CG(GND) 
- CRQ 
— AEN 

— AST8 
— READY 
— HLDAK 
— HLDRQ 
— CLRINT 
— INT 

UBE 
— MWR 
— MRO 
GND 
— IOWR 
- iORD 

- Cs 

Vcc 


I 符诹 

CCITT I . 440, 1. 441 準拠で ISDN のベーシック.アクセスに使用される 
LAP - D プロトコル用コントローラ 

HDLC 制御，シーケンス制御•フロー制御，マルチリンク対応を行う 
ベーシック （16 Kbps ), プライマリ （64 Kbps ) 対応可 
ISDN レイヤ1インターフェース用に，競合サボート解決ビン，シグナ 
リング優先制御サボート用ビンをもつ 

2 4ビット•アドレス，パイト/ワード 転送可能な DMAC 内蔵 
メモリ • ベースド•インターフェース 

コマンドとステータスはテーブル形式でリング構成. SAPI ごとにステ 
ータス • テーブル分離 可能.送受信 データは 外部 メモリ上にストア 
局側/端末側の 選択 可能 B 一 n 

Dc 〜 D ， 0¢" j I 

A : 心〜 A . mO ，、 O ^- j I 

a 〜 a ，' "I I 


I DC 特性 

VlL 

VlH 

VOL 

Voh 

Ini _ 

IlL 

Cis 


測定条件 


7o/. = 2.5m/ 
Ioh = 400uA 
Voir = 0 — \ 
Vis = 0-Vc 


IORD 


内 8 S コント □- 


MRD 


送侑 FIFO 


A 心一 
AiO # • 


"A D - 
A O * 
- AD * 

㈣ ん O •、 
h A ： >0 i 

AiaOio 


UBE 

CS 

ASTB 

AEN 

READY 

HLDRQ 

HLDAK 

CRQ 


INT 


CLRINT 



ノ、•ス•インタ 
フェース 


内部パス 


B/W 


受信 FIFO 


DMAC 


最大定格 


項目 

vK 晚砒圧 
人力電圧 


度 


1己号 

Vcc 

Vis 


MW9M —gTBFai M 

i ぽ制广遽 WFSfnm M 


定格 
0.5 〜 7.0 

+0.3 


40 


40 


単位 

V 

V 


Vcc 


GND 


RFSFT 
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//PD 72305 


端子機能 



IORD 


IOWR 


ASTB 



UBE 


B/W 


READY 


HLDAK 


HLDRQ 



通常使用時は “ H ” にブルアップする 


し夕時，ディセーブルに する 


メーブ時， “ L ” で ホスト•ブロ セッ 
リード/ライト動作が可能となる 


バス•マスタ時， “ L ” で外部メモリ内容を読 
み出す 


く •スレーブ時， MRD 端子出力はハイ•イ 
ゴーダンス 


、•マスタ 時， “ L ” で 外部 メモリにデータ 
F き込む 


. スレーブ時， 
::—ダンス 


外部ホスト • ブロセ 
て， I/O 2光み出しを- 


バス • マスタ時にこの信号は， 
位ァドレスをイネーブルにし， 
ドレス.ハ•スへ出力させる 




〜38 入出力 双方向 



39〜46 


入出力 


端子出力はハイ 





PD 72305 に: 
入力 


PD 72305 に: 
入力 


〆 スを外部で 


CRQ 


IN 丁 


國驗■缀 



M PD 72305から出力される': 
ラッチするために用いる 


バス•マスタ 時， B / W 端子の入力依によりこ 
の端子から出力される信号が変わる 


バス•スレーブ時， UBE 端子は入力となり， 
有効データが D 0 〜 D 7 端子か A I 6 D 8 - A 2 , D 16 
端子のどちらにあるかを示す 


ハ•ス • マスタ時に外部メモリをアクセスする 
データ • ハ•スを指定する 


低速なメモリに適応させるために ， //PD 
72305が出力する信号幅を引 
き延ばすために用いられる入力信号 


外部のホスト.プロセッサからのホールド • 
アクノリッジ信号 


外部のホスト•ブロセッサに対するホール 
ド•リクエスト信号 



IHEHIE9E 31 


データの 下位0 ビットからて 


外部ホスト•プロセッサが / iPD 72305 にコマ 
ンド実行を要求する信号 


// PD 72305 から外部ホスト•プロセッサへの 
割り込み信号 


^ PD 72305が出力している INT 信号をイ 
ン•アクティブにする信号 


// PD 72305 が TxD 端子からシリアル • デー 
夕を送信する前にになる 


外部回路からの送信許叮信号を入力す • 


送信データがシグナリング情報かそれ以外か 
を示す. 

► TxSIG = 0 シグナリング悄報以外のパ 

ケット 

► TxSIG = 1 シグナリング悄報 


，ル 送信 データ 出力端子 


DPLL モード使用時（出力）， // PD 72305内部 
で作られた RxC 端子または CLK 端子の入 
力信号を16分周した送受信クロックを出力 
する 


DPLL モード以外の使用時（人力），外部から 
送信クロックを入力する 


’ル受信データ入力端子 


DPLL モード使用時， # PD 72305内蔵 DPLL 

用の送受信クロックの16倍クロック入力 


:ード以外の使用時，受信クロック人力 
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SCC [Serial Communication Controller] 


ビン接鐃 


ADi ^ 
AD3 — 
ADs — 

AD7 — 

(RT ♦— 
IEO — 
IEI — 
INTACK — 

(+5 V)Vcc 

W/RPQS 一 
SYNCA 一 
RTxCA — 
R^DA 
TRxCA 一 
TxDA — 

dtr / rEQa ^- 

RTSA ♦- 
CTSA — 


PCLK 



AD? 
_ AD« 
— AD6 


DS 

AS 

R/W 

CSi 

GNO(OV) 

W / REQ 5 

SYNCB 

RT^CB 

RxOB 

T^CB 

TxDB 

DTR/F?fQB 

F7T5F 

CTSB 


Z 8030 は Z BUS マルチブレクス•バスに 遑刖 される . 
Z80 の 8 ビット CPUH1 には Z8530<Z85C30 > がある 
<遑ぃ> 

ADo 〜 AD7 は • データのみの Do 〜 D? 


I KS ! ESS ! 

■ESIK^IKTiVBDHiHHi 

通 iH IH I I I il 

■■■心讎 


36 


35 


34 


33 


32 


， B の遵択 


ッブ•イネーブル 


マンドの遵択 


Z8530 のレジスタの遘択は， WRo でレジスタを议定 , 
4 ：のリード / ライトでレジスタにアクセスする . 
その他は共 i4. 


■特徽 

• 2個の独立した全二重チャネル 

• バイト 志向同期 フォーマット 
ビット 志向同期 フォーマット 
非同期 フォーマット 

の三つを扱うことができる 
•同期でのデータ転送速度 

最大 1. 5 M ビット（モノシンク，バイシンク） 

最大3 7 5 Kb i t/s e c ( FM 符号化 : ^；D 
PLL ) 

最大 18 7 Kb i t/s e c (NRZ I 符号化方 
式 DPL L ) 

• 非同期（調歩同期）モード 

1キャラクタに対し5〜8ビット 
1，11/2，2ストップ•ビット 

パリティ ••偶数，奇数， なし 

クロック•モード： xl , XI 6, X 3 2, 

y 6 4 

ブレークの生成と検出 

パリティ，オーバラン，フレー ミングの各 エラー 

検出 


■ 最大定格 

項目]1己号 

入力《圧 VlN 
出力電圧 VOUT 
觔作溫度 Topr 
保存温度 Tstc 


定格 単位 

一 0.3 〜 +7.0 V 

一 0.3 〜 +7.0 V 
〇 〜+70 で 

-65 〜+ 150 # C 


DC 特性 

(T a = 0 〜 +7(TC, Vcc=+5V 土 5%> 

己号 ; W 定条件 min max |■単位 

Vih 2.0 Vcc+0.( V 

Vil 一 0.3 0.8 V 

マ oh Ioh= — 250/iA 一 2.4 V 

^OL Iol= -f-2.0mA 0.4 V 

Jil 0.4i ^i-»-2.4V 10.0 U A 

j ol fo.4SVotri+2.4V 10.0 


ブロック図 


内部 

制御回路 


アドレス / 
データづくス 


ボーレイト • 
ジェネ レー 
夕 A 


チヤネル A 

レジスタ 

令 


チヤネル A 


} シリアル•データ 
} チでネル•クロック 

SYNC 

wait/request 


ディスクリート 
制御およびステ 
ータス A 


モテム . DMA 
などのコントロール 


R/W 


チップ . セレクト1 

データ • スト□-ブ 
アドレス • スト□ーブ 


CPU 
BUS I/O 


内*パス 


割り込み制御 


割り込み 
制御回路 


5VGND PC し K 
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Z 8030 


端子機能 









読み出し/害き込み 





INT 


割リ込み要求 






割り込みイネーブル入力 


イネーブル出力 


■ 〒潛 ■ bbjubum^beiei^^^ebhi^^b 


スの確定を示す 


の確定を示す 


で害き込みを示す 


ッブ選択信号 


ッブ選択信号 


リ込み要求を示す 


り込み応答サイクルを示す 


. 割り込み優先順位を決めるデイ 



. 割り込み優先順位を決める 


mm^maggmam 

^2BS3BSBBE 

32BSEBE 


ンを形成するために使用 


ンを形成するために使用 


W / REQA , 

W/REQB 


CTSA , 


CTSB 


RTSA , 


RTSB 


TxDA , 

TxDB 


DCDA ， 

DCDB 


RxDA , 


RxDB 


オーブン. アクティブ “ L ”. DMA が八ス•マスタのときは要求線， CPU がバス•マスタのときはウェイ 
ドレイン出力線として動作 


ッタを送信可能状態にする.汎用入力端子としても使用可能 


送信要求 


送信デ ー 


受信可 


受信デ ー 



こ 後 


. 汎用出力端子と 



も使用可能 



RTxCB 


TRxCA ， 


TRxCB 



5/R^A, 

R/REQB 


受信/送信ク 


ター 




< を受信可能状態にする.汎用人力端子としても使用可能 


SYNCA ， 


SYNCB 


PCLK 





. DMA への要求線，または汎用出力端子としても使用可能 


. 同期 パターンが 認識さ 



ことを示す.各モードにより入力/出力にな 




単相ク 


ク. CPU と同一の 



くてもよ 


(注） AS と DS が同時に 


となることにより初期状態（リ 












































































■ 【r 1 HM 

■ F 1 M 

■223 D2SQ2Q HEH 



KZC9 ■mEm IBH 

j • W 2 r Ml ' H 7 ! 


HP^BPuwHI^Hhh 

—f—i _ i +rT tL (" TtriM ^Ffffif^PTT J 

匿网 BB|__ Bq I 

■liiiiBlM 

REimMIHH 


Ts 


To 



Vo 


電圧 


出 


sa 


fi: 



5 R > 



DCDA 


NT 3 ント 
0 - 从プラ 
イオリテイ 


ItW 

3 ンパレータ 


保存溫度 


DTRB/HAKI 

WAITA/ DRQRxA 
WAlTB/DRQTxA 
PRI/DRQRx 
PRO/DRQTxB 


DMA 〕 ント 
O- ル & 
ブライオリ 
テイ ！ «□ 


肋作溫度 


電朦东圧 


。〜 CR * 


ビン 接統 


CLK — 
RESET — 
DCDA — 
RxCB — 
DCDB — 
CTSB — 


Vcc ( + 5 V ) 


TxDB — 
RxDB ― 
RTSB/SYNCB ^ 
WAlTB/DRQTxA 


( OV)GND 


—RTSA 
— TxDA 
— TxCA 
♦- RxCA 
— RxDA 
^ SYNCA 
— WAITA/DRQRxA 
— DTRA/HAKO 

— PRO/DRQTxB 
^ PRT/DRQRxB 

- ♦ TnT 

一 INTAK 
一 DTRB/HAKI 
—B/A 
-C/D 

-CS 
—RD 
WR - 


I 特徽 

8 0 8 5 A /8 0 8 6 系バス•コンパチブル 

送受信部 

•全二重高速動作：1 M ビット/秒 （5 MHz 動 


m ) 

iii した2チャネルのトランスミッタ/レシー 
バ /モデム信号 

バッファリング： Rx データ/ステータス x 4, 

Tx データ x 2 

キャラクタ•ビット長： 5〜8ビット 
パリティ ， CRC 生成/検査 
フレー ミン グ， Rx オーバ ラン検査 

非同期動作 

ストッブ•ビット長：1， 1. 5, 2 

Tx / Rx クロック•レート： x 1, XI 

6, x 3 2, x 6 4 

ビット同期 動作 （ HDLC , SDLC ) 

自動ゼロ挿入/除去 


目動フラグ送出/検出/除去 
端数キャラクタ処理 
2次局 j / グローバル•了 ドレス検出 
フレーム終了検出 
アボート送出/検出 
送信キャラクタ数洵胸 

• バイ ト同期動作 ( Monosync , Bi sync , Ext sync ) 

ブログラマブル SYNC キャラクタ 

自動 SYNC キャラクタ送出/検出/除去 
豊富な同期モード （ 1バイト，2バイト， 

外部同期） 

ホスト•インターフェース部 

• 割り込み：割り込みベクタ自勦発生 

••デイジィ •チヱーン方式遇択可 

• DMA : 4 本の DMA 要求信号 

:デイジィ • チヱーン方式遇択司 


除去 


ブロック図 


CTSB DCDB 


R T S B /SYNCB 


RxDB 


DB 


RxCB Ti 

•— •!* • J • 


C し K 


クロック _ 
ドライバ 


チヤネル B 


最大定格 


(Ta = 25 # C) 
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MPSC [Multi Protocol Serial Controller] 
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/iPD7201 A 


端子機能 



ン 番号 





^^|^2BHIIH|^333EBQ3EI^^3HHH9iHHE3ilHiH 




オーブン. 
ドレイン出力 



PRI/DRQRxB 



人力/出力 


PRO/DRQTxB 





WAITA DRQRxA 



WAITB DRQTxA 




DTRB/HAKI 



•ーブン • 
•レイン出力 


オーブン • 
ドレイン出力 


出力/人力 



DTRA/HAKO 




Data Bus . 


Chip Select . Tx/Rx ノくッフ ' 

ロール/ステータス•レジスタ/ 

可能にする 


Write . CPU またはメモりから， MPSC への 
データ/コマン ドの 害き 込み 制御 倌号 


Read . MPSC から CPU またはメモリ への デ 
ータ / ステータス 2光み出し制御信号 


Control / Data . ライトまたはリード動作に 
おいて，データ•バス上の悄報の««(を示す 


Channel B / ChannelA . ライトまたはリード 
動作において，動作するチャネルを指定する 


Interrupt Request . MPSC 内に割り込み要因 
がおきた場合に“ L ” の割り込み要求信号を出す 


Interrupt Aknowledge . 割り込み要求信号 
に対するアクノリッジ信号人力 


Priority Input/DMA Request RxB . CR 2A : 

D ,〜 D 0 によつて二つの機能を切り袢える 


Priority Output/DM A Request T xB . 
CR 2 A : D 1 〜 D 0 によって切り锌える 


A/DMA Request RxA . CR 2 A : D 7 〜 D 0 
リ切リ替える 


: B/DMA Request TxA . CR 2 a:D 7 〜 D 0 
リ切リ替える 


Data Terminal Ready/Hold Acknowledge 
Input . CR 2 A : D , 〜 Do で切リ替え 


Data Terminal Ready/Hold Acknowledge 
Output . CR ^ D ^ D 。 で切り替え 




SYNCA 


33 


人出力 


■■BE 


Transmit A / B . 送信データの出力端子 


Receive Clock A / B . この信号の立ち上が 
で受信データをサンブリングする 


Transmit Clock A / B . この信号の立ち下が 
リで送信データが出力される_ 


Synchronization fi 


Request 1 〇 ^end B/^ynchronization . 
CR 2A: D 7 の RTSB/SYNCB セレ 
によって機能を切リ锌える. “0” = RTSB, 
” = SYNCB. 





Clear To Send A/B | _ 者の機能は 
Data Carrier Detect A/B 1 頌似している. 

これらの端了•の立ち上がり/立ち下がリによつ 
て， E / S 割リ込みの発生（割り込みイネーブル 
時>.および E / S ビット （ SR 0 : D s , D 3 ) へのラッ 
チ動作が起こる 


“ RTS ビット （C 

r 5 ： d ,; 

される 
















































Vcc • 

一 CLK 
— RESET # 
— HRQ 
— HLDA • 
— INT 
— INTA # 

— S§EL # 
一 RiCB [ 
— RxDB . 

- loCb . 

- TxDB 

m TiCe • 

— CTSB 
Vss 

— SCLK 
- SCLKX 


■特微 

ASYNC, COP(Character Oriented Protocol), B 0 P(Bit 
Oriented Protocol) の 3 種のシリアル•データ転送手 
順をサポートする 

2 チャネルの全二重通信チャネルを内蔵 • 

最大 2 Mbps の転送が可能 

B 0 P では HDLC での転送動作 • アドレス.フィ ー ルドの 

2 バイトまでの自動比較を行う 

SDLC のループ • モードをサボートする 

COP では 3 種の同期検出モードをサボートする 

3 種 (LRC,CRC 16 ,CCITT) の CRC チェックをサボート 

NRZ,NRZI ， FMO,FM 1 , マンチェスタ符号をサボート 

各種のエラー割り込み機能をもつ 

ディスクリプタ.チェイン方式の DMAC を 4 チャネ 

ル内蔵 

2 4 ビットの DMA アドレス内羅 


ブロック図 


HLDA- 

HRQ- 

READY- 

M/iO^ 


A?i/D; 


A|6/Oo 


ドレ- 

MUX 
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DCDB 
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dsrb7 syndetb 


ADSTI 


Vss. 


Ais 


A •〜 A 




利 


ai 


m 


卞】 


m 


ぶ 】 1 


K1 
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Vo 
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Vc 
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W 存 


動作 ili 度 


最大定格 


，則定条件 
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MPC CMulti Protocol Controller] 
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MB 89372 


端子機能 



番号 



TxCA 


入出力 


入出力 



送信クロック 




RxCA 


RxCB 


RTSA 


RTSB 


DTRA 


DTRB 


DCDA 


DCDB 


CTSA 


CTSB 




受信 




送信要求 


ネル B 送信要求 



RA 


SYNDETA 


DSRB 


SYNDETB 


TxDA 


TxDB 


RxDA 


RxDB 


SCLK 


SCLKX 


i— ，麗 ， — ^aaa 


: mpc 内のレジスタ統み 
出し. 

メモりの内容の洸み出し 


(ハ•ス•スレーブ）： MPC 内のレジスタへの 

齊き込み. 

(ハ•ス•マスタ）：メモりへのデータ齊き込み 






入出力 


入出力 



チャネル B データ•セット 

検出 


ィ /SYNC 


デイ / SYNC 




，ーブ）： MPC のチップ • セレク 

卜 . 

く 夕）： Don’t care 


MPC がバス•マスタ時のアドレス•ストロー 
ブ信号 


MPC がバス.マスタ時のメモリバ〇セレク 
卜信号 



39 



SSEL 


63 


57 




HALF 


RATE 


INT 


■■dqi 

■EHIE3EI: 


入出力 


水晶取り付け端子 


Half Rate 入力. SCLK 入力を2分周す 


CPU に対する割り込み要求 


ト ローラ • カスケー ド接統用. 
/クト入力 


(バス•スレーブ）： CPU の RD / WR データ 

がのる. 

(バス•マスタ）：システム•アドレスの発生. 

/MPU : メモリ間データ 


t care . 

ム•アドレスの発生 





入出力 


urSrVrT^^ 




:内部 

:シスラ 


•ブ2次局時 


セレクト. 
/スの発生 



ルーブ2次局時のオン 
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□LC [Data Link Controller] 


CLK 


FORMAT# — 
RESET#- 
RO#/DS#- 
WR#/R/W# — 


Vcc 

RxDACK#/PI 

TxOACK#/Pl 

RxDRQ/PO, 

Tx0RQ/P0 2 


BOP のシリアル•データ手 _ をサポート 
SDLC の LOOP モードをサポート 
全二重通信方式の通信チャネルを1チャネル内蔵 
最大 2. 5 Mbps の紐が可能 （10 MHz 勦作時） 


ただし， LOOP モードの場合は下 J 己になる 

NRZ.NRZI 符号 ••最大 1250 Kbps 

FR マンチ*スタ符号：最大 833 Kbps 

インターフレーム • スペーシング • カウンタを内蔵 


-TxORQ, 
— IRQT 


ブロック図 


D ； 

〇6 

D 4 

D, 

〇2 

〇! 

Do 


CO 

〇> 

〇〇 

m 


IRQ 

FD#/OTR# 

SCLK/DSR# 

TxLAST#/CI# 

TxCI#/PI i 

TxCO#/POi 

TxO 

RxD 

RxCI#/PIo 

RxCO#/POo 


IRQT 

TCLK 

SCLK/DSR# 

CTS# 

DCD# 

LOC#/RTS#* 


FD#/DTR# 

TxLAST#/CI# 





TxCI#/P!! 
RxCI«/PI 0 


ブリスケ-ラ 


BRGpH — 


Jtv j J ― 

—i Tx 

T""r Rx H 

n 

"Ldpll 


TxCO#/PO 


RxCO#/PO 


- RxCO#, 
-DCO# 


IRQ 


MSR 

MCR 

TxIER 

RxlER 

REQR 


」RxC ボート R 


CTS# 

TCLK 

LOC#/RTS# 


最大定格 


項目 

礞脒電圧 

人力電圧 

勳作湛度 
保存溫* 


»己 号 

Vcc 

VlN 

loPR 

Tstg 


定格 
-0.3-7.0 
>•3 〜 Vtc+0.3 
〇 〜70 
-55 〜150 


単位 

V 

V 一 


DC 特性 

记号1= 

VlL 

VlH 

VoL 

VoH 

lot 


_ (T.= 0-70*C, Vtc = 5V 土 10% ) 

測定条件 fmax/mm* 単位 

0.8 V 

_ 2 ガ V 

IoL = 2.5mA 0.4 V 

7 〇 //= 2.5mA 3.0* _V_ 

Vout = 0^ Vice. 土 10 

l/#v = o — Vcc 土 10 mA 


P F 


SIU8B 


ステータス 


入ア 

FIFO 


CRCCI 


ShiftR 


デコ-ダ 


レンーハ • 
コントロ 
—ラ 


受信データ 

FIFO 


RxCR 


SDR 


RxSRO- 


コ v: 

FIFO 


CRCG 


トランスミッタ 
コント 0 •ラ 


ShiftR 


-ダ 


鱗 データ 


TxCR 


TxSR 


SDR 


DMA インタ 
フェース部 


TxDRQ/PO 


TxDACK#/PI 


RxDRQ/PO, 


リード 
ライト 
*|J 御部 


TURN 切リ替え 


RxDACK#/PI 

'CLK 

FORMAT# 

RD#/DS# 

WR#/R/W# 

CS# 

、 A i 〜 A 0 

D 7 〜 D 0 


-RxD 

•TxD 

Vcc 
— ゾ ss 

RESET# 

□この ブ□ッ 
| 択回路を 











- 419 - 

M 巳已 9374 


■端子機能 



TxCCWPO, 


\ CI #/ Pl ! 


RxCO#/PO 0 


RxCI #/ PI 0 


LOC #/ RTS # 


FD #/ DTR # 


DCD # 


ン 番号 


30 




送信ク 1 

ロック出力端子また< 

送信クロック入力端子また i 

受信ク1 

ロック出力端子また1 



出力 1 端子 


入力1端子 



ボート入力0端子 




グ検出またはデー 



ター 


クト端子 



たは送信要求端子 


ディ端チ 




ド端子 


送信 DMA 終了信号または呼び出し表示端子 


データの出力端子 




の入力端子 


RESET # 


RD #/ DS # 


WR #/ R / W # 


CS # 


FORMAT # 



ック入力端子ま 


，クの入力端子 


ット信号の入力端子 



ブ端子 


mmwMMEsm 


zHZfenca 



るときに入力するチップ 



ー ドの設定端子 



13〜20 入出力 



の入出力端子 






夕選択用のァ 




入力端子 


り込み要求端子 



xDRQ / PO , 


\ drq / po 2 


x DACK#/PIs 


\ DACK #/ PI ： 


CLK 


り込み要求 嫌 子 



受信 


要求靖子またはポート出力3端子 


送信 DMA 要求端子またはボート出力2雉子 


受信 DMA ： 


送信 DMA : 


DLC の動作ク 



ッジ端子またはポート入力3端子 


ッジ端子また 


クの入力端子 



入力2端子 
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掲載メ 


力一覧（海外メーカ， ABC 順) 



ADAPTEC Adaptec Inc 


ALTERA 



CHIPS 


CIRRUS 


HARR 


INTEL 



NS 


SIGNE 


PL 


RC 


ZILOG 


Advanced Micro Devices Inc 


Alte 


Appl 


Chips & Technologies, Inc 


Cirrus Logic, Inc. 



日商エレクトロニクス 

per ログクト 部営業 2 課 


日本 AMD 


本アルテラ ㈱ 営業部 


T 104 




7-3-1 


Cypress Cypress Semiconauctor Corp 


DALLAS Dallas Semiconductor Corp. 


Harris Co. 


Intel Corp 


テクセル ㈱ 第 1 製品部 


イノマイクロ ㈱ 販売促進技術部 


シー ラス • ロジック ㈱ 


日本サイプレスセミコンダクタ ㈱ 


システム.マーケティング ㈱ マ-ケティング部 
マイクロチッグ昧マ-ケティ"^部 


ハリス ㈱ マ-ケティング部 


菱洋エレクトロ ㈱ 輸入電子営業本部 
ダイヤ•セミコンシステムズ ㈱ 

マイクロコンビュ-夕 営業本部本社営業 グトデ 
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力一覧（国内メーカ，五十音順) 




システム 



ZENIC 


EPSON 


SEIKO 


SO 


TOSI 


EC 


PC 


HITA 


FUJI 


MATUSHITA 


ITU 


CO 


ROHM 


㈱ アンベール 


沖電気工業 ㈱ 


シャープ ㈱ 


㈱ ジーニック 



一 電子工業 ㈱ 


㈱ 柬芝 


日本電気 ㈱ 



-キ ツツ ㈱ 


㈱ 日立製作所 


富士通 ㈱ 


松下電子工業 ㈱ 



営業部 


電子デペイス事業本部営業本部 
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電子 デべイス 営業本部営業企画推進統括営業部 


r 導休私業本部販売統括部 


半導体営業推進部 


電子デべイス事業部営業部 
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03-3320-2064 
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❶最新トランジスタ規格表 

国内メーカから市販されているトランジスタ 

❷最新トランジスタ互換表 

国内の主要8社のトランジスタ互換品揷 

❸最新ダイオード規格表 

国内メーカの各種ダイオード 

❹最新 FET 規格表 

国内メーカの FET と国内外メーカのパワー MOS FET 

❺最新電力用素子規格表 

国内メーカの各種サイリスタ，双方向サイリスタ，バリ 
スタ， UJT , トランジスタ.モジュール 

❻最新光表示素子規格表 

国内外メー カの LED ランプ， LED ディスプレイの特性 
と外形図 

❼最新高周波デバイス規格表 

通信出高周波ダイオード，トランジスタ， FET ， パワ 
一 •モジュール， RF / IF アンプ，シンセサイザ，スぺ 
シャル•ファンクション， PLL 他 

❽最新74シリーズ 1 C 規格表 

国内外メーカの74シリーズ 1 C (バイポーラ， CMOS ) の 
特性と ピン接続，パッケージ 情報 

❾最新 CMOS デバイス規格表 

国内外 メー カの4000 B / 4500 B / 5000 /4 S シリーズ CMOS 
1 C (74 シリーズを除く）他 

❿最新 RAM 規格表 

国内外メーカのスタティック RAM , ダイナミック RAM ， 
デュアル • ポート RAM 


CQ 出服紅愚170東京都豊島区巣鴨 1-14-2 


定価1,365円（税込) 


規格表総索弓 I ディスク同時発売 
定価6,300円（送料，税込） 


® 最新 PLD/ROM 規格表 

PLD ， PROM ， UV - EPROM , EE - PROM ， One Time - 
EPROM ， Flash-PROM 

©最新モノリシック OP アンプ規格表 

国内外メーカのモノリシック OP アンプ 1 C 

❿最新光インターフ I ース素子規格表 

赤外 LED ，レーザ•ダイオード，フォト•ダイオード， 
フォト*トランジスタ，フォト1 C ，フォト•カプラ 

❿ 最新リニア 1 C 規格表（アナログ機能 1 C 編） 

国内外メーカのコンパレータ，アナログ SW ， V - F / F-V 
コンバータ，タイマ，アナログ 演算器，基準電圧源， マ 
ルチプレクサ，フイルタ，センサ 1 C 

©最新リニア 1 C 規格表（増幅用 1 C 編） 

国内外 メーカの 計測用 アンプ，パワー OP アンプ，バッ 
ファ•アンプ， 絶緣 アンプ，オーディオ.アンプ 

❿最新電源用 1 C 規格表 

丨 Kj 内外メー カのシリーズ • レギユレ ー タ，スイッチン 
グ、 • レギユレータ，電圧 監視/保_冋路⑴ 1 C , バッテ 
リ充電用 1 C 

©最新インターフェース素子規格表 

ライン.インターフヱース （ EIA 232/562/422/485 他)，バス 

• インターフェース，ターミネータ，ペリフェラル • ドライノ s ' 

❿最新 A - D / D-A コンバータ規格表 

国内外メ ーカの 各補 A - D / D-A コ ンバータ 1 C とサンプル& 
ホール ド 1 C 

❿最新 マイコン 周辺 LSI 規格表 

国内外メーカのマイコン周辺 LSI 

©最新ビデオ信号処理用 1 C 規格表 

ビデオ関連の各 MIC 
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ISBN4-7898-4379-3 


C 3055 ¥1300E 




9784789843799 


CQ 出版紅 


定価：本体 1,300 円 ( 税別 ) 




1923055013001 



















































